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Svanalizator przechytu poprzecznego statku

Przedmiotem wynalazku Jest sygnalizator przechytu poprzecznego statku, wystepujacego podczas
zatadunky zwtaszcza przy nabrzezach portowych.

Niewtasciwy zatadunek posmiogélnych tadowni statkéw przy nabrzeiach portowych, przy ktérych
odlegtod¢ dna statku od dna basenu portowego jest nieduza, spowodowaé moze taki przechyt statku, w wyniku -
ktérego nastapi zetkniecie kadtuba z dnem basenu.

Przyjeto w praktyce, e wtaéciwe ibezpieczne utrzymywanie kadtuba statku w basenie portowym
uzyskuje sig wtedy, jezeli przechyt boczny duzych statkéw w porcie nie przekracza kata 1,5°. Ustalona wartosé
kata wynika z przegtgblenia jakie moze wystapi¢ na jedna burtg zwtaszcza przy wiekszych szerokosciach statku.

Znane | stosowane obecnie sygnalizatory przechytu poprzecznego statku firmy ,Hans Hoppe'’, sktadajq sie
z wehad!a umieszczonego migdzy dwiema cewkami prgdowymi potgczonymi w uktadzie mostka wyposazonego
w galwanometr z plamka swieting wskazujacg przechyt statku w zakresie +1,6°. Wskazania plamki $wietlnej
galwanometru przy krafcowych przechytach statku uruchamiaja fotokomérke, ktdra z kolei wtacza wzmacniacz
zasilajgcy przekaZnik sygnalizacji.

Inne znane sygnalizatory firmy ,Simens’’ sktadajg sie z transformatora obrotowego, na osi kt6rego
umieszczone jest wahadto. Napigcie wyjsciowe z transformatora obrotowego jest proporcjonalne do kata obrotu
wehadta ipodawane jest do uktadu fazoczutego iwzmacniacza, z ktérego nastepnie przekazywane jest do
obwodu sygnalizacji przechy+u poprzecznego statku.

Istota sygnalizatora wedtug wynalazku polega na tym, %e ma wahadto utoiyskowane na sworzniu
przytwierdzonym do obudowy skrzynkowej, do ktdrej zamocowany jest réwniez wspornik z czopem, na ktérym
utozyskowana jest d2wignia, posiadajaca potgczenie ruchome z wahadtem. Utozyskowanie dzwigni wykonane
jest miedzy érodkiem dtugosci dZwigni a ruchomym potaczeniem tej dzwigni z wahadtem. W gérnej czesci
dzwigni i w odpowiedniej odlegtosci od niej sq umieszczone dwa czujniki indukcyjne. Ustalanie zakresu
wychylania wahad+ta, odbywa si¢ za pomoca $rub regulacyjnych mechanizmu blokujacego. N

Zaletq sygnalizatora wedtug wynalazku igst‘ prosta ipewna w dziataniu konstrukcja umozliwiajaca
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utrzymywanie statku w dopuszczalnym kacie przechytu podczas jego zatadunku.

Przedmiot wynalazku jest zobrazowany na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia przekréj sygnalizatora
w widoku z boku, a fig. 2 przedstawia przekrdj A—A sygnalizatora dokonany na fig. 1.

Jak przedstawiono ‘na rysunku sygnalizator ma obudowg skrzynkowa 1, w ktdrej jest zamocowane gniazdo
2, wspornik 3 z czopem 4, mechanizm biokujacy 5, czujniki indukcyjne 6 oraz przekazniki sygnaiizacyjne 7.
Przez gniazdo 2 przechodzi sworzeri 8, na ktéi'ym osadzone sg tozyska toczne 9 umieszczone w oprawie 10; do
ktérej zamocowane jest wahadto sktadajace sie z ramienia 11 i cigzarka wahadta 12. Na czopie 4 wspornika 3
znajduja sie tozyska 13 osadzone w oprawie 14, do ktorej jest przytwierdzona dZwignia 15. Dolne ramig dZwigni
15 posiada ksztatt widetek 16, przez ktére przechodzi trzpiert 17 asadzony w cigzarku wahadta 12. Gorne ramie
dzwigni 15 uformowane jest w ksztatcie ptaskiej ptytki 18 o zaokrgglonych obrzeZach. Po obu stronach
wigkszych powierzchni ptytki 18 sg umieszczone czujniki indukcyjne 6, ktére ustawione sg pod takim katem
w stosunku do poziomu, aby przy maksymalnym wychyleniu dZwigni wigksze powmrzchme ptytki byty
réwnolegte do czotowych powierzchni czujnikéw indukcyjnych 6, ktére sq potaczone z przekaznikami
sygnalizacyjnymi 7. Zabezpieczenie tozysk na czopie 4 i sworzniu 8 wykonane jest za pomoca zawleczek 19 i 20.
Ustalanie zakresu wychylenia wahadta dokonywane jest za pomocg $rub 21 z nakrgtkami blokujgcymi 22
osadzonych w mechanizmie blokujagcym 5, wktérym znajduje sig réwniez zapadka 23 przeznaczona do
unieruchamiania wahadta.

Sygnalizator przechytu poprzecznego statku zabudowyweny jest prostopadle do symetrainej statku,
najkorzystniej w steréwce i pozwala utrzymywad statek w czasie zatadunku na réwnej stgpce. Dozwolony kat
przechytu poprzecznego ustalany jest za pomoca $rub 21, miedzy ktérymi odbywa sig@ ruch wahadta oraz
poprzez zmiane odlegtodci migdzy czotowymi powierzchniami czujnikéw indukcyjnych a dZwignia. ‘

Z chwilg przekroczenia nastawionego kata przechytu statku, nastapi tak2e wychylenie obudowy skrzynko-
wej 1, ktére poprzez wspornik z czopem 4 spowoduje obrét d2wigni 16, w wyniku ktérego te obrotu gérne
ramie zblizy sie do jednego z czujnikéw indukcyjnych 6 ispowoduje zadzlatanie go oraz w zaletnodel od
kicrunku przechytu na prawg lub lewg burte witaczenie jednego z przekaznikdw sygnalizacyjnych 7.
Zastosowanie dZwigni 15 do wspdtpracy z wahadfem miato na celu skrécenie dfugosci wahadta oraz drogl jego
wychylania niezbednej do zadziatania czujnika indukcyjnego o strefie nieczutosci 0,5 mm.

Wymagang dokfadnos$é sygnalizatora nie przekraczajgcq 2,5% biedu, uzyskano dzieki zastosowaniu
réwnych dtugosci wahadta i dZzwigni 15, ktdrej osadzenie ruchome za pomocg toizysk wykonane jest poniiej
érodka dtugosci dzwigni i powoduje wychylenie jej o 7° przy kacie przechytu poprzecznego statku réwnym 15°.

Zastrze?enia patentowe

1. Sygnalizator przechytu poprzecznego statku zawierajacy wahadto iprzekaznik sygnalizacyjny,
znamienny tym, Ze madzwignig (15) zamocowang ruchomo na czopie (4) i potaczong réwnie2 ruchomo
z wahadtem, przy czym czop (4) jest osadzony w wsporniku (3) przytwierdzonym do obudowy skrzynkowej (1).

2. Sygnalizator przechytu wedtug zastrz. 1, znamienny tym, e ruchome potaczenie dzwigni (16)
na czopie (4) wykonane jest miedzy srodklem dtugosci dzwigni (15) a ruchomym potgczeniem tej dZwigni
z wahadtem.

3. Sygnalizator przechyfu wediug zastrz.1, znamienny tym, Ze dZwignia (11) wahadta Jest
zamocowana ruchomo za pomocg tozyska tocznego (9) osadzonego na sworzniu (8) przechodzgcym przez
gniazdo (2) przytwierdzone do obudowy skrzynkowej (1).

4. Sygnalizator przechytu wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze ma mechanizm blokujacy (6}
wyposazony w zapadke (23) i sruby (21) z nakretkami blokujacymi (22) przeznaczonymi do ustawiania zakresu
wychylenia wahadta.
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