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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do au-
tomatycznego sterowania przepustnic w regulacji
automatycznej dla klimatyzacji, wentylacji i cen-
tralnego ogrzewania.

Dotychczas stosowane urzgdzenia dla regulacji
posiadajg charakter regulatorow dwupozycyjnych,
a stosowane najczeSciej regulatory pneumatyczne
wymagajg dodatkowego wyposazenia w instalacje
sprezonego powietrza, oraz specjalne urzadzenia
do oczyszczania i osuszania tego powietrza.

Innym rodzajem regulacji automatycznej sa
uklady elektryczne. Stosowanie ich jednak nie we
wszystkich wypadkach jest uzasadnione ekono-
micznie. Poza tym stosowanie ukladéw elektro-
nicznych wymaga wysokokwalifikowanej stalej
obstugi. ‘

W instalacjach centralnego ogrzewania, wenty-
lacji i klimatyzacji zasadniczym celem jest utrzy-
manie ilosci przeptywu wody grzejnej, przeptywu
powietrza, lub utrzymanie temperatury w pew-
nych granicach. Regulacja temperatury, lub ilosci
powietrza moze byé dokonywana skokowo tak,
azeby warto§¢ jej utrzymywana byla w pewnych
granicach zalozonych w obliczeniach.

Uktady cieplne posiadajg deos¢ duzg bezwlad-
nos¢ i typowe uklady regulacyjne zwykle pracuja
jako dwupozycyjne. Proponowane- urzadzenie
wspoélpracujac z przekaznikiem czasowym zmie-
nia polozenie przepustnicy, lub zaworu skokowo,
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a czas potrzebny na zréwnowazenie ukladu moze
byé dowolnie bezstopniowo regulowany.

Cel ten =zostal osiggniety przez zastosowanie
urzadzenia, ktérego schemat w przykladowym wy-
konaniu zostal przedstawiony na rysunku. Urza-
dzenie otrzymuje impuls od przelacznika trojpo-
lozeniowego, wilaczajgcego na przykiad silnik 1
w wypadku, kiedy przeplyw czynnika jest za du-
zy w stosunku do zalozonego, za$ silnik 22 jest
wlgczony z chwilg, kiedy .przeptyw czynnika jest
za' maly, przy czym przelgcznik posiada polozenie
posrednie, w ktorym to polozeniu zaden z silni-
kéw nie jest wigczony.

Silnik 1 lub 22 przy pomocy sprzegla 23 obra-
ca koéltko zebate 2, ktére z kolei wprawia w ruch
wspolpracujgce z nim koétko zgbate 4 osadzone
przy pomocy lozyska 12 na tulei 13 przymocowa-
nej do niewidocznego na rysunku korpusu urzg-
dzenia nakretka 14. Do kota zebatego 4 przymo-
cowane jest jarzmo 5 z nakretkg 7, ktore wpra-
wiane jest w ruch obrotowy w kierunku lewym
lub prawym, zaleznie od tego, ktéry z silnikow 1
lub 22 pracuje.

Nakretka 7 powoduje ruch poosiowy &ruby 8,
ktérej ruch obrotowy uniemozliwiony jest z uwagi
na wspolprace z krzywka 11 przymocowang na-
kretkami 9 i 10 poprzez ramiona 18 i 19. Wraz
ze §rubg 8, ktéra zmienia polozenie przepustnicy,
przesuwa sie réwniez krzywka 11, po ktérej obra-
cajacy sie krazek 17 posiada ruch pionowy wig-
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czajac przy pomocy diwigni jednoramiennej
i przelacznika 24, przekaZnik czasowy nie widocz-
ny na rysunku. Z chwilg, kiedy krzywka znajdzie
sie w takim polozeniu, ze przelgcznik zadziala,
wlgcza sie przekaznik czasowy. Wylaczony zostaje
doplyw pradu do silnika elektrycznego i potoze-
nia przepustnicy lub zaworu pozostaje ‘niezmien-
ne do chwili zakonczenia dzialania przekaZnika
czasowego, ktorego czas dzialania moze byé bez-
stopniowo dowolnie regulowany. ’

W czasie na jaki jest nastawiony przekaznik
ustala sie uklad regulowany. W wypadku, jesli
przeplyw jeszcze jest niezgodny z zalozonym, po
zakonczeniu dzialania przekaznika czasowego wig-
czony zostaje prad do silnika i Sruba 8 przesuwa
sie o nastepny cykl okre$lony krzywkg.

Maksymalny i minimalny stopien otwarcia prze-
pustnicy czy zaworu,k ograniczajg wylgczniki mi-
niaturowe 20 i 21.
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Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do automatycznego sterowania prze-
pustnicg lub zaworem, skladajgce sie z dwéch
silnikéw jednokierunkowych, lub jednego silnika
dwukierunkowego, sprzegiet wlaczajagcych oraz
z przekladni mechanicznej obracajacej sie na to-
zysku przymocowanym do Kkorpusu, znamienne
tym, ze posiada krzywke (11) przymocowang na-
kretkami (9) i (10) poprzez ramiona (18) i (19) do
przesuwajacej “sie poosiowo &ruby (8), na ktérej
znajduje sie nakretka (7) przymocowana do jarz-
ma (5), przy czym po krzywce (11) przesuwa sie
krazek (17) osadzony obrotowo na koncu dzwigni
jednoramiennej wlgczajgcej przekaznik czasowy,
za$ jedno ramie (18) krzywki wspélpracuje z wy-
tacznikiem (20) a drugie ramie (19) z wylaczni-
kiem (21) ograniczajgcym skrajne polozenie §ru-
by (8).
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