POLSKA
RZECZPOSPOLITA
LUDOWA

OPIS PATENTOWY

92062

Patent dodatkowy
do patentu nr

Pierwszenstwo:

URZAD
PATENTOWY
PRL

Zgloszono: 19.06.74 (P. 172017)

Zgtoszenie ogloszono: 03.01.76

Opis patentowy opublikowano: 31.12.1977

MKP GO01d 13/02

Int. Cl.2
GO1D 13/02

Twoércy wynalazku: Maciej Kozarski, Zbigniew Szurmak, Zbigniew

Wanski

Uprawniony z patentu: Instytut Organizacji i Kierowania Polskiej
Akademii Nauk i Ministerstwa Nauki,
Szkolnictwa Wyzszego i Techniki, Warszawa

(Polska)

Plynowy wskaznik alfanumeryczny
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Przedmiotem wynalazku jest plynowy wskaznik
alfanumeryczny sluzacy do wskazywania znakéw
odpowiadajgcych aktualnemu stanowi doprowa-
dzonych do wskaznika sygnatéw sterujacych.

Znana jest konstrukcja plynowych wskaznikow
alfanumerycznych dzialajgca na zasadzie przemie-
szczania pneumatycznie napedzanych tloczkow.
Aktualne ulozenie tloczkéw, odslaniajacych lub
zaslaniajgcych na zasadzie kontrastu optycznego
pola w powierzchni wskaznikowej, decyduje o rodza-
ju wskazywanego znaku alfanumerycznego. Wadg
tych znanych wskaznikow pnemugnatycznych jest
konieczno$é stosowania zlozonego ukladu dekodera
sterujgcego ruchem ttoczkéw. Uklad dekodera jest
tym bardziej zlozony, im bardziej zlozony jest
ksztalt znakéw alfanumerycznych. Opisane wskaz-
niki sg roéwniez wrazliwe na zanieczyszczenia po-
wietrza, a ponadto wymagajg stosowania przeciw-
ci$nien w celu zapewnienia zwrotnego ruchu ttocz-
kow.

Znane sg dalej plynowe wskazniki alfanumery-
czne dzialajagce na zasadzie sekwencyjnego przesu-
wania tasmy z naniesionymi znakami alfanumery-
cznymi. W tych wskaznikach w nieruchomym polu
odczytowym sg eksponowane roézne znaki w zalez-
mos$ci od sekwencji sygnaléw binarnych podawa-
nych do przesuwajgcych tasme sitownikéw pneu-
matycznych. Te wskazniki maja szereg istotnych
zalet. Nie wymagajg one stosowania ukiadu deko-
dera oraz umozliwiajg wskazywanie bardzo dob-
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rze widocznych znakéw dowolnego ksztaltu i ko-
loru. Natomiast ich niedogodno$cig jest komiecz-
no$¢ uzycia sitownik6w o duzym skoku, co wyni-
ka z wielko$ci eksponowanych znak6w, oraz o du-
zej sile, co jest zwigzane z warunkami konieczny-
mi dla zapewnienia miezawodno$ci pracy ukladu
mechanicznego. W efekcie opisywane wskazniki
maja niekorzystny stosunek wymiaréw ekspono-
wanego znaku do wymiaréw gabarytowych wskaz-
nika.

Wynalazek ma na celu opracowanie konstrukcji
wskaznika alfanumerycznego, ktory byl by wolny
od wad opisanych znanych wskaznikéw i ktory
przy prostocie konstrukcji zapewnial by ekspono-
wanie dobrze widocznych znakéw o dowolnym
ksztalcie i kolorze, korzystny stosunek wymiaréow
znaku do wymiaréw gabarytowych oraz nie wy-
magalby stosowania w normalnej eksploatacji
ukladu dekodera sterujgcego.

Zgodnie z wynalazkiem cel ten osiggnieto przez
zaopatrzenie wskaznika w co najmniej jeden, ko-
rzystnie dwa bebny, umieszczone jeden w drugim,
na ktérych powierzchni sa naniesione znaki alfa-
numeryczne. Beben lub bebny sg osadzone obro-
towo w korpusie wskaznika i sg napedzane za po-
mocg urzadzenia dostarczajgcego momentu obro-
towego. Do ustalania polozenia kazdego z bebnoéw
sluiy uklad dzwigniowy polgczony z trzpieniem
limiowego' dyskretnego silownika.

Do napedzania kazdego z bebnéw sluiy najdo-
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godniej dysza kierujgca strumienn ptynu na kolo
topatkowe umocowane do dna bebna. po tego sa-
mego dna, w réznych odleglosciach od bsi obrotu,
sq umocowane kolki zderzakowe. Te kotki wsp6ét-
pracuja z kotkami umocowanymi na koncach ra-
mion wspomnianego wychyinego ukladu dzwignio-
wego. Do wychylania ukladu dzwigniowego stuizy
najdogodniej silownik sekwencyjny zlozony z sze-
regu wspéOlosiowo osadzonych segmentéw. Do ko-
moér tych segmentéw, ktérych jeden bok jest zao-
" patrzony w elastyczng membrane, doprowadza sig
sygnaty sterujace. ) )

Doprowadzenie sygnaléw powoduje przesuw
wspomnianego trzpienia o okres$lony skok, a w
konsekwencji przesuw ukladu diwigniowego do
polozenia, w ktérym nastepuje zatrzymanie kazde-
go z bebnéw w okres§lonym potozeniu. Na przed-
niej sSciance wskaZznika znajduje sie okienko,
‘w ktérym ukazuje sie znak odpowiadajacy zespo-
towi doprowadzonych do silowmika sekwencyjne-
g0 sygnaléw. W przypadku dwéch bebnéw — be-
ben zewmetirzny ma okienko ® wymiarach odpo-
wiadajagcych okienku w $ciance korpusu. W celu
wskazania znaku naniesionego na powierzchmi be-
bna - wewnetrznego beben zewmetrzny zostaje za-
trzymany w polozeniu pokrywania sie jego okien-
ka z okienkiem w S$ciance korpusu.

Powr6t ukladu diwigniowego do polozenia wyj-
$ciowego i odblokowanie bebnéw odbywa sie pod
dzialaniem sprezyny spiralnej. Bebny moga posia-
daé powierzchnie walcowa lub prostopadioscienng;
w tym drugim przypadku znaki alfanumeryczne
sa naniesione na plaskich powierzchniach prosto-
padloscianéw.

Wskaznik wedilug wynalazku charakteryzuje sie
prostota zastosowanych rozwigzan i niezawodnosci
dzialania. W eksploatacji zuzywa znikemo male
iloSci plynu pod ci$nieniem.

Przedmiot wynalazku jest dokladniej opisany na
przykiladzie wykonania
na ktérym fig. 1 przedstawia wskaznik plymowy
w przekroju pionowym, fig. 2 — ten sam wskaz-
nik w przekroju poziomym wzdluz linii A-A na
fig. 1, a fig. 3 — ten sam wskaZznik w widoku od
przodu. ’

Jak pokazano na rysunku, w korpusie 1 jest.

osadzona o§ 2, na ktérej sa obrotowo umocowane
bebny 3 i 4. Cylindryczne plaszcze bebnéw sa
umieszczone jeden w drugim, a na dnach bebnéw
s3 umocowane lopatkowe kola 5, 6 turbinek. Sty-
cznie do turbinek s3 w korpusie umocowane dy-
sze 7 z nie pokazanymi na rysunku przewodami
doprowadzajacymi do nich plyn pod ci$nieniem.
Na wspomnianych dnach bebnéw 3, 4 wewnatrz
k6t lopatkowych sg osadzone w réznych odleglto-
$ciach od osi 2 kolki 8.

W korpusie 1 jest dalej umieszczony uklad
dzwigniowy 9 osadzony wychylnie na osi 10. Kaz-
de z ramion 11 ukladu dzwigniowego ma na kon-
cu kotek 12 wspélpracujacy ze wspomnianymi koi-
kami 8. Do wychylania ukladu dzwigniowego stu-
zy polaczony z nim silownik sekwencyjny zlozony
z czterech wsp6losiowych membranowych segmen-
téw 13. Kazdy z segmenté6w ma koncoéwke 14 stu-
zacg do doprowadzenia sygnaléw sterujacych. Seg-
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menty s3 z jednej strony umocowame do $cianki
korpusu a z drugiej strony sq polgczone za pomo-
cg trzpienia 15 z ukladem diwigniowym 9 w spo-
s6b umozliwiajacy jego wychylanie w plaszczyZnie
poziomej. Uklad dfwigniowy jest tez zaopatrzony
w sprezyne 16,

W przedniej sciance 17 korpusu jest wykonane
okienko 18 o wielko$ci umozliwiajacej obserwowa-

‘nie znak6éw 19 naniesionych na powierzchni be-

bnéw 3, 4. W celu umeozliwienia obserwowania
znakéw wykonanych na powierzchni wewnetrz-
nego bebna 4 — beben zewnetrzny 3 ma w jed-
nym miejscu swojej cylindrycznej powierzchni nie’
pokazane na rysunku okienko. -

Wskaznik plynowy opisany w przykladzie dzia- -
la w nastepujacy sposéb. Bebny 3 i 4 znajduja
sie pod dzialaniem strumieni plynu wyplywaja-
cych z dysz 7 i nadajacych bebnom staly moment
obrotowy. Obrét kazdego z bebnéw trwa do mo-
mentu, gdy jeden z jego kotké6w 8 zetknie sie
z kolkiem 12 odpowiedniego ramienia 11 ukiladu
dzwigniowego. . Pozycja, w ktérej beben zostaje za-
trzymany, jest wiec zalezna od polozenia ukladu
dswigniowego 9. Polozenie ukladu diwigniowego
zalezy od sygnaléow sterujacych doprowadzonych
do koncéowek 14. Kazdy z segmentéw 13 ma na
jednym boku elastyczna membrane, ktéra pod
dziatlaniem plynu pod cisnieniem przesuwa sie
osiowo 0 okre$lony skok.

Suma przesunieé¢ wszystkich segmenté6w 13 sta-
nowigca wynik dzialania silownika sekwencyjne-
go, zostaje przeniesiona za posrednictwem trzpie-
nia 15 na uklad diZwigniowy. Ruch powrotny ukla-
du odbywa sie pod dzialaniem sprezyny 16. Roz-
mieszczenie znakéw na powierzchni bebnéw 3, 4
jest skorelowane z rozmieszczemiem kolkéw 8 na
dnach bebnéw oraz z polozeniami zajmowanymi
przez ukilad dZwigniowy 9.

Zastrzezenia patentowe

1. Plynowy wskaznik alfanumeryczny, znamien-
ny tym, ze ima co najmniej jeden beben (3, 4) z
naniesionymi na jego powierzchni znakami alfa-
numerycznymi (19), osadzony obrotowo w korpu-
sie (1) i napedzany za pomoca urzadzenia dostar-
czajagcego momentu obrotowego, a do ustalania po-
lozenia kazdego z bebnéw ma “uklad diwigniowy
(9) polaczony z trzpieniem (15) liniowego dyskret-
nego silowmika.

2. Plynowy wskaznik wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tym, ze do mapedzania kazdego z bebnéw (3,4)
ma dysze (7) wspélpracujaca z koitkiem lopatko-

wym (5, 6) umocowanym do dna bebma.

3. Plynowy wskaznik wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tym, ze do dna bebna (3, 4 s3 umocowane w
réznych odlegloSciach od osi (2) koitki (8) wsp6i-
pracujace z kotkami (12) umocowanymi na kon-
cach ramion (11) ukladu diwigniowego (9).

4. Plynowy wskaznik wediug zastrz. 1, znamien-
ny tym, ze trzpien (15) jest polgczony z sekwen-
cyjnym silownikiem zlozonym z szeregu wsp6i-
osiowo osadzonych segmentéw (13).

5. Plynowy wskaznik wedlug zastrz. 4, znamien-
ny tym, ze uklad diwigniowy (9) jest zaopatrzony
W pracujaca na rozcigganie sprezyme (16).
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