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(54 Sposob orientacie lodickovych kontaktov a zariadenie na jeho prevadzanie

Vynadlez se tyka spdsobu orientacie
lodickovych kontaktov a prevedeniea za-
riadenia na prevadzanie spdsobu.

Podstatou spfsobu orientacie lodidko-
vych kontaktov je, Ze sGliastka obsahu~
jhca dva lodidkové kontakty sa najskor
zorientuje do poZadovaného stavu a dop-
ravi sa pod ihly, kde sa rozstrihne na
dva lodidkové kontakty, ktoré st ihlami
preloZené do prekladacieho rotora. Lo-
di&kové kontakty s potom dopravené zo-
bami za vystupky do miesta montaZe.
Podstatou vynalezu je aj to, Ze zariede~
nie pozostava z podavacieho, naberacieho,
lisovacieho a prekladacieho rotora, kto-
ré gl ulokené vo fréme stroja. Lisovaci
rotor obsahuje aspon jedno vedenie ko-
redpondujlce s kladkou a vaskou. Vo ve-
deni s pruZne uloZené dva upinade s
ihlami.

Medzi upinadmi je umiesteny raznik. Pod
upinadmi je umiestennd matrica.
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Vyndlez sa tyka spSsobu orientdcie lodi&kovych kontaktov a prevedenia zariadenia na
prevddzanie spdsobu.

U doteraz zndmych zariaden{ sa kontakty lodi¥kového tvaru ddvkovali do stroja rune.
V krokovjch strojoch sa ddvkovali predstrihnuté kontakty prismo z pésu. Nevyhodou ruZného
ddvkovania je to, fe pri ru¥nom ddvkoveni si potrebné dve pracovné sily a vykon stroja je
velmi nizky - do 50 ks/min. Pri ddvkovéni z pdsu, ne ktorom si kontaekty predstrihnuté, sd
pre velkd spotrebu mosadzného pésu, vysoké vyrobné ndklady. Tento spdsob ddvkovania Jje vhod-
ny pre stroje s krokovym pohybom s vykonom 150 ks/min.

Uvedené nevyhody zmiernuje a technicky problém riesi spdsob orientdcie lodiZkovych
kontaktov a zariedenie na jeho prevddzenie podTa vyndlezu, ktorého podstatou je, %e si-~:
tiastka obsahujica dva lodiZkové kontakty sa najskdr zérientuje do poZadévaného stavu
& dopravi se pod ihly, kde sa su¥imstka roztrihne na dva lodiZkové kontakty, ktoré sy ihla-
mi preloZené do prekladacieho rotora. Lodi&kové kohtakty sd potom dopravené zubemi za vy-
stupky do miesta montdZe. Podstatou vyndlezu je aj to, %e zariadenie pozostévajuce z liso-
vacieho rotora, podédvacieho rotora, naberacieho a prekladacieho rotora, ktoré si uloZené
vo fréme stroja, mé v lisovacom rotore uloZené aspon jedno vedenie koreSpondujice s kladkou
a vadkou. Vo vedeni su pruine uloZené dva upinafe s ihlami, Medzi upfnadmi je umiestneny
-raznik. Pod upine&mi . je umiestnend matrica. VedYa lisovacieho rotora si ulofené poddvaci
rotor a naberaci rotor. Naberaci rotor je umiestneny tak, %e zasahuje do priestoru medzi
matricu a upina¥e s raznikom lisovacieho rotora v mieste prekladania siZiastok. Dalej Jje
vedla lisovacieho rotora umiestneny prekladacf rotor tak, Ze zasahuje do priestoru medzi
matricu a upinale s raznfkom lisovacieho rotora v mieste odoberania sidiastky. Poddvaci
rotor mé na hornej ploche z vonkajSej strany a% do miesta odovzddvanis umiestnené vonkajXie
vedenie s vybranim a od stredu poddvacieho rotora Je na jeho hornej ploche oproti vonkaj-
#iemu vedeniu umiestriené vnitorné vedenie s vybraenim tek, %e vytvdra dréZku. Na vydstenie
drd%ky nadvazuje naberaci rotor opatreny po obvode aspon jednym naberacim zubom s vybra-
nim, Neberaci rotor je z vonkajiej strany od miesta prekladania aZ do miesta odovzddvania
si¥iastky opatreny liStou. V miesté odovzddvania si¥iastky je tieX umiestnend odprufend
1lista.

Preklddac{ rotor mé'po obvode vytvorené aspon dva zuby, vzdialené od seba v rovnakej
vzdialenostl sko si uloZené ihly v upinadoch. Prekladsci rotor Je 2z vonkajSej strany od
miesta odoberania a¥ do mieste prekladenia do vitrovacieho rotora opatreny li&tou, vytvé-
rajicou s doskou uloZenou pod prekladacim rotorom vodiacu dréiku. Sp8sobom orientdeie lo-
di¥kovy¥ch kontektov. sa dosimhne plynulé dédvkovanie dvoch lodikovych kontektov do rotoro-
vého stroja s vykonom 300 ks/min. Dal¥ou vyhodou Je tieZ znadnd spora pracovnych sil,

‘Na pripojenych vikresoch je znézornené prikladné rieSenie zariadenia na orientdciu
lodi¥kovych kontaktov, kde na obr. 1 je nekresleny rozvinuty rez stredom zariadenia, na
obr. 2 Jje nakresleny pddorys zariasdenia, na obr. 3 je nakreslené miesto odovzddvania st~
&iastok, na obr. 4 je nakreslené miesto prekladania si¥lastok, na obr., 5 je nakresleny
pozdiiny rez upinadumi s raznfkom, na obr. 6 je nakreslend si¥iastka obsahujica dva lodid-
kové kontekty a ne obr. 7 je nakresleny lodidkovy kontakt.

Spdsob orientdcie lodiZkovych kontaktov sa vykondva tak, Ze si¥iastka 5 obsahujica
dva lodiZkové kontakty 31 sa najsk8r zorientuje do po¥adovaného stavu a dopravi sa pod
ibkly 14, kde sa ribzstrihne na dva lodikové kontakty 31, ktoré si ihlami 14 preloZené do
prekladacieho rotora 23 a dopravené zubami 20 za vystupky 6 do mieste monté¥e, '

Zariedenie na orientdciu. lodiZkovych kontaktov pozostévaji z lisovacieho rotora, kto-
ré md aspon jedno vedenie 21 kore¥pondujice s kladkou 17 a vaZkou 16. Vo veden{ 27 s pru%-
ne uloZené dva upinade 19. V upina¥och 19 si uloZené ihly 14. Medzi upine¥mi 19 je umiest-
neny raznik 15. Pod upina¥mi 19 je umiestnend matrica 18.
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VedYa lisovacieho rotora 13 Jje uloZeny podévaci rotor 1, ktory mé na Jjeho hornej plo-
che z vonkajdej streny a% do miesta odovzddvanie 26 umiestnené vonkajiie vedenie 3 s vybra-
nim 4. 04 stredu podévacieho rotora 1 je na jeho hornej ploche oproti vonkaj¥iemu vedeniu
3 umiestnené vnitorné vedenie 2 s yybranim 30. Vonkajsle vedenie J & vnitorné vedenie 2
vytvéraji dréiku 7 pre vedenie si¥iastok 5. Drdika T vydstuje k naberaciemu rotoru 3. Na-
beraci rotor 9 je umiestneny tak, Ze zasahuje do priestoru medzi matrieu 18 a upinaZe 19
s raznfkom 15 v mieste prekladania 25 sudiastky 5. Naberaci rotor 3 Jje po obvode opatreny
naberacimi zubemi 10, ktoré sa striedaju s vyberaniemi 11. Z vonkaj¥ej strany od miesta
prekledania 25 a% do miesta odovzddvania 26 je naberaci rotor 9 opatreny li¥tou 12.

V mieste odovzddvania 26 siZiastok 5 je tie% uloZend odprufend 1liZta 8. Prekladaci
rotor 23 je uloZeny vedla lisovaciehc rotora 13 tak, %e v mieste odoberania 28 zasahuje
do lisovacieho rotora 13 v priestore medzi matricu 18 a upinade 19 s raznikom 15.

Prekladaci rotor 23 mé& po obvode vytvorené aspon dva zuby 20, vzdialené od seba v rov-
nakej vzdialenosti ako si ulo%ené ihly 14 v upinaoch 19. Prekladaci rotor 23 Je z vonkaj-
%ej strany od miesta odoberania 28 a% do miesta prekladania do vitrovacieho rotora opatre-
ny listou 21. Pod prekladacim rotorom 23 a 1i%tou 21 je umiestnené doska 22 tak, Ze vytvé-
ra vodiacu dréZku 24.

Funkcia zariedenia na orientdciu lodiZkovych kontaktov Je nasledovnd: Orientované
sidiastky 5 obsahujice dva lodiZkové kontakty 31 st privddzané na poddvaci rotor 1, odkial
si drdzkou ] vedené do miesta odovzddvania 26. V mieste odovzddvania 26 je = vonkajZej
streny umiestnend odpruZené li3ta 8, ktoré zabranuje zasklinovaniu orientcvanjch sifiestok 3
pri naberani do nabéracieho rotora 9. Nsberac{ zub 10 naberacieho rotora 9 naberie jednu
sudiastku 5 obsahujicu dva lodidkové kontakty 31 ze vystupok 6 a druhy vystupok 6 sa doty-
ka vybrenia 11. Zorientovand su¥iastka 5 je undené naberacim rotorom 9, pridom je z von-
kaj%ej strany a¥ do miesta prekladania 25 vedend li¥tou 12. V mieste prekladania 25 sa do
st&iastky 5 cez vystupky § nasuni ihly 14 a upina¥ 19 upni suliasku 3 na matricu 18.

Raznik 15 prestrihne si¥iestku 3 na dva 1lodi¥kové kontakty 31, ktoré sd potom ihlemi
14 prenesené do miesta odoberania 28 a preloZené do prekladacieho rotora 23. Zubami 20
prekladacieho rotora 23 su lodi&kové kontakty 31 za vystupky 6 unédané do vitrovacieho ro-
tora.

PREDMET VYNALEZU

1. Spdsob orientdcie lodi¥kovych kontaktov vyznadujici sa tym, Ze sa naskdr zorientu-
je do poZadovaného stavu sudiastka, obsahujica dva lodi¥kové kontekty, a dopravi se’pod
ihly raznika, kde sa rozstrihne na dva lodilkové kontskty, ktoré si ihlsmi preloZené do
prekladacieho rotora a dopravené zubemi prekladacieho rotoru za v¥stupky do miesta montédZe.

2. Zariadenie na prevédzanie sp8sobu podla bodu 1 pozostdvajice z lisovacieho rotora,
podévacieho rotora, naberacieho rotora a preklsdacieho rotora, ktoré su uloZené vo fréme
stroja, vyznadujice sa tym, Ze lisovaci rotor (13) obsahuje aspon jedno vedenie (27) ko=
respondujice s kladkou (17) a vaZkou (16), kde vo vedeni (27) st pruZne uloZené dva upi-
nade (19) s ihlami (14) a medzi upina¥mi (19) je umiestneny reznik (15), prifom pod upinal-
mi (19) je umiestnend matrica (18) a vedYa lisovacieho rotora (13) sd uloZené poddvaci
rotor (1), dalej naberaci rotor (9), ktory je umiestneny tek, %e zasshuje do priestoru
medzi matricu (18) a upinade (19) s raznikom (15) lisovacieho rotora (13) v mieste prekla-
dsnia (25) si¥iastok (5), dalej je vedla lisovacieho rotora (13) umiestneny prekladacf ro-
tor (23) tek, Ze zasahuje do priestoru medzi matricu (18) a upfna¥e (17) s raznikom (15)
1isovacieho rotora (13) v mieste odobersniam (28) sudiastky (5), pridom podévaci rotor (1)
né na jeho hornej ploche z vonkajej strany aZ do miesta odovzddvania (26) sd&iastok (5)
umiestnené vonkaj$ie vedenie (3) s vybranim (4) a od stredu poddvacieho rotora (1) 3e na
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jeho hornej ploche oproti vonkaj¥emu vedeniu (3) umiestnené vnitorné vedenie (2) s vybra-
nim (30) tek, ¥e vytvédra drdiku (7) k vyisteniu ktorej nadvazuje naberac{ rotor (9),‘ opatre-
ny po obvodé aspon jednym naberacim zubom (10) s vybranim (11) a z vonkajdej strany Je .
opatreny listeu (12) od miesta prekladania (25) si¥iastky (5) a% do miesta odovzddvania (26)
sidiastky (5), v ktorom je umiestnend odpruzend li¥ta (8), zatial %o prekladaci rotor (23)
mé po obvode vytvorené aspon dve zuby (20) vzdialené od seba v rovnekej vzdialenosti ako

s uloZené ihly (14) v upfnaZoch (19), a z vonkaj¥ej strany Je 0d miesta odoberania (28)
si¥iastok a¥ do mieste prekiadenia do vitrovacieho rotora opatreny listou (21) vytvéraji-
cou s doskou (22) uloZenou pod prekladacim rotorom (23) vodiacu drdZku-(24).

2 vykresy
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