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(54) Axiélni extenzometr

zaf{zen{ se tykd axidlnfho extenzo- 13 1 11 1 ) 3
metru, jen¥ se pouZivd pro mé¥enf axidl- .

nfch deformac{ materiflovych vzorkd. O&e-
lem vyndlezu je umoZnit mé¥eni s rdznymi
m&¥icimi bdzemi p¥i zachovdn{ stejnych
statickych i dynamickych charakteristik .
extenzometru. Na ka¥dém p¥enosovém rameni

extenzometru je vytvofena vidy jedna vnéj- /
8{ a jedna vnit¥nf plocha pro upevné&ni
m&¥iefch dotykd. Rizné m&¥ic{ bdze se do- L__
sahujf montd%{ mé&f¥icfch b¥itd na )ednotll—

vé montd#n{ plochy. L1
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Vyndlez se tyk4 axidlnfho extenzometru, jenZ se pou¥fvd pro méfeni axidlnfich deformact

materidlovych vzorkd.

Onavové zkou¥ky materidlu se provdd&jf zpravidla pomoc{ zpétnovazebn& ¥izenych systémd,
v nich% se deformace bud pouze mdf¥{, nebo se podle jej{f velikosti ¥fd{ prib&h zkoudky.

Deformace se m&F{ pomoci extenzometrd na urdité vzddlenosti, kterd se nazyvd mdfic{ bdze.
Méfic{ bdze je v urditém pfedepsaném vztahu k prifezu vzorku, aby bylo mo¥no navzdjem porov-
ndvat vysledky zkouSek na rliznych velikostech vzorku. P¥enositelnost vysledkd je podminéna mimo
jiné shodou metrologickych statickych i dynamickych charakteristik extenzometrid, jich% se po-
ufivd k mé&¥enf{ deformacf, respektive k ¥fzeni zkoulky.

M&¥enf se uskutedfiuj{ proto pf¥ednostn¥ pomoci jednoho extenzometru, u ndho¥ se rdzné
méfic{ bize vytvdfejl pomoci tzv. extenderd, cof jsou p¥fdavné nédstavce na p¥enosovd ramena

extensometrd,

Pfitom se postupuje zpravidla tak, Ze extendery se p¥ipojuji na opracované plodky uspofi-
dané na vné&jsfm kraji ramen, mezi rameno extensometru a m&¥icf dotyky. M&¥ic{ bdze se tim
2vét3l o velikost extenderi.

P¥fdavné extendery v tomto uspo¥id4nf neovliviiuj{ podstatné statické metrologické chara-
kteristiky, ovSem s ohledem na svou hmotnost a zm&nénou geometrii ovliviuj{ dynamické vlastnos-

ti extensometru,

Extenzometry s extendery je proto moZno pouZivat pouze pro ni¥%{ pracovni frekvence,
typicky do 20 HZ, Pfi uspofdddnf{ s extendery se rovné’ s ohledem na hor3{ dynamické vlastnosti
snimae zhor¥uje stabilita soustavy, pouZije~li se extensometr v uzavfené zp&tnovazebni

smy&ce, tj. pfi ¥f{zenf zkoudky.

Uvedené nedostatky jsou podle vyndlezu odstranény tim, ¥e na ka%dém ramenu extenzometru
jsou vytvoreny jedna vn&js{ plocha a jedna vnit¥nf plocha pro upevné&nf m&¥icich dotykl.

Je vyhodné vytvo¥it tyto plochy tak, Ze jsou navzdjem rovnob&Zné.

V¢¥hodou feSeni podle vyndlezu jd, Ze lze realizovat méFicf bdze o riznych velikostech
riznou montd#{ mé¥ic{ch dotykd bez daliich p¥idavnych mechanickych &lenl, které by svou hmot-
nostf{ ovliviiovaly dynamické vlastnosti extenzometru.

Tim je umoZn&no provéddét porovnatelné zkoudky ve frekven®nim pfsmu, které je p¥i aplika-
cich extenzometrd s extendery prakticky nedosaZitelnd, vzhledem k omezenym dynamickym vlast-
nostem takéVjch»uspofédéni. Tygicky je moZno v uspofdddnf dle vyndlezu pracovat ve frekvendnim
pdsmu do cca 400 Hz.

Provedeni"dle vyndlezu je vysvétleno za pomoci p¥ipojenych obrézkd, z nichi obr. 1 pfed-
stavuje jeden zplisob osazeni extenzometru m&¥icfmi dotyky s b¥ity, obr. 2 a obr. 3 pak jiny
zplisob tohoto osazeni.

Extenzometr je tvofen mérnym &lenem 3 a dvojici ramen 1, kterd jsou na svych koncich
schodovit& zidZfena, &fmZ na ka%dém rameni vznikajl jedna vné&j%¥{ plocha 1l a jedna vnit¥nt
plocha 12 pro upevnéni m&f¥icfch dotykd 13.

V alternativ& podle obr. 1 jsou m&¥ici{ dotyky 13 upevnény na vnit¥nifch plochdch 11
ramen 1, &im¥ je vytvoiena m&ficf bdze oznatend L 1.

Na obr. 2 je vyznalena alternativa, kdy mé&fic{ dotyky 13 jsou upevn&ny na vn&j§ich plo-
chdch 12 ramen 1, &Im%¥ je vytvofena m&ficf{ bdze L 2.
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Na obr. 3 je vyznafeno uspo¥idddnf, kde jsou métic{ dotyky 13 upevnény na jednu vnit¥ni{
plochu 11 a na jednu vn&j¥{ plochu 13 ramen 1, &{m¥ je vytvofena m&fici bdze L 3.

Typicky je moZno realizovat timto zplsobem extensometr s bizemi 10,15 a 20 mm nebo 20,30
a 40 mm. Je zf¥ejmé, Ze lze plochy pro upevnéni méficich dotykd s b¥ity vytvo¥it i jinak ne¥
je tomu v popsaném provedenf, napf¥. prismatickym vyhloubenfm na vnit¥nfch i vnéjsich strandch

ramen extensometru.

RovnéZ je z¥ejmé, ¥e je moZno dosghnout v popsaném provedeni je$t& jiné velikosti m&¥icich
bdz{ nap¥. tim, %e se pou?ijf nesymetrické méiicf dotyky. Pak p¥i montdZi dotykl z rdznych
stran na jednotlivé vn&js{ nebo vnitin{ plochy a kombinaci t&chto zplisobl mont4¥e lze dosdhnout

pZislusny poSet definovanych m&*icfch bizi.

PREDMET VYNAKALEGZU
1. Axi4ln{ extensometr s m&rnym &lenem a pfenosovymi rameny, na nich¥ jsou upevnény méri-
cf dotyky s bfity, vyzna&ujfcf se tfm, %e na ka¥dém rameni /1/ jsou vytvofeny jedna vn&jif

plocha /11/ a jedna vnit¥nf plocha /12/ pro upevnén{ m&¥icfch dotykd /13/.

2. Axidln{ extensometr dle bodu 1, vyznadujfci se tim, %e vn&j¥{ plocha /11/ a vnit¥ni

plocha /12/ jsou vzdjemnd& rovnob&¥nd.

1 vykres
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