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(54) Plynule regulovatelny budi¢ vibrace

ReZen{ se tyk4 plynule regulovatelného
budice, ktery je tvo¥en axidln& pohyblivym
nevyvaZkem nasunutym voln& na h¥ideli a
uloZenym ve vedenf. Na povrchu h¥fdele je
vytvo¥ena dréZka, ve které je uloZena ty¢,
jejifZ prvni konec ve tvaru klfnu zasahuje
do drdZky, vytvo¥ené v axidlnim sméru
v otvoru pohyblivého nevyvaZku a druhy ko-
nec ty&e je uchycen v posuvném loZisku,
které je uloZeno v objimce, jejfZ ta&hlo
je propojeno s hydraulickym vdlcem. T&hlo
objimky s vfhodou prochdz{ p¥es blokovaci
dstroji. Vysunovanim klfnu z drdZky pohyb~
livého nevgvaZku se v disledku odst¥edivé
s{ly uvolné&ného pohyblivého nevyvaZku méni
plynule vyst¥ednfkovy moment. Budi& vibra-
ce podle vyndlezu lze pouZit u stroji vy-
uzf{vajicich kmitavého pohybu k pracovnimu
procesu, zejména u vibra&nich védlcu.
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Vyndlez se tfk4 plynule regulovatelného budile vibrace, zejména pro vibradni vélce.

Dosud zndmé vibra®ni vdlce jsou vybaveny pfevdfn& dvoustupfiovymi budidi vibrace, v men&i
mife pak plynule regulovatelnymi budi&i vibrace. Z konstrukénfho hlediska jsou dvoustuphnové
budi&e vibrace jednodus3f, 'dosahujf v¥ak pouze minimélnf a maxim&ln{ hodnoty v¢st¥ednikového
momentu., MoZnost nastavenf nulové hodnoty vyst¥ednikového momentu, pot¥ebné p¥i rozb&hu
budi&e, je jejich hlavn{ nevyhodou. Tuto nevfhodu odstranujf budi&e vibrace s plynulou:regu-
laci vyst¥ednikového momentu od nuly a% do maximdlni hodnoty. Jsou viak konstruk&éné& sloZité&j-
1, z vyrobniho hlediska ndro&néj3f a jejich ovladddn{ je v&tSinou elektromagnetické, hydrau-
lické, p¥ipadnd elektrohydraulické. Velkou nevfhodou je rovn&%Z udrZeni nastavené hodnoty
v§st¥ednikového momentu, kterd je pot¥ebnd pro poZadovanou kvalitu hutn&né zeminy.

Uvedené nedostatky odstrahuje do zna&éné miry plynule regulovatelny budié& vibrace podle
vyndlezu, jeho% podstata spolfvd v tom, Ze je tvo¥en axidln& pohybliv¢m nevyvaZkem, nasunutgm
voln& na h¥ideli a uloZfenym ve vedeni. Na povrchu h¥fdele je vytvofena drdika, ve které
je ulofena ty&, jejf%¥ prvni konec ve tvaru klfnu zasahuje do dréZfky, vytvo¥ené v axidlnim
sm&ru v otvoru pohyblivého nevyvafku a druhy konec tyle je uchycen v posuvném loZisku, které
je ulofeno v objimce, jejif tdhlo je propojeno s hydraulickym vdlcem. Téhlo objimky miZe
byt s vfhodou umfsténo v blokovacim tstroji.

V¢hoda budi&e vibrace podle vynédlezu spo&ivd v plynulé regulaci vyst¥ednikového momentu
od nuly do maximdlnf hodnoty s moZnostf udrZeni zvolené nastavené hodnoty vystfednikového
momentu. Ke jmenovanym vyhoddm p¥istupuje rovné&% konstruk&ni jednoduchost budile vibrace.

Na pfilo¥eném vykrese je schematicky zndzorn&n na obr. 1 osovy Yez budifem vibrace
a na obr. 2 radidlni ¥ez budidem vibrace.

Budi& vibrace s plynulou regulaci vystiednikového momentu (obr. 1) sestdvd z hi¥idele
11 uloZeného ve dvojici loZisek 10, 10°, kterd jsou uchycena ve skini 4 b&hounu vibraZniho
vélce. Na povrchu h¥fdele 11 je v axi&lnfm smdru vytvofena dré¥fka 12, ve které je uloZena
ty& 2 zakon&end klfnem 3. Ty& 2 je uchycena v posuvném lofisku 5, které je uloZeno v objimce
6, spojené s téhlem 9. Tdhlo 9, prochdzejici s vfhodou p¥es blokovaci ustroji 7, napf. brzdu
je propojeno s hydraulickym vdlcem 8. Klfn 3 tyle 2 zasahuje do dré¥fky 12~ pohyblivého nevy-
vatku 1 (obr. 2), volnd nasunutého na h¥fdeli 11 a pohybujicfho se v radidlnim smé&ru na
osu h¥fdele 11 ve vedenf 13. Dré%ka 12~ pohyblivého nevyva¥ku 1 je vytvofena v axidlnim
sm&ru v otvoru pohyblivého nevyvaZku 1.

P¥i rozjezdu vibra&nfho vdlce je t¥eba, aby vyst¥ednfikovy moment budife vibrace byl
nulov¢y. Ty& 2, ovlddanid hydraulickym vélcem 8 p¥es mechanismus, je p¥esunuta do krajni polohy,
ve které je klfn 3 zasunut na doraz v drd¥ce 12  pohyblivého nevyvaZku 1. Poloha t&2istd
pohyblivého nevyva¥ku 1 je soustfed®na v ose h¥fdele 11 a jeho odstfedivd sfla je nulova.

Aby nulovy vyst¥ednikovy moment budide vibrace pisobil po ur¥itou dobu, je tdhlo 6 s vyhodou
zajist&no v blokovacim Gstrojf 7. P¥i jiné pofadované hodnoté vystfednfkového momentu je

téhlo 6 odji%tdno a dany mechanismus pohybuje ty&{ 2 tak, ¥e klin 3 je vysunovén z drézky

12" pohyblivého nevgvaZku l.vaolnény pohyblivy nevyvaZek 1 se vlivem odst¥edivé sily pohybuje
ve veden{ 13. Poloha jeho t8%Zi¥t& se m&n{ vzhledem k ose h¥fdele 11 a tim se m&n{ i poZadovany
v¢stiednikovy moment. P¥i poZadované nastavené hodnotd vystfednikového momentu budile vibrace
je téhlo 9 opdt s vghodou zajiSténo v blokovacim Gstrojf 7. Maximdlni vyst¥ednikovy moment
budide vibrace je dén ﬁplnygavysunutim klinu 3 z drd%ky 12~ pohyblivého nevyvaiku 1.

Budi¢ vibrace podle vyndlezu lze pouZit u stroji vyuZivajicich kmitavého pohybu k pra-
covnimu procesu, zejmén&eu“VibraénIch vdlch.
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PREDMET VYNALEZU

1. Plynule regulovatelny budi¥ vibrace, vytvo¥eny jednim axi&lnd& pohyblivym nevyvaZkem
umisté€nym na hfideli, ktery je uloZen v loZiskdch t&lesa bdhounu vibradniho vdlece, vyznadu~
jici se tim, %e pohyblivy nevyvaZek (1), nasunuty volné na h¥fdeli (11) a uloZenym ve vedent
(13), prifemZ na povrchu h¥idele (11) je vytvoF¥ena dri¥ka (12), ve které je ulofena ty&

(2), jejiZ prvni konec ve tvaru klinu (3) zasahuje do dréZky (12) ,pohyblivého nevyvaZku

(1), vytvofené v axidlnim sméru v otvoru pohyblivého nevyvaZku (1) a druhy konec ty&e (2)

je spojen s posuvnym loZiskem (5), které je uloZeno v objimce (6), jejL¥ tdhlo (9) je propo-
jeno s hydraulickym vilcem (8).

2. Budi& vibrace podle bodu 1, vyzna&ujic{ se tfm, %e t4&hlo (9) objimky (6) prochézi
pies blokovac{ ustroji (7).

1 vykres
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