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(57) Формула изобретения
1. Способ размещения космического аппарата на геостационарной орбите в

неэкваториальной плоскости, отличающийся тем, что космический аппарат выводят в
точку околоземного пространства с заданными географической широтой и высотой
над поверхностью Земли так, что угловая скорость вращения космического аппарата
совпадает с угловой скоростью вращения Земли и поддерживают его движение в этой
точке с помощью постоянно действующего двигателя с тягой равной результирующей
от силы притяжения Земли и центробежной силы, действующих на космический
аппарат и противоположной ей по направлению, причем вектор силы тяги проходит
через центр масс космического аппарата,

2. Устройство для реализации способа размещения космического аппарата на
геостационарной орбите, выполненное в виде космического аппарата, содержащего
систему управления, систему ориентации, блок полезной нагрузки, служебные
системы, отличающееся тем, что оно оснащено двигателем постоянного действия на
качающемся подвесе, электрически связанным с системой контроля центра масс
космического аппарата и системой обеспечения антиколлинеарности вектора силы
тяги двигателя постоянного действия вектору результирующей силы от силы
притяжения Земли и центробежной силы, действующих на космический аппарат, а
двигатель постоянного действия оснащен системой дросселирования силы тяги в
диапазоне изменения значения этой результирующей силы.
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