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Sposéb wprowadzania do ukladow automatycznej regulacji
wartoSci zadanej i urzadzenie do stosowania tego sposobu
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Przedmiotem wynalazku jest sposéb wprowa-
dzania do ukladéw automatycznej regulacji war-
tosci zadanej, w ktérych urzadzenia pomiarowe
dysponuja odpowiednim momentem napedowym,
jak na przyklad mechaniczne mierniki poziomu,
polozenia, ci$nienia, wagi pierscieniowe, auto-
kompensatory i inne.

Znane dotychczas sposoby wprowadzania do
ukladéw automatycznej regulacji wartoSci zadanej
polegaja na poréwnywaniu napieé w uktadach
mostk6w  zr6wnowazonych, amperowo i we
wzmacniaczach magnetycznych i maszynowych
lub tez na wprowadzaniu warto§ci zadanej w po-
staci cyfrowej. Stosowanie powyzszych sposobéw
wprowadzania do ukladéw *automatycznej regu-
lacji warto$ci zadanej jest kosztowne, a szczeg6l-
nie w ukladach, gdzie wprowadza sie warto§é za-
dang w postaci cyfrowej, co wigze sie z duig
ilosciag elementéw wymagajacych precyzyjnego
wykonania. W ukladach, w ktéorych wymagana
jest czesta zmiana wartoSci zadanych powyzsze
sposoby sa szczegblnie ucigzliwe dla obstugi.

W sposobie wprowadzania do ukiadéw automa-
tycznej regulacji wartoSci zadanej wedlug wy-
nalazku, uniknieto powyzszych niedogodnoS$ci
dzieki zastosowaniu sprzegla elektromagnetyczne-
go lub innego, pomiedzy miernikiem wartos$ci re-
gulowanej, a ukladem dokonujgcym korekty tej
wielko$ci, przymocowanego swg ruchomg czeScia
do membrany urzgdzenia pomiarowego za$§ nie-
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ruc'homa do ramienia, ktére swoim wychyleniem
od polozenia réwnowagi pobudza ukitad korygu-
jacy warto$¢é wielkoSci regulowanej za pomocg
zespolu stykowego, fotoelektrycznego, czujnikéw
pojemnos$ciowych, indukcyjnych lub innych.

Przykladowe rozwigzanie urzadzenia do wyko-
nywania sposobu wprowadzania do ukladéw auto-
matycznej regulacji warto$ci zadanej przedstawio-
no na rysunku.

Do konstrukeji no$nej 1 wskazoéwka przyrzadu
pomiarowego przymocowana jest membrang kraz-
kowg 2 z wycietym w §rodku okrgglym otworem,
za pomocg pierScieni 3 i 4. :

Do obrzeza membrany od strony otworu przy-
mocowana jest pierScieniowa zwora magnetycz-
na 5 stanowigca ruchomg cze$¢ sprzegla. Na prze-
diuzeniu osi 6 miernika, ulozyskowany jest za po-
mocg lozyska T elektromagnes 8 stanowigcy nie-
ruchomg cze§é sprzegia. Do elektromagnesu 8 za-
mocowane jest ramie 9, ktére uruchamia za pomo-
cg trzpienia 10 poprzez dowolne urzadzenie sty-
kowe uklad regulacji. Zasada dzialania urzadzenia
jest opisana ponizej.

Przez pobudzenie sprzegla wlgcza sie uklad
automatycznej regulacji do pracy: Odchylka od
wartosci jaka byla w chwili wlaczenia uktadu
automatycznej regulacji, spowoduje wychylenie
ramienia 9 umocowanego do czeSci ruchomej 8
sprzegla, co powoduje poprzez trzpien 10 urucho-
mienie urzadzenia stykowego, ktoére z kolei po-
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budza uklad przekaznikowy w zaleznoSci od kie- mierzonej od wartosci jaka byla w chwili po-
runku odchylki i jej wielkoSci. budzania sprzegla, do przetwornika, ktoéry ste-
ruje ukladem korygujacym.

Zastrzezenia patentowe 2) Urzadzenie do stosowania sposobu wedlug za-

5 strzezenia 1 znamienne tym, Zze ma sprzeglo
1) Sposéb wprowadzania do ukladéw automatycz- skladajgce sie z przesuwnej czeSci (5) potaczo-
nej regulacji wartoSci zadanej znamienny tym, nej poprzez element sprezysty (2) z konstruk-
ze wprowadzanie warto§ci zadanej dokonuje cjag no$ng (1) napedzang osig miernika war-
sie poprzez pobudzanie sprzegla zabudowanego tosci regulowanej oraz nie przesuwnej czesci
na mierniku, ktére przenosi mechanicznie in- ‘sprzegla ulozyskowanej na osi miernika nape-

formacje o odchylce i znaku odchylki wielkosci dzajacego swoim obrotem ukilad korekcyjny.
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