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SUPPORT ANTIVIBRATOIRE, ET VEHICULE COMPORTANT UN TEL SUPPORT.

@ Support antivibratoire comportant une premiere arma-
ture (2) qui comprend un doigt limiteur (9) et deux doigts de
support (11) paralleles, une deuxieme armature (3) qui com-
prend une cage (14) entourant partiellement le doigt limi-
teur, et un dispositif de liaison en élastomere (4) interposé
entre I'extérieur de la cage (14) et les doigts de support.
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Support antivibratoire, et véhicule comportant un tel

support.

La présente invention est relative aux supports
antivibratoires (destinés & supporter par exemple un moteur
de véhicule automobile sur la caisse du véhicule) et aux
véhicules comportant de tels supports.

Plus particulierement, 1'invention concerne un
support antivibratoire destiné & relier entre eux des
premier et deuxiéme éléments rigides pour supporter une
charge axiale permanente appliquée entre ces premier et
deuxieme éléments rigides selon un premier axe et pour
amortir des vibrations entre lesdits premier et deuxiéme
éléments rigides, ce support antivibratoire comportant

- des premiére et deuxiéme armatures rigides
destinées a é&tre reliées aux deux éléments rigides a
réunir, la premiére armature comportant au moins un doigt
limiteur qui s'étend selon un deuxiéme axe perpendiculaire
au premier axe et qui est entouré au moins partiellement
par une cage rigide appartenant a la deuxieme armature,
cette cage présentant une surface externe orientée a
1’opposé du doigt limiteur et une surface interne orientée
vers le doigt 1limiteur, laquelle surface interne est
adaptée pour coopérer par butée avec ce doigt limiteur pour
limiter des débattements relatifs entre 1les premiére et
deuxiéme armatures selon ledit premier axe et selon un
troisiéme axe perpendiculaire aux premier et deuxiéme axes,

- et un dispositif de liaison en élastomére
reliant entre elles les premiére et deuxiéme armatures, le
dispositif de 1liaison en élastomére étant adapté pour
supporter ladite charge axiale permanente.

Le document FR-A-2 769 962 décrit un exemple d'un
tel support antivibratoire.

Les supports antivibratoire de ce type donne toute

satisfaction quant & l'efficacité de leur fonctionnement,
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mais présentent néanmoins 1'inconvénient d’ étre
relativement encombrants.

La présente invention a notamment pour but de
pallier ces inconvénients.

A cet effet, selon l'invention, un support
antivibratoire du genre en question est caractérisé en ce
que la premiere armature comporte au moins un organe de
support qui présente une surface d'appui orientée selon le
premier axe vers le doigt limiteur, la cage rigide de 1la
deuxiéme armature étant interposée entre ladite face
d'appui et le doigt limiteur, et en ce que le dispositif de
liaison en élastomére relie la surface externe de la cage
rigide a la surface d'appui de 1l’organe de support.

Grace & ces dispositions, on réduit 1'encombrement
de la deuxiéme armature qui ne contient plus le dispositif
de liaison en élastomére, contrairement aux supports
antivibratoires de 1'art antérieur, ce qui permet de
diminuer 1'encombrement global du support selon
1'invention. De plus, ces dispositions permettent
généralement de diminuer également la masse totale du
support antivibratoire.

Dans des modes de réalisation préférés de
l1'invention, on peut éventuellement avoir recours en outre
a 1'une et/ou a l'autre des dispositions suivantes :

- la deuxiéme armature se présente sous la forme
d'un arceau central prolongé latéralement vers l'extérieur
par deux pattes de fixation destinées a étre fixées au
deuxiéme élément rigide, l1'arceau central entourant
partiellement le doigt limiteur,

- le doigt limiteur comporte un enrobage
d'élastomére,

- le dispositif de liaison en élastomére comporte
deux bras qui s'étendent selon le premier axe & partir de
la deuxiéme armature, en divergeant selon le troisiéme axe

jusqu'a la premiére armature,
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- les deux bras du dispositif de 1liaison en
élastomere sont reliés respectivement a deux doigts de
support distincts appartenant a la premiére armature, ces
doigts de support étant disposés longitudinalement
parallélement au deuxiéme axe et étant décalés de part et
d'autre du doigt limiteur,

- les deux bras du dispositif de 1liaison en
élastomére sont reliés a un méme organe de support
appartenant a la premiére armature.

Par ailleurs, 1l'invention a également pour objet un
véhicule automobile comportant une caisse reliée & un bloc
motopropulseur au moins par 1'intermédiaire d'un support
antivibratoire, un  premier élément parmi le bloc
motopropulseur et 1la caisse étant fixé & la premiére
armature et un deuxiéme élément parmi le bloc
motopropulseur et la caisse étant fixé a 1la deuxiéme
armature.

Avantageusement, la deuxiéme armature présente un
arceau central qui se prolonge latéralement vers
1'extérieur par deux pattes de fixation fixées
respectivement au deuxiéme élément, le doigt limiteur étant
adapté pour coopérer par butée avec l'arceau central et
ledit deuxiéme élément afin de limiter les débattements
relatifs entre les premieére et deuxiéme armatures
parallelement aux premier et troisiéme axes.

D'autres caractéristiques et avantages de
l'invention apparaitront au cours de 1la description
suivante de deux de ses formes de réalisation, données a
titre d'exemples non limitatifs, en regard des dessins
joints.

Sur les dessins

- la figure 1 est une vue en perspective d’un
support antivibratoire selon une premiére forme de
réalisation de 1’invention,

- la figure 2 est une vue en perspective du
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support antivibratoire de la figure 1, en coupe
transversale verticale, .

- la figure 3 est une vue en coupe longitudinale
verticale du support antivibratoire des figures 1 et 2,

- la figure 4 est une vue en coupe transversale
verticale d’'un support antivibratoire selon une deuxiéme
forme de réalisation de 1’invention,

- et la figure 5 et une vue similaire a la figure
3, dans la deuxiéme forme de réalisation de 1l’invention.

Sur les différentes figures, les mémes références
désignent des éléments identiques ou similaires.

Le support antivibratoire représenté sur les
figures 1 a 3 est destiné & supporter par exemple un bloc
motopropulseur de véhicule sur la caisse du véhicule.

A cet effet, le support antivibratoire 1 comporte
des premiere et deuxiéme armatures rigides 2, 3 qui sont
destinées a étre fixées respectivement au bloc
motopropulseur et a la caisse du véhicule et qui sont
reliées entre elles par un corps en élastomere 4 adapté
pour supporter le poids du bloc motopropulseur et pour
amortir des vibrations relatives entre le bloc
motopropulseur et la caisse du véhicule. Dans 1l'exemple
particulier représenté sur les dessins, la premiére
armature 2 est fixée au bloc motopropulseur et la deuxiéme
armature 3 & la caisse du véhicule, mais bien entendu, la
disposition inverse serait également possible.

La premiére armature 2 se présente généralement
sous la forme d'une piéce métallique rigide, réalisée par
exemple en alliage léger, qui comprend :

- un corps 5 qui est destiné a étre fixé a un
corps rigide 6 solidaire du Dbloc motopropulseur du
véhicule, par exemple au moyen de vis 7 qui traversent des
alésages 8 percés dans le corps 5 parallélement a 1'axe
vertical Z (figure 3),

- un doigt limiteur 9 rigide qui s'étend
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longitudinalement selon un axe horizontal X a partir du
corps 5 et qui est de préférence entouré par un enrobage en
élastomere 10,

- et deux organes de support 11 en forme de
doigts qui s'étendent longitudinalement parallelement a
l1'axe X a partir du corps 5, les doigts 11 étant disposés a
un niveau supérieur au doigt limiteur 9, de part et d'autre
d'un plan de symétrie vertical passant par le doigt 9.

Les doigts de support 11 présentent chacun une
surface d'appui 1la, qui dans 1l'exemple représenté est
orientée en biais vers le bas et vers le doigt limiteur 9.
Sur chaque doigt de support 11 est surmoulé et adhérisé un
bras 12 en élastomére appartenant au corps 4, l'extrémité
supérieure de chaque bras 12 recouvrant au moins la surface
d'appui 1lla correspondante. Les deux bras 12 convergent
1'un vers 1l'autre vers le bas, Jjusqu'a des extrémités
inférieures ou lesdits bras 12 sont surmoulés et adhérisés
sur la deuxiéme armature 3, et les extrémités inférieures
de ces bras 12 sont en outre reliées l'une & l'autre par
une couche d'élastomére 13 qui recouvre la ©partie
supérieure de la deuxiéme armature 3. Bien entendu, les
deux bras 12 pourraient le cas échéant étre réalisés sous
la forme de deux piéces d'élastomére séparées 1l'une de
l1'autre.

Par ailleurs, la deuxiéme armature 3 se présente
sous 1la forme d'une plaque de tdéle pliée qui forme un
arceau central sensiblement en forme de U inversé,
entourant le doigt limiteur 9 et sur lequel sont adhérisées
les extrémités inférieures des deux bras 12 du corps en
élastomére ainsi que la couche d'élastomere 13
susmentionnée.

L'arceau central 14 de 1la deuxiéme armature se
prolonge latéralement vers l'extérieur, parallélement & un
axe horizontal Y perpendiculaire a l'axe X, par deux ailes

15 qui sont percées par exemple chacune d'un trou 16
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permettant de fixer la deuxiéme armature a la caisse 17 du
véhicule (figure 3) au moyen de vis ou similaire (non
représentées) .

Ainsi, le doigt limiteur 9 coopére par butée avec
l'arceau 14 de la deuxiéme armature et avec la caisse 17 du
véhicule pour limiter les débattements relatifs des
premiére et deuxiéme armature 2, 3 selon les axes Y et Z.

La deuxiéme forme de réalisation de 1l'invention,
qui est représentée sur les figures 4 et 5, est similaire a
premiére forme de réalisation représentée ci-dessus, et ne
sera donc pas décrite en détail ci-apres.

Cette deuxiéme forme de réalisation se distingue de
la premiére forme de réalisation par les points suivants

- les deux doigts de support 11 sont remplacés
par un unique organe de support 11 qui recouvre 1l'ensemble
du corps en élastomére 4, les extrémités supérieures des
bras 12 étant surmoulées et adhérisées sur 1la face
inférieure 1la de l'organe de support 11, laquelle face
inférieure présente de préférence des faces d'appui
latérales orientées en biais vers le doigt limiteur 9,
comme dans la premiére forme de réalisation,

- le corps en élastomére 4 peut éventuellement
comporter en outre une couche d'élastomére 19
supplémentaire reliant les extrémités supérieures des bras
12 et adhérisée sous l'organe de support 11, en ménageant
une alvéole 18 qui traverse le corps en élastomére 4

parallélement a l'axe X.
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REVENDICATIONS

1. Support antivibratoire destiné a relier entre
eux des premier et deuxiéme éléments rigides (6, 17) pour
supporter une charge axiale permanente appliquée entre ces
premier et deuxieme éléments rigides selon un premier axe
(Z) et pour amortir des vibrations entre lesdits premier et
deuxiéme éléments rigides, ce support antivibratoire
comportant

- des premiere et deuxiéme armatures rigides (2,
3) destinées a étre reliées aux deux éléments rigides a
réunir, la premieére armature comportant au moins un doigt
limiteur (9) qui s'étend selon wun deuxiéme axe (X)
perpendiculaire au premier axe (Z) et qui est entouré au
moins partiellement par une cage rigide (14) appartenant a
la deuxieme armature, cette cage présentant une surface
externe orientée a l’opposé du doigt limiteur (9) et une
surface interne orientée vers le doigt limiteur, laquelle
surface interne est adaptée pour coopérer par butée avec ce
doigt limiteur pour limiter des débattements relatifs entre
les premiére et deuxiéme armatures (2, 3) selon ledit
premier axe (Z) et selon un troisiéme axe (Y)
perpendiculaire aux premier et deuxiéme axes (Z, X),

- et un dispositif de liaison en élastomére (4)
reliant entre elles les premiére et deuxiéme armatures, le
dispositif de 1liaison en élastomére étant adapté pour
supporter ladite charge axiale permanente,
caractérisé en ce que la premiére armature (2) comporte au
moins un organe de support (11) qui présente une surface
d'appui (lla) orientée sensiblement selon le premier axe
(2) vers le doigt limiteur (9), la cage rigide (14) de 1la
deuxiéme armature étant interposée entre ladite face
d'appui et le doigt limiteur,
et en ce que le dispositif de liaison en élastomére (4)

relie la surface externe de la cage rigide (14) a la
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surface d'appui (lla) de 1’organe de support (1l1).

2. Support antivibratoire selon la revendication 1,
dans lequel la deuxiéme armature (3) se présente sous la
forme d'un arceau central (14) prolongé latéralement vers
l'extérieur par deux pattes de fixation (15) destinées a
étre fixées au deuxiéme élément rigide (17), 1'arceau
central (14) entourant partiellement le doigt limiteur (9).

3. Support antivibratoire selon 1l'une quelcongque
des revendications 1 et 2, dans lequel le doigt limiteur
(9) comporte un enrobage d'élastomére (10)}.

4. Support antivibratoire selon 1'une quelconque
des revendications précédentes, dans lequel le dispositif
de liaison en élastomére (4) comporte deux bras (12) qui
s'étendent selon le premier axe (Z) a partir de la deuxiéme
armature, en divergeant selon le troisieme axe (Y) jusqu'a
la premiére armature.

5. Support antivibratoire selon la revendication 4,
dans lequel les deux bras (12) du dispositif de liaison en
élastomere sont reliés respectivement a deux doigts de
support (11) distincts appartenant & la premiére armature,
ces doigts de support étant disposés longitudinalement
parallélement au deuxiéme axe (X) et étant décalés de part
et d'autre du doigt limiteur (9).

6. Support antivibratoire selon la revendication 4,
dans lequel les deux bras (12) du dispositif de liaison (4)
en élastomére sont reliés a un méme organe de support (11)
appartenant a la premiére armature.

7. Véhicule automobile comportant une caisse (17)
reliée a un Dbloc motopropulseur (6) au moins par
l'intermédiaire d'un support antivibratoire (1) selon 1'une
quelconque des revendications précédentes, un premier
élément (6) parmi le bloc motopropulseur et la caisse étant
fixé a la premiére armature et un deuxiéme élément (17)
parmi le bloc motopropulseur et la caisse étant fixé a 1la

deuxiéme armature.
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8. Véhicule selon la revendication 7, dans lequel
la deuxiéme armature présente un arceau central (14) qui se
prolonge latéralement vers 1'extérieur par deux pattes de
fixation (15) fixées respectivement au deuxieme élément
(17), le doigt limiteur (9) étant adapté pour coopérer par
butée avec l'arceau central (14) et ledit deuxiéme élément
(17) afin de limiter les débattements relatifs entre les
premiére et deuxiéme armatures parallélement aux premier et

troisiéme axes (Z, Y).
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