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(54) Zatizenl pro méFeni rychlosti pohybu titku pfi stahu z odvijete

Refen{ se tykd zatfzeni pro mé&¥end
rychlosti pohybu dtku p¥i stahu z odvije-
e, sestévajfciho z alespoh jednoho 1
svételného zdroje a z alespon jednoho
svételného snimade, kde svételné zdroje
i svételné snimade jsou pfipojeny k na-
pdjecimu a vyhodnocovacimu obvodu. Podsta-
tou Fedeni je, %e svdtelné zdroje a sv&-

telné snfmale jsou umistény proti sobé&
u vnit¥nfho obvodu omezovaciho krouZku,

uspof4ddaného mezi odvijelem a prohozni
tryskou. Za¥izeni lze s vyhodou vyuZfit
p¥i konstrukci tkacich stroji.
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Vyndlez se tyk& zafizeni{ pro mé&feni rychlosti pohybu dtku p¥i stahu z odvijefe, sesté-
vajicfho z alespon jednoho sv&telného zdroje a z alespon jednoho svdtelného snima&e, kde
sv&telné zdroje i sv&telné snimade jsou p¥ipojeny k napdjecimu a vyhodnocovacimu obvodu.

Jsou znéma za¥fzeni, kontrolujici p¥{tomnost ltku ve vodidi, a to nejdast&ji tak, Ze
probfhajfcf ttek zastinf sv&telny zdroj a sv&telny snimad toto zastin&nf indikuje a vysle
p¥{slusny signdl do vyhodnocovaciho za¥fzeni, které v p¥ipadé nedoletu udtku upozorni obsluhu
a/nebo zastavi chod stroje.

Nevfhodou dosavadniho stavu techniky je, Ze zndmd za¥fzeni mohou kontrolovat dtek pouze
v jeho dop¥edném pohybu, p¥itemZ z této kontroly nelze p¥esn& stanovit rychlost pohybu utku.
Jinou nevyhodou je nutnost stdlé ddrZby sv&telngch zdrojl a svdtelngch snimald, které se
v pra3ném prost¥edi tkalcoven neustdle zanéSeji.

Uvedenou nevyhodu dosavadniho stavu do znadné miry odstrahuje za¥fzenf pro m&¥feni
rychlosti pohybu utku p¥i stahu z odvijele, sestdvajici z alespoh jednoho svételného zdroje
a z alespoi jednoho svételného snimade, kde sv&telné zdroje i sv&telné snima¥e jsou pf¥ipojeny
k napdjecimu a vyhodnocovacimu obvodu, jehoZ podstatou je, %e sv&telné zdroje a sv&telné
snimade jsou umistdny proti sob& u vnit¥nfho obvodu omezovaciho krouZku, uspo¥ddaného mezi
odvijefem a prohozni tryskou, p¥ilem? osa omezovaciho krouZku je rovnob®Znid s osou odvijele.
V¢hodné p¥itom je, jestli%e snimacf plocha svdtelného snimade je soudédstf vnit¥nfho povrchu
omezovaciho krouZku a/nebo jestliZfe vyzafovaci plocha sv&telného zdroje je souldst{ vnit¥niho
povrchu omezovaciho kroufku a jestlife omezovaci krouZek je stavitelné& upevn&n na ramu stroje.

V¢hodou zafifzeni pro mé¥eni rychlosti pohybu tutku p¥i stahu z odvijede podle vyndlezu
je, %e je schopno pribé&Znou rychlost dtku m&¥it b&hem prohozu dtku, &im¥ je umoZn&na korekce
prohoznich pomdrd u% v prib&hu pohybu udtku. Jinou vfhodou tohoto za¥fzenf{ je jeho samolistici
schopnost, kdy Gtek neustédle opraSuje Tinné plochy své&telngch zdrojl a sv&telnych snimadt.

Vynédlez bude ddle podrobn&€ji popsdn podle p¥iloZeného vykresu, na némZ je schematicky
zndzorndno p¥ikladné provedenf za¥fzeni pro mé€¥eni rychlosti pohybu dtku p#i stahu z odvijede
podle vyndlezu.

Na vykrese je zndzorné&n odvije& 1, ktery je oto&n& upevnén v rému 2 stroje a na némi
je navinut dany po&et ovinld dtku 3. Souose s odvijeem 1 je mezi odvijefem 1 a prohozni
tryskou 4 uspofddén omezovaci krouZek 5, v némZ jsou proti sobé ulofeny svételny snimaé 6 a
svdtelny zdroj 7 tak, Ze vyzafovaci plocha sv&telného zdroje 7 a snimaci plocha sv&telného
snimade 6 jsou soudistmi vnit¥nfho povrchu 8 omezovacfho krouZku 5. V¢stup svdtelného snima-
e 6 je spojen se vstupem nap&djeciho a vyhodnocovaciho obvodu 9, s jehoZ prvnim vystupem
je spojen vstup sv&telného zdroje 7. Druh§ vystup napdjecfho a vyhodnocovacfho obvodu 3 je
spojen s neznizorndnym reguldtorem prohoznich parametrd. Omezovac{ krouZfek 5 je spojen se
stavitelnym drZédkem 10, p¥ipevnénym k rému 2 stroje.

V &innosti za¥izenf pro m&¥enf rychlosti pohybu dtku p¥i stahu z odvijele podle vyndlezu
zadne na poldtku prohozu prohozni tryska 4 stahovat ltek 3 z odvijefe 1. P¥itom Utek 3 vykondvd
kromé& dopfedného pohybu je$td& rotadni pohyb okolo osy odvijefe 1. P¥i svém rota&nim pohybu
dtek 3 klouZe po vnit¥nim povrchu 8 omezovaciho krouZku 5 a p¥i kaZdém prichodu okolo sv&telné-
ho zdroje 7 zastinf paprsek sv&telného zdroje 7 sm&fuijfci ke sv&telnému snimali §, co¥ svétel~
ny snima& 6 indikuje impulzem napdjecimu a vyhodnocovacimu obvodu 9. Pon&vadZ polet otdlek
utku 3 je p¥esné roven potu ovind dtku 3 na odvije¢i 1, je z¥ejmé, Ze za dobu, které uplyne
mezi dv&ma impulzy sv&telného snimade 6, proletf Gtek 3 drdhu, jeji¥ délka se rovné délce
obvodu odvijede 1. Takto lze z d4lky periody mezi jednotlivgmi impulzy sv&telného snimale
6 pfesn& urdit dopfednou rychlost ltku 3. Soudasn& utek 3 p¥i klouzavém pohybu po vnitinim
povrchu 8 omezovacfiho krou¥ku 5 neustdle opraSuje vyzafovaci plochu svételného zdroje 7 a
snimac{ plochu sv&telného snimade 6.

Vyndlez lze s v§hodou vyufit p¥i konstrukci tkacich stroji.
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1. Za¥fzeni pro mé¥enf rychlosti pohybu Gtku p¥i stahu z odvijele, sestdvajfcf{ z alespoint
jednoho svételného zdroje a z alespoii jednoho svételného snimale, kde svételné zdroje i své~
telné snimade jsou p¥ipojeny k nap&jecimu a vyhodnocovacimu obvodu, vyzna&ujici se tim, Ze
své&telné zdroje (7) a sv&telné snimafe (6) jsou umistény proti sob& u vnit¥niho obvodu
omezovaciho krouZku (5), uspoféddaného mezi odvijedem (1) a prohozni tryskou (4), p¥itemi
osa omezovaciho krouZku (5) je rovnobdind s osou odvijede (1).

2, Za¥izeni podle bodu 1, vyznadujic{ se tim, Ze snimaci plocha sv&telného snimale (6)

je souddst! vnit¥niho povrchu omezovaciho krouZku (5).

3. Za¥izeni{ podle bodu 1 nebo 2, vyznadujici se tim, %e vyza¥ovaci plocha sv&telného
zdroje (7) je souldstf vnit¥niho povrchu omezovaciho krouZku (5).

4. Za¥izeni podle bodd 1 a%Z 3, vyznadujici se tim, Ze omezovaci krouZek (5) je stavitelné

upevnén na rdmu (2) stroje.

1 vykres
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