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Układ zasilania siłownika hydraulicznego

łPTzedmioftean wynalazku jest układ zasilania. si¬
łownika hydraulicznego, a zwłaszcza siłownika
dźwignika.

iZnany j-eiat układ zasilania siłownika hydraulicz¬
nego z polskiego opisu pajtejnltowego aur 49 4i97.
Układ tern posiadła dźwignię jednymi końcem za¬
mocowaną do osi napejdowej^ drugi zaś koniec
dźwigni przymocowany jest przegubowo do tłoka
umieszczonego w cylindrze. Ruch posuwisto zwrot¬
ny tłoka powoduje tłoczenie czynnika roboczego
do pnzestnzenii siłownika. Układ tego rodzaju cha-
rakfteryziu(je się stałymi wydatkiem czynnika ra-
boczego, ca jest przyczyną stosunkowo długiego
czasu dojfścia wysuwnego członu siłownika hy¬
draulicznego d!o podnoszonego ciężaru, wydłużając
niepotrzebnie czas pcdinoszenia.

Układ zasilania wedttug wynalazku tworzą dwa
uszczelnione, korzystnie współosiowe tłoki, uszczel¬
nione uszczelką które sprzężone są ze sobą łącz¬
nikiem sprężystym korzystnie spttężyną.. Tłok ge¬
nerujący mniejiszy wydatek cieczy otrzymuje^ na¬
pęd bezpcśrednii, natomiast tłok generujący więk¬
szy wyidaiteik cieczy roboczej ctrzyimiuje napęd
pośredni dzięki sprzężeniu z tłokiem o napędzie
bezipośredlnim za (pomocą łącznika sprężystego.
Powyższe rozwiązanie pozwala zasilać siłowniki
zmiennym wydatikiem cieczy roboczej, dzięki cze¬
mu uzyskuge się skrócenie czasu wysuwania tło¬
ka, jak również zmniejszenie czasu podnoszenia
ciężaru. W zakresie wielkości obciążeń przewi-
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dzianych konstirukcyjinie, do napędu układu zasi¬
lania (potrzebna jest stała moc.

Pmzed»mdo(t wynalazku uwidoczniony jest w
przykładzie wykonania na rysunku, w którym
fig. 1 przedstawia układ zasilania w przekroju
podłużnym, gdzie oba .tłoki są beztpoiśrednio sprzę¬
żone łącznikiem sprężystym, a fig. 2 przedstawia
układ zasilania również w przekTOjiu podłużnym,
ale tłok napędzany pośrednio sprzężony jest za po¬
mocą łącznika sprężystego z elementem oporo¬
wymi.

Omawiany układ siłownika hydraulicznego skła¬
da się z korpusu 1 wyposażonego w zawory ssący
zwrotny 2 i zwrotny tłoczący 9, Łączące przestrzeń
roboczą 8 odpowiednio z przestrzenią zasobnika
cieczy, lluib z (przestrzenią roboczą siłownika,
uszczelki 3 uszczeilniaijąceij tłok 4 znajdujący się
wewnątrz korpusu 1 oraz tłoka 5 umieszczonego
wewnąte (tłoka 4 i uszczelnionego z tłokiem 4
uszczelką 7. Łącznik sprężysty 6 korzystnie sprę¬
żyna wstępnie napiejta, sprzęga tłoki 4, 5. W roz¬
wiązaniu, konstrukcyjnym przedstawionym • na
figu 2 łącznik sprężysty oparty jest jednym koń¬
cem, podobnie jak w przykładzie przedstawionym
na fig. 1 o tłok 4, natomiast drugim końcem opar¬
ty jest o element oporowy 10. Podczas ruchu tło¬
ków 4, 5 powodujących zwiększenie objętości
przestrzeni roboczej 8, ciecz robocza zasysana jest
do przestrzeni 8 poprzez zawór 2. Przy nuchu
tłoków w kierunku przeciwnym ciecz robocza
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przedostaje: się przez zawór tłoczący 9 da prze¬
strzeni roboczej siłownika. Zwiększenie obciąże¬
nia siłoiwnika powoduje odjpowiedni wizrost ciśnie¬
nia cieczy a tym samym coraz mniejsze ruchy
tłoka 4 oirajz zmniejszenie1 wydaitkłui tłoczonej cie¬
czy roboczej. Przy od|powiediniiej założonej kon¬
strukcyjnie warttości ciśnienia w przestrzeaii 8,
tłok 4 zostaje unieruchomiony a ciecz robocza tło¬
czona jest ftyHiko przez Itfloik 5.

Zasitrzieiżeniiai patentowe

1. Układ zasilania siłownika hydraulicznego,

fig. 4

posiadający konpuis, w kltórym umieszczone są za¬
wory ssący i tłoczący, znamienny tym, że wypo¬
sażony jeisit iw co najmniej dwa korzystnie współ¬
osiowe tftoiki (4, 5), /uszczelnione uszczelką (7)

5 i sprzężone ze sobą bezpośrednio' łącznikiem sprę¬
żystym (6) korzysitnie sprężyną,, pirzy czym bezpo¬
średnio napędzany jest tylko* jeden tłok (5).

2, Układ zasilania według zaste. 1, znamienny
tym, że tłok (4) sprzężony jest za pomocą łącznika

JA sprężystego (6) z dowolnym, nieiprzęmiieszczaijącym
się w czasie pracy względem korpusu (1) elemen¬
tem oporowymi (10).
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