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一种再生塑料回收用自动喂料装置

(57)摘要

本实用新型涉及再生塑料技术领域，且公开

了一种再生塑料回收用自动喂料装置，包括底

座，所述底座的顶部固定安装有回收设备，所述

回收设备的顶部固定连通有进料口，所述底座的

顶部设置有喂料结构，所述底座的顶部固定连接

有支撑腿。该再生塑料回收用自动喂料装置，通

过喂料结构和辅助结构的设置，打开料斗和启动

驱动电机，驱动电机通过输出端带动固定轮、输

送带和转动轮转动，使再生塑料落到锥形斗的内

部，然后启动转动电机，转动电机通过输出端带

动主动轮和从动轮转动，使传送带上的锥形斗带

动再生塑料运输到支撑架的顶部，然后将锥形斗

内部的再生塑料倒进回收设备顶部的进料口内，

这样可以对再生塑料回收进行自动喂料。
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1.一种再生塑料回收用自动喂料装置，包括底座(1)，其特征在于：所述底座(1)的顶部

固定安装有回收设备(2)，所述回收设备(2)的顶部固定连通有进料口(3)，所述底座(1)的

顶部设置有喂料结构(4)，所述底座(1)的顶部固定连接有支撑腿(5)，所述支撑腿(5)的顶

部设置有辅助结构(6)；

所述喂料结构(4)包括固定架(41)，所述固定架(41)的底部固定连接在底座(1)的顶

部，所述固定架(41)的顶端外壁固定连接有支撑架(42)，所述支撑架(42)的一侧外壁固定

连接有转动电机(43)，所述转动电机(43)的输出端外壁固定连接有主动轮(44)，所述主动

轮(44)的外壁转动连接有传送带(45)，所述传送带(45)的一端内部转动连接有从动轮

(46)，所述从动轮(46)的内部固定连接有活动轴(47)，所述传送带(45)的外壁固定连接有

连接块(48)，所述连接块(48)的一侧固定连接有锥形斗(49)；

所述辅助结构(6)包括固定板(61)，所述固定板(61)的底部固定连接在支撑腿(5)的顶

部，所述固定板(61)的左端外壁固定连接有驱动电机(62)，所述驱动电机(62)的输出端外

壁固定连接有固定轮(63)，所述固定轮(63)的外壁转动连接有输送带(64)，所述输送带

(64)的一端内部转动连接有转动轮(65)，所述转动轮(65)的内部固定连接有转动轴(66)，

所述固定板(61)的顶部固定连接有支撑杆(67)，所述支撑杆(67)的顶部固定连接有固定环

(68)，所述固定环(68)的内部活动安装有料斗(69)。

2.根据权利要求1所述的一种再生塑料回收用自动喂料装置，其特征在于：所述支撑架

(42)的底端固定连接在底座(1)的顶部，所述转动电机(43)的输出端外壁转动连接在支撑

架(42)和固定架(41)的内部，所述锥形斗(49)的数量有若干个，且每个锥形斗(49)的大小

相同。

3.根据权利要求2所述的一种再生塑料回收用自动喂料装置，其特征在于：所述转动轴

(66)的两端外壁转动连接在固定板(61)的内部，所述驱动电机(62)的输出端外壁转动连接

在固定板(61)的内部。

4.根据权利要求3所述的一种再生塑料回收用自动喂料装置，其特征在于：所述料斗

(69)的外壁安装在固定板(61)的顶部，所述活动轴(47)的两端外壁转动连接在固定架(41)

的内部。
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一种再生塑料回收用自动喂料装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及再生塑料技术领域，具体为一种再生塑料回收用自动喂料装置。

背景技术

[0002] 塑料有良好的加工性能，易成型，如：吹、挤、压、易切削、易焊接。在生产生活中有

许多塑料都能造粒，如废旧食品袋、凉鞋、电线、线板、农用膜、管、桶、盆、打包带以及各种废

旧塑料制品都能再三成型加工，生产成塑料原料，再经特殊工艺及配方，用于制造机器零

件、部件；可用来制水管、农机具、包装袋、水泥袋；可代替部分木制品；可用来制造各种塑料

袋、桶、盆、玩具等塑料制品、生活用具；现有的再生塑料生产时，通过人工进行加料，这样劳

动强度大，同时喂料效率低下，因此，我们提出了一种再生塑料回收用自动喂料装置来解决

上述问题。

实用新型内容

[0003] 针对现有技术的不足，本实用新型提供了一种再生塑料回收用自动喂料装置，解

决了背景技术中所提到的问题。

[0004] 本实用新型解决其技术问题所采用的技术方案是：一种再生塑料回收用自动喂料

装置，包括底座，所述底座的顶部固定安装有回收设备，所述回收设备的顶部固定连通有进

料口，所述底座的顶部设置有喂料结构，所述底座的顶部固定连接有支撑腿，所述支撑腿的

顶部设置有辅助结构。

[0005] 进一步的，所述喂料结构包括固定架，所述固定架的底部固定连接在底座的顶部，

所述固定架的顶端外壁固定连接有支撑架，所述支撑架的一侧外壁固定连接有转动电机，

所述转动电机的输出端外壁固定连接有主动轮，所述主动轮的外壁转动连接有传送带，所

述传送带的一端内部转动连接有从动轮，所述从动轮的内部固定连接有活动轴，所述传送

带的外壁固定连接有连接块，所述连接块的一侧固定连接有锥形斗。

[0006] 进一步的，所述辅助结构包括固定板，所述固定板的底部固定连接在支撑腿的顶

部，所述固定板的左端外壁固定连接有驱动电机，所述驱动电机的输出端外壁固定连接有

固定轮，所述固定轮的外壁转动连接有输送带，所述输送带的一端内部转动连接有转动轮，

所述转动轮的内部固定连接有转动轴，所述固定板的顶部固定连接有支撑杆，所述支撑杆

的顶部固定连接有固定环，所述固定环的内部活动安装有料斗。

[0007] 进一步的，所述支撑架的底端固定连接在底座的顶部，所述转动电机的输出端外

壁转动连接在支撑架和固定架的内部，所述锥形斗的数量有若干个，且每个锥形斗的大小

相同。

[0008] 进一步的，所述转动轴的两端外壁转动连接在固定板的内部，所述驱动电机的输

出端外壁转动连接在固定板的内部。

[0009] 进一步的，所述料斗的外壁安装在固定板的顶部，所述活动轴的两端外壁转动连

接在固定架的内部。
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[0010] 本实用新型的有益效果是：

[0011] 1、该再生塑料回收用自动喂料装置，通过喂料结构和辅助结构的设置，打开料斗

和启动驱动电机，驱动电机通过输出端带动固定轮、输送带和转动轮转动，使再生塑料落到

锥形斗的内部，然后启动转动电机，转动电机通过输出端带动主动轮和从动轮转动，使传送

带上的锥形斗带动再生塑料运输到支撑架的顶部，然后将锥形斗内部的再生塑料倒进回收

设备顶部的进料口内，这样可以对再生塑料回收进行自动喂料。

附图说明

[0012] 为了更清楚地说明本实用新型实施例或现有技术中的技术方案，下面将对实施例

描述中或现有技术中所需要使用的附图作简单地介绍。

[0013] 图1为本实用新型结构示意图；

[0014] 图2为本实用新型喂料结构示意图；

[0015] 图3为本实用新型图2中A处结构放大示意图。

[0016] 附图标记说明：1、底座；2、回收设备；3、进料口；4、喂料结构；41、固定架；42、支撑

架；43、转动电机；44、主动轮；45、传送带；46、从动轮；47、活动轴；48、连接块；49、锥形斗；5、

支撑腿；6、辅助结构；61、固定板；62、驱动电机；63、固定轮；64、输送带；65、转动轮；66、转动

轴；67、支撑杆；68、固定环；69、料斗。

具体实施方式

[0017] 下面将结合本实用新型实施例中的附图，对本实用新型实施例中的技术方案进行

清楚、完整地描述。

[0018] 请参阅图1‑3，一种再生塑料回收用自动喂料装置，包括底座1，底座1的顶部固定

安装有回收设备2，回收设备2的顶部固定连通有进料口3，底座1的顶部设置有喂料结构4，

底座1的顶部固定连接有支撑腿5，支撑腿5的顶部设置有辅助结构6。

[0019] 喂料结构4包括固定架41，固定架41的底部固定连接在底座1的顶部，固定架41的

顶端外壁固定连接有支撑架42，支撑架42的一侧外壁固定连接有转动电机43，转动电机43

的输出端外壁固定连接有主动轮44，主动轮44的外壁转动连接有传送带45，传送带45的一

端内部转动连接有从动轮46，从动轮46的内部固定连接有活动轴47，传送带45的外壁固定

连接有连接块48，连接块48的一侧固定连接有锥形斗49。

[0020] 辅助结构6包括固定板61，固定板61的底部固定连接在支撑腿5的顶部，固定板61

的左端外壁固定连接有驱动电机62，驱动电机62的输出端外壁固定连接有固定轮63，固定

轮63的外壁转动连接有输送带64，输送带64的一端内部转动连接有转动轮65，转动轮65的

内部固定连接有转动轴66，固定板61的顶部固定连接有支撑杆67，支撑杆67的顶部固定连

接有固定环68，固定环68的内部活动安装有料斗69；通过喂料结构4和辅助结构6的设置，打

开料斗69和启动驱动电机62，驱动电机62通过输出端带动固定轮63、输送带64和转动轮65

转动，使再生塑料落到锥形斗49的内部，然后启动转动电机43，转动电机43通过输出端带动

主动轮44和从动轮46转动，使传送带45上的锥形斗49带动再生塑料运输到支撑架42的顶

部，然后将锥形斗49内部的再生塑料倒进回收设备2顶部的进料口3内，这样可以对再生塑

料回收进行自动喂料。
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[0021] 支撑架42的底端固定连接在底座1的顶部，转动电机43的输出端外壁转动连接在

支撑架42和固定架41的内部，锥形斗49的数量有若干个，且每个锥形斗49的大小相同。

[0022] 转动轴66的两端外壁转动连接在固定板61的内部，驱动电机62的输出端外壁转动

连接在固定板61的内部。

[0023] 料斗69的外壁安装在固定板61的顶部，活动轴47的两端外壁转动连接在固定架41

的内部。

[0024] 在使用时，通过喂料结构4和辅助结构6的设置，打开料斗69和启动驱动电机62，驱

动电机62通过输出端带动固定轮63、输送带64和转动轮65转动，使再生塑料落到锥形斗49

的内部，然后启动转动电机43，转动电机43通过输出端带动主动轮44和从动轮46转动，使传

送带45上的锥形斗49带动再生塑料运输到支撑架42的顶部，然后将锥形斗49内部的再生塑

料倒进回收设备2顶部的进料口3内，这样可以对再生塑料回收进行自动喂料。

[0025] 对所公开的实施例的上述说明，使本领域专业技术人员能够实现或使用本实用新

型。对这些实施例的多种修改对本领域的专业技术人员来说将是显而易见的，本文中所定

义的一般原理可以在不脱离本实用新型的精神或范围的情况下，在其它实施例中实现。因

此，本实用新型将不会被限制于本文所示的这些实施例，而是要符合与本文所公开的原理

和新颖特点相一致的最宽的范围。
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图1
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图2

图3
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