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1
Vyndlez se tyké soukdni na civky v zandSedich na jejich vratné neprodlou¥ené drdze.

Je zndmo i pou’ivdno n¥kolik zplsobl zdsobovdni zand$e&t \tky, napi. odmdrovany dtek
Je soukén na civku uloZenou v zandZedi za soudasného obihdni zandBe&d po strand osnovy
v tak zvanych karuselech, kde velké zdsobni civky se spolu pohybuji. Nebo p¥i zastavenych
rezervnich zandedich se dtek odm&Puje a nasoukdvd. Také je provdddno zdsobovdni tku do
zandSedd p¥i pohybu mezi tkaci zdnou a sice vefoukdvénim odm&Feného idtku do komirek
v zanafe¥i. Nebo \tek je odm&Fovén a nasoukdvén ne vidlici do pFadénka soufasn¥ v n¥kolika
Jednotkdch a vsunovén do &lune¥kd. Nebo do prédének se trvale odmdfuje a soukd udtek na
plochou vidlici tzv. nd% a tato pfadénka jehlou se vsunuji do zandSele a potom do tkaci
drdhy. Vyhodndj4i je soukdni do pradének. navijdky na ndkolika soukacfch mistech.

Nevyhody dosavadnich soukacich zaffzeni jsou mnohé, nap¥. u karuseld je potifeba vEtE1
zastav&né plochy, v&t3{ potfeba energie, nebol t¥%ké zdsobni civky se spolu pohybuji. Nebo
p¥i pouZiti jen jednoho zdsobovaciho mista, pozdriuje se vyhoda rychlosti viceproslupnich
strojd. Soukdéni do pFadének nebo do komirek v zand¥e¥i zt&Zuje odvijenf p¥i zend¥enf wtku.

Za¥{zeni podle vyndlezu odstranuje nevyhody a prind3i ur#itd zlep¥eni pozlistavajici
v tom, %e za¥fzenf pro soukdnf dtku ve vice zendSeffch je na jejich vratné drdze, kde dtky
8 civek zand¥e¥l jsou vytkdny a kde soukaci jednotky s mechanismem pozvednuti a poklesnuti
kyvn& uloZené nad pfimou &dst{ vracejicfho se Fetdzu se zandsedi obsahuji nési&, skupinu
ozubenych koledek a tyto jsou pri soukdn{ ve styku se staciondrni ozubenou li&tou.

Vyhodou navrfeného zafizeni je znadnd spora zastavéné plochy stroje, Jednoduss{
konstrukce, men8i spotfeba energie a celkové vyhody ekonomické.
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Za¥izeni pro soukéni dtku na civky v zandSe¥ich je schematicky zndzorn&no na vykrese,
kde znadl obr. 1 pohled na tkaci stroj ze strany, obr 2 celkovy pohled zp¥edu na soukaci
ustroji, obr 3a soukac{ ustroji v r: hledu ze strany, obr.3b .alternativa odtahového ustroji,
obr. 4 detail soukac{ jednotky, v pohledu zpfedu a ze strany, obr 6 prfklad postupného
soukdni v deviti zandZe&ich.

Na obr. 1 je zndzornéno celkové uspofddédni stroje. Z nezndzorn&ného osnovniho vélu
prochézi osnova brdem 1 upravenym pro vinity proslup, jimZ prochdzi rada zanaedd 2 s civka-
mi 3 opatfenymi utky U prird¥enymi rota¥nim paprskem 4, tkanina T pFechdz{ p¥es prsnik 5
odtahovand drsnym vdlcem 6 p¥{tladnym vdlcem 7 na zboZovy vdl 8. Zandede 2 jsou hnény
v trvalém okruhu &ldngovym betézem 9, JjehoZ napt. liché &lénky majil neznézornény ¢ep, ktery
pfes pruh létky pod spodnim proZlupem nese zanadede 2 v pro3lupech.

PFi vratné cestd ¥ldnkového Fetdzu 9 2z pro3lupl do vychoziho postaveni pred proXlupy
v kresleném pifikladé v rovin pred prsnikem 5 je umisténo soukaci ustrojf 10, které pozistévé
z noside 10t o prifezu cobrdceného L, skupiny kresl. pro dev&t soukacich jednotek ozubenych
kole&ek 102 opatfenych odpruZenym soukacim kloboukem 103. Nosi& 101 je veden ve staciondrnich
kluznych listdch 104. Nosi& obsahujic{ v kresleném priklad¥ devét soukacich jednotek md na
kraji ve sméru pohybu &lénkového Fetézu 9 odpruZeny dolt sm&rujici hadek 192‘/obr. 5/,
ktery za pohybu &lénkového Fetézu 9 zachyti na tomto upevnény dep 31 a celé soukascf dstroji
10 se dd spolu s Fetdzem do pohybu, Po projitf uréité drdhy pot¥ebné k nasoukdnf dtku vypne
se hé&ek 105, kdy% narazi jeho rozdirend &ast 105 o nard¥ku 111 upevnénou na posuvné vidlici
112 suvné a ¥roubem 113 v libovolné poloze upevn¥né na staciondrni 1i%t& 11. Timto zafizenim
se presn& uréuje délka souxaného udtku vzhledem k rizné dostavé, sile tkaného materidlu.
Nardika 111 obstardvd je§t& dfive ne¥ vysune héd&ek 105 stykem s vystupem 107 pagky 107
vykyv, ktery je prendSen tdhlem 108 na vykyvnou &elist deviti nlZek 109, které ustrihnou
Utex mezi brzdilkou vodi#d 21 a nezndzorndnymi brzdidkami v zanaedich.

Soukaci Ustroji 10 po vypnuti hdéku 105 se vraci do krajni levé polohy pomoci odpru-
%eného prohoznfho ramene 12, obdobné s prohoznim ramenem pro perslelni prohoz podle
gs. pat. &fs. 140 911. Vlastn{ prohozn{ remenc 12 /obr.2/ je kyvné v &epu 121 a rovné
podélnd suvné, piitom je do horni polohy tladend pruzinou 122. Prostfednictvim rolnidek
na hranolku 123 tento tlak se prendd{ na kolejnici 124, &im# se pohyby horni &4sti prohozniho
ramene 12 a k nému voln& pFipojeny nosi& 101 udrZuji v roviné vodorovné. K ¥epu 121 je
pripojeno krdétké rameno 125 s pruZinou 126 drzici prohozni rameno 12 v krajni levé poloze.
T¥i otoéné rolnidky jsou nasazené na pooto&ném hranolku 123, ktery je prifezu obdelnikového
a jeho? deldl strana je del8i o vysku ozubeného xoledka 102, klobouku 103 a nezndzorn&né
pruZiny. Prohozni rameno 12 v krajnich polohdch pravé i levé nars#i prodlouenym hranolem
do prirezu &tvercového na kliny 127 a tim pootodi hranolkem o 900, takZe p¥*i krajnim
vykyvu vpravo je hranolek pootoden u¥¥i stdnou ke kolejnici 124 a pii krajnim vykyvu
vlevo 8irsi sténou. Uprostied svislé st&ny noside 101 je otodné oke, do n&ho: je zasunut
horni konec prohozniho ramene 2 /obr.3b/, takfe nosi& 101 s celym dstrojim soukacim 10
pPi zaklesnutém héfku 105 je veden v pohybu vpravo &ldnkovym Fet¥zem 9, ale zp&tny pohyb
Jje zplsoben prohoznim ramenem }2, ramene 125 a spirdlové pruZiny 126.

Tento zp&tny pohyb soukaecfho ustroji miZe byt proveden plochou spirdlovou pruZinou 126
v pouzdru 128 podle obr. 3a. Soukacf dstrojf 10 v pohybech dop¥ednych i vratnych je vedeno
n031éem 101 suvné ve staciondrnich li3tédch 114. Konec 126 spirdlové pruZiny 126 je pblpoaen
k levé strané noside 101.

Podle nekresleného p¥ikledu moZno p¥i soukédni odebirat \itek z deviti staciondrnich
zdsobnich civek 13 umisténych p¥i podlaze na desce 131 pFed zboZovym védlem 8 a chrédnénych
zasouvaci prdhlednou sténou 14. Gtkové niti U jsou vedeny pevné na li%t& 13 umisténymi
vodidi lg s brzdikami 15 a vodicimi ofky 16 na pruZnych drdtech 161, naleZ prochdzeji
daldimi vodi&i 21 s brzdidkeami a neznédzorndnymi vodidi v udstroji soukacim 10 v ka¥dé
Jednotce a s brzdi¥kami v zand¥e¥ich 2. Zésobu zdsobnich civek 13 mo¥no zdvojnésobit
spbjenim koned prvych civek se za¥dtky druhych civek.
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Situace kresleného p¥ikladu na obr. 3A uvddi, Ze &lénkovy Yetdz 9 vedeny p¥i vratné
cest& pied prsnikem v pfimce mé péry &lédnkl a a% s, napi. lichych s nesenym zandXelem 2
a sudyeh prdddngch. Nad timto ¥lénkovym Fetdzem 9 je upraveno v poddte¥ni levé poloze nad
deviti pary &lénkd g af i ustroji soukaci 10. P*i postupu &ldnkového Fetdzu 9 na sudém
&ldnku devdtého pdru &lénku i opatfeném Zepem 91, hdZek 105 soukaciho dstroji 10 zachyti
za tento fep 91 a tim uvede v souhlasny chod toto soukaci ustrojf 10.

Neznézornénym Cepem lichych &ldnk( &ldnkového Fet&zu 9 se vede ze spodu zandsel 2,
tim se zastavi zandSe¥ 2 v podélné ose a v klidu jsouci staciondral lity 11 ustavuji~
zand8ed 2 v pfi¥ném sm¥ru Zlénkového Fetdzu 9. Ti{m pFi poklesu dstrojf{ soukactho 10, zpliso-
bené dosednutim Zir3i std¥ny hranolku 123 na kolejnici 124, pfesné dosedaji odprufené kloe
bouky 103 na ozubenych kolelkdch 102 na civky 3 v zandZefich 2 pFi souhlasné jejich roztedi’

Poklesem soukaciho tstroji 10 do soukaci polohy a stykem ozubenych kole&ek 102
se staciondrni ozubenou li¥tou 106, kterd je v klidu a p¥i pohybu jeho vpravo do polohy 6C,
otd&i se ozubend koledka 102 a spolu i klobouk 103, ktery ve styku s civkou 3 nasoukd ji
dtkem. P¥i chodu do Erajni pravé polohy we styku #ikmé ndbshové plodky 109 na nardfku 11,
Je hd&ek 105 vyzvednut a pod plscbnosti prufiny 126 a obraceni hranolku i23 a plsobnosti
klinu 127 se ustroji soukaci 10 z nadzvednuté polohy vraci do levé krajni polohy, jak
ukazuje obr. 6D. V tomto postaveni je nad pdry &lénkd j a¥ s &lénkového Yetdzu 9. Takto
postupné pé&tkrdte se méni poloha soukaci po deviti pdrech &lénkd Petdzu a tim jsou postupnd
nasoukévdny civky 3 v zandSelich 2 pfed vstupem do proZlupi.

Civky 3 © priméru 38 mm musi vykonat 30 otédek, aby se nasoukala dtkem o délce 3,6 m
pro jeden prohpoz. Stane se tak, je-li primér ozubeného koledks 102 10 mm a staciondrni
ozubend 1liZta 103 sahd podle &ldnkového ¥etdzu g pres jeho devét pdrd ¥lénkG a udstroji
soukaci 10 se pohybuje ve sniZené poloze zleva napravo. Rizné rozdily v délce dtku
vzhledem ¥ rozdflnosti dostavy tkaniny sile materidlu se subjektivn& #idi minlivym
vypnutim soukéni pri nard¥ce hdEku 105 na nardfiu 1131, kterd je suvnd a zekotvitelnd nea
urovndvaci staciondrni 1i¥t& 11.

Celé toto zarizeni je postaveno p¥ed prsnikem, odtahovymi vélei a zbo¥ovym vdlem,
Je samozfejmé, %e v piPipadé® vybalovdéni tkaniny nebo vyjiméni vélu by prekdelo.

Proto soukac{ dstrojf{ 10 s jeho vSemi d{lci, prohozn{ remeno 12 s ovlddacimi a ovld-
danymi prvky, staciondrn{ 1i¥ty it s pPfisluSenstvim, v3echny vodife dtkd a zdsobni civky
13 na podleZce 13! tvof{ jeden konstrukinf celek, ktery p¥i manipulaci se zboZovym vdlem
8 nebo p¥i odvijeni tkaniny se jako plo3ina zdviZe zvedd aZ do potiebné vyse nad zboZovy
vél,

PREDMET VYNALEZU

1. Zatizeni pro zdsobovdni zanaSedd dtkem na viceproilupnich tikacich strojich p#i
navijenl dtkd ze zdsobnich staciondrnich civek opatfené soukacim ustrojim vyznalené tim,
te soukaei ustrojf (10) s mechanismem jeho pozvednuti a klesnuti kyvn¥ ulo¥ené nad p¥imou
¥4sti vracejiciho se ¥lénkového Fetdzu (9) se zandBe¥i (2) obsahuje nosi& (101) skupiny
ozubenych koledek (102), kterd jsou pri soukdni tkd ve styku se staciondrni ozubenou
1igtou (106).

2. Za¥izeni pro zdsobovédni zansa&eld podle bodu 1 vyznafené tim, %e nosi% (104)
soukaciho dstroji (10Y je ve volném spojeni s prohoznim ramenem (12) opatenym v kyvném
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gepu 121 krat#im ramenem (125) a ta%nou pru%inou (126), na prohoznim rameni (12) je
pooto¥ny rolnilkami opat¥eny hranolek (123) obdélnikového prifezu, jeho¥ delsi strana

Je v&t8i neZ vyska ozubenych koledek (102) odpruZfeného klobouku (103), rolni¥ky pooto&ného
hranolku (123) jsou pod pisobnost{ tla&né pruZiny (122) trvale ve styku s obloukovou kolej-
nici (124), p¥ilem? v krajnich polohéch kyvu prohozniho ramene (12) prichdzi hranolek

(123) ve styku s kliny (127).

3. Za¥{zeni pro zdsobovdni podle bodd 1 a 2 vyznalené tim, %e soukaci ustrojf (10)
mé po jedné stran¥ sklondny hd&ek (105) zachycujici za &ep (91) p¥i chodu &ldnkového
fetdzu (9), na ném¥ je vidy po deviti pdrech &ldnkd, jako md soukaci ustroji (10) devét
soukacich mist a t¥z hddek (105) po nasoukéni civek (3) v zanasedich (2) svoji se¥ikmenou
a do #iYe rozsirenou Zdsti (105’) je ve styku s nardfkou (111) na posuvné vidlici (112)

a Sroubem (113) p¥ipevndné na jedné z vypinacich poloh zand8edd (2) ustavujicich stacio-
ndrnich 1i%t (11).

4., Zatizenl pro zdsobovédni dtkem podle bodd 1 a% 3 vyznalené tim, %e k levé strané
noside (101) je pripojen konec (126 spirdlové prufiny (126) uloZené v pouzdru (128).

5. Ze¥{zen{ pro zdsobovdni dtkem podle bodd 1 aZ 4 vyzne¥ené tim, Ze nardika (111)
je ve styku s pélkou (107) spojujici tdhlem (108) dev&t kyvnych &elisti ndZek (109).

6. Zarizeni pro zdsobovéni utkem podle bodd { aZ 5 vyznalené tim, Ze soukaci ustroji
(10) s jeho v8emi dilei, prohozni rameno (12) s ovlddajicimi i ovlddanymi prvky, staciondrni
listy (11) s prisluBenstvim, vZechny vodi&e tkd a zdsobni civky (13) na podloZce (131)
tvo¥ri jeden konstrukdni celek zvednutelny a% do vySe nad zboZovy val (8).

1 list vykresd
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