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(54)实用新型名称

一种无线遥控高空轨道清扫装置

(57)摘要

本实用新型属于高空轨道清洁清扫技术领

域，具体公开了一种无线遥控高空轨道清扫装

置，包括轨道，所述轨道上通过滑触线支架安装

有滑触线，所述轨道上设有轨道清扫器主体，所

述轨道清扫器主体为U型结构，所述轨道清扫器

主体的内部两侧设有驱动轮，所述轨道清扫器主

体左边两侧设有吹风机，所述吹风机出风口正对

轨道，所述吹风机的下方设有清扫毛刷，所述清

扫毛刷的刷头作用于轨道上，所述清扫毛刷下方

设有减速电机，所述减速电机通过电机支架安装

于轨道清扫器主体上，所述驱动轮的水平方向设

有辅助支撑轮；解决了人工清理轨道的难题，从

根本上杜绝高空轨道清理的高风险作业，增强了

现场作业的安全性。

权利要求书1页  说明书2页  附图1页

CN 219683352 U

2023.09.15

CN
 2
19
68
33
52
 U



1.一种无线遥控高空轨道清扫装置，包括轨道，所述轨道上通过滑触线支架安装有滑

触线，其特征在于：所述轨道上设有轨道清扫器主体（9），所述轨道清扫器主体（9）为U型结

构，所述轨道清扫器主体（9）的内部两侧设有驱动轮（2），所述轨道清扫器主体（9）左边两侧

设有吹风机（3），所述吹风机（3）出风口正对轨道（10），所述吹风机（3）的下方设有清扫毛刷

（4），所述清扫毛刷（4）的刷头作用于轨道（10）上，所述清扫毛刷（4）下方设有减速电机（5），

所述减速电机（5）通过电机支架（6）安装于轨道清扫器主体（9）上，所述驱动轮（2）的水平方

向设有辅助支撑轮（8）。

2.根据权利要求1所述的一种无线遥控高空轨道清扫装置，其特征在于：所述轨道清扫

器主体（9）的中间内部设有导向轮（7）。

3.根据权利要求1所述的一种无线遥控高空轨道清扫装置，其特征在于：所述轨道清扫

器主体（9）上设有滑触线集电器（1），所述滑触线集电器（1）与滑触线（12）切合。

4.根据权利要求1所述的一种无线遥控高空轨道清扫装置，其特征在于：所述轨道清扫

器主体（9）内安装无线遥控系统，所述线遥控系统控制通过遥控控制驱动轮（2）、吹风机（3）

和减速电机（5）。
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一种无线遥控高空轨道清扫装置

技术领域

[0001] 本实用新型属于高空轨道清洁清扫技术领域，具体涉及一种无线遥控高空轨道清

扫装置。

背景技术

[0002] 轨道式智能巡检机器人能够替代人工完成日常巡查、故障诊断、预警报警灯任务。

在日常使用中，因工厂作业环境复杂，容易滋生灰尘，机器人轨道上极易堆积厚厚的灰尘及

其他杂质，降低轨道机器人行走、检测精度及使用寿命，对智能轨道机器人的正常平稳运行

造成了极大的不良影响；而轨道安装位置较高且长，轨道清理工作极其困难和危险。针对以

上问题，发明一种新型无线遥控高空轨道清扫装置，解决了上述问题，确保轨道无杂物无灰

尘，保证轨道机器人正常平稳运行，有效提高轨道机器人的使用寿命。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的是提供一种无线遥控高空轨道清扫装置，以解决轨道式智能巡

检机器人在运行过程中，根据现场运行环境的不同，工厂或生产现场存在粉尘较大，容易积

灰等问题。

[0004] 为了实现上述目的，本实用新型采取的技术方案为：

[0005] 一种无线遥控高空轨道清扫装置，包括轨道，所述轨道上通过滑触线支架安装有

滑触线，所述轨道上设有轨道清扫器主体，所述轨道清扫器主体为U型结构，所述轨道清扫

器主体的内部两侧设有驱动轮，所述轨道清扫器主体左边两侧设有吹风机，所述吹风机出

风口正对轨道，所述吹风机的下方设有清扫毛刷，所述清扫毛刷的刷头作用于轨道上，所述

清扫毛刷下方设有减速电机，所述减速电机通过电机支架安装于轨道清扫器主体上，所述

驱动轮的水平方向设有辅助支撑轮。

[0006] 优选的，所述轨道清扫器主体的中间内部设有导向轮。

[0007] 优选的，所述轨道清扫器主体上设有滑触线集电器，所述滑触线集电器与滑触线

切合。

[0008] 优选的，所述轨道清扫器主体内安装无线遥控系统，所述线遥控系统控制通过遥

控控制驱动轮、吹风机和减速电机。

[0009] 本实用新型的有益效果为：

[0010] 通过使用该无线遥控高空轨道清扫装置，优化轨道智能巡检机器人的使用条件，

减少灰尘对轨道机器人的损害，保障智能巡检机器人的稳定运行；解决了人工清理轨道的

难题，从根本上杜绝高空轨道清理的高风险作业，增强了现场作业的安全性。

附图说明

[0011] 图1为本实用新型的结构示意图；

[0012] 图2为本实用新型的工作示意图；
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[0013] 图中：1.触线集电器；2.驱动轮；3.吹风机；4.清扫毛刷；5.减速电机；6.电机支架；

7.导向轮；8.辅助支撑轮；9.轨道清扫器主体；10.轨道；11.滑触线支架；12.滑触线。

具体实施方式

[0014] 下面结合附图和具体实施过程对本实用新型做进一步描述：

[0015] 如图1和2所示的一种无线遥控高空轨道清扫装置，包括轨道10，轨道10上通过滑

触线支架11安装有滑触线12，轨道10上设有轨道清扫器主体9，轨道清扫器主体9为U型结

构，轨道清扫器主体9的内部两侧设有驱动轮2，驱动轮2为轨道清扫器主体9提供运动动力，

可使该装置前后运动，轨道清扫器主体9左边两侧设有吹风机3，吹风机3出风口正对轨道

10，运行时在轨道10上方进行吹灰，吹风机3的下方设有清扫毛刷4，清扫毛刷4的刷头作用

于轨道10上，运行时对轨道10进行清扫，清扫毛刷4下方设有减速电机5，减速电机5为清扫

毛刷4提供旋转动力，减速电机5通过电机支架6安装于轨道清扫器主体9上，通过调节电机

支架6，可以调整清扫毛刷4与轨道10的上下距离和该装置的清扫面积。驱动轮2的水平方向

设有辅助支撑轮8，支撑驱动轮2上的轨道10运行。轨道清扫器主体9的中间内部设有导向轮

7，导向轮7随轨道10的走向对轨道清扫器装置进行导向，可控制高空轨道清扫装置的前后

移动。轨道清扫器主体9设有滑触线集电器1，所述滑触线集电器1与滑触线12切合，通过滑

触线集电器1与滑触线12接触获取装置运行所需电能，无需额外供电电源。该装置整个装备

质量轻，体积小，功耗低。清扫毛刷4主要完成第一道清扫工作后，细微粉尘可通过吹风机3

进行二次清扫作业，确保轨道无吸附粉尘。该装置的主要部件都设置在轨道清扫器主体9内

部，其装备密闭性好，无需保养维护。

[0016] 当轨道清扫器9向前运动时，开启减速电机5，减速电机5带动清扫毛刷4按规定转

速旋转，对轨道10表面积灰进行清扫；开启吹风机3，可以将清扫后轨道10上的剩余积灰吹

干净，通过扫、吹的方式，达到轨道清洁的目的。轨道清扫器主体9内安装无线遥控系统，线

遥控系统控制通过遥控控制驱动轮2、吹风机3和减速电机5，人员可远程操控该装置的移动

和运行。

[0017] 该高空轨道清扫装置运行时，首先通过无线遥控系统打开清扫毛刷4，对轨道10表

面积灰进行清扫；再打开开启吹风机3，可以将清扫后轨道10上的剩余积灰吹干净，再通过

控制驱动轮2来达到轨道清扫器主体9的向前移动和控制轨道清扫器主体9的向后移动进行

轨道清扫，通过扫、吹的方式，达到轨道清洁的目的，清扫完毕后，将轨道清扫器主体9移动

到轨道10末端，再通过无线遥控系统关闭吹风机3和清扫毛刷4即可完成清扫。
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图1

图2
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