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NavrZeny linedrni krokovaci dopravnik
sestdvd z nosného rdmu, v jehoZ horni &4sti
jsou umistény dvé vnéjsi pevné listy a dvé
vnitfni pohyblivé 1i8ty, které konaji pohyb
po obvodu obdélniku, ktery je tvofen pohy-
bem posuvového a zvedaciho zafizeni. Vnit¥-
ni pohyblivé 1iSty jsou opatFeny prizmatic-
kymi vyfezy v celé délce, vné&jSi pevné listy
jsou opatFeny prizmatickymi v¢rezy v 0,9
své délky, zbyvajici ¢4st je hladk4, zeSikme-
nd. Pohyblivé 1iSty se pohybuji horizontdln#
na kluzném vedeni pomoci posuvového za-
fizeni a vertikdln& po vodicich sloupcich s
valivym vedenim pomoci zvedaciho zafize-
ni. Zvedaci zarizeni je dvojité, propojené
spojovaci tyC¢i. Zvednutim pohyblivé listy a
jejim posunutim jednim smérem jsou mani-
pulované vyrobky krokov& unédSeny. Po po-
nofeni pohyblivé listy pod liStu pevnou jsou
vyrobky uloZeny v pevné liSt& a pohybliva
liSta se vraci zp&t do v§chozi polohy.
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Vynélez se tyka nového konstrukéniho Fe-
Seni jednoduchého linedrniho krokovaciho
dopravniku pro znadeni drZatek £t8icl a tva-
rové podobnych vyrobki.

Doposud jsou zndmy rizné typy dopravni-
ki pouZitelnych pro znaeni drZitek 35tét-
cl. Jsou to dopravniky mechanické s elek-
trickym pohonem stfidavym nebo stejno-
sm&rnym, nebo s pohonem pneumatickym.
Jsou v provedeni linedrnim, plo3ném, okruz-
nim nebo ploS$ném tihlovém. Spolenym zna-
kem tdchto dopravnikd je, Ze maji samo-
statné nosné desky, které jsou vzajemné
propojeny a v krocich unéaSeny unaSecim
fetdzem. Na desky je nutné pFipevnit vlastni
stanice pro ukladddni manipulovanych vy-
robkt.

Tyto typy dopravnikid p¥indSeji p¥i vyuZiti
pro jednoduché znaceni napfriklad drZdtek
§td8tct a tvarové podobnych vyrobkid tyto
nevyhody:

— celkovéd sloZitost konstrukéniho prove-
deni

— vysoké potizovaci ndklady

— vzhledem Kk univerzdlnosti dodavanych
dopravnik@i je nutnd vyroba und3ecich
stanic pro rlizné vyrobky.

Vy3e uvedené nevyhody odstraiiuje ddle
popsany typ linedrniho krokovaciho doprav-
niku pro znaceni vyrobki. .

- ZaFizeni sestavd z nosného rému, v jehoZ
horni ¢4sti jsou umist&ny navzdjem rovno-
béZné dvé vnéjSi pevné liSty a dvé vnitfni
rovnob&Zné pohyblivé liSty, konajici pohyb
po obvodu obdélnika tvoreného pshybem po-
suvového zafizeni ve smérech x a pohybem
zvedaciho zafizeni ve smérech y, upevnéné
jsou na drZéku pohyblivych list pfechazeji-
cim ve spodni ¢asti v kluzné posuvové ve-
deni suvn& uloZené v t&lesech wvalivych ve-
deni zvedaciho zafizeni. Vnitini pohyblivé
listy jsou vertikdln& a horizontdln& posuv-
né. Vniténi pohyblivé 1iSty jsou opatfeny
prizmatickymi vy¥ezy v celé délce, vné&jsi
pevné listy jsou opat¥eny shodnymi prizma-
tickymi vyrezy v 9/10 své délky, piiem#
koncové &ast pevnych 1i8t, kterd je tvofena
jednou desetinou délky lidt, je hladka, se-
Sikmena ven z dopravniku o hloubku pono-
feni pohyblivych 1i§t mezi li¥ty pevné. Pod
pohyblivymi liStami je umist&éno posuvové
za¥izeni sestdvajici z pneumatického posu-
vového védlce pevné spojeného s Kkluznym
posuvovym vedenim, pfifemZ posuvova pist-
nice je kloubov& spojena s t8lesem valivého
vedeni zvedaciho zafizeni. Uvnit¥ nosného
rému je umist&no zvedaci zaFizeni sestdva-
jici ze zvedactho pneumatického vélce, je-
hoZ pistnice zveddani je spojena se soustavou
zvedacich pak kyvn& spojenou na jedné
strand s nosnym rdmem a na stran& druhé
s t8lesem valivého vedeni umist&ném suvné
na vertikdlnich vodicich sloupcich, pfiCemZ
téleso valivého vedeni je opatfeno uvnitf
valivfm vedenim. Zvedaci zafizeni je dvoji-
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té, propojené spojovaci ty€i, ovladané spo-
le€nym pneumatickym zvedacim vélcem.

Vyhodou nového konstruké&niho FeSeni je
zejména jedncduchost celé konstrukce a
snadné sefizovani pro riizné praiméry a dél-
ky znafenych vyrobkil bez nutnosti. pouZiti
uné8ecich stanic. Jednoduchou konstrukcei
celého zafizeni jsou dany i nizké pofizovaci
nédklady. Zafizeni neni vhodné pro sloZit&jsi
vicebarevné tisky.

Prikladné provedeni vyndalezu je schema-
ticky zobrazenc na priloZeném vykresu na
obr. 1. v

Linedrni krokovaci dopravnik sestdvd z
nosného ramu 1, v jehoZ horni ¢4sti se na-
chéazeiji dvé linedrni pevné listy 4, které jsou
pevn& spojeny s drZiky pevnych list 4.1.
Uvnit¥ pevnych lit 4 jsou umistény dvé li-
nedrni pohyblivé liSty 5 spojené navzdjem
drZdkem pohyblivych 1i§t 5.1 opatfenym ve
spodni &4sti kluznym posuvovym vedenim
3.1 suvnd uloZenym v télese valivého vedeni
2.4, pFitemZ pevné liSty 4 a pohyblivé listy
5 jsou navzdjem rovnob&Zn& uloZeny. Po-
hyblivé liSty 5 jsou v horni ¢asti opatfeny
po celé délce prizmatick§mi vyFezy 5.2. Pev-
né listy 4 jsou shodnymi prizmatickymi vy-
Fezy 4.2 opatfeny cca v 9/10 své délky, kdy
koncova Cast liSty 4.2 je plochd, mirné se-
gikmend umoZiiujici odvalovdni vyrobkil na-
pFiklad na dal3i dopravnik, do pFepravky
a podobnd. Uvnit¥ nosného rému 1 je umis-
t8no zvedaci zafizeni 2, sestavajici z pneu-
matického vilce 2.1 kyvné ukotveného v
nosném ramu 1, jehoZ zvedaci pistnice 2.11
je spojena se stfedem soustavy zvedacich
pdk 2.5, kdy jedna strana zvedacich pék 2.5
je kloubovd spojena s nosnym rdmem 1,
druhd strana je kloubové spojena s t&lesem
valivého vedeni 2.4 vertik4din& se posouva-
jicim po dvojici vodicich sloupki 2.2, kdy
té8leso valivého vedeni 2.4 je opat¥eno u-
vnit¥ dvojici valivich vedeni 2.3, umoZiiujict
snadny pohyb po vodicich sloupcich 2.2.
Soustava zvedacich pédk 2.5, dvojice vodicich
sloupkti 2.2 i t&leso valivého vedeni 2.4 je
v zaFizeni zdvojeno a tvofi dva zvedaci uzly,
pfitemZ spojeni obou uzlli je realizovéno
pomoci spojovaci tyte 2.6 spojujici ob& sou-
stavy zvedacich pdk 2.5, kdy spojovaci tyt
2.6 simuluje prodlouZenou pistnici 2.11 pneu-
matického vélce 2.1 ke vzdélen&jSimu zve-
dacimu uzlu. Posuvové za¥Fizeni 3 je umisté-
no pod pohyblivou litou 5, pFfi¢emZ toto se-
stdvd z pneumatického posuvového vélce
3.2, pevn& spojeného se spodni &&sti kluz-
ného posuvového vedeni 3.1 nesouciho dr-
74k pohyblivych 1i8t 5.1 osazeny dvé&ma po-
hyblivymi litami 5, kdy posuvové pistnice
3.21 pneumatického vélce 3.2 je pak klou-
bove spojena s t8lesem valivého vedeni 2.4.
Pohyb dopravniku lze Fidit pneumaticky, e-
lektricky nebo elektronicky.

Vyrobky, které zapadaji do prizmatickych
vyfezl 4.2 na potatku pevné liSty 4 doprav-
niku jsou vynofujici se a zdroveli jednim
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smérem posouvajici se pohyblivou liftou 5
krokové undSeny napriklad pod znaé&ici hla-
vu umisténou nad dopravnikem a podobns.
Po ponofeni pohyblivé listy 5 pod troveii
listy pevné 4, dojde k zapadnuti v§robki do
prizmatickych vyfezii 4.2 pevné liSty 4, pii-
temZ ponorend pohyblivd lita 5 se za po-
moci posuvového zafizeni 3 vraci zpst do
vychozi polohy, kdy kaZdé vynofeni a po-
sunuti predstavuje jeden krok dopravniku.
Ve vratné féazi pohyblivé 1listy 5, kdy jsou
v§robky uloZeny v prizmatickych vybranich

4.2 pevné liSty 4 dochézi k provadéni po-
Zadované operace napiiklad znadeni apod.
na jednom nebo vice vyrobcich, kdy mno-
stvl zna¢enych vyrobkidl je zavislg na délce
zdvihu posuvového pneumatického vélce 3.2
a na velikosti t&€chto vyrobki.

VySe popsany vyndlez je moZno s vyhodou
vyuZit jake dopravni zafFizeni nap¥. p¥i zna-
Ceni karta¢nickych vyrobki{t a vyrobket tva-
rové podobnych, jako jsou tuZky, pera,
pouzdra, elektrotechnické soudastky apod.

PREDMET VYNALEZU

1. Linedrni krokovaci dopravnik pro zna-
teni drzatek St&tct a tvarovd podobnych
vyrobkidl sestdvajici z nosného ramu osaze-
ného vykonnymi prvky, vyznadujici se tim,
Ze v horni ¢dsti nosného rdmu (1) jsou u-
mistény navzdjem rovnob&Zné dvé vnéjsi
pevné liSty (4) a dv& vnitfni rovnob&iné
pohyblivé 1isty (5), upevndné na drZaku
(5.1) pohyblivych 1ist (5) pFechdzejicim ve
spodni &asti v kluzné posuvové vedeni (3.1)
suvné uloZené v té&lesech valivych vedeni
(2.4) zvedaciho za¥izeni (2).

2. Linearni krokovaci dopravnik podle bo-
du 1 vyznadujici se tim, Ze vniténi pohybli-
vé liSty (5) jsou opatfeny prizmatickymi
vitezy (5.2) v celé délce, pevné listy (4)
jsou opatfeny shodnymi prizmatickyroi vy-
Fezy (4.2) v 0/9 své délky, pFitemZ konco-
vé Cast (4.3) pevnych 1St (4), ktera je tvo-
Fena 0,1 délky 1lit, je hladkd, seSikmend
smérem ke konci dopravniku.

3. Linedrnl krokovaci dopravnik podle
bodu 1 vyznacujici se tim, Ze vnitfni pohyb-
livé 1li8ty (5) jsou vertik4lné a horizontalns
posuvné,

4. Linedrni krokovaci dopravnik podle bo-

du 1 vyznadujici se tim, Ze pod pohyblivymi
listami (5) je umistdno posuvové zatizeni
(3) sestavajici z pneumatického posuvového
vélce (3.2) pevné& spojeného s kluznym po-
suvovym vedenim (3.1), p¥itemZ posuvova
pistnice (3.21) je kloubov& spojend s téle-
sem valivého vedeni (2.4) zvedaciho zaii-
zeni (2].

5. Linedrni krokovaci dopravnik podle bo-
du 1 vyznatujici se tim, Ze uvnitf nosného
rému (1) je umist€no zvedaci zafizeni (2)
sestavajici ze zvedaciho pneumatického val-
ce (2.1), jehoZ pistnice zvedani (2.11) je
Spojena se soustavou zvedacich pak (2.5)
kyvné spojenou na jedné stran& s nosnym
ramem (1} a na strand druhé s t&lesem va-
livého vedeni (2.4) umistdném suvnd na
vertikdlnich vodicich sloupcich (2.2), p¥i-
temZ téleso valivého vedeni (2.4) je opatie-
no uvnit? valivym vedenim (2.3).

6. Linearni krokovaci dopravnik podle bo-
du 1 vyznadujici se iim, Ze zvedaci zafizeni
(2) je dvojité, propoiené spojovaci ty&i (2.6)
a ovladané spole€nym pneumatickym zve-
dacim vélcem (2.1).

1 list vykresi
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