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(57) Anotace:
Vnitini ménié prevodi pro jizdni kola zahrnuje osu ndboie
(21). slouZici k upevnéni prevodu k ramu (1) jizdnibo kola.
hnaci Gstroji (22) otoénd upevnénd vudi ose ndboje (21),
pouzdro (23) ndboje olodéné upevnénd vidi ose naboje (21).
mechanismus prenosu sily umistény mezi hnacim dstrojim
(22) a pouzdrem (23) naboje. ktery slouzi k pipojeni rotacni
sily hnaciho mechanismu k pouzdru (23) ndboje pies mnoZstvi
prenosovyeh cest. pracovii mechanismus (25) umistény
alespon z&dsti v ose niboje (21). ktery se pohybuje ve sméru
osy za Gdelem vibéru prenosove cesty. d ovlada
mechanismus namontovany na ose nabaje (21) uvnité valného
konce osy naboje (21). ktery uvddi pracovni mechanismus
{23y do pohybu ve sméru osy ndboje (21). Ovlidac
mechanismus je uspoFidin mezi hnacim Gstroiim (22) a zadni
achylkou (2a) ramu (1) a je tvofen zejména padpérnym
elenem {70) a spojovacim Elenem (71).
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Vnitini méni¢ prevodi pro jizdni kola

Oblast techniky
Vynalez se tykd vnitiniho ménice pfevodu jizdniho kola, zvlasté pak vnitiniho ménice prevodil,

ktery sec miZe montovat na ram jizdniho kola a ktery prenasi silu ze vstupniho ¢lenu do vystupni-
ho ¢lenu pii zvoleném pievodovem poméru,

Dosavadni stav techniky

Hzdni kela. zviasté pak jizdni kola uréena pro rekreacni ncely a pro jizdu ve mestg, jsou levna
a snadno se ovladaji a mohou se proto vyuzival pro cesty do Skoly, do prace a na nakupy.
U téchto typd rekreacnich kol se vnitfni ménié prevodi ¢asto montuje na zadni kolo. kde umoz-
fuje rychlou jizdu v rovinatém terénu nebo jizdu do kopee bez velké namahy.

Vnitini méni¢ prevodd obeené zahmuje osu neboli napravu. ktera je upevnéna k ramu kola.
pouzdro naboje kola, mechanismus planetového soukoli, pracovni mechanismus a pohybovy
mechanismus. Pouzdro naboje se miize otacet okolo osy kola a ma okolo vnéjsiho obvodu otvory
pro paprsky kola. Pracovni jednotka je otoéné upevnéna na ose naboje a je spojena s vystupkem
naboje. Mechanismus planetového pievodu je umistén v prostoru pouzdra naboje a jeho ustiedni
kolo se nachazi na ose naboje a dale zahrnuje mnozstvi planctovych kol, které jsou v zabéru
s ustfednim kolem, déle ozubeny vénce, prstencové kolo, ktery je v zabéru s planetovymi koly.
adale zahrnuje ram ozubeni, ktery otoéné spojuje planetova kola a mize se otaet okolo osy
naboje. V piipadé jizdniho kola se tfemi rychlostmi mé tento planctovy prevod tin cesty pienosu
sily: polohu s pfimym pievodem, kdy sila neprochazi planetovym pfevodem. cestu pro fazeni
smérem nahoru, kdy je ozubeny vénec otacen prostrednictvim mechanismu planetovych kol
a cestu pro fazeni smérem doli, kdy jsou planetova kola otacena ozubenym véncem planetového
mechanismu. Provozni mechanismus zahrmuje ty¢, umisténou uvnité osy naboje tak, ¢ s¢ mize
pohybovat v axidlnim sméru, a dale spojkovy ¢len, ktery se pohybuje shodné se zminénou tyci,
priéemz se tento Clen pouziva, pohybem v axialnim sméru, pro vybér jednoho z moznych prevo-
du planetového mechanismu.

Lxistuji dva typy pohybového mechanismu. ktery slouzi k pohybovani provoznim mechanismem
v axialnim sméru, a 1o typ s uhlovou pakou a typ s pfimym tahem. ktery pouziva fetéz nebo
kabel, howden. Typ s uhlovou pakou ma podpérny prvek. ktery je namontovan na konci osy
naboje, a vykyvnou kulisu kyvné spojenou s podpémym prvkem. Jeden konee vykyvné kulisy je
ukonéen pFipojenim k bowdenu, ktery je na vzdalengjsim konci pfipojen k fadici pace. Na druhy
konec vykyvné kulisy nardzi pracovni ty¢ prochazejici koncem osy naboje. piicemz piesun.
neboli fazeni, je realizovano zatlatenim pracovni ty¢e na vykyvnou kulisu. Typ s pFimym tahem
ma fetéz nebho kabel, spojeny se vzddleng)sim koncem pracovni tyce. U tohoto typu vychazi retéz
nebo kabel z osy naboje, otati se okolo a spojuje se s bowdenem, pficemz fazeni se provadi
tahem za pracovni ty¢. U tohoto druhu vnitfniho ménice prevodi se tyé. pfi manipulaci s fadici
pakou, pii které je bowden vytahovan smérem ven, pohybuje a prenosova cesta sily se prehazuje
pomoci spojkového Elenu.

Podstata vynalezu

Typ s primym tahem ma jednodudsi konstrukei nez typ s Ghlovou pakou, a tim je 1 levnéjsi. Typ
s piimym tahem zahrnuje piimy tah za pracovni ty¢ pomoci fetéeu nebo Kabelu, coz znamena
mensi pracovni GEinnost neZ u typu s thlovou pakou, kde se pracovni ty¢i pohybuje kyvanim
kyvné kulisy. ..Pracovni G¢innost™ se zde tyka poméru konkrétné vyuzivané pracovni sily K pfivéa-
déne pracovni sile. Jelikoz typ s ptimym tahem zahrnuje spojovani pracovni tyce s fetézem ncbo
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kabelem uvniti osy naboje. je montaz. vimeéna pracovni tyCe atd. mnohem obtiznéjii nez u typu
s uhlovou pakou. V souladu s uvedenym se typ s thlovou pakou pouzivéd u vnitiniho ménice pie-
vodi, zvIaste u (Fi rychlostniho prevodu, mnohem ¢astép,

Kromé toho. bez ohledu na 1o jaky typ pohybového mechanismu se pouziva. plati, ze vyénivajici
pohybovy mechanismus u konce osy naboje je mnohem vice ndchyIny k poskozeni v piipadé. ze
jizdni kolo narazi pfi padu na zem. PoSkozeni pohyboveého mechanismu muze branit v fazeni.
existuje rovnéz nebezpedi, Zz¢ vyinivajici konee pohybového mechanismu pfi jizdé narazi na
néjakou prekazku.

Cilem tohoto vynalezu nezabranit poskozeni pohybového mechanismu a rovnéz zabramit n¢jaké-
mu objektu nebo piekazee v poskozeni tohoto mechanismu ve vaitinim ménici prevodi.

Vynélezem je vyfelen vnittni ménié prevodid pro jizdni kola. zahmujici osu naboje. slouzici
k upevnéni pfevodil k ramu jizdniho Kola, hnacl Gstroji otoéné upevnéné viuci ose naboje. pouzd-
ro naboje otodn¢ upevnéné vici ose naboje. mechamsmus prenosu sily umistény mezi hnacim
astrojim a pouzdrem naboje, kterv slouzi k pfipojeni rotaéni sily hnaciho mechanismu k pousdru
ndboje pres mnozstvi prenosovych cest. pracovini mechanismus umistény alespofn z&4sti v ose
nabojc. ktery se pohybuje ve sinéru osy za 0¢elem vybéru prenosoveé cesty. a ovladaci mechanis-
mus namontovany na ose naboje uvniti voln¢ho konce osy naboje. ktery uvadi pracovni mecha-
nismus do pohybu ve sméru osy naboje, pricemz ovladaci mechanismus je uspofddan mezi hna-
cim astrojim a zadni zachytkou rdmu.

Vnitinim méni¢em pievodu jizdniho kola podle prvniho provedeni podle vynalezu je naboj. ktery
se muZe namontovat na ram jizdniho kola a sila ze vstupniho ¢lenu je ptenasena k vystupnimu
¢lenu pii pouziti vybraného pievodového stupné, pricem? tento naboj zahrnuje osu nabeje. hnaci
ustroji, valeovity unage¢, mechanismus pienosu sily. pracovni mechanismus a pohvbovy mecha-
nismus. Osa naboje muze byt pfipevnéna k ramu. Unaseé sc muze otaéet okolo osy ndboje
a mize byt spojen s vystupnim élenem. Mechanismus pienosu sily je umistén v prostoru pouzdra
ungscée, zahmuje mnozstvi cest prenosu a prenasi silu z hnactho Gstroji ptes zvolenou cestu pre-
nosu do unasece. Provozni mechanismus je umistén uvniti osy ndboje tak, Zze se maze pohybovat
v axialnim sméru a pouziva se pro vybér pii pohvbu jedné z cest prenosu sily.

Pohybovy mechanismus se miize namontovat na osu naboje a dovniti axialniho konce osy naboje
ve stavu, ve klerém se montuje na ram. Pohvbovy mechanismus se pouziva k ovladani provozni-
ho mechanismu v axidlnim sméru.

U tohoto typu vnitiniho ménice prevodi plati. Ze je-li pohybovy mechanismus ovladan na dalku
napfiklad pomoci bowdenu a pracovni mechanismus se pohybuje v axialnim sméru. vybere se

Jedna picnosova cesta a prenese se sila ze vstupniho ¢lene do vystupniho Clenu pies hnaci Gstroji

a pres unaseC. JelikoZ je tento pohybovy mechanismus viozen dovnitd konee osy naboje. nepiec-
niva pres konee osy naboje, coz zamezuje poskozeni pohybového mechanismu a rovnéz omezuje
moznost stiedu pohybového mechanismu s néjakou pichazkou.

Vnittnim méni¢em prevodi jizdniho kola podle druhého provedeni je naboj definovany v prvnim
provedeni, ktery dale zahrnuje ¢len zdroje encrgie. ktery axialné pohybuje vnéjsim obvodem jed-
nim smérem, zatimeo pohybovy mechanismus pohybuje axialné vn¢jsim obvodem jinym smé-
rem. V tomto pripadé musi pohybovy mechanismus pouze tlagit pracovni mechanismus v jednom
smeru, ¢imz je konstrukee pracovniho mechanismu jednodussi.

Vnitinim ménié¢em prevodi jizdniho kola podle tfetiho provedeni je naboj stejny jako u prvniho
a druhého provedeni. u kterého pohybovy mechanismus tla¢i a pohybuje pracovnim mechanis-
mem kyvanim. Kyvani v tomto pfipadé umoziuje tlacit pracovni mechanisimus v uzsim prostoru.
Kromé toho pouziti téchto principa dovoluje, aby byl pracovni mechanismus tlacen mensi silou.
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Vnitinim ménifem pfevodd podle &tvrtého provedeni je naboj, definovany u tfetiho provedeni,
u kterého méa pohybovy mechanismus podpérny ¢len, ktery je namontovan na vnitini strané axial-
niho konce osy ndboje, a dale zahrnuje spojovaci &len, ktery je ve svém stfedu kyvné podpiran
podpémym &lenem, jehoZ konec spodni ¢asti mitze byt ukoncen u provozniho bowdenu a jehoz
vzdalendj3i konec miZe naraZet na pracovni mechanismus. JelikoZ se v tomto pfipadé spojovaci
Elen kyva smérem dovnitt axialniho konce, znamena to, Ze rovnéz nevy¢niva z osy naboje, jestli-
7e je podpérny &len namontovan na ose naboje.

Vhitfnim méniéem prevodi jizdniho kola podle patého provedeni je naboj, definovany u Etvrtého
provedeni, u kterého miiZe byt na osu naboje, na vnitini strané ramu, namontovin podpérny Clen.
V tomto p¥ipadé, kdy je podpérny &len namontovan déle dovnitt axidlniho konce, je podpémy
&len a spojovaci ¢len chranén ramem, ¢imZ se dosahuje jistéjsi ochrany pfed poskozenim.

Vnitfnim ménicem pievodi jizdniho kola podle $estého provedeni je naboj, definovany u Ctvrté-
ho a patého provedeni, u kterého provezni bowden ma vnitini kabel a vn€jsi kabel, kde vnitini
kabel miize byt zastaven u spojovaciho €lenu a vnéjsi kabel u podpérného Clenu. V tomto piipadé
pohyb vnitiniho kabelu, v zavislosti na vn&j$im pouzdru, zplsobuje kyvani spojovaciho Clenu
a pohyb provozniho mechanismu v axialnim sméru.

Vnitfnim ménifem pievodi jizdniho kola podle sedmého provedenti je naboj, definovany u Etvr-
tého aZ Sestého provedeni, u kterého je vytvofena drazka v ose naboje, ktera slouZi k vystaveni
konce provozniho mechanismu, pfi¢emz vzdalen&jsi konec spojovaciho prvku narazi na pracovni
mechanismus uvniti drazky. V tomto piipadé vytvofeni drazky v ose naboje umoziiuje spojovaci-
mu ¢lenu bezpedné naraZet na pracovni mechanismus, dokonce i tehdy, je-li popérny namontovan
uvniti konce osy naboje.

Vnitfnim méni¢em pfevedi jizdniho kola podle osmého provedeni je naboj, definovany v kte-
rémkoliv pfedchozim provedeni, u kterého ma pracovni mechanismus ¢len podobny ty<i, ktery je
umistény uvnit osy naboje, a ddle spojkovy ¢len, ktery pfepina pfenosovou cestu penasené sily
tim, Ze se pohybuje ve shodé s &lenem podobnému ty&i. V tomto pFipadé nardzeni pohybového
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mechanismu na &len podobny tygi pohybuje spojkovym &lenem v axidlnim sméru a spolehlivé
pfepind a méni piivadénou silu.

Piehled obrazkii na vykresech

Obr. 1 znazoriiuje boéni pohled na jizdni kolo v provedeni podle tohoto vynélezu.
Obr. 2 znézorfiuje svisly pficny fez konstrukef vnitfniho ménice pievodi.

Obr. 3 zndzoriiuje zvétieny podrobnéji pohled na vnitini ménié pfevodi v poloze fazeni smérem
doli.

Obr. 4 znazorniuje Sikmy podrobnéjsi pohled na pracovni mechanismus.
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Obr. 5 schematicky zndzorfiuje vztah mezi klice fazeni a povrchem vacky.
Obr. 6 znazortiuje piicny fez pficnou ¢asti tladné tyle.
Obr. 7 znazoriiuje nacrt thlové paky.

Obr. 8 znazormuje pricny fez Ghlovou pakou pii bo¢nim pohledu.

Obr. 9 znazoriuje nakres, odpovidajici obr. 3, polohy pfi pfimém pienosu sily pomoci vnitfniho
ménice prevodi.
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Obr. 10 znazoriuje nacrt. odpovidajici obr. 3. v poloze pri fazeni smérem nahoru pomoct vniti-
niho ménice pfevod.

Ptiklady provedeni vynalezu

Na obr. | je znézornéno celkové usporadani jizdniho kola v provedeni podie tohoto vynalezu.
urCeneho K rekreadnimu vyuZiti. Hzdai kolo zahrnuje ram 1 s dvojitym télesem 2 ramu a predni
vidlici 3, slozkou fiditek 4. slozkou hnaciho Gstroji 3. pfedni kolo 6. zadni kolo 7, ke kterému je
primontovan vnitini méni¢ 10 prevodit, sestava predni brzdy 8 a sougastka méniée prevodi. tadi-
ci packa 9. ktera ovlada vnitini méni¢ 10 pfevodii a je umisténa v blizkosti ruky.

Naramu | jsou namontovany dalsi sou¢astky. napiiklad sedlo 11, fiditka 4. predni kolo 6 a zadni
kolo 7.

Riditka 4 zahrnuji diik 14 tiditek upevnény v horni asti predni vidlice 3 a ty¢ 13 Fiditck upevne-
nou k zminénému diiku 14. Brzdova packa 16. kiera je soutasti sestavy predni brzdy 8. rukojet’
17 a tadici packa 9 jsou namontovany na pravém konci tyée 15 Fiditek. Radici packa 9 Je
namontovana na vnitini strané packy 16 brzdy a je spojena s vnitinim ménicem 10 pfevodi
pomoci bowdeny 73, ktery sestava z vnitiniho kabelu a vnéjsiho kabelu, Radici packa 9 ma
obvyklou konstrukei s navijeci packou, slouzici k navijeni vnitiniho kabelu, a dale s uvoliovaci
packou, kierd uvolfuje operact navijeni navijeci packy a vysunuje vnitini kabely smérem ven.
Z tohoto diivodu nebude fadici packa 9 podrobnéji popisovana.

Hnaci dstroji 3 zahmuje kliku 18 ozubeného kola. kiera se nachazi na spodni strané télesa 2

ramu, dale fetéz 19, ktery prochazi okolo ozubeného kola s klikou 18 a okolo vnitiniho ménide
10 prevadu.

Diale je objasnéna konstrukee vnitiniho meénice 10 prevodu.

Vnitinim menicem 10 pfevodi je naboj s brzdou volnob&zky s tiistupiiovou konstrukei, kterd
zahrnuje prenosovou cestu sily pro fazeni smérem doli, pro piimy pohon a pro fazeni smérem
nahoru. Na obr. 2 znazornény ménic 10 pevodi zahrnuje osu naboje 21, déle pouzdro 23 naboje
umisténé okolo vngjsiho obvodu u jednoho konce osy naboje 21 a hnaciho astroyi 22, dale zahr-
nuje mechanismus planctového prevodu 24, pracovni mechanismus 23, ktery slouzi pro vybér
prenosovych cest pfenasené sily, Ghlovou péku 26 pro aktivaci pracovniho mechanismu 25
a brzdu volnobézky 27,

Na obr. 2 a 3 zndzornénd osa naboje 21 je tycovity ¢len, kterv ma ve sticdni Gisti vetsi pramér
a mensi pramer na obou koncich opatfenych zévitem. V axialni &sti osy naboje 21 je od pravého
konce smérem do stiedu podle obr. 2 vytvoien provozni otvor 21a. Prvni prichozi drazka 21b.
ktera prochazi osou po celé jeji délce. je vytvotena v pravé koncové &asti osy naboje 21 do
vnilini ¢asti zadni zachytky 2a, je-ti namontovana na télese 2 ramu. Okolo vngjsiho obvodu ¢asti.
na které je vytvofena priichozi drazka 21b, se nachazi. oddélené od sebe, par zkosenych soucasti
21¢ podle obr. 6. kter¢ se pouzivaji pro upevnéni ithlové paky 26. Druha prichozi drazka 21d
prochdzeici osou je vytvorena v blizkosti dna provozniho otvoru 21a. Druha priichozi drazka 21d
prochazi asou nabaje 21 a je sklonéna vidi ose osy pod ithlem B sklonu podle obr. 5. pficemz je
vvtvofena se zkrutem ke strané proti dopfednému sméru probihajicimu zprava doleva podle
obr. 5. Tato druhé priichozi drazka 21d je vytvoiena pomoci koncového vriaku uréitého praméru,
a to pro vytvofeni otvori prochdzejicich osou smérem do stiedu, zatimeo se osa naboje 21 poma-
lu otaci smérem dopfedu. Druha prichozi drazka 21d je vytvofena ve tvaru nepierusené spiraly.
ve kter¢ se prichozi otvory, protinajici se u obou koncii, postupné otaéi v souladu s pohybem
v axidlnim sméru. Uhel (3 sklonu drazky ma hodnotu od 10 do 50 stupsiii.
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Jeden konec hnaciho dstroji 22 je otocné podepfen na ose naboje 21 prostiednictvim kulicéek 30
akuzele 31 naboje, pficemZ vystupek 32 niboje je upevnén u jednoho konce okolo vngjsiho
obvodu. V axialnim sméru okolo vnitfniho priméru u druhc¢ho konce hnaciho tstroji 22 je vytvo-
feno mnozstvi zoubkovanych vnitinich zubi 22a.

Pouzdro 23 niboje ma tvar valee a prostor 23a uvniti pouzdra 23 okolo vnitiniho obvodu je mis-
tem ulozeni hnaciho Gstroji 22 a mechanismu planctového soukoli. Pouzdro 23 naboje se mize
otaCet okolo osy ndboje 21 pfes kulicky 33 a 34 a kuzele 33 naboje. Niboje 36 a 37. které drii
paprsky 7a kola podle obr. 1, jsou upevnény na obou koncich vnéjsiho obvodu pouzdra 23 na-
boje.

Dale nasleduje vysvétleni konstrukee mechanismu planetového soukoli.

Mechanismus planctového prevodu 24 zahrnuje dstiedni kolo 40 planctového soukoli vytvofené
souose a integralné s osou naboje 21, dale rdm 41 soukoli. ktery se nachazi okolo vnéjsiho obvo-
du osy naboje 21. dile zahruje (i planetova kola 42, piicemz na obrazku je znazornéno pousc
Jedno planetove kolo 42. ktera zabiraji s ustfednim kolem 40, a dale zahrnuje ozubeny vénec 43.

Ramem 41 soukoli je valcovity ¢len. ktery je otoéné podpiran na ose naboje 21. V ramu 41 sou-
koli jsou v obvodoveém sméru vytvoteny tii viuby 4ta. pficemz planetova kola 42 jsou pomoci
koliku 44 otoené upevnéna v téchto vrubech 41a. Vnitini zoubkované ozubeni 41b je vytvoreno
okolo vnitiniho obvodu u jednoho konce ramu 41 soukoli a vnéjsi zoubkované ozubeni 41¢ podie
obr. 2 je vytvoreno okolo vnitiniho obvodu u vngjsiho konce hnaciho Gstroji 22. Vnitini ozubeni
43b je vytvofeno okolo vnitiniho obvodu u druhého konce ozubeného vénce 43. Planetova kola
42 zabiraji s ustfednim kolem 40, tak jak jiz bylo uvedeno, ale soucasné zabiraji s vnitinim ozu-
benim 43b ozubeného vénce 43. Na jednom konei ozubeného vénce 43 sc nachizi nalitek 43a
a zapadka 33 spojky, kterd vytvafi Cast prvni jednosmérné spojky 50 podle obr. 4 a je vykyvné
pomoci koliku 34 optena o nalitek 43a. Zapadka 33 spojky ziskava ve vaty&eném sméru energii
z torzni vinuté pruziny 55. Prvni jednosmérna spojka 30 prenasi pouze rotaéni hnaci silu v do-
predném sméru, a to z ozubeného vénce pievodu 24 do pouzdra 23 naboje. Zapadka 53 zapada do
zubll rohatky 23b. kieré jsou vytvofeny na vnitinim obvodovém povrchu pousdra 23 naboje. a to
pouze tehdy, kdyz se ozubeny vénee prevodu 24 otaci v dopfedném sméru. Dokonce i tehdy. je-li
ve stavu schopnem pirenosu, ve kterém se ozubeny vénec pFevodu 24 otaéi v dopredném sméru.
Je tato prvni jednosimérna spojka 50 schopna spinat mezi stavem pienosu sily, ve kterém zapadka
53 spojky zapada do zubl rohatky 23b, a stavem prerusencho pienosu. kdy je od zubi rohatky
23b vzdalena, Eeho’ je dosazeno pohybem spojkového ¢lenu 45, jak to bude objasnéno pozdéji.

Druha jednosmérna spojka 51, kierd prenasi rotaéni hnaci silu pouze v dopredném sméru z hnaci-
he dstroji 22 na ozubeny vénec pfevodu 24, je umisténa mezi hnacim ostrojim 22 a ozubenym
vencem prevodu 24. Treti jednosmérna spojka 52, kterd prenasi rotaéni hnaci silu pouze v do-
predném sméru zramu 41 soukoli pfevodu do pouzdra 23 naboje, je umisténa mezi ramem 41
soukoli pfevodu a pouzdrem 23 naboje. Tieti jednosmérna spojka 32 ma valcovité pouzdro 56
obvodu. Tato ozubeni 36a zabiraji s vnéjiim zoubkovanym ozubenim 41c ramu 41 soukoli pievo-
du, pfitemz pouzdro 56 spojky se integralng otaci s ramem 41 soukoli prevodu. Tyto dvé jedno-
smerné spojky 31 a 32 nejsou schopny. na rozdil od prvni jednosmérné spojky 50. prepinat ve
stavu schopném pienosu.

Dale je objasnéna konstrukce pracovniho mechanismu 25.

Pracovni mechanismus 23 se pouziva pro volbu pienosové cesty sily a zahrnuje spojkovy &len 43
a prvek 46 ovladani spojky.

Spojkovy €len 43 prepina hnaci Gstroji 22 a ram 41 soukoli prevodu mezi zapojenvm stavem
a odd¢lenym stavem a rovnéZ prepind prvni jednosmérnou spojku 50 mezi stavem schopnym pie-
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nosu sily a stavem. kdy je prenos sily preruden. Spojkovy ¢len 45 je umistén okolo vnéjiiho
obvodu osy naboje 21 tak, 7e se mize pohybovat a otacet v axidlnim sméru. Spojkovy ¢len 45 mé
trubkovity tvar podle obr. 4a, ma zoubkovan¢ vnéjsi ozubeni 45a vytvorené na jednom konci
okolo vn¢jsiho obvodu. Vngjsi ozubeni 45a je kluzné spojeno s vaitinimi zuby 22a. Na druhém
konci spojkového ¢lenu 45 je vytvofen prvek 45b o velkém praméru a zoubkované vnéjsi ozube-
ni 45¢ je vytvofeno okolo vn&jsiho obvodu. Zoubkované vnéjsi ozubeni 45¢ maze zabirat se
zoubkovanym vnitinim ozubenim, které je vytvofeno na ramu 41 soukol prevodu.

Mezi prvkem 45b o velkém priiméru a jednim koncem je vytvoien konicky povrch 45d. Tento
kénicky povrch 45d je vytvoten proto. aby snizil zapadku 33 spojky prvni jednosmérné spojky
30, a to ze vztyené polohy. coz je poloha pienosu sily. oznacené plnou ¢arou do zatazené polo-
hy. coz je poloha preruseného pienosu sily, ktera je oznacena dvojitou pFerugovanou carou. Jestli-
Zze se spojkovy Clen 45 pohybuje zleva do spodni polohy na pravém konei. nasleduje pohvh
zapadky 53 spojky podél konického povrchu 45d a sméfuje nahoru na prvek 45b o velkém
priméru a dale se snizuje smérem do zatazené polohy. Podle obr, 3 jsou vytvofeny okolo vniti-
niho obvodu spojkoveho Elenu 45 dva stupitovité prvky 435e a 431, mezi kierymi jsou v axidlnim
sméru vytvofeny mezery. Podle obr. 4 je vytvofeno na levém stupfiovitém prvku 431 mnoZstvi
povrehi vystiedniku 47. mezi kterymi jsou ve sméru obvodu vytvoteny mezery. Podie obr. 3
maji plochy vysttedniku 47 plochy povrch 47a. ktery je na jednom konei sklonén, dile zakfiveny
povreh 47b, ktery smeéfuje doli v dopiedném sméru A plochého povrchu 47a, a sklonény povreh
47¢, ktery sméfuje nahoru. Uhel o sklonu vzhledem k ose sklonéného povrchu 47¢, by mél byt
vetsi nez uhel [3 sklonu druh¢ prichozi drazky 21d a mél by mit hodnotu mezi 20 a 70 stupni.

Ovladaci prvek 46 spojky pohybuje spojkovym lenem 43 v axidlnim sméru osy naboje 21 a za-
bira se spojkovym &lenem 45, aby pfeménil rotacni hnaci silu spojkového &lenu 45 na silu piiso-
bici v axidlnim sméru. Ovladaci prvek 46 spojky zahrnuje tlaénou ovladaci ty& 48, ktera se pohy-
buje v axialnim sméru pfes provozni otvor 21a, a dale presouvaci kli¢ 49, ktery je tladen tlaénou
ovladaci ty¢i 48 na ram 41 soukoli, jak j¢ zndazornéno na obr. 3.

Podle obr. 6 mé tla¢na oviadaci ty¢ 48 operator 65 specifické délky. vystavovaci akéni &len 66
namontovany na vzdalenéj$im konci operatoru 635 tak. Zze se akéni ¢len 66 mize pohybovat
v axialnim sméru. a dale zahrnuje vinutou pruzinu 60. ktera je umisténa mezi operatorem 65
a akénim Clenem 66. Operator 65 ma tyCovity prvek 68 a narazovy prvek 69, ktery je nasroubo-
vany na ty¢ovitém prvku 68. Prvek 68a se zavitem je vylvofen na konci patky tycovitého prvku
68 a prvek 68b o velkém priméru je vytvofen na vzdalengjsim konci. Prvek 68b o velkém pri-
méru je kluzné umistén ve vodicim otvoru 66a vytvoreném avniti akéniho Elenu 66. Vodici otvor
66a ma na strané akéniho ¢lenu 66 mensi primér. oz bréni tomu. aby se akéni ¢len 66 a koncovy
prvek narazového prvku 69 silou puisobici na akéni ¢len 66 a operator 65 posunul tak, 7e je tladi
smerem od sebe, pricemz tladi-li akéni Clen 66 na piesouvaci klie 49, je spojkovy ¢len 45 silou
pruziny tlacen na ram 41 soukoli.

Podle obr. 4 je pfesouvacim klicem 49 prvek podobny ty¢i, ktery ma trojihelnikovy prifes a kte-
ry se, je-li tlateny, pohybuje druhou prachozi drazkou 21d a otdéi se ve sméru obvodu. to 7na-
mena pii krouceni. Pohyb pfesouvaciho klide 49 smérem ven je omezen na pohyb uvniti spoj-
kovche ¢lenu 45, a to krouzkem zarazky 63 namontované okolo vnitiniho obvodu a druhého kon-
ce spojkového clenu 43, Z whoto divodu se presouvaci klic 49 nemize dostat ze spojkového
Clenu 45 podle obr. 4. Vysledkem je, ze presouvaci klic 49 je tladen, tlaénou ovladaci tyéi 48
a ptitom pohybuje spojkovym ¢lenem 45 smérem doleva podle obr., 3.

Presouvact KIi¢ 49 mize nardzet na povrehy vystiedniku 47 uvnitf spojkového clenu 43, Jestlize
se spajkovy €len 45 otaci v dopfedném sméru ve stavu, ve kterém piesouvaci kIic 49 nardzi na
plochy povreh 47a vystiedniku 47, potom je presouvaci kli¢ 49. sklonénym povrchem 47¢ povr-
chu vystiedniku 47, tla¢en na vodici povrch zkosené soucasti 21¢ druhé prachozi drazky 21d.
Pritom je jeho pohyb doleva v axidlnim sméru omezen a spojkovy ¢len 43 se pohybuje doprava
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v axialnim smeru. Rotaéni hnaci sila spojkového clenu 45 se preméni na silu v axialnim sméru.
ktera pomaha v ovladéni presunu.

Na obou koncich pFesouvaciho klice 49 je vytvofen nalitck 49a a v téchto nalitcich 49a je
uchycena druhd vinuté pruzina 61, jejiz druhy konec je uchycen na jednom konci osy naboje 21.
Presouvaci klic 49 je neustale tlacen na stranu spojkového ¢lenu 45 druhou vinutou pruzinou 61,
Treti vinuta pruzina 62 ma omezenou délku a pii stlaceni piisobi na presouvaci kli¢ 49 a spojkovy
¢len 45 1ak, Ze je tlaci od sebe pred tim, neZ presouvaci klié 49 narazi na spojkovy ¢len 45,
Vysledkem je. Ze spojkovy €len 45 zustava béhem pohybu v konstantni vzdalenosti od presouva-
ciho klice 49 a zachovava presnou polohu. Pasobici sila prvni vinuté pruziny 60 se vlivem druhé
vinute pruziny 61 a tieti vinuté pruziny 62 v tomto poradi zmensuje. Jestlize je sila prvni vinuté
pruziny 60 men3i neZ sila druhé vinuté pruziny 61. potom, i kdvz na presouvaci kli¢ 49 tlagi tlag-
na ovladaci ty¢ 48, dojde k tomu, 7¢ s¢ prvni vinuta pruzina 60 ohne a pesouvaci kli¢ 49 se
nebude hybat. Jestlize je sila druhé vinuté pruziny 61 mens$i ne7 sila tieti vinuté pruziny 62.
potom. 1 kdyZz na pfesouvaci kli¢ 49 tlaci druha vinuta pruzina 61. pesouvaci kii¢ 49 se nedosta-
ne do povrehu vystredniku 47 a ovladani pfesunu zfistane bez pomoci.

Prvni vinutéd pruzina 60 je umisténa v pomérné velkém prostoru mezi operatorem 65 a akénim
Clenem 66 uvnitt provozniho otvoru 21a, ¢imz je mozné zvysit podet vinuti a pritom zmensit silu
prvni vinuté pruziny 60 a konstantu prvni vinuté pruziny 60. Podobné se sily pruzin 60. 61. 62
a konstanty druhé vinuté pruziny 61 a teti vinuté pruziny 62 mohou déle zincn$ovat a tim umoz-
nit redukei sily potfebné k tlaceni tlagné ovladaci tyce 48 béhem presouvani. to znamena, pro-
vozni sily presouvaci fadici packy 9 v prvku ovladani presunu. Vysledkem je mensi napéti na
vnitfnim kabelu a jeho méné ¢asté poskozeni.

Dile nasleduje popis konstrukee Ghlové paky 26.

Uhlova paka 26 je namontovéna dovniti zadni zachytky 2a, ato ve stavu. ve kterém je osa naboje
21 namontovana na télese 2 ramu, jak je to znazornéno na obr, 3. 7 a 8. Uhlova paka 26 zahrnuje
podpérnou konzolu, podpérny ¢len 70. namontovanou u zkosenych soucasti 21¢. a spojovaci Elen
71. kulisu. kyvné se opirajici o podpérnou konzolu, podpérny ¢len 79.

Podpérna konzola, podpérny ¢len 70. ma montazni prvek 70a, kiery je vlozen mezi zkosené sou-
casti 21c, a podpérny prvek 20b. kiery otoéné podpird spojovaci &len 71 v jeho stiedu. a dale
prvek 70c zardzky, Ktery stavi vnéjsi pouzdro 73a bowdenu 73 na jeho vzdalendjsim konci.
Podpérnéd konzola, podpérny ¢len 70, je namontovand na ose naboje 21 tak, Ze se nemiize otadet
anemuze s¢ pohybovat v axialni sméru proto, Ze vklada osu naboje 21 mezi montazni prvek 70a
a montazni objimku 72. kiera s¢ na jednom konci opira o montazni prvek 70a. Spojovaci hiidel
74, urceny ke kyvani spojovacim ¢lenem 71, je namontovian na podpérny prvek 70b. Vnéjsi sta-
véci matice 76, ktera stavi vnéjsi pouzdro 73a. je nadroubovana na stavéci prvek 70c zardzky,
pricemz tato stavéci matice 76 umozniuje nastaveni kyvavého pahybu spojovaciho ¢lenu 71.

Spojovaci ¢len 71 ma formu listu. ktery byl prelozen v piiéném fezu do tvaru drazky a ktery ma
spodni prvek 7]a. akéni rameno 71b, které se tahne z jednoho konce spodniho prvku 7la ke
stran€ osy naboje 21, a ddle stavéci rameno 71c¢ vnitiniho kabelu. které se tahne 7 vngj$iho konce
spadniho prvku 71a dovnitf osy niboje 21. a to ve sméru, ktery jc kolmy k akénimu rameni 71b.
Spojovaci hidel 74 je umistén podél zminéného spodniho prvku 7la a je namontovany na pod-
perném prvku 70b podpémé konzoly. podpémého Elenu 70, prostiednictvim koned patky akéniho
ramenc 71b a stavéctho ramene 71¢ vnitiniho kabelu. Prstencovy narazeci prvek 71d je vytvoren
na vzdalengjsim konci akéniho ramene 71b, pHicem? tento narazeci prvek 71d narazi na zadni
konec tlacné ovladaci tyCe 48. Zavés 75 kabelu je otocné namontovany na vzdalendjsim konci
stavéciho ramene 7lc. Vnitini kabel 63b bowdenu je ukonéen u zminéného zavisu 75. piiCemz

Je-li vaitini kabel 73b tazen fadici patkou 9. spojovaci ¢len 71 se natodi a provede se Fazeni,

Nasleduje objasnéni konstrukee brzdy volnobézky 27.
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Brzda volnobézky 27 je namontovana na pouzdru brzdy, Brzda volnobézky 27 zahmuje brzdovy
valetek 37 podepfeny pouzdrem brzdy, povrch 41d vistiedniku okolo vnéjsiho obvodu na dru-
hém konci ramu 41 soukoli a dale zahrnuje Gelist 58 brzdy, ktera vvkonava brzdnou ¢innost na
vnitinim povrehu u druhého konce pouzdra 23 naboje. Brzdovy valecek 57 je konstruovan tak, ze
Je radialné vytlatovin povrchem 41d vystfedniku, jestlize se hnaci astroji 22 otaci v opaéném
smeru. Vysledkem je. Ze se Celist 58 brzdy dostava do styku s vnitintm povrchem pouzdra 23
naboje a tim brzdi.

Jestiize e nainstalovéna brzda volnobézky 27, projevuje se tendence k zablokovani brzdy. Bloko-
vani brzdy je jevem. pfi kterém. jestlize je prvni jednosmérma spajka 50 ve stavu pienosu sily
a Jezdec olaci pedaly zpét ve sméru brzdéni, se hnaci sila prenasi ve stavu, kdy dochazi k brzdéni
a brzda se proto nemize uvolnit. K zamezeni tohoto jevu je na prvni jednosmérné spojee 50
namontovano pouzdro 59 zapadky.

Pouzdro 59 zipadky zajist'uje urtité mnozstvi vidle mezi ozubenim rohatky 23b pouzdra 23 nabo-
Je a zapadkou 53 prvni jednosmérné spojky 30 a dale umoZiwuje, aby se brzda uvolnila v dobé.
kdy se ozubeny vénec 43 otaéi s jistym mnozstvim viile,

Konkrétné pouzdro 59 zépadky bud'to zapadce 53 spojky brani, aby se pod jistym dhlem vztyéila,
a nebo je-li vztyéena, potom ji dovoluje vztytit se do poichy, ve které ncmiize zastavit ozubeni
vence rohatky 23b v uréitém Ghlu. Pritom posouvd Cas, kdy dochizi k zastaveni zipadky S3
spojky ozubenim vénce rohatky 23b v priibéhu pocatecniho béhu.

Dale je objasnéna realizace fazeni.

Z divodu existence mechamsmu planetového soukoli prevodu 24 a Jednosmémyceh spojek 30 az
52. zminény ménic 10 prevodi zahrnuje:

- prenosovou cestu sily pro fazeni smérem doli realizovanou hnacim Gstrojim 22, ozubenym
véncem 43, mechanismem planetového pfevodu 24, ramem 41 soukoli a pouzdren 23 nabo-
Je.

- prenosovou cestu sily piimého pohonu realizovanou hnacim ustrojim 22. ozubenym véncem
43 a pouzdrem 23 naboje,

= pfenosovou cestu sily pro fazeni smérem nahoru realizovanou hnacim ustrojim 22, spojko-
vym &lenem 45, rdmem 41 soukoli, mechanismem planetového prevodu 24, ozubenym vén-
cem 43 a pouzdrem 23 ndboje.

Razeni je realizovano ovladanim tlagéné ovladaci tyCe 48 uhlovou pakou 26 prostiednictyim bow-
denu 73.

Nasleduje vysvétleni fazeni nahoru — dola.

Na obr. 3 je znazornén stav, ve kterém neni tlaéna ovladaci tyC 48 zatlacena dovnitf a spojkovy
¢len 45 se nachazi v poloze fazeni smérem doli u pravého konee, pritom rotace od hnaciho Ustro-
Ji 22 je pienaSena do pouzdra 23 naboje po tom, co byla jeji rychlost, cestou pienosu sily Fazeni
smérem dolii, zredukovana. Konkrémé, rotace pienesend do hnaciho ustroji 22 s¢ prenasi na
ozubeny vénee 43 pres druhou jednosmérnou spojku 51. Zapadka 33 prvni jednosmémé spojky
30 se otaci vlivem spojkového ¢lenu 45 do zatazené polohy znazornéné ¢arou se dvéma teckami
v fetézel na obr. 4, kdyz prvni jednosmérna spojka 50 Je ve stavu, kdy se neprenasi zadna sila.
V souladu s tim je rotace prenadena na ozubeny vénec 43 dile pienascna na pouzdro 23 naboje
pres mechanismus planetového prevodu 24. ram 41 soukoli a ticti jednosmérnou spojku 52,
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V tomto pripadé je rychlost prenasené rotace snizena podle zvoleného pievodového stupné, ktery
Je stanoven po¢tem zubl dstiedniho kola 40 planetového soukoli, planetovyeh kol 42 a ozubené-
ho vénce 43.

Mezitim, jestlize sc s pfehazovaci packou fadici packy 9 manipuluje. spojovaci ¢len 71 Ghlové
paky 26 se otaci a tlaci tlatnou ovladaci ty& 48 smérem dovnit o jeden stupen. Vysledkem je to,
7e Jestlize je sila pruziny prvni vinuté pruziny 60 vétii nez sila druhé vinuté pruziny 61, je pie-
souvaci klic 49 tlacen spojovacim &lenem 71 prostiednictvim tlaéné ovladaci tyce 48 a jc veden
do druh¢ prichozi drazky 21d. pohybuje se smérem doleva podle obr. 3 a piitom se otaéi okolo
osy naboje 21. pficemz spojkovy ¢len 45 je rovnéz tlacen a pohybuje se s nim prostiednictyim
staveciho prstence zarazky 63. Jakmile je spojovaci élen 43 nastaven v poloze primé¢ho zabéru
podle obr. 9, je zapadka 53 prvni jednosmérné spojky 50, ktera byla nastavena do zalazené polo-
hy zuzenym kénickym povrchem 45d, vricena do vatyené polohy, znazornéné plnou arou na
obr. 4. a to pomoci sily torzni vinuté pruziny 35. V tomto stavu je prvni Jednosmérna spojka 50
schopné prenadet pouze rotaci v dopiedném sméru z ozubeného vénce 43 na pouzdro 23 naboje.
Rotace z hnactho (stroji 22 je pitmo prenasena na pouzdro 23 naboje cestou piimého prenosu
hnaci sily. Konkrétné je rotace z hnaciho astroji 22 prenaena na ozubeny vénec 43 pres druhou
Jednosmernou spojku 31. dale je pienasena na pouzdro 23 naboje pres ozubeny vénec 43, Rotace
Je pfenddena z ozubeného vénce 43 na ram 41 soukoli prostiednictvim mechanismu planetového
prevodu 24, pficemz ram 41 soukoli se otaci redukovanou rvehlosti. ale protoze rotace pouzdra
23 naboje je rychlejsi ne? rotace ramu 41 soukoli. pienos rotace 7 ramu 4 I soukoli na pouzdro 23
naboje pies tieti jednosmérnou spojku 52 se nerealizuje.

Jestlize se fadici packa 9 presouva z polohy primého nédhonu a tim se tlaéna ovladaci ty¢ 48 tlagi
dale smérem dovnitf, piesouvaci kli¢ 49 se pohybuje dale smérem doleva a spojkovy &len 45 se
souhlasn¢ pohybuje do polohy tazeni smérem nahoru. Jestlize Je spojkevy €len 45 v poloze Faze-
ni smérem nahoru podle obr. 10. zoubkované vn&jsi ozubeni 45¢ spojkoveho €lenu 45 a vnitini
zoubkovane ozubeni 41b ramu 41 soukoli spolu zabiraji. Pti pohybu do polohy fazeni smérem
nahoru, kdy zoubkované vnéj$i ozubeni 45¢ a vnitini zoubkované ozubeni 41b spolu zabiraji,
spojkovy €len 45 se pfimo pohybuje do polohy fazeni smérem nahoru doleva po tom. co spojko-
vy ¢len 45 nardzi na ram 41 soukoli. Jestlize se zminéna ozubeni 41b a 43¢ nachdzi v poloze, ve
ktere spolu nezabiraji, presouvaci klic 49 a spojkovy Elen 45 docasné zastavi sviij pohyb smérem
doleva v okamziku, kdy se spojkovy &len 45 nasouva na ram 4] soukoli. V okamziku, kdy se tak
déje, akeni Clen 66 tlacné ovladaci tyce 48 se zatahuje. prvni vinuta pruzina 60 sc stlacuje a pre-
souvaci KIic 49 je rovnéZ tlacen. Kdyz pak spojkovy ¢len 45 rotuje a dvé sady ozubeni 45¢ a 4 b
dosahnou polohu. ve které je prenos mozny. potom sila prvni vinuté pruziny 60 pohybuje spojko-
vym Elenem 45 prostiednictvim piesouvaciho klic¢e 49 a obé zminéné sady ozubeni 45¢. 41b spo-
lu zabiraji.

V lomto stavu se rotace, prenasena do hnaciho Gstroji 22, piendsi na pouzdro 23 naboje cestou
fazeni smérem nahoru. Konkrété je pienasena z hnaciho astroji 22 pies spojkovy ¢len 45 na ram
41 soukoli, pritemz rotace prendsena na ram 41 soukoli je prenasena na pouzdro 23 naboje pro-
strednictvim mechanismu planetového prevodu 24, ozubeného vénee 43 a prvni jednosmémé
spojky 50. V tomto pripadé se rychlost vstupni rotace zvySuje a jeji vystupni rychlost je stanove-
na evolenym pievodovym pomérem, ktery je stanoven poctem <ubli Gstfedntho kola 40 planeto-
veho pievodu, planetovych kol 42 a ozubeného vénce 43. Snahou Je prenaset rotaci 7 hnaciho
ustroji 22 na ozubeny vénec 43 pes druhou jednosmérnou spojku 51, ale Jjelikoz rotace ozubené-
ho vénce 43 je ryehlejdi nez rotace hnaciho astroji 22, zadnd rotace se z druhé jednosmérné
spojky 51 neprenasi.

Jelikoz se rotace prenasi pfimo mezi hnacim astrojim 22 a ozubenym véncem 43, béhem fazeni
z polohy tazeni smérem dolii do polohy fazeni smérem nahoru, e neflepsi pohybovat spojkovym
Clenem 45, na kiery nepusobi zidna sila. V souladu s tim sc sila prvni vinuté pruziny 60 k tlaceni
spojhového Elenu 45 miZe zredukovat, ¢imz se moze docilit snadného zptisobu Fazent.
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Je nutné také objasnit pomocnou éinnost pi fazeni nahoru — dolii.

Jestlize je uvoliovaci paka fadici packy 9 fazeni ovladana v poloze fazeni smérem nahory podlic
obr. 10, aktivacni sila prvni vinuté pruziny 60 je odstranéna a drubd vinutd pruzina 61 tla¢i na
presouvaci khic 49. ¢imz se tlaind ovladaci ty¢ 48 zatahuje o jeden stupen doprava. Presouvaci
klic 49 potom pres tfeti vinutou pruZinu 62 tlaéi na spojkovy élen 45 a snazi se pohnout piesou-
vacim klicem 49 do polohy piimého zabéru. Pokud jezdec netlaci na pedaly a nepfenasi-li se
zadna sila. spojkovy Elen 45 se oddéluje od ramu 41 soukoli a spojkovy ¢len 45 se piesouva do
polohy primého zabéru, Jestlize jezdec Slape na pedaly. potom. jelikoz se hnaci sila prenadi ze
spojkoveho Clenu 45 na rdm 41 soukoli. maze tieci sila zpusobit. 7e vnitini zoubkované ozubeni
41b a zoubkované vn&jsi ozubeni 45¢ zilstanou v zabéru. V tomto pripadé samotna sila druhé
vinuté pruziny 61 nebude schopna pohnout spojkovym ¢lenem 45 doprava podle obr. 10. V tomto
stavu, jestlize presouvaci klic 49 narazi na plochy povreh 47a povrchu vystredniku 47 spojkove-
ho ¢lenu 45 podle obr. 3. je presouvaci kli¢ 49 tladen proti sténé druhé prichozi drazky 21d po
celé délee ¢asti vlozené do druhé priichosi drazky 21d. Pomoci treci sily je mu zabranéno v uniku
zdrazky 21d v axidlnim sméru. Vysledkem Je to. Ze kdy7 se presouvaci kli¢ 49 sune nahoru na
skloneny povich 47¢. spojkovy &len 45 se pohybuje doprava. Jestlize neni vnitini zoubkované
ozubeni 41b a zoubkované vn&jsi osubeni 45¢ v zabéru. je spojkovy ¢len 45 tlacen druhou
vinutou pruzinou 61 prostiednictvim presouvaciho klide 49 a pohybuje se do polohy ptimého
zaberu. Konkrétné pomdiha kontakt mezi povrchem vystiedniku 47 spojkového Elenu 45 a pre-
souvacim klicem 49 pii fazeni tim. 7e méni rotacni pohyb spojkového ¢lenu 45 na pohyb v axial-
nim sméry.

Presouvaci KIi€ 49 se zde nemize pifimo pohybovat doleva v axialnim sméru, tak. jak to byloe
zminéno dffve, jelikoZ je tladen druhou vinutou pruzinou 61, a druha prichozi drazka 21d je vici
ose sklonéna a spirdlové stocena. Z tohoto divodu nemiize presouvaci klic 49 uniknout v axial-
nim sméru, jestlize pfenasena hnaci sila je mensi nez aktivaéni sila druhé¢ vinuté pruziny 61
a tfcci sila mezi presouvacim klicem 49 a vodicim povichem zkosené soudasti 2lc. Pokud je apli-
kovana hnaci sila vétsi, presouvaci kli¢ 49 maze aktivaéni silu druhé vinute pruZiny 61 a (feci
silu s vodicim povrchem zkosené sougasti 21c prekonat a uniknout doleva v axialnim sméru bez
toho. Ze by se spojkovy &len 43 hybal. Zminéna ticci sila se miize nastavit pomoci vhlu 3 sklonu
drazky. Jestlize je nastaveny Ghel 3 sklonu prilis velky. potom bude pro presouvaci kli¢ 49 obtiz-
né se presouvat doleva. pokud je tlaten tlacnou ovladaci ty¢i 48. Jestlize je nastaven na pfilis
malou hodnotu, odpor béhem tlaku, vyvolaného tlacnou ovladaci tyCi 48, bude mensi a pFitom
tieci sila se bude zmensovat. Proto by dhel [ sklonu mél byt nastaven na hodnotu mezi 10 a 50°.
Je mozné nastavit hnaci silu na limitni hodnotu. pfi které presouvaci kli¢ 49 unika pii pomocné
¢imnosti. nastavenim Ghlu B sklonu drazky, ahlu o sklonu sklonéného povrchu 47¢ povrchu
vystiedniku 47 a sily vinutych pruzin 60. 61, 62.

['kdyz se aplikuje vét3i hnaci sila nez je nastavena hnaci sila a presouvaci kli 49 unikne v axial-
nim sméru bez pohybu spojkového &lenu 45, jakmile Klika 18 pedalu dosahne hoeni Gvraté nebo
spodni Uvraté a hodnota hnaci sily pokiesne. bude spojkovy Clen 45 tlaten pomocnou silou
vyvolanou piesouvacim klicem 49 a bude se pohybovat doprava. V souladu s tim se predem
nebude realizovat, jestlize s bude aplikovat extrémné velka hnaci sila. napiiklad pfi jizdé do
kopcc, ¢coZ snizi Sok 7 fazeni a zabrani poskozeni ¢asti prenasejicich hnaci silu. naptikiad ozubeni
a jednosmérnych spojek 30, 51 a 52.

lestlize se spojkovy ¢len 45 pohybuje. presouvaci klic 49 se oddéli od povrchu vystiedniku 47,
a to pomoci ticti vinuté pruziny 62. V sonladu s tim se neobjevi zadny hluk generovany kontak-
tem s presouvacim klicem 49. dokonce ani tchdy. kdyz sc spojkovy élen 45 otaci. V poloze
primeho zabéru podle obr. 9 je rotace prenasena 7 hnaciho Gstroji 22 na pouzdro 23 naboje cestou
prenosu primého zabéru. jak to jiz bylo uvedenc. P manipulaci s uvoliovaci pakou ve stavu, ve
kterém je spojkovy ¢len 45 umistén v poloze piimého zabéru. Uaéna ovladaci tv¢ 48 se vice zata-
huje a presouvaci klic 49 tlaci na spojkovy ¢len 45. Zizeny konicky povreh 43d spojkového Ele-
nu 45 se dostava do kontaktu se zapadkou 53 prvni jednosmérné spojky 30 a pokousi se zapadku
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33 spojky snizit ze vzty¢ené polohy do zatazené polohy. Jelikoz zapadka 53 spojky prenasi silu
z ozubeného vénce 43 na pouzdro 23 naboje, nelze ji snadno snizit do zatazené polohy aktivaéni
silou samotné druhé vinut¢ pruziny 61. Kdyz piesouvaci klic 49 narazi na povich vystiedniku 47
spojkoveho ¢lenu 45, vyvola to pomocnou silu a spajkovy ¢len 45 se pohybuje v axialnim sméru
a zapadka 53 spojky sc mize snizit.

Jelikoz je zde rotace pfenasena piimo na ozubeny vénec 43 bez priichodu spojkovym ¢lenem 45,
pozaduje se redukee provozni sily behem fazent smérem nahoru z dolni polohy do horni polohy.
Kromé toho. jelikoz je rotaéni sile spojkového ¢lenu 45 poskytovana pomoe pii pieménc na silu
pusobici v axidlnim sméru, pfi faczeni smérem dolii z horni polohy do dolni polohy jezdec mize
pfi Slapani do pedalu prefadit malou silou, dokonce i pii fazeni smérem nahoru.

JelikoZ je Ohlova paka 26 namontovana dovniti konce osy naboje 21. dhlova péka 26 7 konce osy
naboje 21 nevycniva, coz ihlovou paku 26 chrani pied poskozenim a je rovnéz nepravdépodob-
né. Ze by néjaky predmét mohl do paky 26 narazit.

Dalsi praktické ptiklady ukazuji, ze

a)  konstrukce thlové paky 26 neni omezena na provedeni uvedené v predchozim popisu a jsou
mozn¢ dal$i rizné variace,

b) uhlova paka 26 neni omezena na montazni polohu uvedenou u popsaného provedeni, ale
Je-li umisténa v poloze fazeni smérem nahoru, kdy vnitini kabel neni zapojen do ¢innosti,
miZe byt namontovana smérem doleva podle obr. 2,

[o]
~—

mechanismus pfenosu rotace neni omezen na pouziti u mechanismu planetového pievodu
24. ale mize mit podobu mechanismu pienosu typu s vagjgim ozubenim, podobu pasového
mechanismu, valeckového typu nebo jincho typu mechanismu prenosu a dalSich riznveh
variaci. Podobng plati. ze u mechantsmu planetového prevodu 24 se mize vyskytovat fada
riznych konstrukei. Naptiklad mize mechanismus planetového pievodu 24 zahrovat dvé
Jednotky planetového soukoli usporadané tésné vedle sebe nalevo a napravo, pfitom jedno-
smérna spojka muize byt umisténa mezi témito jednothami planetového soukoli.

Jak 1o bylo uvedeno, pohybovy mechanismus se montuje dovniti osy naboje 21 na jeho konec.,
takze pohybovy mechanismus nevyéniva £ osy naboje 2| smérem ven.

PATENTOVE NAROKY

L. Vnitini méni¢ pievoda pro jizdni kola, zahmujici osu naboje. slouzici k upevnéni prevodu
kramu jizdniho kola, hnaci Gstroji otoéné upevnéné vaci ose naboje, pouzdro naboje oto¢né
upevnéne viiti ose naboje, mechanismus pienosu sily umistény mezi hnacim astrojim a pouzd-
rem naboje. ktery slouzi k pfipojeni rotadni sily hnactho mechanismu k pouzdru naboje pres
mnozstvi pienosovych cest. pracovni mechanismus umistény alespoit z&isti v ose nahoje. ktery se
pohybuje ve sméru osy za aéelem vybéru picnosove cesty. a ovladaci mechanismus namontova-
ny na ose naboje uvniti volného konce osy naboje, Ktery uvadi pracovni mechanismus do pohybu
ve sméru osy naboje. vyznadfujici se tim. 7c ovladaci mechanismus je uspofadan mezi
hnacim astrojim (22) a zadni zichytkou (2a) réamu (1).

2. Vnitini méni¢ prevodi podle naroku I.vyznacdujici se tim. ze dale zahrnuje &len
vyvolavajici predpéti. ktery slouzi k udrzeni pracovniho mechanismu (25) v Jednom smeéru osy
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naboje (21). pficemz pracovnim mechanismem (25) v opaéném sméru osy nabaje (21) pohvbuje
ovladaci mechanismus.

3. Vnitini méni¢ prevodit podle naroki 1 a2, vyznaé ujici se tim, e osa naboje (21)
zahrnuje drazku (21b) slouzici k ¢asteénému vystavovani pracovaiho mechanisinu (25). pricemz
do drazky (21b} se dostava oviadaci mechanismus.

4. Vnitini méni¢ prevodi podle naroku 3, vyznaéujici se tim. 7e drazka (21b) je
zeela umisténa uvnitf volného konce osy naboje (21).

5. Vaitini méni¢ prevodi podie néroku 1. vyzoadujici se tim. zc ovladaci mecha-
nismus je kyvné namontovan na ose naboje (21).

6. Vmitini méni¢ pfevodi podle naroku 5, vyzna&ujici se tim. 7e ovlidaci mechanis-
mus zahrnuje podpérny ¢len (70) namontovany na ose niboje (21) a spojovaci ¢len (71) kyvné
spojeny s podpérnym Clenem (70) v misté okamzitého vyskytu spojovaciho ¢lenu (71).

7. Vnitini méni¢ prevodd podie naroku 6, vyznadujici se tim. e spojovaci ¢len (71)
zahrnuje stavéci rameno (71c), Kieré vystupuje ze stiedni éasti a slouzi k piipojent k ovladacimu
bowdenu (73), a akéni rameno (71b), kieré vystupuje ze stiedni ¢dsti a slouzi ke styku s pracov-
nim mechanismem (23).

8. Vnitini méni¢ pievodi podle naroku 6 neho 7. v yznadujici se tim, e dale zahrmu-

Je spojovact hridel (74). ktery otoéné podpira stredni ¢ast spejovactho Clenu (71) smérem k pod-

pernému &lenu (70).

9. Vnitini méni¢ prevodi podle jednoho 7 narokd 6 az 8. v yznacujici se tim. ze
podpéry ¢len (70) zahrnuje prvek (70¢) zarazky. slouzici k zastaveni vnéjitho pouzdra bowde-
nu (73).

10, Vnitini méni¢ pievodi podle jednoho z naroki 6 a2 9. v yznacujici se tim. Ze pod-
le podpérného ¢lenu (70) je vvtvoren otvor uréeny pro vystaveni volného konce osy naboje (21).

11, Vnitini méni¢ prevodi podle naroku 10. v¥znacujici se tim. 7e osa naboje (21)
prochazi podpérnym &lenem (70).

12, Vnitini méni¢ pfevodi podle jednoho 7 narokii 6 a7 11, v yznacdujici se tim,Ze osa
naboje (21) zahrnuje drazku (21b), ktera slouzi k ¢aste¢nému vystavevdni pracovniho mechanis-
mu (25), pfi¢emz spojovaci ¢len (71) se dostava do drazky (21b).

13, Vnitini méni¢ prevodu podle jednoho z naroki 7 az 12 v yenadujici se tim, ze
dale zahrnuje ¢len vyvolavajici predpéti slouzici k udrzovani pracovniho mechanismu (25) v jed-
nom smeru osy naboje (21) a akéni rameno (71b) pohybujc pracovnim mechanismem (235)
v opaéném sméru osy ndboje (21).

14, Vnitini meni¢ pFevodi podle jednoho 7 piedchazejicich narokil. vyznadujici se
tim  z¢ pracovni mechanismus (25) zahrnuje prodlouzenou ovladaci tve (48).

15, Vnitini méni¢ pievodd podle ndroku 14, vy z n a & ujici se tim. e dale zahrnujc pie-
souvaci KIi¢ (49), klouzajici uvnitt druh¢ priichozi drazky (21d). vytvoiené v ose naboje (21)

Jako odpoveéd’ na pohyb ovladaci tyée (48) ve sméru 0sy naboje (21).

10 vykresa
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