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— avec rapport de recherche internationale

(57) Abrégé : L'invention concerne un mécanisme indicateur de réserve de marche pour mouvement de piéce d'horlogerie compor-
tant : un ressort-moteur (14), un indicateur de réserve de marche évoluant entre deux positions extrémes, un engrenage différentiel
(18), et un mobile intermédiaire (32) comprenant des premiére et deuxiéme parties respectivement reliées cinématiquement a I'engre-
nage différentiel (18) et a l'indicateur et un organe de liaison reliant lesdites parties, qui tournent conjointement tant que 1'armage du
ressort (14) est compris entre ses positions extrémes. Ledit organe de liaison comprend un mécanisme a friction agencée de maniére
a ce que la premiere partie puisse se mouvoir a friction en référence a la deuxieéme lorsque l'indicateur a atteint sa premiére position
extréme, et un élément élastique agencé de maniere a pouvoir étre armé lorsque 1'indicateur a atteint sa seconde position extréme,
par le déplacement de la premiere partie en référence a la deuxieme partie.
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Description

[0001]
[0002]

[0003]

[0004]

[0005]

MECANISME INDICATEUR DE RESERVE DE MARCHE

La présente invention se rapporte au domaine de I'horlogerie. Elle
concerne, plus particulierement, les mécanismes indicateurs de réserve
de marche pour mouvement de piece d'horlogerie du type muni d'une
source d'énergie formée d'un ressort-moteur. De maniere classique, le
mécanisme selon l'invention comporte un béti, un indicateur de réserve de
marche et un engrenage différentiel avec une premiéere entrée reliée a un
mobile entrainé en rotation lors de l'armage du ressort-moteur et une
deuxiéme entrée reliée a un mobile entrainé en rotation lors du
desarmage du ressort-moteur, et une sortie reliée a l'indicateur de réserve
de marche. Dans un tel mécanisme, l'indicateur est susceptible de
parcourir un angle donné compris entre deux positions extrémes dont la
premiéere est occupée lorsque le ressort-moteur est armé et la seconde,
lorsque le ressort est désarmé.

Un mécanisme de ce type est décrit dans "La montre suisse a remontage
automatique" de B. Humbert, éditions Scriptar, Lausanne 1955, en page
85. Il est muni d'un indicateur monté a friction sur un mobile relié a la
sortie du différentiel. Les deux positions extrémes entre lesquelles
l'indicateur se déplace sont définies par des butées. Lorsque l'indicateur
arrive a l'une des butées, de la limite supérieure d'armage ou de
désarmage du ressort-moteur, il reste immobile tandis que le ressort-
moteur continue a étre armé ou a se désarmer, la friction permettant le
déplacement du rouage alors que l'indicateur est fixe.

Une telle solution permet donc d'estimer I'armage réel du ressort-moteur,
mais il peut y avoir des différences importantes d'un cycle a l'autre, di au
déplacement relatif de l'indicateur par rapport au rouage.

Pour pallier cet inconvénient, la demande de brevet EP 1 139 182
déposée au nom de la demanderesse décrit un mécanisme comprenant
un mobile intermédiaire intercalé entre la sortie de I'engrenage différentiel
et l'indicateur de réserve de marche. Ce mobile comporte un élément

élastique agencé de maniére a ce que I'engrenage différentiel continue a
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[0006]

[0007]

[0008]

tourner librement alors que l'indicateur reste en butée, entrainant I'armage

de I'élément élastique.

Pratiqguement, cette disposition est utilisable lorsque I'indicateur est en

butée dans l'une ou l'autre de ses positions extrémes. Mais il est difficile

de faire parfaitement coincider la position d'armage maximum du ressort-
moteur avec la position extréme de l'indicateur correspondant a la plus
grande réserve de marche. Cela implique des précautions particulieres et
des mesures précises lors de I'assemblage, notamment lors du service
aprés-vente, pour que l'indicateur affiche une information correcte.

La présente invention a pour but de pallier I'inconvénient évoqué ci-

dessus, tout en conservant les avantages présentés par le mécanisme de

la demande EP déja citée.

De fagon plus précise, l'invention concerne un mécanisme indicateur de

réserve de marche pour mouvement de piéce d'horlogerie du type

comportant un bati, une source d’énergie formée d’un barillet et d’'un
ressort-moteur logé dans le barillet, un rouage de finissage entrainé par le
barillet et des moyens d’armage du ressort-moteur. Ce mécanisme
comprend :

— un indicateur de réserve de marche avec un mobile et un dispositif
d’affichage porté par le mobile,

— un engrenage différentiel relié cinématiquement par une premiére
entrée au barillet, par une seconde entrée aux moyens d’'armage et
par une sortie a l'indicateur, et

— un mobile intermédiaire comportant des premiére et deuxiéme parties
respectivement reliées cinématiquement a la sortie et au mobile de
l'indicateur et un organe de liaison reliant ces parties, agencé de
maniére a ce que l'indicateur occupe une position comprise entre deux
positions extrémes, la premiére atteinte lorsque 'armage du ressort
est plus fort qu'une valeur limite supérieure, et la deuxiéme lorsque
armage du ressort est plus faible qu'une valeur limite inférieure, les
premiéere et deuxieme parties tournant conjointement tant que I'armage

du ressort est compris entre ses valeurs extrémes.
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[0009] Selon l'invention, I'organe de liaison comprend un mécanisme a friction

agencé de maniére a ce que la premiére partie puisse se mouvoir a

friction en référence a la deuxiéme lorsque l'indicateur a atteint sa

premiéere position extréme, et un élément élastique agencé de maniére a

pouvoir étre armé lorsque l'indicateur a atteint sa seconde position

extréme, par le déplacement de la premiére partie en référence a la

deuxiéme partie.

[0010] Avantageusement, le mécanisme a friction comporte une butée solidaire

de I'une des parties et un levier monté a friction sur 'autre partie, disposé

et dimensionné de maniére a ce que :

lorsque lindicateur occupe sa premiére position extréme et que
'armage du ressort-moteur se poursuit, le levier est maintenu contre la
butée et tourne a friction sur la partie dont il est solidaire, de telle sorte
que lindicateur reste immobile, et

dés que le ressort-moteur se désarme, l'indicateur quitte sa premiére
position extréme, les premiere et deuxiéme parties du mobile

intermédiaire tournant ensemble.

[0011] Le levier est doté d'une fente longitudinale s'élargissant en une ouverture

engagée sur le pignon.

[0012] L'élément élastique est solidaire de la partie comportant la butée et

coopeére avec le levier de maniére a ce que, lorsque l'indicateur occupe sa

deuxiéme position extréme, il est immobilisé, alors que le ressort-moteur

entraine le rouage de finissage et I'engrenage différentiel, et que I'élément

élastique s'arme, puis se désarme lors de I'armage du ressort-moteur.

[0013] Le mécanisme comporte encore les caractéristiques suivantes :

I'élément élastique est formé d'une lame élastique fixée par une
premiére de ses extrémités a la roue, tandis que sa deuxiéme
extrémité, libre, est disposée de maniere a ce qu'elle appuie le levier
contre la premiére extrémiteé,

le mobile intermédiaire comporte une roue formée d'une planche dont
la périphérie est munie d'une denture, un pignon formé d'un manchon

muni & l'une de ses extrémités d'une denture, une entretoise disposée
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[0014]

[0015]

[0016]

[0017]

[0018]

sur le manchon, le levier étant clipsé sur le manchon pour maintenir
ladite roue qui est montée libre en rotation sur I'entretoise, et

—~ le ressort-moteur est de type a bride glissante.

D'autres avantages de la description apparaitront plus clairement & la

lecture de la description qui suit, faite en référence au dessin annexé dans

lequel :

— lafigure 1 est une vue en coupe d'un mécanisme indicateur de
quantiéme selon l'invention,

— les figures 2 et 3 sont des vues de dessus et en coupe du mobile
intermédiaire, et ,

— lafigure 4 est un diagramme montrant la variation du couple en
fonction de I'angle d’armage du ressort-moteur.

Le mécanisme selon l'invention est destiné a prendre place dans un

mouvement de montre. Il est monté sur une platine 8 partiellement visible

sur le dessin. Le mouvement comporte une source d'énergie formée d'un

- barillet 10, mobile en rotation autour d'un arbre 12 pivotant sur la platine 8

et dans lequel est logé un ressort-moteur 14 muni d'une bride glissante,
non explicitement représentée au dessin. L'arbre 12 porte une roue a
rochet 16 qui, entrainée en rotation au moyen d'une couronne de
remontoir non représentée, permet d'armer le ressort-moteur 14.

Le barillet 10 entraine le rouage de finissage qui n'est pas non plus
représenté au dessin.

Le mécanisme comporte encore un différentiel 18 décrit en détail dans la
demande EP susmentionnée. En résumé, il comprend un arbre 20 placé a
sa sortie, un porte-satellite 22 solidaire en rotation de I'arbre 20 et portant
un satellite 24 a denture conique. Une premiére et une deuxiéme entrées
sont respectivement constituées d'une premiére 26 et d'une deuxiéme 28
roues montées librement sur le porte-satellite 22.

Les roues 26 et 28 sont formées chacune par une planche identifiée par la
lettre a et dont la périphérie porte une denture b, et un pignon ¢ muni
d'une denture conique d. La roue 26 engréne, par sa denture 26b, avec le

barillet 10. La roue 28 engréne, par sa denture 28b, avec un renvoi 30,
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[0019]

[0020]

[0021]

[0022]

[0023]

engrenant lui-méme avec la roue a rochet 16. Enfin, les dentures 26d du
pignon 26¢ et 28d du pignon 28c sont en prise avec le satellite 24.

Les rapports d'engrenages entre le barillet 10 et la premiére roue d'entrée
26, d'une part, et la roue a rochet 16 et la deuxiéme roue d'entrée 28,
d'autre part, sont égaux, de maniére a ce que, pour un méme angle
parcouru par le barillet 10 et la roue a rochet 16, les roues 26 et 28
parcourent des angles égaux.

En outre, le mécanisme comporte un mobile intermédiaire 32,
particulierement illustré sur les figures 2 et 3, monté pivotant sur la platine
8. Il comporte un pignon 34 formé d'un manchon 34a muni a l'une de ses
extrémités d'une denture 34b. Le manchon 34a est formé d'une portion
cylindrigue 34c¢ et d'une portion conique 34d s'élargissant de la portion 34c
vers l'extérieur.

Le mobile 32 comprend encore une roue 36 formée d'une planche 36a
dont la périphérie est munie d'une denture 36b qui engréne avec 'arbre 20
du différentiel 18. Une entretoise 37 est chassée sur la portion 34¢ du
manchon 34a. La roue 36 est montée libre en rotation sur 'entretoise 37 et
peut, ainsi, tourner sur le pignon 34.

Particulierement a l'invention, un levier 38 de forme rectangulaire et dont
la longueur est environ 0,75 fois celle du diamétre de la roue 36, est doté
d'une fente longitudinale 41 s'élargissant en une ouverture 42 située
approximativement aux deux tiers de sa longueur. Le levier 38 présente
ainsi, de part et d’autre de I'ouverture 42, un grand bras 38a et un petit
bras 38b. Il est clipsé sur la partie conique 34d du pignon 34 de maniére a
assurer le maintien axial de la roue 36. Le pignon 34 et le levier 38
forment ainsi un mécanisme a friction, dont le couple limite est défini par
I'élasticité des bras 38a et 38b.

Par ailleurs, un ressort 40 formé d'une lame élastique en arc de cercle
embrassant un angle d'environ 270° est fixé, par I'une de ses extrémités
44 et de maniére connue, a la planche de la roue 36. Son autre extrémité
46, libre, forme un coude 46a replié vers I'extérieur de la roue et disposé

de maniére a ce que, au repos, il soit en appui contre le grand bras 38a, a



WO 2005/085963 PCT/1B2005/000019

[0024]

' [0025]

[0026]

[0027]

[0028]

[0029]

[0030]

[0031]

proximité de l'ouverture 42 et maintient ainsi le levier en appui contre
['extrémité 44 de la lame.

Enfin, la figure 1 montre aussi que le mécanisme comporte un mobile
indicateur 48 monté pivotant sur un tigeron 50 chassé dans la platine 8. ||
comprend une planche 48a munie, a sa périphérie, d'une denture 48b en
prise avec le pignon 34, et un canon 48c s'étendant au-dela de la platine 8
et destiné a porter une aiguille d'indicateur de réserve de marche, non
représentée au dessin.

La planche 48a comporte une découpe 48d en forme de secteur annulaire
embrassant un angle d'environ 150° correspondant a l'angle de
déplacement de l'aiguille. Une goupille 52, chassée dans la platine 8 est
engagée dans la découpe 48d et sert de butée au mobile 48, dont une
premiére et une deuxieme positions extrémes sont ainsi définies.

Dans un mouvement de montre muni du mécanisme qui vient d'étre décrit,
le ressort-moteur 14, en se désarmant, entraine en rotation et de maniere
classique le barillet 10 qui engréne avec le rouage de finissage.

La demande EP précitée décrit en détail le fonctionnement du différentiel
18 au cours de l'armage et du désarmage du ressort-moteur 14. Il ne sera
donc pas repris ici.

En fonctionnement normal, c'est-a-dire lorsque le ressort-moteur est
suffisamment armé pour entrainer correctement le rouage de finissage du
mouvement et que le mobile indicateur est compris entre ses deux
positions extrémes, alors le ressort 40 entraine, par son extrémité 44, le
levier 38, lequel est enserré entre les extrémités 44 et 46a du ressort 40.
Le ressort-moteur 14 se désarme lentement en entrainant le rouage de
finissage. Comme on peut le voir sur la figure 4, le couple du ressort-
moteur 14, représenté par la courbe 58a, diminue jusqu'a atteindre une
valeur limite 60a.

L'indicateur de réserve de marche indique alors que celle-ci est épuisée et
le mobile indicateur est immobilisé, 'extrémité de la découpe 48d étant en
appui contre la goupille 52.

A l'instar du mécanisme décrit dans le document EP déja cité, si

['utilisateur de la montre ne remonte toujours pas le ressort-moteur 14,

6
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[0032]

[0033]

celui-ci poursuit son désarmage en faisant fonctionner le mouvement de la
montre. Le différentiel 18 continue donc a tourner et, avec lui, la roue 36.
Comme le pignon 34 engréne avec le mobile indicateur 48, il est bloqué.
La roue 36 a donc un mouvement relatif par rapport au pignon 34. Ce
mouvement est rendu possible du fait que la roue 36 est reliée au pignon
34 par le ressort 40 qui s'arme. Comme le montre la courbe 62a, le couple
engendré par le ressort 40 va croissant du point 64 jusqu'au point 65 ol
les couples du ressort-moteur 14 et du ressort 40 se compensent, de sorte
que la montre s'arréte.

Ensuite, l'utilisateur procéde a I'armage du ressort-moteur 14 illustré par la
courbe 58b. Le ressort 40 se désarme (courbe 62b) puis, lorsque le levier
38 retrouve sa position de repos, le couple du ressort-moteur atteint une
certaine valeur au point 60b, le mobile indicateur est & houveau entrainé
et l'indicateur se déplace en regard de I'échelle du cadran. Durant cette
opération d'armage du ressort-moteur, I'extrémité 44 du ressort 40
entraine le levier 38 avec un couple inférieur au couple de friction du levier
sur le pignon et entraine donc, avec lui, le pignon 34. Puis, lorsque
l'indicateur de réserve de marche affiche la charge maximum, le mobile
indicateur est immobilisé. Le couple du ressort-moteur 14 correspondant
est représenté au point 66 de la courbe 58b. Le pignon 34 est alors bloqué
puisqu'il engréne avec le mobile indicateur.

Si l'utilisateur de la montre continue & armer le ressort-moteur 14, il doit
alors vaincre la friction du levier 38 sur le manchon 34a, ce qui est illustré
par la portion 68 de la courbe 58b. Le levier 38, en buté sur I'extrémité 44
du ressort 40, pivote donc sur le pignon 34 jusqu'a I'armage maximal du
ressort-moteur 14. Grace au systeme a bride glissante, le couple de ce
dernier est stabilisé au niveau du plateau 70, malgré la poursuite de
I'armage. On obtient ainsi un parfait calage des différents éléments du
mécanisme de l'indicateur et une correspondance entre les positions
extrémes du levier et de l'indicateur et 'armage maximal du ressort-
moteur, sans devoir prendre de mesure particuliere lors de la mise en

place des constituants de ce mécanisme.
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[0034]

[0035]

[0036]

Le cycle suivant de désarmage se déroule comme décrit ci-dessus. Puis,
lors du réarmage suivant, grace au calage réalisé lors du premier cycle,
l'utilisateur sait que lorsque l'indicateur atteint sa position extréme, le
ressort-moteur est complétement arme.

Dans le dispositif tel que décrit, la mise en place des différents
composants ne nécessite par de mesure particuliére, tant au niveau de la
production que du service aprés-vente, l'indicateur se calant
automatiquement dans sa position correcte, grace au fait que, lors de
I'armage, le levier 38 tourne a friction sur le pignon 34, alors que, lors du
désarmage, le calage est maintenu, du fait que le ressort 40 s'arme. |l est
évident que, pour permettre ces dispositions, le couple d'armage du
ressort 40 doit toujours rester inférieur au couple de friction du levier 38

sur la portion conique 34d.
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Revendications

1.

Mécanisme indicateur de réserve de marche pour mouvement de piéce
d'horlogerie du type comportant un bati, une source d’énergie formée d’un
barillet (10) et d’un ressort-moteur (14) logé dans le barillet, un rouage de
finissage entrainé par ledit barillet et des moyens d’armage dudit ressort-
moteur (14), et comprenant : un indicateur de réserve de marche avec un
mobile (48) et un dispositif d’affichage porté par le mobile,un engrenage
différentiel (18) relié cinématiquement par une premiére entrée (26) au barillet
(10), par une seconde entrée (28) aux moyens d’armage et par une sortie (20)
audit indicateur, et un mobile intermédiaire (32) comportant des premiére et
deuxieme parties respectivement reliées cinématiquement a ladite sortie (20)
et au mobile (48) dudit indicateur et un organe de liaison reliant lesdites
parties, agencé de maniére a ce que ledit indicateur occupe une position
comprise entre deux positions extrémes, la premiere atteinte lorsque I'armage
du ressort (14) est plus fort qu'une valeur limite supérieure, et la deuxiéme
lorsque 'armage du ressort (14) est plus faible qu’une valeur limite inférieure,
lesdites premiére et deuxiéme parties tournant conjointement tant que
'armage du ressort (14) est compris entre ses valeurs extrémes,caractérisé en
ce que ledit organe de liaison comprend un mécanisme a friction agence de
maniére a ce que la premiéere partie puisse se mouvoir a friction en référence a
la deuxiéme lorsque l'indicateur a atteint sa premiére position extréme, et un
élément élastique (40) agencé de maniéere a pouvoir étre armé lorsque
lindicateur a atteint sa seconde position extréme, par le déplacement de la
premiére partie en référence a la deuxiéme partie.

Mécanisme selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit mécanisme de
friction comporte une butée (44) solidaire de I'une desdites parties et un levier
(38) monté a friction sur I'autre partie, disposé et dimensionné de maniére a ce
que : lorsque l'indicateur occupe sa premiere position extréme et que I'armage
du ressort-moteur (14) se poursuit, ledit levier (38) est maintenu contre ladite

butée et tourne a friction sur la partie dont il est solidaire, de telle sorte que

- lindicateur reste immobile, et dés que le ressort-moteur (14) se désarme,

I'indicateur quitte sa premiére position extréme, les premiére et deuxiéme

parties du mobile intermédiaire (32) tournent ensemble.

9
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3. Mécanisme selon la revendication 2, caractérisé en ce que ledit levier (38) est
doté d'une fente longitudinale (41) s'élargissant en une ouverture (42) engagée
sur le pignon (34).

4. Mécanisme selon l'une des revendications 2 et 3, caractérisé en ce que ledit
élément élastique (40) est solidaire de la partie comportant ladite butée (44) et
coopére avec ledit levier (38) de maniére a ce que, lorsque ledit indicateur
occupe sa deuxieme position extréme, il est immobilisé, alors que le ressort-
moteur (14) entraine le rouage de finissage et ledit engrenage différentiel, et
que ledit élément élastique (40) s'arme, puis se désarme lors de 'armage du
ressort-moteur.

5. Mécanisme selon la revendication 4, caractérisé en ce que ledit élément
élastique (40) est formeé d'une lame élastique fixée par 'une de ses extrémités
a ladite roue (36), tandis que son autre extrémité (46), libre, est disposée de
maniére a ce qu'elle maintienne le levier contre ladite premiére extrémité.

6. Mécanisme selon 'une des revendications 1 a 5, caractérisé en ce que ledit
mobile intermédiaire (32) comporte une roue (36) formée d'une planche (36a)
dont la périphérie est munie d'une denture (36b), un pignon (34) formé d'un
manchon (34a) muni a l'une de ses extrémités d'une denture (34b), une
entretoise (37) disposée sur le manchon (34a), ledit levier étant monté
solidairement sur le manchon (34a) pour maintenir ladite roue (36) libre en
rotation sur I'entretoise (37), et en ce que la partie reliée a la sortie (20) est la
roue (36).

7. Mécanisme selon I'une des revendications 1 a 6, caractérisé en ce que ledit

ressort-moteur (14) est de type a bride glissante.

10



PCT/IB2005/000019

WO 2005/085963

q8c

99¢

€8¢ P8Z 1g7

Wya

| b4

NS m@\\\\\\%\ \\\ YL N

I NNNNE NN

TN

v

&

\\\\\w\\\ 2.

77777777 m

|

BOVNNNM

gy pgy G

eg

i

1/3



WO 2005/085963 PCT/IB2005/000019

A
383 bl

/36
36a

3k

38b

36b

U 7777

Fie

343 3kd - 34c 54




WO 2005/085963

PCT/IB2005/000019

o =
(@)
LN O
D
0
(@]
\D
~F
O
)
o0
LN g
\\ o
\D
[gV]
S NG
LN
D
~
Rl
Ns) i
O
o0
\D

)

3/3



INTERNATIONAL SEARCH REPORT int al Application No
PCT/IB2005/000019

CLASSIFICATION OF SUBJECT MATTER

TPC 7 604B9/00

According to International Patent Classification (IPC) or to both national classification and IPC

B. FIELDS SEARCHED

Minimum documentation searched (classification system followed by classification symbols)

IPC 7 GO4B

Documentation searched other than minimum documentation to the extent that such documents are included in the fields searched

Electronic data base consuited during the international search (name of data base and, where practical, search terms used)

EPO-Internal, WPI Data, PAJ

C. DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT

Category ° | Citation of document, with indication, where appropriate, of the relevant passages Relevant to claim No.

A EP 1 139 182 A (PARMIGIANI) 1-7
4 October 2001 (2001-10-04)
cited in the application
figures 1-3

paragraphs ‘0002!, ‘0003!
paragraphs ‘0013! - ‘0051!
claims 1-6

A B. HUMBERT: "La montre suisse a remontage 1-7
automatique”

1955, SCRIPTAR , LAUSANNE , XP002292231
cited in the application

page 85 - page 87

I:] Further documents are listed in the continuation of box C. Patent family members are listed in annex.

° Special categories of cited documents :

P g *T* later document published after the international filing date
or priority date and not in conflict with the application but
cited to understand the principle or theory underlying the
invention

*A" document defining the general state of the art which is not
considered to be of particular relevance

'E* earlier document but published on or afterthe international *X* document of particular relevance; the claimed invention
filing date cannot be considered novel or cannot be considered to
N doc;]unlgent whié:h may lli;]rohw ﬁoubti Ion ;;rior(ijly cla}im(s)t '?r involve an inventive step when the document is taken alone
which is cited to establish the publication date of another *Y* document of particular relevance; the claimed invention
citation or other special reason (as specified) cannot be considered to involve an inventive step when the
*O" document referring to an oral disclosure, use, exhibition or document is combined with one or more other such docu-
other means ments, such combination being obvious to a person skilled
*P* document published prior to the international filing date but in the art.
later than the priority date claimed *&" document member of the same patent family
Date of the actual completion of the international search Date of mailing of the intemational search report
24 May 2005 01/06/2005
Name and mailing address of the ISA Authorized officer

European Patent Office, P.B. 5818 Patentlaan 2
NL - 2280 HV Rijswijk |
Tel. (+31-70) 340-2040, Tx. 31 651 epo nl,
Fax: (+31-70) 340-3016 Burns, M

Form PCT/ISA/210 (second sheet) (January 2004)



INTERNATIONAL SEARCH REPORT Int af Application No.

PCT71B2005/000019
Patent document Publication Patent family Publication
cited in search report date member(s) date
EP 1139182 A 04-10-2001 EP 1139182 Al 04-10-2001
JP 2001349962 A 21-12-2001
US 2001024405 Al 27-09-2001

Form PCT/ISA/210 (patent family annex) {January 2004)



RAPPORT DE RECHERCHE INTERNATIONALE Der

iternationale No

PCT/IB2005/000019

CLASSEMENT DE L’OBJET DE LA DEMANDE

CIE 7 80489700

Selon la classification internationale des brevets (CIB) ou 2 la fois selon la classification nationale et la CIB

B. DOMAINES SUR LESQUELS LA RECHERCHE A PORTE

CIB 7 GO4B

Documentation minimale consultée (systéme de classification suivi des symboles de classement)

Documentation consultée autre que la documentation minimale dans la mesure ou ces documents relévent des domaines sur lesquels a porié la recherche

EPO-Internal, WPI Data, PAJ

Base de données électronique consultée au cours de la recherche internationale (nom de la base de données, et si réalisable, termes de recherche utilisés)

C. DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS

Catégorie °| Identification des documents cités, avec, le cas échéant, lindication des passages pertinents

no. des revendications visées

A EP 1 139 182 A (PARMIGIANI)
4 octobre 2001 (2001-10-04)
cité dans Ta demande
figures 1-3

alinéas ‘0002!, ‘0003!
alinéas “0013! - ‘0051!
revendications 1-6

automatique"

cité dans 1a demande
page 85 - page 87

1955, SCRIPTAR , LAUSANNE , XP002292231

1-7

A B. HUMBERT: "La montre suisse a remontage 1-7

D Voir la suite du cadre C pour la fin de la liste des documents

Les documents de familles de brevets sont indiqués en annexe

° Catégories spéciales de documents cités:

*A* document définissant 'état général de la technique, non
considéré comme particulierement pertinent

*E" document antérieur, mais publi¢ & la date de dépét international
ou apres celte date

*L.* document pouvant jeter un doute sur une revendication de
priorité ou cité pour déterminer |a date de publication d’une
autre citation ou pour une raison spéciale (telle qu'indiquée)

*O" document se référant & une divulgation orale, & un usage, &
une exposition ou tous autres moyens

*P* document publié avant la date de dépét international, mais
postérieurement & la date de priorité revendiquée

*T* document ultérieur publié aprés la date de dépo6t intemational ou la
date de priorité et "'appartenenant pas & Péiat de la
technique pertinent, mais cité pour comprendre le principe
ou la théorie constituant la base de Finvention

*X* document particulierement pertinent; Vinven tion revendiquée ne peut
étre considérée comme nouvelle ou comme impliquant une activité
inventive par rapport au document considéré isolément

*Y* document particuliérement pertinent; inven tion revendiquée
ne peut étre considérée comme impliquant une activité inventive
lorsque le document est associé a un ou plusieurs autres
documents de méme nature, cette combinaison étant évidente
pour une personne du métier

*&" document qui fait partie de la méme famille de brevets

Date & laquelle la recherche internationale a été effectivement achevée

24 mai 2005

Date d'expédition du présent rapport de recherche internationale

01/06/2005

Office Européen des Brevets, P.B. 5818 Patentlaan 2
NL - 2280 HV Rijswijk

Tel. (+31-70) 340-2040, Tx. 31 651 epo nl,

Fax: (+31-70) 340-3016

Nom et adresse postale de I'administration chargée de la recherche internationale | Fonctionnaire autorisé

Burns, M

Formulaire PCT/ISA/210 (deuxidme feuille) (Janvier 2004)




RAPPORT DE RECHERCHE INTERNATIONALE D¢

nternationale No

' PCT/1B2005/000019
Document brevet cité Date de Membre(s) de la Date de
au rapport de recherche publication famille de brevet(s) publication
EP 1139182 A 04-10-2001 1139182 Al 04-10-2001
2001349962 A 21-12-2001
2001024405 Al 27-09-2001

Formulaire PCT/ISA/210 (annexe familles de brevets) (Janvier 2004)




	Abstract
	Bibliographic
	Description
	Claims
	Drawings
	Search_Report

