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(54) Zpisob Fizeni strojii a elektrické zapojeni k provadéni tohoto zpiisobu

Vynalez se tyka zpisobu Fizeni strojd s vyuZitim sledovani jejich polohy a ptedvolby,

zejména stroji v hlubinnych dolech, a zapojeni k provadéni tohoto zplsobu.

U dospvadnich zpisobll Fizeni dobyvaciho stroje a dopravaniku v porubu hlubinného dolu
je zndmo pouZiti zaffzeni ke sledovéni polohy dobyvaciho stroje viéi uréitému vychozimu )
bodu. Souéésti tohoto zaffzeni bud vibec neﬁi zarizeni{ pro prfedvolbu poloh dobyvaciho
stroje v porubu, § nichZ mé4 dojit k zastaveni gi reverzaci chodu stroje, eventudlné k
uskuteénéni néjaké ridic{ nebo ovladdaci funkce, nebo je toto zafizeni realizovéno nejri-
znéj8imi kontaktnimi &i bezkontaktnimi spinaéi nebo pfepinadi. Jsou znama fe&eni, kdy
piedvolba je realizovina bezkontaktnimi pfestavitelnymi snimaéi na stupnici polohomérd, u-
nichZ polohu dobyvaciho stroje uddvéd ukazovaci ruéka 8i jezdec. Znamé refeni polohomérd s
¢islicovymi obvody a &fslicovou indikaci polohy pouZivajf pro nastaveni pfedvolby gisli~
cové spinade nebo jiné prepinale a pfisludné porovnavaci obvody, v nichZ se porovnawa udaj
8 okam?ité poloze dobyvaciho stroje v porubu s udaji o nastaveni pfedvolby, a shodacbbou
ddajﬁ je vyhodnocena jako stav, kdy je dosaieno nastavené pifedvolby. VSechna znama fefeni
maji z4vazné nevyhody. Nevfhodou pfestavitelnych snimald na stupnici polohoméru je maléa
presnost nastaveni, zdlouhavost nastaveni{ a nemoZnost nastaveni vice pifedvoleb v malém
vzijemném odstupu. Nevyhodou piedvalbdy realizované u polohomérﬁ s ¢islicovou indikac{ po-

lohy pomoci &islicov§ch spinald nebo pfepinald je velky podet kontaktd, zdlouhavost na-
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staveni a hlavné mals provozn{ spolehlivost v t&3kém dilnim provozu, vyplyvajici z agre-

sivity dﬁlniho.prostfedi a velkého poétu kontaktd Eislicovych spinalé mebo pfepinali,
ObtiZné je i konsttukéni Fedeni zpisobu ovladani velkého podtu pfepimadd, které v dolech
s nebezpedim vybuchu metanu musi byt umistény v nevybuiném zavéru, Vzhledem k obvyklému
sledovani polohy s indika¢i EtyFmistnym Stelicovym ddajem a vzhledem k poiadované.pfes-
nosti pfedvolby polohy je obvyklé StyFmfstné zaddvani pFfedvolby polohy, pro né%Z je zapo-
tfebi napfiklad &tyf &islicovych spinadd neho &tyf desetipolohovych pfepinadd. Pro dvé -
piedvolby polohy je tak nutno pouzit ne jménd osm &islicovych spinadh ﬁebo prepinadd, se

“véemi jiZz uvedenymi nevghodami.

Uvedené nevghody znam§ch zplsobl a zapejeni k fizeni strojﬁvdo znadéné miry odspraﬁu-
je zplisob Fizeni strojd s vyuiitim sledovani jejich polohy a alespon Jjedné pfedvolby po-
die vyndlezu, jehoZ podstatou je, 2e se do paméti ptedvolby zaznamend piepisem z &ftade
polohoméru jako celek ddaj polohy stroje, v nf2 se mén{ funkce stroje nebo/a dalsdfho za;
Fizenf, a Gdaj o okam2ité poloze pfi pohybu stroje se dadle srovnavd s obsahem paméti
pfedvolby tak, Ze pfi joho shodd s obsahem pamsti pfedvolby vykonny 6bvod pfedvdlby vyda
povel k provedeni uréité fidici fungce. Podstatou elektrického zapojeni k provadini zpd-
sobu podle vyndlezu potom je, %o je vytvofeno z polohoméru, k ndmuz je pfipojen alespon
Jjeden fidic{ obvod, sestaveny 2e zadavasiho obvodu piedvolby, jehoZ vystup je spolu s po~
lohomérem pfipojen ke vstupu paméti pfedvolby, jejiZ vystup je pfipojen jednak na vstup
kompardtoru, k némuz je pfipojen i polohomér, jednak na displej predvolby, pFidemZ k -
stupu kompardtoru je pripojen vykonny obvod ptedvolby. '

Zpdsob Fizeni strojd podle vyndlezu a elektrické zapojeni k jeho provadéni se proti
dosud znémym zplsobdm a zapojenfm ke stejnému dtelu projevujf vyS5im ddinkem, napiiklad
v aplikaci na fizeni»uhgly@ho pluhu, Umoiﬁuj@ vytvérenf fidicich systémd s libovolnym
podtem pfedvolenych poloh a dinnost{, pfi soudasném zvydeni provozni spolehlivosti Fi{di-
ciho systému, v dlsledku vyloudenf dosavadniho velkého podtu kontaktd. V&t&{ podet reali-
zovatelnych pledvoleb umoini ve vyde uvedené aplikaci napffklad nejen automatické zasta=-
veni a reverzae¢i pohonu pluhu pti dojezdu pluhového télesa do pfedvolenych poloh, ale i
ovladan{ &innost{i dal&fch zatizen{, napfiklad zkrapsdciho zaffzenf v danych usecich poru-
bu v zévislosti na dosaieni urdité polohy pluhového télesa. PFitom je pro kaidou pred-
volbu tfeba jen jednoho kontaktniho nebo bezkontaktniho spinade s jedinym v¢stupnim im-
pulzem. Dal8f pledhiosti je snadny zplsob predvoihy a kontroly, prakticky vyludujici omyl
obsluhy, coZ se projevi na tvydeni bezpednosti préce. Ridic{ systém, pracujic{ zpdsobem
podle vynélezu, je shadno pfizplisobitelny proménlivym ddlnim pedminkém. PFi Jjeho pouZiti
1ze olekévat i zkréceni strojnich vyklenkd a snifeni prostojd velmi nékladného komﬁlexu

zaffzeni v porubu.

Zpisob fizeni{ strojd je ddle popsén v aplikaci na *{zenf uhelného pluhu, jehoZ plu~
hové té&leso je pifipojeno k tainé vétvi nekonditého Fetézu, jim2 Jje taZeno vratné podél
porubni stény a vedeno na porubnim dopravniku. K pohondm porubnfiho dopravaniku jsou hfipo-

jeny i pohony pluhového fetézu. Na vykresu je zjednodudens zndzornéno blokové schéma za-
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pojesi k provadén{ zpldsobu podle vyndlezu. Jeho zékladni €asti jsou polohomér 1 a jeden,

popf{padd nékolik fidicich obvodd 2, 3, 4 ..., z nichi kaidy je pripojen k polohoméru 1.
Souléasti poiohodéru 1, ktery se'jiqak>neliﬁi od zadm§eh polohomérd, je &itad 1} polohomé-
ru a displej 12 polohphéru.‘xazdy z iidicioh_obvodﬂ 2, 3,4 .. je sestave;qze zaddvaciho
obvodu 21, popfipadé 31, 41, jehoZ vystup je spolu s ¢iftadem 11 polohoméru pfipojen ke
vstupu pfislusné paméti 22, 32, 42 pledvolby, jejiZ vistup je pripojen jednak ma vstup
piisluéného komparstoru 23, 33, 43, k ndmmZ je pfipojen i &ita¢ 11 polohoméru, jednak na

bpfisluiny displej 24, 34, 44 pfedvolby, p&iéqmi‘k vystupu kazdého komparétoru 23, 33, 43

je pripojen pitisludny vykonny obved 25, 35, 45 piedvolby..

Popsapé zapojeni‘pracuje zpdsobem podle vynélezu takto :
P#i pohybu pluhového télésa podél porubniho dopravniku se pribéiné& na displeji )12 poloho-
méru‘indikﬁje udaj o okamZité boloze pluhového télesa. V pfipadd, Ze je tfeba provést
pfedvolbu polohy mfsta, v némi se mé pifi kaidé ji2d8 pluhové té&leso zastavit, provede ob-
sluha prisluénym zaddvacim obvodem pifedvolby, napfiklad 21, pfepis iudaje polohy pluhového
télesa z &itae 11 polohoméru jako celek v okam%iku, kdy wdaj na disbleji 12 polohoméru
odpovida poloze.mista. v. némZ se m4 naddle pluhové téleso zastavit, do pfisludné paméti
22 pfedvolby. Tento udaj se souéasnéAzobrazi na displeji 24 pfedvolby. Pifi daldim pohybu
pluhového télesa se kompardtorem 23 stdle srovndvd udaj o okamiité poloze pluhovéhovtéle-
sa, pitivadény z &ftafe l1.polohoméru, s obsahem paméti 22 piedvolby. PFi shodé téchto tda-
jo se na vystupu kompardtoru 23 objevi signal, ktery se zpracuje ve vyhonném obvodu 25
ptedvolby na povpl k zastaveni pohonu pluhového fetdzu, a tedy i k zastaveni pluhového
télesa. Tato éinnosﬂ se opakuje pri kaZdé dal &l jizdé pluhového télesa a 1lze ji ovli?nit
popiipadé. i splnéhim dal&i podminky, napfiklad pohybu pluhového télesa pouze urditym smé-

rem,

PREDMET VYNALEZU

1. Zpisob Fizeni strbjd a zarfzeni s vyuZitim sledovan{ jejich ménici se polohy a alespon
jedné predvolby, vyznaleny tim, Ze se do paméti pifedvolby fidiciho systému zaznamend
prepisem z &itale polohomérn jako celek udaj polohy stroje, v niZ se poZaduje zména
funkce stroje nebo/a dal&iho zafizenf, a udaj o okamZité poloze pii néslednem pohybﬁ
stroje se déle.spovnéva s obsahem paméti pifedvolby tak, Ze pfi jeho shodé s obsahem
paméti prfedvolby vyd4 vykoany obvod predvolby povel k provedeni urdité ridici funkce.

2. Elektrické zapojeni k provadéni zpisobu Fizeni strojd a zafizeni podle bodu 1, vyzna-
tené tim, Ze je vytvofeno z polohoméru (1), k mnémuz je pfipojen alespon jeden Fidici
obvod (2,3,4), ktery je sestaven ze zadévaciho obvodu (21,31,41) predvelby, jeho: vy~
stup je spolu s &{tadem (11) polohoméru (1) pfipojem ke vstupu pFisludné paméti (22,
32,42) predvolby, jejii vystup je pripojen jednak na vstup prisludného kémparétoru
(22,33,43), k némus je pripojen i &ita& (11) polohoméru, jednak na pfisludny displej
(24,34,44) pfedvolby, pfifem? k vystubu komparétoiu (23,33,43) je pripojen pifisludny

vykonny obvod (25,35,45) predvolby.
1 vykres’
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