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Vyndlez FeSi

Zaiizeni pro natoldeni a ustaveni kladeci hlavy plosnych

drétovych spoji do poZadovanych smérd

resné nastaveni a us-

taveni sméru natodeni rotadni Casti kla-
deci hlavy zarizeni plosnych dratovych
spoji, dle zadaného kbdu nejkratsim smé~
rem, pridem? glonici kotoud a snimaci
bloky svételnych signélt maji piimou va-
zbu na ovladaci logiku zatizeni, se spét-
nou vazbou kontroly nastavené polohy a
mo¥nosti korekce této polohy.

zabizeni podle vyndlezu lze pouZit v
jakemkoliv systému pro pYesné nastaveni
technologické rotadni Casti do jednoho

& vice sméri.
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Vyndlez se tykd zarfizeni pro natodeni a ustaveni kladeci
hlavy plos$nych dratovych spoji do pozadovanych sméri.

Dosud zndma provedeni resi problém natéddeni hlavy, pomoci
elektronickych impulsi, na urdity smér bez presného ustaveni
nebo s ustavenim prfesné polohy pomoci mechanickych dorazu.

Tyto systémy vyuiivaji ustaveni pomoci &arovych clon, kdy se
svételnym signdlem vysila znaéka a snima se fotonkou umisténou
na prvni ¢&asti zarizeni. Nedostatkem téchto reSeni je nepresné
nastaveni sméru hladeci hlavy a &¢asova naroénost presneého na-
staveni sméru. , ‘

Podstatou zarizeni pro natoéeni a ustaveni kladeci hlavy
plo&nych dratovych spoji do pozadovanych smérd podle vynalezu
zalezi v tom, Ze nahonovy motor s prevodovou skfini je nasazeny
na vystup rotadéniho pohybu kladeci hlavy a pomoci smérového
kotouce, pusobiciho pres prvni prevod, a smérového bloku,
ovladanych logikou zarizeni, se nastavuje kladeci hlava do
pozadovanych smérd kladeni. Presné ustaveni tohoto sméru
kladeni se provadi ustavujicim kotouéem a ustavujicim blokem,
pasobicich pres druhy prevod a rovnéZz ovladanych logikou za-
fizeni. PouZity smérovy a ustavujici blok obsahuje osvétlovaci
a snimaci prvky a jimi prochaze jici smérovy a ustavujici kotou¢
svymi vyrezy propousti &i cloni prochazejici svételné paprsky.
Zarizeni pouziva dva rizné clonici kotouée a dva rizné snimaci
bloky, ovladdané elektronickou ¢asti zarizeni se zpétnou vazbou
a kontrolou nastaveni polohy s moZinosti korekce nastaveni této
polohy.

Hlavni vyhoda navrZeného zarizeni pro natoleni a ustaveni
kladeci hlavy plos$nych spoji do poZzadovanych smér podle tohoto
vynalezu spoéivad v tom, Ze kladeci hlava je nastavovana do
pozadovaného sméru vidy nejkrat§im smérem, maximdlni rychlosti
zarizeni, dle zadaného kodu sméru, prilem? ustaveni presného
sméru je analogové kontrolovano a jeho poloha je stale zajisté-
na servomechanismem. Clonici kotoude (smérovy a ustavujici)
jsou jednoduché a umoznuji optimalni vyuziti svételnych prvkd.
Pouzity symetricky kod pozadovanych sméri umoznuje zjednodusit
logické dekodovaci obvody. Nastaveni elektrickych a mechanickych
prvkd je naprosto jednoduché a umoznuje presnou justaz diléich



. . . . 97
skupin i celkové sestavy. 237 0

Na pifipojenych vykresech je znazornéno konstrukéni rFeseni
zaiizeni podle vyndlezu v celé sestavé, dale konstrukéni
varianty clonicich kotougi a schema zarizeni. Na obr. 1 je
nakreslen ptdorys mechanické sestavy zarizeni a ve spodni
¢asti boéni pohled na kompletni zarizeni véetnd nahonového
motoru a zapojeni, na obr. 2 jsou znazornény varianty smérové-
ho a vyb&rového kotoude, vidy v konstrukénim reSeni rotaéni
valcové plochy v boénich rezech ¢i plochého kotoude v pldoryse,
ve spodni gasti obrazku jsou znazornény v boénich rezech sméro-
vy a ustavujici blok. Na obr. 3 je znazornéno zjednodusSené
celkova schema zarizeni a ve spodni éééti obrazku priklad
kodového usporadani smérového kotouce.

Konkrétni provedeni zarizeni pro natoceni a ustaveni
kladeci hlavy plosnych dratovych spoji do pozadovanych sméri
podle vynalezu, je znazornéno na piipo jenych obrazcich. Na obr.
1 je celkové usporadéni zarizeni zabudované do prevodové
skriné 10 dstroji rotace kladeci hlavy. Nahoie je pohled
se shora na prevodovou skiin 10 se smérovym kotoulem 1, sméro-
vym blokem 2, ustavujicim kotoulem 3 a ustavujicim blokem 4.
Poloha je dana velikosti jednotlivych pifevodi a koncepci za-
tizeni. Dole na obrazku je zvét$eny pohled na detailni pro-
vedeni tohoto zarizeni (jedno z moinych). Prevodova skfin lQA
obsahujici nahonovy motor 11 a potiebny bé&Zny prevod, ma na
svém vystupu rotace hlavy 12 smérovy kotou¢ 1, umistény na
konci prevodu 13. V tomto pripadé je prevod 1:1 vzhledem k ro-
taci hlavy. Dale na vystupu rotace hlavy 12 je nasazen ustavu-
jici kotoué 3, pres prevod 14, ktery vzhledem k rotaci hlavy
ma hodnotu v tomto pripadé 1:8. Oba kotoude vystupuji nad
iroven zakladové plochy prevodové skiiné 10 a jejich valcové
plochy prochézeji drazkami smérového bloku 2 a ustavujiciho
bloku 4. Nad kotouéi a bloky je znédzornéna deska ovléadaci
logiky 7, které miZe byt obecné umisténa i mimo toto zarizeni.
Na obr. 2 jsou znazornény clonici kotoule a snimaci bloky ma-
jici primou vazbu na ovladaci logiku. K nastaveni jednoho
z osmi moZnych sméri se pouzivd smérovy kotoul 1 prochaze jici
drazkou 14 smérového bloku 2, ktery obsahuje gtyri zdroje
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zadfeni 53 a étyri snimade zareni 6. K ustaveni presného sméru
se pouzivd ustavujici kotou& 3 prochdzejici draikou 15 ustavujr
ciho bloku 4, ktery obsahuje tii zdroje zareni 5 a tfi snimale
zareni 6. Oba bloky mohou mit vysilaci a snimaci ¢asti oddélené.
Na obr. 3 je znazornéno vpravo nahofe blokové schema fotosni-
maél rotace oznalenych FR. Vlastni schema obsahuje celkové za-
pojeni a &innost fotosnimadd polohy rotaéni &asti kladeci hla-
vy dratovych plosnych spoji, znazornujici smérovy kotoué 1,
ustavujici kotoué 3, smérovy blok 2 a ustavujici blok 4.
VSechny tyto prvky jsou konstrukéné a funk&éné spojeny s pre-
vodovou skrini 10. Smérovy kotoué¢ 1 je zdrojem signélt SKUT,
ustavujici kotoué 3 je zdrojem signald ANAL a ROTANAL. Smérovy
kotou¢ 1, sprazeny prevodem 13 s rotadni ¢asti kladeci hlavy,
vytvari kod sméru, ve kterém se kladeci hlava skutecné nachazi.
Toto je umozZnéno odclonénim snimaéh zéreni, konkrétné fotonek
Fl aZ F4, pomoci podélnych otvori ve smérovem kotoudi 1. Sig-
naly SKUT z fotonek Fl1 az F4 jsou vedeny na zesilovade, tvorene
tranzistory Tl aZ T4, které je zpracuji do logickych drovni
signald SMERSKUT oznadenych na schematu X. Ustavujici kotoué 3
je sprazen s rotaéni gasti kladeci hlavy prevodem 1l4. Svym vy-
fezem umoZnuje vytvaret, na strfednim snimali zareni (fotonce)
ustavujiciho bloku 4, signal ANAL s &asovym predstihem, dannym
ihlovou Sirfi vyrezu. Tento signal ANAL je zpracovan zesilovacem
na vzorkovaci signadl ROTVZOR oznaéeny na schema Y. Casovy pred-
stih signdlu ROTVZOR je potfebny pro brzdéni servomechanismu
rotace kladeci hlavy H. Krajni snimae zéareni ustavujiciho
bloku 4, ovladdané hranami vyrezu ustavujiciho kotouce 3, vy-
tvare ji signal ROTANAL oznadeny ve schematu Q,pro presné usta-
veni rota&ni &asti kladeci hlavy do pozadovaného sméru.

Signaly SMERSKUT a ROTVZOR jsou, spolu s kodem pozadovaného
sméru, vyhodnoceny logikou zarizeni (deska logiky ovladani
rotace), kter4a ovlada servomechanismus rotace kladeci hlavy H
pro pohyb vpravo i vlevo tak, aby poZadovany smér byl dosaZen
vidy ne jkrat$im smyslem rotace. Signal ROTANAL Q ovlada servo-
mechanismus rotace kladeci hlavy H po zastaveni stale. Deska
logiky ovladani rotace hlavy zajistujici nastaveni kladeci
'hlavy do pfislu$nych smérd pomoci zadaného kodu je predmétem
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Navrzené zarizeni ma obecnou platnost a lze ho vyuiit pro

nastavovani polohy a prresné ustaveni rotadnich &asti stroji

a pristroji do zvolenych libovolnych poloh. Clonici kotoude

a snimaci bloky mohou byt zarazeny pifimo do prevodu daného

zarizeni nebo mohou byt pridavrou skupinou zafizeni s odvoze-

nym pievodem, musi vSak byt navzdjem synchronizovény v uréitém

poméru. '
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Zafizeni pro natofeni a ustaveni kladeci hlavy plodnych
dratovych spoji do pozadovanych sméru, skladajici se z naho-
nového motoru a prevedi, vyinaéené tim, %e smérovy kotoué& (1),
 nasazeny na vystup rotace hlavy (12) pfes prvni prevod (13),
a ustavujici kotou& (3), rovnéZ spojeny s vystupem rotace
(12) pres druhy prevod (14), je spojen smérovym blokem (2)
a ustavujicim blokem (4), obsahujici zdroje zareni (5)
a snimale zareni (6), s deskou ovladaci logiky (7).

3 vykresy
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