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Vazni systém na lizku s nizkovym zdvihem

Oblast techniky

Technické feseni se tyka zafizeni pro vazeni, zejména pro vazeni pacienta na nemocnic¢nim lizku,
které zahrnuje loznou plochu uloZenou na ramu, ktery je spojen s ramem podvozku pomoci
polohovaciho kfizového ¢i nizkového zdvihu. Tento niizkovy zdvih je usporfadany a spojeny
s podvozkem ramu za pomoci dvojiho vazniho konzolového uchyceni, jez obsahuje vazni
zafizeni schopné urcit vahu pacienta na luzku.

Dosavadni stav techniky

Sledovani hmotnosti pacienta béhem pobytu ve zdravotnickém zafizeni ¢i peCovatelském zafizeni
je velmi dulezité, nebot” zmény hmotnosti pacienta poskytuji oSetfujicimu personalu u takového
pacienta informace o pfijmu potravin, tekutin a vyluCovani. Dale na zaklad¢ informace
o hmotnosti je rovn¢z oSetfujicim I¢kafem ¢1 personalem stanovovano mnozstvi medikace, které
ma pacient dostat.

Klasické vazeni se provadi na béznych stacionarnich vahach, na které vSak musi byt pacient
dopraven. Ne vzdy je vSak takova manipulace s pacientem vhodna nebo mozna, a to v dusledku
zdravotniho stavu pacienta, ktery muze byt po operaci ¢1 po nehodé zcela upoutan na luzko,
v n¢kterych pripadech s pacientem neni mozné po operaci manipulovat tak, aby byla zjiSténa
alespon priblizna vaha pacienta pro stanoveni medikace.

Dalsi moznosti je pouziti najezdovych vah, kdy je pacient pfivezen i1 s lizkem na vahy. Ani toto
feSeni neni pfili§ praktické, v nékterych pripadech nemusi byt takové vazni systémy vibec
k dispozici, ¢1 mohou byt v jin¢ Casti zdravotniho zafizeni. Navic pro ureni vahy pacienta je
nutné odecist od zjisténé vahy vahu luzka véetné prislusenstvi, které je na luzku umisténé. Dale
pak u pacientii upoutanych trvale k podpiirnym zafizenim (jako napft. ventilace, infuze, EKG atd.)
neni tato metoda mozna, nebo vhodna, predevsim kvuli prepravé do jiné ¢asti nemocnice, kde se
takovéto vazni zafizeni muze nachazet.

Uéinnym a modernim fesenim je sledovani hmotnosti pacienta pfimo na lazku. Vyhodou tohoto
zpusobu méreni je moznost sledovat prirastky ¢i ubytky hmotnosti kontinualné bez nezadouci
manipulace s pacientem. Zafizeni pro vazeni na lizku umoziuje 1 dalsi funkce, napfiklad dalkové
sledovani, zda pacient opustil lizko, napojeni na pocita, zablokovani vahy pfi manipulaci
vazeni hmotnosti pacienta a jejich zmén, a to alespon orientacni, aby se dalo odhadnout mnozstvi
medikace, kterA ma byt pacientovi podana. Mnozstvi medikace se urcuje v zavislosti na
odhadované vaze pacienta.

U stavajicich luzek jsou v principu pouzivany tfi typy konfigurace lizka se zafizenim pro vazeni.

Jednim takovym typem jsou snimace umisténé v lozné ploSe, to znamena, ze luzko se sklada
z ramu podvozku, na kterém je umistén zdvihaci mechanismus, na jehoz homim konci je ram
lozn¢ plochy, a uvnitf lozné plochy je umistén vazni systém, ktery vazi hmotnost lozné plochy
apacienta. Vyvhodou je, Ze se vazi pouze lozna plocha s pacientem bez pfislusenstvi lizka.
Takovéto systémy jsou s ohledem na porizovaci cenu a vyrobu velmi drahé, a tudiz pro mnoho
zafizeni cenové nedostupné. Navic, v pfipadé poruchy vazniho systému je nutné¢ demontovat
celou loznou plochu.

Druhym typem vazniho systému muze byt externi podlozka, ktera neni soucasti luzka a umistuje
s¢ mezi matraci a loznou plochu v mist¢ sedaci ¢asti. Nevyhodou tohoto typu vazeni je
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skute¢nost, Zze pacient se musi posadit, coz v pfipad¢ pacienta upoutan¢ho na lizko neni mozné.
Dalsi nevyhodou je moznost kontaminace podlozky tekutinami vylu¢ovanymi danym pacientem
na lazku (napf. mo¢ nebo krev), které se mohou dostat do systému a vyfadit jej z provozu. I tento
zpusob vazeni nemusi byt presny, pokud se nepfesn¢ zada vaha matrace, ktera se odecita od
meéfené vahy. PrestoZe nespornou vyhodou je mobilita vazicich podlozek, jejich pofizovaci cena
Je vysSSsi.

Tretim typem jsou snimace umisténé v podvozku luzka, tzn. ram je ramem podvozku a vazenym
bfemenem je pacient véetné lozné plochy lizka. Takové feseni predstavuje napiiklad patent
US 4974692 z roku 1990. Reseni je konstrukéng jednodussi, coz je jeho vyhoda, na druhou stranu
skyta tento typ vazniho systému stale jest¢ mnoho nevyhod. Hlavni nevyhodou tohoto feseni je
vEtsi vazni hmotnost, ktera se zarovent méni pifi zdvihu lizka, a vazeni 1 prisluSenstvi. Mimo jiné
je dalsi technickou nevyhodou tohoto feseni tfi ramova konstrukce, 1azko se tak sklada z ramu
lozné plochy, vazniho ramu a podvozkového ramu. Takova konstrukce je velmi neprakticka pro
personal, protoze luzko je diky vaZnimu ramu znacné tézké, lze s nim obtizné manipulovat
a personal musi na jeho pfevoz vynalozit vétsi silu.

Ve stavajicich nemocnicnich luzkach se k vazeni pacienta pouzivaji systémy se ¢tyimi snimaci
sily (tzv. tenzometry) umisténymi ve vaznim ramu, kdy teoreticky je mozné pouzit i pouze
snimace tfi. Pro dosazeni co nejlepsi presnosti se snimace ve vaznim ramu umistuji co nejvice do
kraji ramu, aby byla méfena zakladna co nejvétsi. DalSim faktorem ovliviiujicim presnost vazeni
je princip ulozeni jednotlivych snimaci. Takovéto umisténi snimaci je urené a vhodné pro
nuzkovy zdvih bez moznosti naklonu lozné plochy pacienta do polohy Trendelenburg, to
znamena, ze loznou plochu pacienta je mozné polohovat pouze z nejnizs§i polohy do nejvyssi
polohy.

Podstata technického reSeni

Vyse zminéné nedostatky ma odstranit predstavované technické feseni konzolového vazniho
systému s odhadem vahy pacienta. Konzolové vazni zafizeni je v prvé fad¢ urceno pro luzka
s nizkovym zdvihem, ktery umoziiuje naklonit loZznou plochu do polohy Trendelenburg nebo
anti-trendelenburg. VéEtsina luzek s nuzkovym zdvihem nedisponuje zpravidla vaznim systémem
vubec, protoze je to pro tyto typy lizek technicky nebo finanéné narocné. V pripadé polohovani
lozn¢ plochy do polohy Trendelenburg nebo anti-trendelenburg, kdy se méni rozloZeni vahy
pacienta na lozné plose v zavislosti na zméné€ polohy pacienta, nebylo az doposud mozné spravné
naméfit vahu pacienta s co nejmensi odchylkou. VétSina lizek, ktera jsou néjakym zpisobem
opatfena vahami, maji vazni systém, ktery se nachazi ve zdvojeném podvozkovém ramu. Vazni
systém u lizek s nuzkovym zdvihem nemize mit umistény vahy pod loznou plochou luzka
z diivodu Spatné rozlozenych sil. Pokud vazni systém nepracuje se spravnym rozlozenim sil,
nemuze dobre vazit a stanovovat spravnou vahu.

Nami predkladané zafizeni konzolového vazniho systému spociva v tom, Ze spodni ram
podvozku luzka, ktery je na své spodni strané opatfen kolecky, je spojen s hornim ramem lozn¢
plochy pomoci nuzkového zdvihu. Na spodnim pojezdovém ramu luzka jsou dva typy vazniho
konzolového uchyceni pro nizkovy zdvih tak, aby bylo mozné vazit pacienta 1 v pripad¢, kdy je
luzko polohovano do riiznych pozic (napf. Trendelenburg a anti-trendelenburg). Na nosné ¢asti
lozné plochy je ve spodni casti pfipevnén nuzkovy zdvih, jenz se sklada z jednoho nosného
kratkého ramene a jednoho dlouhého nosného ramene. Tato ramena jsou s vyhodou pod loZnou
plochou Ctyfi a jsou vzajemné kloubné propojena spojovacim materidlem tak, aby se mohla
otacet kolem osy a s loznou plochou se mohlo manipulovat nahoru a doli. Nosna ¢ast lozné
plochy je rovnéz osazena motory, jejichZz soucasti je pistnice, ktera ovlada pohyb ramen
vertikaln€ nahoru a dolu, ¢imz dochazi ke zméné vysky lozné plochy z nejnizsi polohy do
nejvyssi polohy. Rovnéz v§ak mohou motory spole¢né s nizkovym zdvihem umoznit polohovani
luzka do polohy Trendelenburg ¢i anti-trendelenburg. Tohoto polohovani lze docilit diky tomu,
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ze alespon dvé protilehla dlouha ramena nizkového zdvihu se mohou pohybovat horizontalné
zleva doprava a naopak tak, aby se mohla alespon jedna ¢ast lozné plochy zvednout nad troven
druhé ¢asti lozné plochy. V nasem provedeni toto umoziiuje prvni typ A vazniho konzolového
uchyceni. Vyse uvedena kratka 1 dlouha ramena jsou s loznou plochou spojena pomoci Cepu,
pfiéemz kratkd ramena jsou na svém opacném konci spojena s dlouhym ramenem zhruba
v polovin¢ délky dlouhého ramena rovnéz pomoci Cepu. VSechna ¢tyfi dlouhda ramena jsou
spojena s podvozkem spodniho ramu pomoci dvou protilehlych pari vaznich konzoli A ancbo B
pomoci otoénych Cepu. Nami predkladané technické reSeni obsahuje dva rizné typy vaznich
konzoli A a B umisténych na podvozkovém ramu.

Prvni typ vazni konzole je typ A, kdy je konzole uchycena pres snimac sily (tenzometr), ktery je
umistén horizontaln¢ v podvozkovém ramu a spojovacimi prvky ve spojovacich otvorech je
spojen s vazni konzoli typu A. Tento typ vazni konzole A se vyznacuje tim, Ze je vazni konzole
tvofena specialnim profilem s vodici listou, ktera umoziuje pohyblivé spojit dlouhé nosné
rameno nuzkového zdvihu s podvozkem luzka. Dlouhé rameno je spojeno s vazni konzoli typu A
pomoci kluzaku a ¢epu, kdy se kluzak pohybuje ve vodici listé, ktera je na obou svych koncich
opatfena zajiStovacimi prvky. Tato vazni konzole A tak umoziuje, aby se dlouhé¢ rameno
pohybovalo horizontaln¢ zleva doprava, a naopak a tento pohyb je dulezity proto, aby bylo
mozné luzko polohovat do polohy Trendelenburg ¢i anti-trendelenburg. Tento typ vazni konzole
A je ve vyhodném provedeni umistén na podvozku parové proti sobé pod nozni ¢asti lozné
plochy, ale v alternativnim provedeni muze byt rovné€z parové proti sobé umistén na podvozku
pod hlavovou ¢asti lozné plochy. V jiném alternativnim provedeni mize byt tento typ vazni
konzole A pouzit pod celou loznou plochou v kazdém rohu podvozku.

V nami predkladaném technickém feSeni je vyobrazen ve vvhodném provedeni jesté druhy typ
vazni konzole B. Tato vazni konzole B je opét uchycena pres snimag sily (tenzometr), ktery je
umistény na spodni ¢asti podvozkového ramu, pres ktery je pomoci spojovacich prvkua (Cepu,
nytu, Sroubil atd.) uchycen druhy typ vazni konzole. Tato vazni konzole B je rovnéz tvofena
specialnim kovovym profilem, jenz obsahuje otvor pro spojeni s dlouhym ramenem, na ktery je
staticky v jednom bod¢ pripevnéno dlouhé rameno nuzkového zdvihu tak, aby se rameno otacelo
kolem osy otaceni a tak, aby se lizko mohlo zvedat nahoru a doli. Tento typ vazni konzole B
neumoziuje v tomto provedeni naklonit loznou plochu lizka do polohy Trendelenburg ¢i anti-
trendelenburg. V nami predkladaném feseni je tato vazni konzole B umisténa parové proti sob¢
pod hlavovou ¢asti lozné plochy luzka na spodni stran¢ pojezdového ramu. Tento typ vazni
konzole B muze byt alternativné pouZit pro vS§echna ramena nizkového zdvihu pod celou loZznou
plochou na podvozkovém ramu nebo alternativné pod ¢asti nozni ¢i hlavové lozné plochy na
podvozku ramu.

Avsak ve vyhodném alternativnim provedeni nase luzko s vyhodou vyuziva kombinace dvou
paru vaznich konzoli typu A proti sob¢ na jedné stran¢ lizka a dvou paru vaznich konzoli typu B
na opacné stran¢ podvozku luzka.

Vazni konzole umoziuji jednak vazit pacienta na homim ramu lizka a zarovenl umoziiuji pohyb
nuzkového zdvihu nahoru a doli bez nutnosti mit dalsi specialni ram, na kterém se kluzné
pohybuji nosna ramena ntuzkového zdvihu luzka.

Konzole vazniho systému jsou ukotveny k pojezdovému ramu tak, aby snimace sily (tenzometry)
vahového systému byly v meziprostoru mezi ramem podvozku a nosnou pojezdovou vazni
konzoli A ¢i B, ve které se pohybuji ramena niizkového zdvihu horizontalné po ¢asti konzole
nebo otocné kolem osy otaceni. Oba typy vaznich konzoli A i B jsou vyrobeny s vyhodou ze
zelezného materialu, ale mohou byt vyrobeny ze slitiny kovu ¢i jiného druhu kovu, jako je napft.
hlinik atd. Rovnéz mohou byt tyto vazni konzole A i B vyrobeny ze specialniho tvrzeného ¢i
dostate¢n¢ pevného plastu nebo vyfezané ze dfeva. Upevnény mohou byt pomoci Cepu, Sroubu,
vrutu, hfebu nebo nyta.
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Z vyse zminéného vyplyva, ze jsme vytvorili levnéjsi feSeni uloZeni vazniho systému pro lizka
s nizkovym zdvihem. Vyhodou tohoto feseni je, ze lze na lizku s nizkovym zdvihem vazit
pacienta 1 pii naklonéni do polohy Trendelenburg a anti-trendelenburg ataké, ze luzko
neobsahuje specialni vazni ram, je tak odleh¢eno a lze s nim snadnéji manipulovat. Personal
zdravotnich zafizeni tak muze diky tomuto vaznimu systému na odhad vahy pacienta poskytovat
pacientim lepsi péc€i, aniz by bylo nutné s pacientem manipulovat tak, jako je tomu u jinych
vaznich systému.

Objasnéni vvkresu

Na obr. 1 je vyobrazen axonomicky pohled na luzko s nuzkovym zdvihem uchycenym na
podvozku s vaznim konzolovym uchycenim.

Na obr. 2 je bo¢ni pohled na nemocnicni lizko s nizkovym zdvihem s vyobrazenym prifezem
vazniho konzolového uchyceni niizkového zdvihu.

Na obr. 3 je bocni pohled s prifezem vaznimi konzolemi A a B.

Na obr. 4 je vyobrazen bo¢ni prifez na ¢ast podvozku s vazni konzoli 6A na podvozku.

Na obr. 5. je vyobrazen axonomicky pohled na ¢ast luzka s vazni konzoli 6A s tenzometrem.
Na obr. 6 je vyobrazen axonomicky prufez vazni konzoli 6A s tenzometrem.

Na obr. 7 je vyobrazen bo¢ni prifez vazni konzoli 6B s tenzometrem.

Na obr. 8 je vyobrazen axonomicky pohled na ¢ast podvozku s vazni konzoli 6B.

Priklady uskuteénéni technického feseni

Prikladem provedeni technického feseni je axonomické vyobrazeni lizka na obr. 1, na kterém lze
vidét luzko 1 s loZznou plochou 2 spojenou s ramem podvozku 7 pomoci dvojice nuzkového
zdvihu 3. Podvozek je osazen na kazdém svém rohovém konci pojezdovymi kolecky 8. Z tohoto
vyobrazeni je patrné, ze kazda dvojice nuzkového zdvihu 3 se sklada ze dvou kratkych nosnych
ramen 4 a dvou dlouhych nosnych ramen 3, jez jsou parové spojena s loznou plochou 2 luzka
pomoci oto¢nych Cepu, a k podvozku 7 lizka jsou uchycena pomoci vaznich konzoli 6A a 6B.
Kazda z dvojic nuzkového zdvihu 3 je ovladana a spojena s loznou plochou 2 pomoci pistnic 10
ovladaciho motoru 11 nizkového zdvihu, ktery je spojen s nizkovym zdvihem 3 a loznou
plochou 2. Tento ovladaci motor 11 nizkového zdvihu a pistnice 10 spojujici kratka ramena 4
a dlouha ramena 5 s loznou plochou 2 luzka nejsou v tomto vyobrazeni znazornéna.

Ve vyhodném provedeni na obr. 1 jsou dvé dvojice kratkych ramen 4 a dlouhych ramen 5
umistény parové proti sob¢. Dlouha ramena 5 tohoto nizkového zdvihu 3 jsou na svém spodnim
konci spojena s podvozkem 7 luzka pomoci uchyceni vazni konzole 6A, které¢ svyhodou
umoziuje pohyvb dlouhych ramen 5 po vodici listé¢ 18 vazni konzole 6A zleva doprava a naopak,
coz vytvari takzvanou pohyblivou vazni konzoli 6A Jeji uchyceni soucasné¢ umoziuje i pohyb
otoény, jenz nasledn¢ umoznuje pohyb dlouhého ramene 3, ktery je soucasti nuzkového zdvihu 3,
z nejnizsi polohy do rozlozené nejvyssi polohy. Vazni konzole 6A ma tvar kovového profilu a je
tvofena vodici listou 18 ve tvaru kolejnice. V této vodici 1isté 18 je umistén kluzak 19, jenz
umoziuje uchyceni dlouhého ramene 5 nuzkového zdvihu 3. Vodici lista 18 ma na svych obou
koncich zajistovaci prvky 15, které slouzi k zajisténi kluzaku 19 ve vodici listé 18. Zajistovaci
prvky 15 maji za ukol omezit pohyb kluzaku 19 zjedné strany do druhé. Vazni konzolové
uchyceni typu A umoziuje pohyb dlouhé¢ho ramene 5 niizkového zdvihu 3 horizontalné zleva
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doprava a jeho vodici lista 18 je minimaln¢ tak velka, aby umoznila naklonit loZznou plochu 2
luzka do polohy Trendelenburg nebo anti-trendelenburg. Vazni konzole 6A je tvofena specialné
tvarovanym kovovym profilem, muze byt vytvarovana ze silnosténného plechu, ktery muze tvorit
vodici listu 18, nebo miize byt svarena z vice kust plechu do pfislusného vyhodného tvaru, ktery
svym tvarem bude odpovidat vodici list€¢ 18 a je vyhodny pro uchyceni dlouhé¢ho ramene 35
nuzkového zdvihu 3 a umozni jeho pohyb horizontalné po vodici listé 18.

V tomto vyhodném provedeni je druha dvojice kratkych ramen 4 a dlouhych ramen 3, jakozto
druhého nazkového zdvihu 3, umisténa pod hlavovou ¢asti lozné plochy 2 lazka, pficemz ob¢
protilehla dlouha ramena 5 tohoto niizkového zdvihu jsou spojena s podvozkem 7 liizka pomoci
uchyceni vazni konzole 6B, které umoziuje rameni pouze otocny pohyb a zdvih dlouhého
ramena 3 z nejnizsi polohy do nejvyssi zdvizené polohy.

Na nasledujicim obr. 2 je vyobrazen bocni pohled na luzko 1 s loZznou plochou 2 s dvojici
nuzkového zdvihu 3, ktery je spojen s loznou plochou 2 lizka pomoci ¢tyf kratkych ramen 4
a Ctyt dlouhych ramen 3, pficemz v tomto provedeni jsou z bocni strany viditelna pouze dvé
kratka ramena 4 a dv€ dlouha ramena 5. VSechna vyse uvedena ramena 4 a 5 nuzkového zdvihu 3
jsou s loZznou plochou 2 spojena pomoci otocnych Cepu 9, jez nejsou v tomto provedeni
vyobrazené, a kratka ramena 4 jsou vzajemn¢ propojena pomoci otocné hridele, ktera neni rovnéz
vyobrazena, s pistnici 10 motoru a s motorem 11 nuzkového zdvihu 3, ktery je uchycen na spodni
stran¢ lozné plochy 2 luzka. Dlouha ramena 35 jsou pomoci ¢epti 12 propojena s kratkymi rameny
4, pfes toto uchyceni je pfenasen pohyb motoru 11 nuzkového zdvihu 3 tak, aby dlouha ramena 5
umoziovala zvednout loZznou plochu 2 z nejnizs§i polohy do nejvyssi zdvizené polohy. Pro
umoznéni spravného pohybu nizkovych dlouhych ramen 5 a jejich spravnému zvednuti slouzi
mimo jiné i jejich vyhodné vazni konzolové 6A a 6B uchyceni se spodnim ramem podvozku 7
luzka.

Na boc¢nim priifezu na obr. 3 je vyobrazen prifez homi loznou plochou 2 a spodnim podvozkem
7 luzka s uchycenim vaznich konzoli 6A a 6B. Tato dvé uchyceni se od sebe lisi tim, jakym
zpusobem je uchyceno dlouhé rameno 5 nuzkového zdvihu 3 a jaky pohyb je dlouhému rameni 5
na daném vaznim konzolovém (6A a 6B) uchyceni umoznén. VSechna Ctyfi dlouha ramena 5
nuzkového zdvihu 3 jsou spojena se spodnim ramem pomoci otocnych ¢epti 13 a zaroveri jsou
uchycena na vaznich konzolich 6A a 6B. Podrobny popis vaznich konzoli 6A a 6B bude uveden
na nasledujicich obrazcich. Vazni konzolové uchyceni nuzkového zdvihu 3 na obr. 3 rovnéz
zobrazuje vyhodné uchyceni snimacua sily (tenzometri) 14 vazniho systému pro odhad vahy
pacienta. Z tohoto vyobrazeni je patmé, ze snimace sily 14 se nachazeji ve vyhodném provedeni
vné podvozku 7 luzka horizontaln¢ a rovnéz je patmé, Ze posuvné vazni konzole 6A a vazni
konzole 6B pro oto¢ny pohyb dlouhych ramen 5 nuzkového zdvihu 3 jsou uchyceny pres ram
a snimace sily 14 na obou stranach tak, aby bylo mozné provadét spravny odhad vahy pacienta
v jakékoli poloze lozné plochy 2 lizka. V altemativnim provedeni by mohla byt dlouha ramena 5
nuzkového zdvihu 3 uchycena pouze na vaznich konzolich 6A pod hlavovou 1 nozni ¢asti luzka
1, nebo altemativné by mohla byt uchycena pouze na vaznich konzolich 6B. Avsak
v nejvyhodnéj§im provedeni se pouziva vazni konzolové parové uchyceni, to znamena na jedné
stran¢ napfiklad pod nozni ¢asti lozné plochy 2 jsou umistény na podvozku 7 lizka vazni konzole
6A a pod hlavovou casti loZzné plochy 2 lizka jsou umistény vazni konzole 6B; anebo pravé
naopak, pod nozni Casti loZzn¢ plochy 2 jsou umistény na podvozku 7 lizka vazni konzole 6B
a pod hlavovou ¢asti lozné plochy 2 jsou umistény vazni konzole 6A.

Dale je na obr. 3, kde je zobrazen boc¢ni pohled na prufez luzkem 1 vyznaceno rovnéz kloubni
uchyceni 12, pomoci kterého je ntzkovy zdvih 3 uchycen a propojen s loznou plochou 2 liuzka.
Na obrazku jsou rovnéz vyobrazeny motory 11 nizkového zdvihu 3 s pistnici motoru 10, které
umoznuji polohovat lazko ze zdvizené polohy do snizené polohy a naopak, v tomto provedeni je
viditelné luzko 1 ve zdvizené poloze. Stejné tak tyto motory 11 umoziuji ve spojeni s nizkovym
zdvihem 3 uvést loZznou plochu luzka 2 do polohy Trendelenburg a anti-trendelenburg, cemuz
napomaha 1 pohyblivé uchyceni vazni konzole 6A, které umoziuje pohyb dlouhého ramene 5
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horizontaln¢ po ose vazni konzole 6A nuzkové zdvihu 3.

Na nasledném vyobrazeni na obr. 4 je znazomén prufez z bocni strany na ¢ast podvozku 7 luzka
véetn¢ kolecka 8 a prufez pouze jednim uchycenim vazni konzole 6A, které s vyhodou umoziuje
horizontalni pohyb dlouhého ramene 5 nuzkového zdvihu 3. V tomto vyobrazeni je s vyhodou
patmé, ze vazni konzole 6A pro uchyceni dlouh¢ho ramene 5 se sklada ze specialné tvarovaného
profilu. Zaroven je patmé, ze v podvozku 7 lizka jsou spojovaci otvory 17 a ze snimac¢ 14 sily
ma také spojovaci otvory 17 a pro uchyceni jsou pouzity spojovaci prvky 16, jako napf. Srouby,
vruty ¢1 nyty. S vyhodou miiZze byt pouzit alespon jeden spojovaci prvek 16 v alespon jednom
spojovacim otvoru 17, av§ak s vyhodou je k ramu podvozku 7 a skrz snimaé 14 sily vytvoreno
¢tyfi az osm spojovacich otvora 17. Stejné tak, jako jsou spojovaci otvory 17 v ramu podvozku 7
a ve snimacich 14 sily, je alespon jeden spojovaci otvor 17 v profilu vazni konzole 6A,
s vvhodou je téchto spojovacich otvoru 17 vice. Spojovaci otvory 17 jsou umistény na
jednotlivych ¢astech ramu podvozku 7, na snimaci 14 sily a na profilu vazni konzole 6A tak, aby
spojovaci prvky 16 mohly vzajemné propojit vSechny tyto ¢asti dohromady. Toto usporadani
vazni konzole 6A pro uchyceni dlouhého ramene 5 nuzkového zdvihu 3 je na své spodni stran¢
tvofeno vodici listou 18, ktera ma na levé a pravé strané zajistovaci prvky 15. Tyto zajiStovaci
prvky 15 mohou byt soucasti profilu vodici listy 18 a tvofené tvarem profilu, nebo mohou byt
alternativné tvofeny ruznymi typy zarazek, jimiz mohou byt dodatecné pfipevnéné pomoci
Sroubu nebo nytu, rovnéz mohou byt zarazky tvoreny z jinych matenalu jako napf. plastu, ¢i
slitiny kovu. Vyhodou tohoto usporadani uchyceni vazni konzole 6A pfes snimac 14 sily
k podvozku 7 luzka je to, Ze pacienta je mozné vazit na lozné plose 2 luzka i v pfipadé, Ze je
lozna plocha 2 v jiné poloze. S vyhodou jsou pod kazdou vazni konzoli 6A ¢i 6B umistény
snimace 14 sily, které umoznuji fidici jednotce vazit pacienta, ktery je umistén na lozné plose 2
luzka. Z tohoto vyobrazeni na obr. 4 je také patmé, ze vazni konzole 6A s vodici listou 18 je
osazena kluzakem 19, ktery umoziiuje pohyb dlouhé¢ho ramene 5 nizkového zdvihu 3 a zaroven
je tento kluzak 19 s nosnym dlouhym ramenem 5 propojen ¢epem. Tento kluzak 19 umoziuje
pohyb dlouh¢ho ramene 5 po vodici list€ 18 horizontalné z jedné strany na druhou. Timto
pohybem muzeme uzpusobit polohu lozné plochy 2 lizka do polohy Trendelenburg a anti-
trendelenburg. Uchyceni vazni konzole 6A tvorfené listou 18, do které je vsazen kluzak 19,
umoziuje kluzny horizontalni pohyb po vodici list¢ 18 vazni konzole 6A. Na obou koncich
vodici liSty 18 vazni konzole 6A jsou umistény zajistovaci prvky 15, které maji za ukol zajistit,
aby kluzak 19 nevypadl z vodici liSty 18 a umoznil pouze tak velky pohyb dlouhého ramene 35,
jaky je potfeba pro pozadovanou polohu lozné plochy 2 luzka.

Na obr. 5 mizeme vidét axonomicky pohled na ¢ast podvozku 7 s uchycenim vazni konzole 6A
pro nuzkovy zdvih 3 lazka 1. Z tohoto vyobrazeni je patmé, Zze spojovaci otvory 17 jsou jak na
podvozku 7 lizka, tak 1 na homi strané vazni konzole 6A. Z tohoto vyobrazeni je rovnéz patmé,
Ze mezi ramem podvozku 7 a vazni konzoli 6A je umistén snimac 14 sily pro umoznéni vazeni
pacienta na lozné plose 2 lizka. Obrazek znazomuje vazni konzoli 6A a uchyceni kluzaku 19 ve
vodici listé 18 vazni konzole 6A, na jejimz jednom konci je zajiStovaci prvek 15, v tomto
provedeni tvofeny Sroubem jakoZto zarazkou. Tento zaji§tovaci prvek 15 ma za ukol zajistit, aby
kluzak 19 nevyjel z vodici listy 18 a nedoslo tak k vypadnuti nosného dlouhé¢ho ramena 35
nuzkového zdvihu 3 lizka mimo uchyceni vazni konzole 6A. Tento typ vazniho konzolového
uchyceni A je s vyhodou umistén horizontalné protilehle na obou stranach podvozku 7 luzka tak,
aby se ob¢ dlouha ramena 5 niizkového zdvihu 3 pohybovala stejné. Zajistovaci prvek 15 miize
alternativné byt plastova zarazka, nyt nebo ohnuta ¢ast profilu a rovnéz muze byt tvofen riznymi
materialy jako napriiklad plast, guma, kov.

Nasledujici vyobrazeni na obr. 6 je axonomicky pohled na prufez Casti podvozku 7 luzka, kde
muzeme vidét ¢ast ramu podvozku 7 lizka s pojezdovym koleCkem 8 a uchycenim vazni konzole
6A se snimacem 14 sily. Na tomto prifezu je viditelny snimaé 14 sily, ktery je uchycen pomoci
spojovacich prvka 16, jez prochazeji spojovacimi otvory 17. Snimace 14 sily v tomto provedeni
jsou viditeln¢ propojeny s vazni konzoli 6A a s ramem podvozku 7 pfes snimacée 14 sily
prostfednictvim spojovacich prvka 16 ve spojovacich otvorech 17. Tento zpusob uchyceni
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a uloZeni snimacu 14 sily umoziuje spravn¢ zvazit pacienta umisténého na lozn¢ plose 2 luzka.
Snimace 14 sily v uloZeni vazni konzole 6A, stejn¢ jako vazni konzole 6B, jsou propojeny s fidici
jednotkou luzka 1. Toto propojeni mize byt provedeno pomoci kabeld, které mohou prochazet
jednotlivymi profily ramu lizka, pfipadné muze byt bezdratové. Ridici jednotka neni v tomto
provedeni vyobrazena.

Snimace 14 sily jsou s vyhodou na podvozku 7 luzka ve vaznim konzolovém uchyceni pod
vaznimi konzolemi 6A ¢i 6B ¢tyfi a jsou spojené s fidici jednotkou, jak je popsano vyse. Jedna se
o takzvany vahovy modul, coz je kompletni systém vah, ktery zesiluje analogovy signal ze
snimacu 14 sily (tenzometru), digitalizuje ho, filtruje ho a aplikuje prevodni funkci, ktera na
zaklad¢ kalibracnich dat a nastavené¢ zemépisné polohy vypocitava celkovou hmotnost, kterou
nesou snimace 14 sily (tenzometry). Soucasti kalibracnich dat je 1 hmotnost konstruk¢nich celki
luzka 1, kter¢ trvale zatézuji snimace 14 sily (tenzometry). Vazni modul tak poskytuje hmotnost
vztazenou k tzv. tovami nule, tedy hmotnosti prazdné¢ho lizka 1. Tuto hmotnost pres digitalni
rozhrani posila do fidici jednotky k dal§imu zpracovani.

Na nasledujicim obr. ¢. 7 je vyobrazen pohled na bocni prufez ¢asti podvozku 7 lizka s druhym
typem uchyceni vazni konzole 6B s otoénym pohybem dlouhého ramena 5 nuzkového zdvihu 3
lizka. Vazni konzole 6B je tvorena specialné tvarovanym kovovym profilem. Na tomto
vyobrazeni je patmé, ze druhy typ uchyceni vazni konzole 6B je uchycen spojovacimi prvky 16
prochazejicimi skrz snimace 14 sily a spojovacimi otvory 17 v profilu vazni konzole 6B. Tento
typ vazni konzole 6B umoznuje otoény pohyb dlouhého ramene 5 nizkového zdvihu 3 lazka,
ktery zajistuje ¢ep 13 dlouhého ramene 5. Tento ¢ep 13 rovnéZz spojuje dlouhé rameno 5 s vazni
konzoli 6B. Vazni konzole 6B je s vyhodou pripevnéna parové proti sob¢ na podvozku 7 luzka
pod hlavovou ¢asti lozné plochy 2 lazka, alterativné vS§ak muze byt tento typ vazni konzole 6B
umistén parové proti sobé na podvozku 7 luzka pod nozni ¢asti lozné plochy 2. Alternativné
mohou byt tyto vazni konzole 6B s pouhym otonym pohybem dlouhého ramene 5 nuzkového
zdvihu 3 umistény a spojeny se vSemi ¢tyfmi dlouhymi rameny 35 nuzkového zdvihu 3 pod
podvozkem 7 luzka. Toto je vhodné predev§im u luzek, u kterych nechceme loznou plochu 2
luzka polohovat do poloh Trendelenburg a anti-trendelenburg. Rovnéz je na tomto vyobrazeni
viditelny snima¢ 14 sily, ktery je uchycen pomoci spojovacich prvku 16, jez prochazeji
spojovacimi otvory 17. Snimace 14 sily v tomto provedeni jsou viditelné propojeny s vazni
konzoli 6B a s ramem podvozku 7 prostfednictvim spojovacich prvka 16 ve spojovacich otvorech
17. Tento zpusob uchyceni a uloZeni snimacu 14 sily umoziuje spravné zvazit pacienta
umisténého na lozné plose 2 luzka. Snimace 14 sily v uloZeni vazni konzole 6B, stejné jako vazni
konzole 6A, jsou propojeny s fidici jednotkou lizka 1. Toto propojeni muze byt provedeno
pomoci kabell, které mohou prochazet jednotlivymi profily ramu luzka, pfipadné muze byt
bezdratové. Ridici jednotka neni v tomto provedeni vyobrazena.

Na obr. 8 je vyobrazen axonomicky pohled na ¢ast podvozku 7 luzka s pojezdovym koleckem 8
a druhym typem uchyceni vazni konzole 6B, jez umoziuje dlouhému rameni 5 nuzkového zdvihu
3 pohyb pouze otoc¢ny. V tomto vyobrazeni je patrné, ze dlouhé rameno 5 nuzkového zdvihu 3 je
spojeno s druhym typem vazni konzole 6B, kde muzeme vidét, Ze kovovy profil vazni konzole
6B ma na své spodni stran¢ spojovaci otvor 17, skrz ktery prochazi ¢ep 13 do profilu dlouhého
ramene 5 nuzkového zdvihu 3 tak, aby umoznoval dlouhému rameni 5 otoény pohyb kolem osy
otaceni Cepu 13. Tento pohyb umoziuje dlouhému rameni 5 se zvednout z nejnizsi polohy do
zdvizené nejvyssi polohy lizka 1. Vazni konzole 6B, jez je tvofena specialné tvarovanym
kovovym profilem, muze byt vytvarovana ze silnosténného plechu v riznych tvarech, napriklad
ve tvaru pismene S, T, nebo muze byt svafena z vice kust plechu do pfislusného vyhodného
tvaru, ktery je vhodny pro uchyceni dlouhého ramene 5 nizkového zdvihu 3 luzka.
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NAROKY NA OCHRANU

1. Zafizeni pro vazeni pacienta na luzku (1) skladajiciho se z lozné plochy (2) luzka a alespon
jednoho motoru (11) nuzkového zdvihu (3), zahmujiciho kratké rameno (4) a dlouhé rameno (5)
nuzkového zdvihu (3), spojeného s ramem podvozku (7), vyznacujici se tim, z¢ dlouhé rameno
(5) niizkového zdvihu (3) je spojeno s ramem podvozku (7) a s alespon jednou vazni konzoli (6A),
ktera je uzpusobena pro horizontalné posuvny a otony pohyb, ancbo s alespon jednou vazni
konzoli (6B), ktera je uzptisobena pro otoény pohyb, pficemz alespon jeden typ vaznich konzoli
(6A) nebo (6B) je spojen s ramem podvozku (7) pomoci spojovacich prvka (16) a alespon jeden
spojovaci prvek (16) prochazi alespon jednim spojovacim otvorem (17) snimace (14) sily, ktery
spojuje alespon jeden typ vazni konzole (6A) nebo (6B) s ramem podvozku (7).

2. Zafizeni pro vazeni pacienta na luzku (1) podle naroku 1 se vyzna€uje tim, Ze alesponi dvé
dlouha ramena (5) stojici proti sob¢ jsou spojena s ramem podvozku (7) pfes snimace (14) sily
s alespon jednim typem vaznich konzoli (6A) nebo (6B).

3. Zarizeni pro vazeni pacienta na luzku (1) podle naroku 1 se vyzna€uje tim, Ze alespon jedna
dvojice dlouhych ramen (5) nizkového zdvihu (3) je spojena s vazni konzoli (6A) pomoci kluzaku
(19) uzpusobeného pro horizontalni posuvny pohyb po vodici list¢ (18) vazni konzole (6A) zleva
doprava a naopak.

4. Zarizeni pro vazeni pacienta na luzku (1) podle naroku 1 se vyznaé€uje tim, Ze alesponi dve
dlouha ramena (5) stojici proti sob¢ jsou spojena s ramem podvozku (7) pres snimace (14) sily
s vazni konzoli (6B) uzptisobené pro otocny pohyb dlouhych ramen (5).

5. Zarizeni pro vazeni pacienta na luzku (1) podle naroku 1 se vyzna€uje tim, Ze alespon jedna
vazni konzole (6A) nebo (6B) je tvorena specialné tvarovanym profilem, pfi¢emz alespoii jedna
vazni konzole (6A) nebo (6B) je tvofena vodici listou (18) a na kazdém svém konci je opatfena
zajiStovacimi prvky (15).

6. Zarizeni pro vazeni pacienta na luzku (1) podle naroku 1 se vyzna€uje tim, Ze alespon jedna
vazni konzole (6A) nebo (6B) je tvofena specialné tvarovanym profilem s alespoil jednim
spojovacim otvorem (17) pro uchyceni oto¢ného ¢epu (13) dlouhého ramene (5).

7. Zarizeni pro vazeni pacienta na lizku (1) skladajiciho se z lozné plochy (2) lizka a alespon
jednoho motoru (11) nizkového zdvihu (3) zahrnujiciho kratké rameno (4) a dlouh¢ rameno (5)
nuzkového zdvihu (3) spojeného s ramem podvozku (7), vyznacujici se tim, Ze dlouhé rameno (5)
nuzkového zdvihu (3) je spojeno s ramem podvozku (7) a s alesponi jednou vazni konzoli (6A),
ktera se sklada ze specialné tvarovaného profilu, jenz je tvofen vodici listou (18) uzpusobenou pro
horizontaln¢ posuvny a oto¢ny pohyb dlouhého ramene (5), anebo s alespori jednou vazni konzoli
(6B), ktera se sklada ze specialn¢ tvarovaného profilu s alespon jednim spojovacim otvorem (17)
osazenym Cepem (13), jenz je uzpusoben pro otocny pohyb dlouhého ramene (5), pficemz alespon
jeden typ vaznich konzoli (6A) nebo (6B) je spojen s ramem podvozku (7) pomoci spojovacich
prvku (16) a alespon jeden spojovaci prvek (16) prochazi alespon jednim spojovacim otvorem (17)
snimace (14) sily, ktery spojuje alespon jeden typ vazni konzole (6A) nebo (6B) s ramem podvozku

(7).

8. Zarizeni pro vazeni pacienta na lazku (1) podle naroku 7 se vyznacuje tim, Ze vodici lista
(18) je tvorena specialnim profilem vazni konzole (6A), ktera je na obou svych koncich tvofena
zajiStovacimi prvky (15).

9. Zarizeni pro vazeni pacienta na lizku (1) podle naroku 7 se vyznacuje tim, Ze vazni konzole
(6B) je tvorena specialnim profilem s jednim spojovacim otvorem (17) a je tak uzpusobena pro
oto¢ny pohyb dlouhého ramene (5) nizkového zdvihu (3).



CZ 34525 U1

10. Zafizeni pro vaZeni pacienta na luzku (1) podle naroku 8 se vyznacuje tim, Zze zajiSt'ovaci
prvky (15) vodici listy (18) mohou byt zarazky, Srouby, nyty.

8 vykresu

Seznam vztahovych znacek:

PN U R W —
o >

— e e e e e et e e s \O
O 0NN s WwWwhNh—O

luzko

lozna plocha luzka

nuzkovy zdvih

kratké rameno (nuzkového zdvihu)

dlouhé rameno (nizkového zdvihu)

vazni konzole s horizontalnim posuvnym a otocnym pohybem dlouh¢ho ramene
vazni konzole pro otocny pohyb dlouhého ramene

podvozek

kolecka (kolecko)

oto¢ny ¢ep uchyceni k lozné plose luzka

pistnice motoru

motor zdvihového mechanismu

kloubni uchyceni kratkého ramene pomoci ¢epu k dlouhému ramenu
¢ep dlouhého ramene pro uchyceni na konzoli

snimac sily (tenzometr)

zajiStovaci prvek pro zajisténi kluzaku

spojovaci prvek — Sroub, nyt

spojovaci otvor

vodici lista vazni konzole 6A

kluzak vazni konzole 6A.
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Obr. 4
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Obr. 7

16



CZ 34525 U1
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