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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm obrotu
czeSci obrotowych maszyn roboczych takich jak
tadowarki, zurawie, koparki, umozliwiajgcy wyko-
nywanie obrotu w granicach do 300°. Mechanizm
~ten jest napedzany za pomocg cylindréw hydra-
ulicznych poprzez obiegowg przekladnie zebatg.

Znane i stosowane dotychczas rodzaje mechaniz-
moéw obrotu czeSci obrotowych maszyn roboczych,
napedzane cylindrami hydraulicznymi majg szereg
wad.

Wadg mechanizmu obrotu, w ktérym wystepuija
dwa cylindry hydrauliczne jednostronnego dzialta-
nia, ktére za pomocg liny lub lancucha napedzajg
kolo linowe lub lancuchowe polgczone z czeScig
obrotowg maszyny jest znaczna diugosé cylindrow,
stosowanie zawodnych w eksploatacji elementéw
w postaci liny lub lancucha i konieczno$§é znacz-
nego przestrzennego rozbudowania ukladu.

Wadg mechanizmu obrotu, w ktérym cylinder
hydrauliczny jest polgczony bezposSrednio z seg-
mentem zebatym napedzajagcym koto zebate polg-
czone z czeScig obrotowsg maszyny sg trudnosci
konstrukeyjne z polgczeniem punktéw obrotu kola
zebatego i segmentu, konieczno§¢ wykonywania
przez tlok cylindra duzego skoku dla uzyskania
znacznego kata obrotu, co wplywa na zmniejszenie
momentu obrotowego w sKrajnych polozeniach,
a takze niekorzystny uklad przestrzenny.

Wadg mechanizmu obrotu w ktérym cylinder
hydrauliczny jest polaczony z zebatka napedzajacg
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kolo z¢bate, polaczone z czeécig obrotows maszyny
sg trudnosci konstrukecyjne wystepujace w powig-
zaniu punktu obrotu kola z prowadnicg zebatki
oraz niekorzystny uklad przestrzenny, wymagajacy
znacznego rozbudowania maszyny wszerz.

Wadg mechanizmu obrotu, w ktérym cylinder
hydrauliczny napedza ramig¢ czworoboku przegu-
bowego, ktérego ramie przeciwlegte jest polaczone
z czeScig obrotowa maszyny jest bardzo zmienna
charakterystyka ~momentu obrotowego, . ktéry
w skrajnych polozeniach jest maly oraz ograni-
czenie stosowania tego ukladu tylko do niewielkich
obcigzen.

Wszystkich opisanych niedogodnos$ci nie ma me-
chanizm obrotu wedlug wynalazku, ktéry odzna-
cza sie zwartg budowg umozliwiajgcg dogodne
jego umieszczenie w maszynie, korzystng charakte-
rystyka momentu obrotowego zblizong do prosto-
liniowej, wyeliminowaniem zawodnych elementéw
napedu takich jak liny lub lancuchy oraz prostotg
wykonania i montazu.

Rozwigzanie wedlug wynalazku poleg\a na poig-
czeniu cze$ci obrotowej danej maszyny roboczej
z hydraulicznym cylindrem napedowym za pomo-
cg przekladni zebatej obiegowej o specjalnej kon-
strukcji, umozliwiajgcej zastosowanie mechanizmu
obrotu przy réznych lozyskowaniach czeSci obro-
towej maszyny.

Mechanizm obrotu czesc1 obrotowych maszyn
roboczych wedlug wynalazku jest uwidoczniony
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schematycznie na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia mechanizm obrotu napedzany za pomoca
dwéch cylindréw hydraulicznych w widoku z gé-
ry, fig. 2 — w przekroju wzdluz linii A — A na
fig. 1, fig. 3 — odmiane tego mechanizmu na-
pedzanego jednym cylindrem hydraulicznym —
w widoku z géry i fig. 4 — jebo przekr6j wzdluz
linii B — B na fig. 3.

Kolo zgbate 1 jest -polaczone z czeiciag obrotows
danej maszyny roboczej w sposéb dowolny. Koto
zgbate 1 ma czopy, na ktérych jest lozyskowane
Slizgowo jarzmo 2 w taki sposéb, ze 05 lozyskowa-
nia- jarzma 2 pokrywa sie¢ z osig kola zebatego 1
i z osig czeSci obrotowej maszyny. Jarzmo 2 skla-
da’'sie¢ z dwéch blach 3 usztywnionych zebrami
i skreconych ze sobg za pomocg srub 4. Blachy 3
jarzma 2 s3 polgczone za pomocg sworzni 5 z dwo-
ma napedowymi cylindrami hydraulicznymi 6, a
z_przeciwnej strony z osig 7 lozyskowanego tocznie
kola zgbatego obiegowego 8. Kolo zebate obiegowe
8 zazebia sie z jednej strony z kolem zebatym 1,
a z drugiej strony z segmentem pierscienia 9 o uze-
bieniu wewnetrznym, ktéry jest zamocowany szty-
wno do czeSci statej maszyny.

W odmianie mechanizmu obrotowego napedzane-
go tylko jednym cylindrem hydraulicznym (fig. 3
i 4) wystepuja réwniez opisane elementy za wy-
jatkiem sworzni 5 i osi 7, ktora jest zastgpiona
osig 10.

Uruchomienie cylindra lub cylindréw hydrauli-
cznych 6 odbywa sie za pomocg dowolnego, znane-
go ukladu hydraulicznego.
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Podczas wykonywania ruchéw tlokéw cylindréow
hydraulicznych 6 nastepuje obrét jarzma 2, ktére
wprawia w ruch kolo zebate obiegowe 8. Kolo to
przetaczajgc sie po segmencie pierScienia 9 obraca
jednocze$nie kolo zebate 1, polgczone z czeScig
obrotowg maszyny. Przy zastosowaniu przekladni
zebatej obiegowej w ukladzie wedlug wynalazku
uzyskuje sie przelozenie w granicach 1:3 — 1:4,
ktére przy niewielkim skoku ttokéw cylindréw hy-
draulicznych 6 i obrocie jarzma 2 o okolo 60° umo-
zliwia uzyskanie obrotu cze$ci obrotowej maszyny
o pcnad 200°.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm obrotu czeSci obrotowych maszyn
roboczych zlozony z uktadu hydraulicznego oraz
przekladni obiegowej znamienny tym, Ze koto
sloneczne (1) przekladni obiegowej zwigzane z
czeScig obrotowa maszyny jest polgczone z ko-
lem satelitarnym (8), toczacym si¢ po segmen-
cie pierscienia (9), zwigzanym z czeScig nieru-
chomg maszyny za pomocg jarzma (2), osadzo-
nego obrotowo na osi pokrywajgcej sie z osig
kola (1) i polgczonego w punkcie lezagcym poza
ty osig z ukladem hydraulicznym (6).

2. Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
jarzmo (2) jest polgczone z ukladami hydrauli-
cznymi (6) w punktach (5), lezacych na prosto-
padlej do prostej A — A, przechodzacej przez
osie k6t (1) i (8).

ZG ,,Ruch’” W-wa, zam. 898-64, naklad 500 egz.
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