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Redeni se tjké za¥izeni pro kontrolu . .

 doletu dtkové nit¥ na hydraulickych
trgskovjch tkacich strojich. Podstata
YeSeni gpodivd v tom, %e detektor (4)
g budiel elektrodou (1)
trodou (2) je ulofen otodn& kolem Ze-
pu (3) na paprsek (6) a rameno (5) s
kladkou (7), kterd Jje drZena ve styku
s vadkovym segmentem (8), pFipevnénym
k rému stroje, pru¥inou (9).

a mé¥ici elek-
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Vyndlez ge tykd za¥izeni pro kontrolu doletu dtkové nitd na tryskovych hydrau-
lickych tkacich strojich, zaloZeném na principu méfeni vodivosti dtkové nité.

Znémé za¥izeni vyu¥ivajici k indikaci chybného pohozu dtkové nitd mé¥ent Jeji
vodivosti, poufivaji elektrického detektoru s jednou nebo vice elektrodami, kierd
jsou uchyceny v izolantech pevmd na paprsku. Elekitrody vy¥nivaji z t&chto izolantd
do m8¥iciho prostoru - proflupniho klimu, ohranifeného osnovnimi nitdmi a paprskem.
Elektrody jsou umist®ny z dlivodu udrZeni izoladniho odporu v dostatedné vzddlenosti
od lamel paprsku tkaciho stroje, tésnd za osnovou.

Nevyhodou vySe uvedenych za¥izeni je, Ze &dst elekitrod vydnivajici z izolantl
detektoru, umistdného na paprsku tryskového siroje, zasahuje v urdité vzddlenosti
od paprsku do prodlupniho prostoru, kterym se pohybuje prohazovand novd nit. Uvede-
né predsunuti elektrod detektoru pied paprasek méd negativni vliv na relativn{ veli-
kost prolupu na doletové strand a zdroven se stdvd jednordzovou pFekdZkou pro
tkové nité, jejichZ prilet proSlupem byl nshodilymi pFidinami nepatrné opoZdén,
pop?ipadd vychylen nebo pro ndkteré Utkové materidly, jejichZ vlastnosti je, Ze
ke konci prohozu se na jejich &ele vytvé¥i m¥nfcl se prostorovy dtvar. Ten potom
mdZe z velkd dsti vyplhovat prostor proSlupnfho klimu a d4v4 vysokou pravdSpodob-
nost, pokud se vyskytne v proSlupu prekdfka, Ze dojde k zachyceni & namoténi dtko-
vé nitd na p¥ekdZku, respekitive k zaneseni Wtkové nit¥ za ni, tj. mezi paprsek a
elektrody. V obou p¥ipadech potom neni realizovdno funkdni propojeni obou elektrod
detektoru, kterd ge projevi ndslednym zastavenim tkaciho stroje, prestofe dtkovd
nit mohla byt sprévné zanegena v plné S3i¥i -tkeniny, Vznikd tak divod i ke zhorSeni
kvality utkané tkaniny a ke sniZen{ produktivity tkaciho stroje.

Cilem vyndlezu je vytvo¥it za¥izeni pro kontrolu doletu vitkové nitd ne hy-
draulickych tryskovych tkacich strojich, odstranujici v meximflni mi¥e vyde uve-
dené nedostatky a nevyhody stdvajicich zafizeni, a tim vytvoFit podminky pro spo-
lehlivou funkei kontroly doletu dtkové nitd na zdkladd p¥itomnosti nebo nephi-
tomnosti prohozené ttkové nit& na elekiroddch detektoru. Podstata navrhovaného
nového YeSeni spolivd predeviim v tom, ¥e detektor, ke kterému jsou pripevniny
budiel elektroda a m&¥ici elektroda, je uloZen otodnd kolem &epu na paprsek a
rameno 8 kladkou, kterd je drZens ve styku s valkovym segmentem, pFipevndnym
k rému stroje, pruZinou.

Vyhodou navrhovaného zafizeni podle vyndlezu je, Ze neomezuje plochu pro-
flupniho klinu, & tedy netvo¥i potencidlni pFekdZku dtkové niti, umofmuje doda-
tedné rozbaleni a vyrovndni idtkové nité, na jejimZ cele se b&hem priletu prodlupem
mohl vytvo¥it prostorovy dtvar. Ve fdzi indikace doletu dtkové nit& dochdzi v dd-
sledku nuceného relstivnfho pohybu detektoru s elektrodami vi&i paprsku k intenziv-
nimu nalehnuti dtkové nité& na elektrody a jejiho vypindni pFes elektrody, coZ md
pP¥iznivy vliv na potladeni lokdlnich pPechodovych odpord, a tim i na vznik kvalit-
niho signdlu na mé¥ici elektrodd. Vysledkem je vysokd spolehlivost funkce Utkové
vodivostni zardZky.

DalSi vyhody a vyznaky vi¥e uvedeného za¥izeni jsou patrny z poplsu pii-
kladnych provedeni, zndzorndnjch na p¥ipojenych vykresech, kde na obr. 1 je
perspektivni pohled na p¥iklad konkretni realizace a na obr. 2 je pergpektivni

pohled na realizaci jiného p¥ikladného provedeni, a z ndsledujicfho popisu
funkee. '

Kontrolu doletu Utkové nité podle navrhovaného PeSeni reslizuje za¥izent
ns obr. 1, které je tvo¥emo detektorem 4, ktery sestdvd z budied elektrody 1,
m¥ici elektrody 2 a Sepu 3, pomoci kterého je detektor 4 otodnd uloZen v neza-
kreglenych drZdcich, p¥ipevndnych na paprsku_é tkactho stroje. S detektorem 4
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je pevnd ‘spojeno i rameno 5 8 kladkou 7, kterou v zdbdru s vadkovym segmentem 8,
p¥ipevn&nym k rdmu tkaciho stroje, drZi prufina 9. Vadkovy segment 8 je tvoFen ze
dvou kruhovych Gdati K, a8 K, se gtiedem v bodé 8, o polomdrech R, a Ry» az p¥e-
chodové B4sti L. Na obr. 1 je ddle zndzornén pouze otevieny proSlup s rozevienymi
osnovnimi nit¥mi 10 a t¥1 fdze pohybu paprsku 8, s to poloha I p¥iraz, poloha II
dolet ttkové nitd a poloha III zadni dvral papraku, oto¥nd uloZeného na rdmu
stroje. '

. Na obr. 2 je zndzorndno zaiizeni pro kontrolu doletu dtkové nitd u hydraulic-
kych tryskovych tkacich stroji, kde detektor 4 s budicl elektrodou 1 a m&Fici
elektrodou 2 je prostFednictvim Jepu 3 oto¥nd uloZen v nezakreslenych drZdcich
p¥ipevn¥nych na paprsku 6 tkaciho stroje. S detektorem g_' je pewvné spojeno rameno
5, ke kterému je otoln& p¥ipojeno tdhlo 11, jehoZ druh¥ konec je otoind uloZen
na rdmu stroje v bod¥ S,. Bod 8, neni totoiny s bodem §,, kolem kterého se natdsi
paprsek 6 tkaciho stroje, zndzornény na obr. 2, stejng jeko v obr. 1 ve t¥ech
polohdch, pFilemZ otevieny proSlup je zndzorndn rozevienymi osnovnimi nitdmi 10.

Funkee obou piikladnych provedeni za¥izeni pro kontrolu doletu dtkové nitd
na hydraulickych tryskovich tkacich strojich je shodnd. V dob¥ doletu dtkové nité
12 do kraje tkaniny, to jo poloha II paprsku 6, je detektor 4 vietn¥ budicl elek-
trody 1 a md¥ici elektrody 2 nucend p¥iklopen na paprsek 6 tak, Ze prohozené
dtkové nit¥ 12 negatiwnd neovlivauji velikost proSlupu. Teprve bdhem daldiho po-
hybu paprsku 6 z polohy II do polohy I, kond detektor 4 vietnd obou elektrod 1
a 2 relativni pohyb vi8i paprsku § ve sm&ru jeho pohybu, ktery je oznalen pooto-
denim o thel g, & p¥i kterdém dochdzi k nalehnuti dtkové nité 12 na budici elek-
trodu 1 a m8%ic{ elektrodu 2, a soufasnd probihd kontrola doletu dtkové nité 12.
Teorveticky, aZ do polohy I paprsku 6, miZe dochdzet k vypindn{ a kontrole proho-
zené Utkové nit¥ 12 elektrodami 1 a 2 detektoru 4. P¥i zp&tném pohybu paprsku 6
% polohy I do polohy II se detektor 4 s budiel elektrodou 1 s elektrodou 2 opdt
p¥ikldpi ne paprsek 6.

Relativni pohyb detektoru 4 s budici elekirodou 1 a mé¥ici elektirodou 2
vi&i paprsku 6 zajisfuje podle obr. 1 kladka 7, kterd poot4¥i prost¥ednictvim ra-
mene 5 detektorem 4 kolem epu 3 v nezskreslenych drZdeich, pFipevn¥ngch na pa-
prsku 6. Zm8nou pribshu zdvihw vakového segmentu 8, nebo jeho posunutim se na-
stavuje jak okamZik poddtku relativniho pohybu detektoru 4 s elektrodami 1 a 2,
tak 1 Jeho pribZh & velikost vfsledného pootodeni dhlu oL detektoru 4 viéi pa-
prsku 6.

Na obr. 2 umo¥nuje relativni pohyb detektoru 4 s budici elektrodou 1 a m¥-
¥iei elektrodou 2, vzhledem k paprsku 6 kolem Zepu 3 v mezakreslenych drZdcich
pFipevndngfch na paprsek 6, rameno 5, jehoZ konec se p¥i pohybu paprsku 6 vyky-
vuje po kruhové drdze o polomdru odpovidajicim délee tdhla 11 se st¥edem otdfent
v bodé Sy Zm#na okamZiku poddtku relativniho pohybu detektoru 4 s elekirodami
1 a 2 vidi paprsku 6, popFipadd jeho pribdh a velikost vysledného pootofeni dhlu
& se nastevi vhodnou polohou bodu 8, vzhledem k bodu 8, & zménou délky téhla 11,
pop¥ipadé ramene 5.

Navrhované Fedeni lze vyuZit v textilnim primyslu, zejména na hydraulickych
tryskovych tkacich strojich.
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"PATENTOVE NAROKY

1. Za¥izeni pro kontrolu doletu tUtkové nitd na hydraulickych tryskovfch tkacich

2.

gtrojich s detektorem g budicl a m&¥ici elektrodou, vyznadujici se tim, Z%e de-
tektor (4) je uloZen oto¥nd na Eepu (3) paprsku (6) a rameni (5) s kladkou (7),
kterd je driena ve styku s vadkovim segmentem (8), p¥ipevninym k rdmu stroje,
pruginou (9). 4

Ze¥izeni podle bodu 1, vyznsdujfci se tim, ¥e k rameni (5) Je otoln& p¥ipojeno
téhlo (11), jehoZ druhy konec je otodn& uloZen na rému stroje v bodd (32), kte-
ry neni totoZny s bodem (31), kolem kterého je paprsek (6) natdditelny.

2 vikresy

*e
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