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Valvontajarjestelméan valvontalaite (100) kéasittda ohjausvalineet

(300), halytysvélineet (302), ensimmaiset anturivélineet (102) 90
havaita ensimmaistd ennalta maarattya korkeutta (EK) ylempana \
oleva liike, toiset anturivélineet (104) havaita rakennuksen (90)

lattialla (110) toista ennalta maarattya korkeutta (TK) alempana
oleva liike ja kolmannet anturivélineet (106) havaita
nukkumapaikkaan (112) tulo ja nukkumapaikasta (112) l1ahto.
Kolmansien anturivalineiden (106) ohjausvélineille (300) syottaman 92
viimeisimman liikehavainnon ollessa nukkumapaikkaan (112) tulo
ohjausvilineet (300) ohjaavat halytysvalineité (302) halyttamaan,
mikali ennalta maaratty ensimmainen viive, jonka alku on
nukkumapaikkaan (112) tulossa, tayttyy ennen kuin kolmansilta
anturivélineiltd (106) on tullut tieto nukkumapaikasta (112) pois
l1ahdésta. Kolmansien anturivélineiden (106) havaittua
nukkumapaikasta (112) pois 1&ahté ohjausvélineet (300) ohjaavat

hélytysvalineitad (302) suorittamaan hélytyksen, mikéli ohjausvélineet AN VY L WA A v e v O 12
(300) eivat saa liikkehavaintoja ensimmaisiltd anturivalineiltd (102) ja 1K A 5
toisilta anturivdlineiltd (104) ennalta maaratyn toisen viiveen N0 104

kuluessa.



Ett 6vervakningssystems évervakningsanordning (100) omfattar
styrmedel (300), larmmedel (302), forsta sensormedel (102) for att
detektera en rorelse hogre &n en forsta forut bestamd hojd (EK),
andra sensormedel (104) for att detektera pa en byggnads (90) golv
(110) en rorelse lagre &n en andra férut bestamd hojd (TK) och
tredje sensormedel (106) for att detektera ankomst till en sovplats
(112) och avfard fran sovplatsen (112). Da den senaste
rérelseobservationen som de tredje sensormedlen (106) matat till
styrmedlen (300) &r ankomst till sovplatsen (112), styr styrmedlen
(300) larmmedlen (302) att larma, savida en férut bestamd forsta
fordréjning, vars bérjan ar i ankomsten till sovplatsen (112), uppfylls
innan fran de tredje sensormedlen (106) kommit information om
avfard fran sovplatsen (112). Efter att de tredje sensormedlen (106)
detekterat avfard fran sovplatsen (112), styr styrmedlen (300)
larmmedien (302) att utfora ett alarm, sdvida styrmedlen (300) inte
far rorelseobservationer fran de forsta sensormedlen (102) och de
andra sensormedlen (104) under en férut bestdmd andra
férdrgjning.
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Valvontajarjestelma

Ala

Keksinnén kohteena on jarjestelméa ja menetelma henkilén valvomi-
seksi rakennuksessa.

Tausta

Esimerkiksi dementoituneiden ja mielenterveysongelmista karsivien
ihmisten liikkumista kotona, sairaalarakennuksessa, hoitolaitoksessa, palvelu-
talossa, naiden osastoilla tai vastaavissa tiloissa voidaan valvoa esimerkiksi
ranteeseen kiinnitettdvan rannekkeen avulla, joka voi olla radioteitse langatto-
massa yhteydessé rakennukseen kiinnitettyjen kulunvalvontatukiasemien
kanssa. Jarjestelméan tarkkaamossa oleva nayttd voi nayttda kunkin hetkisen
tilan rakennuksessa ja jarjestelma voi antaa halytyksen, jos henkil6 ottaa ran-
nekkeen pois tai pyrkii poistumaan luvattomasti.

Koska henkiléén kiinnitettavat laitteet ovat hankalia ja yo. ratkaisulla
on vaikea huomata esimerkiksi henkilén jd&dmisté paikalleen, on kehitetty liike-
tunnistukseen ja paineen tunnistukseen perustuvia ratkaisuja. Kun liikketta tark-
kaillaan huoneessa, jossa henkilé on, voidaan havaita, jos henkil6 on liian pit-
kaan paikallaan. Talléin voidaan olettaa hanen esimerkiksi kaatuneen ja suori-
tetaan halytys. Kun paineanturi on sangyssé, voidaan henkilén oleskelua san-
gyssa tarkkailla.

Téallaiseen valvontajarjestelméan liittyy kuitenkin ongelmia. Liiketun-
nistimilla ei voi havaita esimeriksi suoranaista kaatumista, vaan oletus kaatu-
misesta perustuu siihen, ettei lilkkettd havaita. Tama voi aiheuttaa turhia haly-
tyksia ja todellisessa ongelmatilanteessa liian hitaan halytyksen. Paineanturin
sijoittaminen sankyyn voi haitata séangyn kayttéa kuten petausta ja siivoamista.
Lisaksi varsinkin iso paineanturi voi haitata henkilén nukkumista. Henkilén eri
asennot voivat myés vaikuttaa siihen, havaitaanko henkilén olevan sangyssa
vai ei. Edelleen jos sankyyn asetetaan ihnmisen muotoinen ja/tai painoinen esi-
ne, jarjestelma voi olettaa henkilén olevan sangyssa, vaikka han ei olekaan.
Taten on olemassa tarve kehittda valvontajarjestelmaa ja siihen liittyvaa val-
vontamenetelméaa.

Lyhyt selostus

Keksinnon tavoitteena on toteuttaa parannettu valvontajérjestelma
ja valvontamenetelma. Téman saavuttaa vaatimuksen 1 mukainen jarjestelma.
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Keksinndén kohteena on myés vaatimuksen 8 mukainen menetelma.

Keksinndn kohteena on vield vaatimuksen 15 mukainen tietoko-
neohjelma.

Keksinnén edullisia suoritusmuotoja kuvataan epaitsenaisissa pa-
tenttivaatimuksissa.

Keksinndn mukaisilla ratkaisuilla saavutetaan useita etuja. Henkilén
ongelmatilanteet voidaan havaita tarkasti ja halytys voidaan suorittaa tehok-
kaasti.

Kuvioluettelo

Keksintéa selostetaan nyt [ahemmin edullisten suoritusmuotojen yh-
teydessa viitaten oheisiin piirroksiin, joissa

kuvio 1 esittda valvontalaitetta rakennuksessa sivusta pain,

kuvio 2 esittaa valvontalaitetta rakennuksessa ylhaalta pain,

kuvio 3 esittda valvontalaitteen lohkokaaviota,

kuvio 4 esittda valvontajarjestelman lohkokaaviota,

kuvio 5 esittda valvontalaitetta, kun henkilé voi olla kahdessa huo-
neessa, ja

kuvio 6 esittdd menetelman vuokaaviota.

Suoritusmuotojen kuvaus

Seuraavat suoritusmuodot ovat esimerkinomaisia. Vaikka selitys voi
viitata "eréaseen, "yhteen" tai "johonkin" suoritusmuotoon tai suoritusmuotoihin
eri kohdissa, tdma ei valttdmaéatta tarkoita, etté jokainen sellainen viittaus on
samaan suoritusmuotoon tai suoritusmuotoihin tai etté piirre patee vain yhteen
suoritusmuotoon. Eri suoritusmuotojen yksittaisia piirteita voidaan myoés yhdis-
tdd muiden suoritusmuotojen mahdollistamiseksi.

Tarkastellaan aluksi valvontajarjestelman valvontalaitetta kuvion 1
avulla. Kuvion 1 mukaisessa ratkaisussa rakennuksessa 90 on yksi huone 92,
jossa yksi henkildé 94 asuu. Yleisessa tapauksessa huoneita voi olla yksi tai
useampi ja henkiléitékin voi olla enemman kuin yksi. Rakennus 90 voi olla yk-
sityisen henkilén koti, kuten valvottavan henkilén 94 koti tai sairaalarakennus,
hoitolaitos, palvelutalo tms. Valvontalaite 100 kasittda ensimmaiset anturivali-
neet 102 havaita henkildén 94 liike, joka on ensimmaistd ennalta maarattya kor-
keutta EK ylempéana. Ensimmainen ennalta maaratty korkeus EK voi olla esi-
merkiksi valiltd 0,3 m—1,0 m tdhan kuitenkaan rajoittumatta. Ensimmaisten an-



20125385 PrH 25 -02- 2013

10

15

20

25

30

35

turivélineiden 102 muodostaman ensimmaisen keilan 114 aukeamakulma o
voi pystysuunnassa olla véalilta 0°-90°. Jos avauma noin 0°, keila 114 on kuin
likimain tasapaksu levy ensimmaisellad ennalta maaratylla korkeudella EK. Jos
taas avauma on 90°, keila 114 tayttda koko huoneen 92 ensimmaista ennalta
maéaarattya korkeutta ylempané EK. Valvontalaite 100 k&sittdd myos toiset antu-
rivalineet 104 havaita liike, joka tapahtuu toista ennalta maarattya korkeutta TK
alempana esimerkiksi lattialla 110 ryémittédesséa. Toinen ennalta méaéaratty kor-
keus TK voi olla esimerkiksi valiltd 0 m—0,3 m tahan kuitenkaan rajoittumatta.
Toisten anturivélineiden 104 muodostama toinen keila 116 voi olla levymainen
koko huoneen tayttava keila, jonka paksuus voi olla muutamista senttimetreis-
ta joihinkin kymmeniin senttimetreinin. Ensimmainen ennalta maaratty korkeus
EK ja toinen ennalta maaratty korkeus TK voivat olla rinnakkaisia ja niiden va-
liss& voi olla keiloihin 114, 116 kuulumaton valvomaton tila. Ensimmaisen en-
nalta maaratyn korkeuden EK alin korkeus on aina ylempi kuin toisen ennalta
maaratyn korkeuden TK ylin korkeus eivatka ensimmainen keila 114 ja toinen
keila 116 siten ole paallekkaisia.

Valvontalaite 100 kasittaa vield kolmannet anturivalineet 106 havai-
ta nukkumapaikkaan 112 tulo ja nukkumapaikasta 112 lahtd. Kolmansien antu-
rivalineiden 106 keila on kapea ja se on nukkumapaikan 112 vieressa tai muu-
toin sen valittbmasséa laheisyydessa. Kolmansien anturivalineiden 106 keilan
118 halkaisija H (kuvio 2) voi olla esimerkiksi vain korkeintaan kymmenia sent-
timetreja, usein vain senttimetreja. Kolmansien anturivalineiden 106 keila voi
ulottua huoneen 92 poikki.

Tarkastellaan ratkaisua vield kuvion 2 avulla. Ensimmaisten anturi-
valineiden 102 ja toisten anturivalineiden 104 vaakasuuntainen avaumakulma
B on laaja, esimerkiksi 180° tai ylikin, jotta koko huone 92 saadaan peitettya.
Kolmansien anturivalineiden 106 vaakasuuntainen avaumakulma y on pieni,
esimerkiksi alle 10°, niin kuin on mydés pystysuuntainen avaumakulma, jotta
saadaan aikaan halkaisijaltaan kapea keila 118.

Ensimmaiset, toiset ja kolmannet anturivalineet 102, 104, 106 kasit-
tavat liiketunnistimia. Erdassa suoritusmuodossa liikketunnistin voi olla passiivi-
nen infrapunatunnistin (PIR), joka detektoi kehon lGmmdén synnyttdmaa infra-
punasateilya. Tallainen liiketunnistin voi havaita muutokset infrapunasateilyn
intensiteetissa eri osissa tunnistimen detektoivaa pintaa, kun henkilé 94 eli inf-
rapunasateilya lahettava kohde liikkkuu liiketunnistimen keilan alueella.
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Eraassa suoritusmuodossa liiketunnistin voi olla ultradanitunnistin,
joka lahettdd ultradant& esimerkiksi purskeina ja vastaanottaa heijastuneen
ultradanen. Tallainen liiketunnistin on erdanlainen kaikuluotain, joka voi mitata
ultradanen vaimentumista ja/tai heijastumiseen kulunutta aikaa. Kun muutok-
sia naissa parametreissa keilan alueella havaitaan, keilan alueella voidaan
tulkita olevan liikkkuva kohde esimerkiksi henkild 94.

Eraassa suoritusmuodossa liiketunnistin voi olla mikroaaltotunnistin,
joka lahettédd mikroaaltoalueen sdhkémagneettista sateilyd mutta toimii muu-
toin samaan tapaan kuin ultradanitunnistinkin. Er&dassé suoritusmuodossa lii-
ketunnistin voi k&sittdd myoés kaksi tai useampaa saman- tai erityyppisté liike-
tunnistinta.

Ensimmaiset ja toiset anturivélineet 102, 104 havaitsevat keilan si-
séalla olevan liikkkeen. Kolmannet anturivalineet 104, joiden keilan 118 avaruus-
kulma on kapea, on mitoitettu toimimaan siten, etta keilaan 118 osuminen tul-
kitaan keilan 118 kohdalle tulemiseksi mutta liiketta keilan 118 sisalla ei eraas-
sa suoritusmuodossa detektoida erikseen mitenkaan.

Tarkastellaan nyt esitettya ratkaisua kuvion 3 avulla. Valvontalaite
100 kasittéda ohjausvalineet 300, joka ottaa vastaan ensimmaisten, toisten ja
kolmansien anturivalineiden 102, 104, 106 signaalit. Ohjausvalineet 300 voivat
kasittaa tiedon henkilén 94 kullakin hetkelld sallitusta oleskelualueesta raken-
nuksessa 90. Jos henkilé 94 poistuu sallitulta alueelta, henkilésta 94 ei voi
tehda liikehavaintoja, misté seuraa halytys. Lisaksi esimerkiksi oviantureilla
ja/tai sallitun alueen ulkopuolisilla antureilla (kamera, liikeanturi tms.) voidaan
varmistaa, ettd jos henkild 94 poistuu sallitulta alueelta, suoritetaan halytys.

Kun kolmansien anturivalineiden 106 ohjausvalineille 300 syéttama
viimeisin likehavainto on nukkumapaikkaan 112 tulo eli henkilé 94 siirtyy vuo-
teeseen, ohjausvalineet 300 ohjaa halytysvalineita 302 halyttdmaan, mikali
ennalta maaratty ensimmainen viive, jonka alku on nukkumapaikkaan 112 tu-
lossa, tayttyy ennen kuin kolmansilta anturivélineiltd 106 on tullut tieto nukku-
mapaikasta 112 pois lahddsta. Ensimmainen viive voi olla y6. Taten kun henki-
16 94 menee vuoteeseen nukkumaan ja pysyy vuoteessa, hélytysta ei anneta
normaalina nukkumisaikana, jota edustaa ensimmainen viive. Kuitenkin haly-
tys suoritetaan, jos henkilé 94 ei poistu vuoteesta ensimmaisen ennalta maa-
ratyn viiveen aikana. Ensimmainen ennalta maaratty viive on saadettava, mut-
ta sen arvo voi olla asetettu esimerkiksi valille 1 h—14 h. Liikehavainto tarkoit-
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taa sitd, ettd anturivéline on havainnut henkilén 94 liikkuvan. Jos henkilé 94 on
paikallaan, kyse ei ole likehavainnosta.

Ohjausvalineet 300 eivat kadynnistad uudelleen ensimmaista ennalta
maarattya viivetta, jos henkild 94 poistuu nukkumapaikalta 112 kesken en-
simmaisen ennalta maaratyn viiveen ja kolmannet anturivalineet 106 mahdolli-
sesti havaitsevat sen. Myéskdan ensimmaisten ja toisten anturivalineiden 102,
104 havainnot henkilén 94 liikkeistd ensimmaéisessa ja toisessa keilassa 114,
116 eivat uudelleen aloita ensimmaisté ennalta mé&arattya viivetta, vaan en-
simmainen ennalta maaratty viive voi k&ynnistyd uudelleen vasta, kun jo aloi-
tettu ensimmainen ennalta maaratty viive on kulunut loppuun. Ensimmaisen
ennalta maaratyn viiveen pituus voi riippua kellonajasta. Paivalla ensimmaisen
ennalta maaratyn viiveen pituus voi olla esimerkiksi valiltd 1 h-3 h. Yélla en-
simmaisen ennalta maaratyn viiveen pituus voi olla esimerkiksi valiltd 6 h-14
h.

Eraassa suoritusmuodossa, kun kolmannet anturivalineet 106 ovat
havainneet nukkumapaikasta 112 pois lahdén ja syéttaneet tiedon ohjausvali-
neille 300, ohjausvalineet 300 ohjaavat halytysvalineitd 302 suorittamaan haly-
tyksen, mikali ohjausvalineet 300 eivat saa liikehavaintoja ensimmaisiltéd antu-
rivalineiltd 102 eika toisilta anturivalineiltd 104 ennalta mé&aréatyn toisen viiveen
kuluessa. Toisen ennalta maaratyn viiveen tilanteessa henkilé 94 on siis tullut
vuoteesta lattialle 110. Jos han j&a paikalleen lattialle 110 esimerkiksi minuu-
teiksi, voi kyse olla ongelmatilanteesta. Toinen viive voi olla tasté syysta melko
lyhyt esimerkiksi 1 min—10 min. Lattialle siirtyneen henkilén 94 pitka paikallaan
olo voi tarkoittaa sita, ettd han on esimerkiksi kaatunut lattialle 110 eik& paase
siitd ylés. On my6s mahdollista, ettéd henkilé on karannut. Jos nukkumapaikalta
112 siirtymisen jalkeen havaitaan liiketta ensimmaisilla ja toisilla anturivalineilla
102, 104 ohjausvalineet 300 eivat ohjaa halytysvalineitd 302 suorittamaan ha-
lytysta.

Eréaassa suoritusmuodossa kolmansien anturivalineiden 106 havait-
tua nukkumapaikasta 112 pois laht6 ja sydtettya tieto ohjausvalineille 300 oh-
jausvalineet 300 ohjaavat halytysvalineitd 302 suorittamaan halytyksen, mikali
ohjausvalineet 300 eivét saa liikkehavaintoja ensimmaisiltéa anturivalineiltd 102
ennalta maaratyn kolmannen viiveen kuluessa, vaikka ohjausvalineet 300 saa-
vat likehavaintoja toisilta anturivélineiltd 104 ennalta maaratyn toisen viiveen
kuluessa. Tasséa tapauksessa henkilé 94 on poistunut vuoteesta lattialle 110,
mutta ei ole pystyasennossa, vaikka liikkuukin. Henkilé 94 voi olla esimerkiksi
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etsimassa lattialle 110 pudonnutta esinetta (esim. silmalaseja tai kelloa). Tasta
syysté ennalta maaratty kolmas viive voi olla ennalta maarattya toista viivetta
pidempi esimerkiksi 5 min—30 min.

Kuvio 4 esittda valvontalaitetta viela tarkemmin. Kukin paatelaite
400, 408 kasittaa kaksi osaa: toiminnallisena yksikkéna olevan matkapuheli-
men (Mobile Equipment), jonka radiotaajuusosia 4012 kaytetddn muodosta-
maan radioyhteys verkko-osaan 402 ja kayttajakohtaisesta moduulista eli SIM-
moduulista 4016 (Subscriber Identity Module), joka on tilaajan henkildllisyydes-
ta tietoa kasittava alykortti ja joka tyypillisesti suorittaa tunnistusalgoritmeja,
tallentaa salausparametreja ja tilagjatietoja.

Paatelaite 400 k&sittaa vielad suorittimen 4000 eli yhden tai useam-
man mikroprosessorin, jossa paatelaitteen ohjelmalliset toiminnat suoritetaan.
Suoritin 4000 huolehtii muun muassa digitaalista signaalin kasittelysta ja ohjaa
muiden lohkojen toimintaa. Paatelaitteen kayttéliittymaan 4002 voi kuulua esi-
merkiksi naytto ja nappaimistd. Paatelaitteessa 400 on my6s muisti 4004.
Edelleen paatelaite 400 voi kasittdaa kovaaanisen 4006, mikrofonin 4008 ja
kameran 4010. Radiotaajuusosat 4012 puolestaan muuntaa suorittimelta 4000
tulevan lahetettavan signaalin radiotaajuiseksi, jotta signaali voidaan lahettda
antennin 4014 kautta sdhkédmagneettisena sateilyna. Vastaavasti antennin
4014 vastaanottama radiotaajuinen signaali muunnetaan alemmalle taajuudel-
le ja digitalisoidaan radiotaajuusosassa 4012 ennen signaalin sy6ttamista suo-
rittimeen 4000.

Eréassa suoritusmuodossa ohjausvalineet 300 ja suoritin 4000 on
yhdistetty. Tall6in ohjausvalineiden 300 tietokoneohjelma ajetaan suorittimes-
sa 4000.

Radiojarjestelma kasittda verkko-osan 402 ja paatelaitteet 400, 408.
Verkko-osassa 402 on tukiasemia 4020, joista kukin kasittaa lahetinvastaanot-
timen paatelaitteen 400, 408 kanssa suoritettavaa radioyhteytta varten. Verk-
ko-osa 402 kasittdd myds IP-solmun (Internet Protocol) 4022, joka valittaa
viesteja dataverkon 404 ja radiojarjestelman verkko-osan 402 vélilla. Data-
verkko 404 voi olla esimerkiksi internetti.

Palvelin 406 kasittda sekéa tietokoneen etta siinéd suoritettavan pal-
velinohjelmiston, joka tadssa hakemuksessa suorittaa mm. mainitun viestittami-
sen halytyksesta ainakin yhdelle ennalta maaréatylle laitteelle 408, 410 s&hko-
postiviestilla, tekstiviestilla ja halytystietojen tallentamisen. Tietokone kasittéa
suorittimen ja tarvittavan maaran muistia.
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Tarkastellaan nyt jarjestelman toimintaa. Halytyslaite 302 voi kasit-
taa paatelaitteen 400, jonka ohjausvalineet 300 halytysta suoritettaessa ohjaa-
vat ottamaan langattomasti yhteyden radiojarjestelman ja dataverkon 404
kautta palvelimeen 406. Tall6in paatelaite 400 voi l&hettaa identifikaatiokoodin,
kuten puhelinnumeron palvelimelle 406. Palvelin 406 voi talléin saamansa
identifikaatiokoodin perusteella hakea muististaan tiedot niista henkildista, joi-
hin tasta identifikaatiokoodista tullut halytys valitetdan. ldentifikaatiokoodi, joka
littyy halytyksen aloittamiseen, voi olla assosioitu yhteen tai useampaan en-
nalta maarattyyn puhelinnumeroon ja/tai sdhképostiosoitteeseen.

Eraassa suoritusmuodossa paéatelaite 400 1&hettda sekd oman pu-
helinnumeronsa ettd ennalta maaratyn yhden tai useamman puhelinnumeron
jaltai sahkoépostiosoitteen, johon halytys valitetaan.

Palvelin 406 voi olla pilvipalvelin, joka viestittaa halytyksesta ainakin
yhdelle ennalta maaratylle laitteelle 408, 410 sahk&postiviestilla, tekstiviestilla
ja tallentaa halytystiedot. Halytystiedot voivat kasittaa valvontalaitteen 100
paéatelaitteen 400 identifikaatiokoodin, halytyksen laatutiedon ja/tai tiedon siita,
kenelle halytys valitettiin, halytyksen ajankohdan tms.

Palvelin 406 valittda tiedon halytyksestad ainakin yhdelle ennalta
maaratylle laitteelle 408, 410 sahkdpostiviestilld, tekstiviestilla ja halytystietojen
tallentamisen. Tekstiviestin palvelin 406 voi lahettda dataverkon 404 ja radio-
jarjestelman kautta ainakin yhdelle ennalta maaratylle paatelaitteelle 408, joka
on eri kuin hélytysvalineiden 302 paatelaite 400. Sahkdpostiviestin palvelin
406 voi lahettaa dataverkon 404 kautta ainakin yhdelle ennalta maaratylle
muulle laitteelle 410, joka voi olla internetiin yhteydessa oleva tietokone. Seka
kukin ennalta maaratty paatelaite 408 ettéd ennalta maaratty muu laite 410 kuu-
luvat ennalta maaratyille inmisille, joiden tarkoitus on auttaa henkiléa 94 hanen
ongelmissaan. Usein ennalta maaratyt inmiset ovat valvottavan henkilén 94
sukulaisia, mutta he voivat olla my&s esimerkiksi hoitohenkilékuntaa. Nain tie-
don saa se valvottavaa henkil6a 94 valvova henkild, joka voi nopeimmin tai
tehokkaimmin auttaa valvottavaa henkil6a 94.

Eraassa suoritusmuodossa palvelin 406 voi ottaa vastaan mainitun
yhden ennalta maaratyn paatelaitteen 408 tai muun laitteen 410 kuittauksen
mainitulle ainakin yhdelle ennalta maaratylle paatelaitteelle 408 tai muulle lait-
teelle 410 lahetetysta sédhkdpostiviestista, tekstiviestista ja tallentamaan kuitta-
uksen.
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Erédassa suoritusmuodossa palvelin 406 voi lahettda valvontalait-
teen 100 paatelaitteen 400 puhelinnumeron mainitulle ainakin yhdelle ennalta
maaratylle paatelaitteelle 408, jolloin mainittu ainakin yksi ennalta maaratty
muu paatelaite 408 voi muodostaa puheyhteyden valvontalaitteen 100 paate-
laitteen 408 valille. Muun péaéatelaitteen 408 kayttdja valitsee saamastaan testi-
viestistd puhelinnumeron ja soittaa siihen.

Eraadssa suoritusmuodossa palvelin 406 voi l&ahettda valvontalait-
teen 100 paatelaitteen 400 puhelinnumeron mainitulle ainakin yhdelle ennalta
maéaaratylle muulle laitteelle 410 puheyhteyden muodostamiseksi muun laitteen
410 kayttdjan paatelaitteen ja valvontalaitteen 100 paatelaitteen 400 vélille.
Talldinkin paatelaitteen kayttgja aloittaa puheyhteyden syoéttamalla kayttoliitty-
man kautta saamansa puhelinnumeron paatelaitteeseen ja soittamalla valvon-
talaitteen 100 paatelaitteelle 400. Koska valvontalaitteen 100 paatelaitteessa
400 on kovaaaninen 4006 ja mikrofoni 4008, on mahdollista, ettéd valvottava
henkild 94 vastaa, kun hanelle soitetaan. Jos han vastaa, han voi kertoa, tar-
vitseeko han todella apua tai mink&laista apua han tarvitsee. Jos han ei vas-
taa, soiton suorittanut henkilé voi menna paikanpéélle tarkistamaan tilanteen
jaltai halyttdamaan muita apuun. Liséksi kamera 4010 voi valittda soiton yhtey-
dessa kuvaa valvottavasta henkilésta 94 ja/tai huoneesta 92, jossa han on.
Tama parantaa soittavan henkilén mahdollisuuksia arvioida halytyksen vaka-
vuutta.

Eradssa suoritusmuodossa valvontalaitteen 100 paatelaite 400 voi
lahettda palvelimeen 406 tietoa, joka riippuu halytykseen vaikuttaneista anturi-
valineista 102, 104, 106 ja/tai ennalta maaratysta viiveesta (ensimmainen, toi-
nen, kolmas ennalta méaaratty viive), joka liittyy halytyksen antamiseen. Palve-
lin 406 voi viestittdd mainitun tiedon mainitulle ainakin yhden ennalta maaratyn
henkilon paatelaitteelle tai laitteelle 408, 410. Tama tarkentaa halytyksen aihe-
uttanutta ongelmaa ja siten tehostaa avun antamista, jos sita tarvitaan.

Eréaassa suoritusmuodossa palvelin 406 valittdd ensimmaisena pal-
velimen 406 valittdamaan halytykseen vastanneen ja kuitanneen tiedon muille
ennalta maaréatyille laitteille 408, 410. Nain muut valvovat henkilét tietavat, ku-
ka huolehtii halytykseen liittyvista toimenpiteista.

Eraéssa suoritusmuodossa ohjausvélineet 300 voivat kytked val-
vontalaitteen 100 paatelaitteen 400 paalle halytyksen yhteydesséa ja kytke-
mé&an valvontalaitteen 100 paatelaitteen 400 pois paalta paatelaitteelle 400
tarkoitetun ennalta maaratyn viiveen jalkeen. Paatelaitteelle 400 tarkoitettu
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ennalta maaratty viive voi olla esimerkiksi 5 min—1 h. Koko valvontalaitteen
100 p&aatelaitteen 400 pa&alle kytkeminen ja pois p&alta kytkeminen voi kohdis-
tua paatelaitteen 400 radiotagjuusosiin 4012. Tallin valvontalaitteen 100 paa-
telaite 400 voi toimia muutoin, mutta sitd ei voi kayttaa varsinaisena paatelait-
teena, koska silla ei voi ottaa vastaan viesteja eika silla voi l&hettaa viesteja.
Tallainen radiotaajuusosien tai koko paatelaitteen pitdminen pois paalta silloin,
kun kyse ei ole héalytyksesta, suojelee valvottavaa henkiléd 94 turhilta ja mah-
dollisesti haitallisilta yhteydenotoilta.

Eréasséa suoritusmuodossa palvelin 406 voi tarjota mainitulle aina-
kin yhdelle ennalta mé&aratylle laitteelle 408, 410 halytyksen paikkatiedon, joka
perustuu valvontalaitteen 100 paatelaitteen 400 identifiointikoodiin ja siihen,
etté valvontalaite 100 pysyy paikallaan. Paikkatieto, joka voi kasittaa osoitteen,
voidaan esittad esimerkiksi kartalla. Lisaksi mainitulle ainakin yhdelle ennalta
maaratylle laitteelle 408, 410 voidaan tarjota ajo-ohje. Tass& voidaan kayttaa
hyvaksi esimerkiksi satelliittipaikannusta ja/tai internetin karttapalveluja.

Palvelin 406 ja palvelimen 406, valvontalaitteen 100 paatelaitteen
400 ja ainakin yhden muun péaatelaitteen 408 valinen kommunikaatio voi olla
perustua sinansé tunnettuun BooklT DDM (Dynamic Dialogue Matrix) —
alytekstiviestisovellukseen, johon liittyvat seuraavat patentit tai patenttihake-
mukset US 7,406,429; US 7,610,208; US 7,912,190; US 8,050,664; US
10/734,352; US 12/226,876; US 12/226,878; US 12/401,392; US 12/944,749;
US 12/958,870; US 12/972,610; US 13/002,512; US 13/039,338; US
13/074,037; US 13/332,409; EP 1546938; EP 06820097.1; EP 07730716.3;
EP 07730717.1; EP 08153844.9; EP 09772636.8, EP 10177875.1; EP
10181591.8; EP 10181576.9; EP 10181603.1; PCT/FI 2003/000617; PCT/FI
2006/050517; PCT/FI  2007/050229; PCT/FI  2007/050230; PCT/FI
2009/050611; PCT/FI 2010/050176; DE 112006003259.3; GB 2446965; RU
2324221; RU 2008125803; SG 110328; FI 117663; FI 118585; FI 118586; FI
20085701; FI 20095238; NO 20082896; CN 03819821.5; CN 20068052298;
HK 05110515.0; 2968/KOLNP/2007; 2980/KOLNP/2007; 2891/KOLNP/2007;
JP 4607585; JP 2010-114075; AU 2006319060; ZA 2008/05693.

Eraassa suoritusmuodossa valvontalaite 100 kasittaa halytyksen
merkinantolaitteen 420, joka voi olla merkkivalonléahde tai merkkidénenlahde.
Kun hélytys on tehty, merkinantolaite 420 voi esimerkiksi vilkuttaa valoa tai
antaa aanimerkkeja siihen asti, kunnes hélytykseen on vastattu.
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Eréassé suoritusmuodossa valvontalaite 100 kasittaa kuittausvali-
neet 422, jolla valvottavan henkilén 94 luo tullut inminen voi kuitata halytyksen,
jolloin kaikki halytykseen liittyvat automaattiset toimenpiteet loppuvat ja valvon-
talaite 100 palaa normaaliin tilaansa. Kuittausvalineet 422 voivat olla erillinen
painike tai ne voivat olla osa kayttéliittymaa 4002. Kuittausvalineiden 422 kayt-
t6 voidaan tallentaa muistiin 4004 ja/tai palvelimelle 406.

Eraéssa suoritusmuodossa valvontalaite 100 on yhdistetty palova-
roittimeen, hakailmaisimeen, kosteusvaroittimeen ja/tai jaatymisvaroittimeen.
Hakailmaisin varoittaa liiallisesta hakapitoisuudesta hengitysilmassa. Kosteus-
varoitin varoittaa vesipisteiden kosteuspitoisuuden noususta, jos esimerkiksi
vesihana on jdanyt auki ja siitd juoksee vetta liian kauan. Jaatymisvaroitin va-
roittaa, jos huoneen lampédtila laskee ennalta maarattya arvoa alemmaksi. Li-
saksi siina voi olla lisépiirteena se, etta varoitus annetaan vain, jos lampétila
pysyy ennalta maarattya arvo alempana ennalta maarattya aikaa pitempaan.
Jos palovaroitin havaitsee savua ja varoittaa henkiléa 94, ohjainvalineet 300
ohjaavat myoés halytysvalineisiin 302 kuuluvan paatelaitteen 400 suorittamaan
héalytyksen edella esitetylla tavalla. Nain ennalta méaaratyista henkildista voi
ainakin yksi tehda palohalytyksen viranomaisille.

Vastaavalla tavalla voidaan suorittaa halytys myés hakailmaisimen,
kosteusvaroittimen ja/tai jaatymisvaroittimen reagoidessa epatavalliseen tilan-
teeseen. N&in saadaan aina joku valvova henkilé tarkistamaan tilanteen ja
varmistamaan, ettd ongelma hoidetaan asianmukaisella tavalla.

Erdassa suoritusmuodossa palvelinta 406 ei kayteta tai sita ei ole
kaytettavissa. Talldin ohjausvéalineet 300 voi halytysta suoritettaessa ohjata
paatelaitteen 400 ottamaan langattomasti yhteys matkapuhelinjarjestelman
kautta ainakin yhteen ennalta maarattyyn paatelaitteeseen 408, jonka puhelin-
numero on tallennettu valvontalaitteen 100 paatelaitteen 400 muistiin 4004.

Eraassa suoritusmuodossa valvontalaitteen 100 paatelaite 400 voi
l&hettdd ennalta méaaratyn tekstiviestin mainitulle ainakin yhdelle ennalta méaa-
ratylle henkilélle, jolle ennalta maaratty paatelaite 408 kuuluu.

Eréaassa suoritusmuodossa valvontalaitteen 100 paéatelaite 400 voi
lahettda ennalta maaratyn tekstiviestin, joka riippuu halytykseen vaikuttaneista
anturivalineistd 102, 104, 106 ja/tai ennalta maaratysta viiveesta, joka halytyk-
sen antamiseen liittyy.

Yhden valvottavan henkilén 94 sijaan valvottavia henkiléita voi olla
samassa huoneessa 92 useita. Tavallisesti henkilditd on samassa huoneessa
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92 korkeintaan kaksi. Talléin kullakin henkilélla 94 voi olla oma erillinen nuk-
kumapaikka 112 ja sen &aresséa olevat kolmannet anturivalineet 106. Nain
kunkin henkilén 94 nukkumapaikalle 112 tuloa ja |1&ht6a voidaan valvoa erik-
seen. Liséksi ihmiset liikkuvat erityisesti yélla useimmiten erikseen, joten esi-
merkiksi WC:hen menneen henkildn liikkumista voidaan valvoa kuten yhden
henkilén tapauksessa.

Kuvio 5 esittda erasta suoritusmuotoa, jossa henkilélla 94 on kay-
téssaan useita huoneita 500, 502, joita ei voi valvoa yhdesséa kehikossa oleval-
la valvontalaitteella 100. Talléin ensimmaiset anturivélineet 102 kasittavat kus-
sakin huoneessa 500, 502 olevat ensimmaiset anturivélineosat 510, 512. Vas-
taavasti myos toiset anturivalineosat 104 kasittavat kussakin huoneessa 500,
502 olevat anturivalineosat 514, 516. Myds kolmannet anturivalineosat 106
voidaan jakaa eri huoneisiin 500, 502, mutta tavallisesti siihen ei ole tarvetta,
koska henkilé 94 nukkuu yleensa vain yhdessa nukkumapaikassa 112. Vas-
taavalla tavalla voidaan yhteenkin huoneeseen sijoittaa useampia anturiva-
lineosia, jos huoneeseen j&a esimerkiksi huonekalujen takia katvealueita yhta
anturivélineosaa kaytettaessa.

Ohjainvélineet 300 ja/tai paatelaite 400 voivat/voi kasittda tietoko-
neen, joka kasittdé prosessorin ja muistia. Naiden toiminta perustuu toimintaa
ohjaavan tietokoneohjelman ohjelmakéaskyjen sekvenssiin, joka on tallennettu
muistiin.

Prosessorin ja muistin sijaan tai lisdksi ohjaustoiminta voidaan im-
plementoida yhtena tai useampana integroituna piirind, kuten asiakasmikropii-
rind ASIC. Muut laitteistosuoritusmuodot ovat myds ajateltavissa olevia, kuten
erillisista logiikkakomponenteista rakennettu piiri. Naiden eri implementaatioi-
den hybridi on myés mahdollinen.

Kuvio 6 esittdd menetelmé&n vuokaaviota. Askeleessa 800 ensim-
maisilld anturivalineilld 102 havaitaan ensimmainen ennalta maarattya korkeut-
ta EK ylempéna oleva liike. Askeleessa 802 toisilla anturivalineilla 104 havai-
taan rakennuksen 90 lattialla 110 toista ennalta maarattya korkeutta TK alem-
pana oleva liike. Askeleessa 804 kolmansilla anturivalineilld 106 havaitaan 804
nukkumapaikkaan 112 tulo ja nukkumapaikasta 112 1&htd. Askeleessa 806,
kun kolmansien anturivalineiden 106 ohjausvélineille 300 syéttdma viimeisin
liikehavainto on ollut nukkumapaikkaan 112 tulo, ohjausvalineilld 300 ohjataan
halytysvalineitd 302 halyttdmaan, mikali ennalta maaratty ensimmainen viive,
jonka alku on nukkumapaikkaan 112 tulossa, tayttyy ennen kuin kolmansilta
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anturivalineilta 106 on tullut tieto nukkumapaikasta 112 pois |lahdostéa. Aske-
leessa 808 ohjausvalineilld 300 ohjataan halytysvélineitd 302 suorittamaan
halytys kolmansien anturivalineiden 106 havaittua nukkumapaikasta 112 pois
lahtd, mikali ohjausvalineet 300 on saamatta liikehavaintoja sek& ensimmaisil-
ta anturivalineilta 102 etta toisilta anturivalineiltd 104 ennalta maaratyn toisen
viiveen kuluessa.

Kuvioissa 6 esitetty menetelma voidaan toteuttaa logiikkapiiriratkai-
suna tai tietokoneohjelmana.

Kun valvontajérjestelma kasittéda ainakin yhden prosessorin ja muis-
tia, jossa on tietokoneohjelma, tietokoneohjelma ja muisti voivat mainitun aina-
kin yhden prosessorin kanssa saada valvontajarjestelman suorittamaan mene-
telmassa mainitut: ensimmaisen ennalta maarattya korkeutta EK ylempana
olevan liikkeen havaitsemisen 800 ensimmaisilla anturivalineilld 102; raken-
nuksen 90 lattialla 110 toista ennalta maarattya korkeutta TK alempana olevan
liikkeen havaitsemisen 802 toisilla anturivalineilld 104; nukkumapaikkaan 112
tulon ja nukkumapaikasta 112 1ahdén havaitsemisen 804 kolmansilla anturiva-
lineillda 106; halytysvalineilld 302 halyttamaan ohjaamisen 806 ohjausvalinei-
den 300 avulla, kun kolmansien anturivalineiden 106 ohjausvalineille 300 sy6t-
tama viimeisin liikehavainto on ollut nukkumapaikkaan 112 tulo, mikali ennalta
maaratty ensimmainen viive, jonka alku on nukkumapaikkaan 112 tulossa,
tayttyy ennen kuin kolmansilta anturivalineiltd 106 on tullut tieto nukkumapai-
kasta 112 pois 1ahdésta; ja halytysvalineilla 302 halyttdmaan ohjaamisen 808
ohjausvalineiden 300 avulla kolmansien anturivalineiden 106 havaittua nuk-
kumapaikasta 112 pois lahto, mikali ohjausvélineet 300 ovat saamatta lilkkeha-
vaintoja sek& ensimmaisiltd anturivalineiltd 102 etta toisilta anturivalineiltd 104
ennalta maaratyn toisen viiveen kuluessa.

Tietokoneohjelma voidaan sijoittaa tietokoneohjelman jakeluvali-
neelle sen jakelua varten. Tietokoneohjelman jakeluvéline on luettavissa tieto-
jenkasittelylaitteella, ja se voi koodata tietokoneohjelmakaskyt ohjamaan mitta-
laitteen toimintaa.

Jakeluvaline puolestaan voi olla sindnséa tunnettu ratkaisu tietoko-
neohjelman jakelemiseksi, esimerkiksi tietojenkasittelylaitteella luettavissa ole-
va media, ohjelmantallennusmedia, tietojenkasittelylaitteella luettavissa oleva
muisti, tietojenkasittelylaitteella luettavissa oleva ohjelmiston jakelupakkaus,
tietojenkéasittelylaitteella luettavissa oleva signaali, tietojenkasittelylaitteella lu-
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ettavissa oleva tietoliikennesignaali tai tietojenkasittelylaitteella luettavissa ole-
va kompressoitu ohjelmistopakkaus.

Vaikka keksintéa on edella selostettu viitaten oheisten piirustusten
mukaisiin esimerkkeihin, on selvaa, ettei keksinté ole rajoittunut niihin, vaan
sitd voidaan muunnella monin tavoin oheisten patenttivaatimusten puitteissa.
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Patenttivaatimukset

1. Valvontgjarjestelma henkilén (94) valvomiseksi rakennuksessa
(90), tunnettu siita, ettd valvontajarjestelman valvontalaite (100) kasittaa
ohjausvalineet (300), jotka kasittavat tiedon henkildn (94) kullakin hetkella salli-
tusta oleskelualueesta rakennuksessa (90), halytysvéalineet (302), ensimmaiset
anturivalineet (102) havaita ensimmaista ennalta maarattya korkeutta (EK)
ylempana oleva liikke, toiset anturivalineet (104) havaita rakennuksen (90) latti-
alla (110) toista ennalta maarattya korkeutta (TK) alempana oleva liike ja kol-
mannet anturivalineet (106) havaita nukkumapaikkaan (112) tulo ja nukkuma-
paikasta (112) 1ahté;

kolmansien anturivalineiden (106) ohjausvalineille (300) syéttdaman
viimeisimman liikkehavainnon ollessa nukkumapaikkaan (112) tulo ohjausvali-
neet (300) on sovitettu ohjaamaan halytysvalineita (302) halyttdmaan, mikali
ennalta maaratty ensimmainen viive, jonka alku on nukkumapaikkaan (112)
tulossa, tayttyy ennen kuin kolmansilta anturivalineiltéd (106) on tullut tieto nuk-
kumapaikasta (112) pois lahddsta; ja

kolmansien anturivalineiden (106) havaittua nukkumapaikasta (112)
pois l&ahté ohjausvélineet (300) on sovitettu ohjaamaan halytysvalineita (302)
suorittamaan halytys, mikali

ohjausvaélineet (300) on saamatta liikkehavaintoja ensimmaisiltd an-
turivalineiltéd (102) ja toisilta anturivalineiltd (104) ennalta maaratyn toisen vii-
veen kuluessa.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen jarjestelma, tunnettu siitg,
ettd kolmansien anturivalineiden (106) havaittua nukkumapaikasta (112) pois
l&ht6 ohjausvalineet (300) on sovitettu ohjaamaan halytysvalineitd (302) suorit-
tamaan halytys, mikali

ohjausvalineet (300) on saamatta liikehavaintoja ensimmaisilta an-
turivalineiltéd (102) ennalta maaratyn kolmannen viiveen kuluessa ohjausvali-
neiden (300) saadessa liikehavaintoja toisilta anturivalineilté (104) ennalta
maaratyn toisen viiveen kuluessa.

3. Patenttivaatimuksen jonkin edelld mainitun patenttivaatimuksen
mukainen jarjestelma, tunnettu siitd, ettd halytysvalineet (302) k&sittaa
paatelaitteen (400), jonka ohjausvalineet (300) on halytysta suoritettaessa so-
vitettu ohjaamaan ottamaan langattomasti yhteys matkapuhelinjarjestelman ja
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dataverkon (404) kautta palvelimeen (406), joka on sovitettu viestittdmaan ha-
lytyksestd ainakin yhdelle ennalta maaratylle laitteelle (408, 410) ja tallenta-
maan halytystiedot.

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen jarjestelmd, tunnettu siita,
etta palvelin (406) on sovitettu ottamaan vastaan mainitun yhden ennalta maa-
ratyn laitteen (408, 410) kuittaus mainitulle ainakin yhdelle ennalta maaratylle
laitteelle (408, 410) lahetetysta viestista ja tallentamaan kuittauksen.

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen jarjestelma, tunnettu siitg,
ettd palvelin (406) on sovitettu lahettamaan valvontalaitteen (100) paatelait-
teen (400) puhelinnumeron mainitulle ainakin yhdelle ennalta mé&aratylle péaa-
telaitteelle (408) puheyhteyden muodostamiseksi mainitun ainakin yhden en-
nalta maaratyn paatelaitteen (408) aloitteesta mainitun ainakin yhden ennalta
maaratyn paatelaitteen (408) ja valvontalaitteen (100) paatelaitteen (400) valil-
le.

6. Patenttivaatimuksen 3 mukainen jarjestelma, tunnettu siita,
ettd valvontalaitteen (100) paéatelaite (400) on sovitettu lahettamaan palveli-
meen (406) tietoa, joka riippuu halytykseen vaikuttaneista anturivalineista
(102, 104, 106) jaltai halytykseen liittyvastd ennalta maaratysta viiveesta, ja
pilvipalvelin (406) on sovitettu viestittdmaan mainitun tiedon mainitulle ainakin
yhdelle ennalta maaratylle laitteelle (408, 410).

7. Patenttivaatimuksen 3 mukainen jarjestelma, tunnettu siitg,
ettd ohjausvalineet (300) on sovitettu kytkeméaan valvontalaitteen (100) paate-
laitteen (400) radiotaajuusosat (4012) paéalle halytyksen yhteydessa ja kytke-
mé&an mainitut radiotaajuusosat (4012) pois paalta paatelaitteelle (400) tarkoi-
tetun ennalta maaratyn viiveen jalkeen.

8. Menetelmé& henkilén (94) valvomiseksi rakennuksessa (90),
tunnettu siitd, ettd valvontajarjestelméan valvontalaite (100) k&sittaa ohja-
usvélineet (300), joka ottaa vastaan ensimmaisilta, toisilta ja kolmansilta antu-
rivalineilta (102, 104, 106) liikkeeseen liittyvia signaaleita;

havaitaan (800) ensimmaisilla anturivalineilld (102) ensimmainen
ennalta maarattya korkeutta (EK) ylempéana oleva liike;

havaitaan (802) toisilla anturivalineilla (104) rakennuksen (90) latti-
alla (110) toista ennalta maarattya korkeutta (TK) alempana oleva liike;
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havaitaan (804) kolmansilla anturivalineilld (106) nukkumapaikkaan
(112) tulo ja nukkumapaikasta (112) lahto;

kun kolmansien anturivalineiden (106) ohjausvalineille (300) sy&t-
tama viimeisin lilkkehavainto on ollut nukkumapaikkaan (112) tulo, ohjataan
(806) ohjausvalineilla (300) halytysvalineitad (302) halyttdamaan, mikali ennalta
maaratty ensimmainen viive, jonka alku on nukkumapaikkaan (112) tulossa,
tayttyy ennen kuin kolmansilta anturivalineiltéd (106) on tullut tieto nukkumapai-
kasta (112) pois lahdoéstg; ja

ohjataan (808) ohjausvélineilld (300) halytysvalineita (302) suoritta-
maan halytys kolmansien anturivalineiden (106) havaittua nukkumapaikasta
(112) pois lahtd, mikali ohjausvélineet (300) on saamatta likehavaintoja seka
ensimmaisilta anturivalineilta (102) etta toisilta anturivalineiltd (104) ennalta
maaratyn toisen viiveen kuluessa.

9. Patenttivaatimuksen 8 mukainen menetelma, tunnettu siita,
ettd ohjataan ohjausvalineilla (300) halytysvalineité (302) suorittamaan halytys
kolmansien anturivalineiden (106) havaittua nukkumapaikasta (112) pois 1&hté,
mikali ohjausvalineet (300) on saamatta likehavaintoja ensimmaisiltéd anturiva-
lineiltd (102) ennalta maaratyn kolmannen viiveen kuluessa ohjausvalineiden
(300) saadessa liikehavaintoja toisilta anturivalineiltd (104) ennalta maaratyn
toisen viiveen kuluessa.

10. Patenttivaatimuksen jonkin edella mainitun patenttivaatimuksen
mukainen menetelmd, tunnettu siitd, ettd ohjataan halytysta suoritettaes-
sa ohjausvalineilla (300) valvontalaitteen (100) paatelaitetta (400), joka kuuluu
halytysvalineisiin (302), ottamaan langattomasti yhteys matkapuhelinjarjestel-
man ja dataverkon (404) kautta palvelimeen (406), jolla viestitetddn halytyk-
sesta ainakin yhdelle ennalta méaaratylle laitteelle (408, 410) ja tallennetaan
halytystiedot.

11. Patenttivaatimuksen 10 mukainen menetelméa, tunnettu sii-
ta, ettd otetaan vastaan palvelimella (406) mainitun yhden ennalta méaaratyn
laitteen (408, 410) kuittaus mainitulle ainakin yhdelle ennalta méaaratylle lait-
teelle (408, 410) lahetetysta postiviestista ja tallennetaan kuittaus.

12. Patenttivaatimuksen 11 mukainen menetelméa, tunnettu sii-
ta, etta lahetetdan palvelimella (406) valvontalaitteen (100) paatelaitteen (400)
puhelinnumero ainakin yhdelle ennalta mé&aratylle paatelaitteelle (408) puheyh-
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teyden muodostamiseksi mainitun ainakin ynhden ennalta maaratyn paatelait-
teen (408) aloitteesta mainitun ainakin yhden ennalta maaratyn paatelaitteen
(408) ja valvontalaitteen paéatelaitteen (400) valille.

13. Patenttivaatimuksen 10 mukainen menetelma, tunnettu sii-
ta, ettd lahetetdadn valvontalaitteen (100) paatelaitteella (400) palvelimeen
(406) tietoa, joka riippuu halytykseen vaikuttaneista anturivalineista (102, 104,
106) ja/tai halytykseen liittyvasta ennalta maaratysta viiveesta, ja viestitetaan
palvelimella (406) mainittu tieto mainitulle ainakin yhdelle ennalta maaratylle
laitteelle (408, 410).

14. Patenttivaatimuksen 10 mukainen menetelma, tunnettu sii-
ta, ettd kytketadan ohjausvélineillda (300) valvontalaitteen (100) paéatelaitteen
(400) radiotaajuusosat (4012) paalle halytyksen yhteydessa ja kytketdan ohja-
usvalineillad (300) mainitut radiotaajuusosat (4012) pois paalta paatelaitteelle
(400) tarkoitetun ennalta maaratyn viiveen jalkeen.

15. Tietokoneohjelmistotuote, joka sisaltdd koodatut ohjeet, jotka
ladattuna ohjausvalineisiin (300) muodostavat tietokoneprosessin, joka ohjaa
ohjausvalineiden (300) toimintaa ohjausvalineiden (300) ollessa tarkoitettu oh-
jaamaan ainakin yhta halytyksen prosessivaihetta, tunnettu siitg, etta tie-
tokoneprosessi saa aikaan vaatimuksen 8 mukaiset menetelmaaskeleet.
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Patentkrav

1. Overvakningssystem fér att évervaka en person (94) i en bygg-
nad (90), kdnnetecknat av att dvervakningssystemets dvervaknings-
anordning (100) omfattar styrdon (300), som omfattar data om personens (94)
vid respektive tidpunkt tillatna vistelseomrade i byggnaden (90), larmmedel
(302), férsta sensormedel (102) fér att detektera en rérelse hoégre an en férsta
férut bestamd hojd (EK), andra sensormedel (104) for att detektera pa bygg-
nadens (90) golv (110) en rérelse lagre an en andra férut bestdmd héjd (TK)
och tredje sensormedel (106) fér att detektera ankomst till en sovplats (112)
och avfard fran sovplatsen (112);

varvid da den senaste rérelseobservationen som de tredje sensor-
medlen (106) matar till styrdonen (300) ar ankomst till sovplatsen (112), ar
styrdonen (300) anordnade att styra larmmedlen (302) att larma, savida en
forut bestdmd férsta férdrojning, vars bdrjan ar i ankomsten till sovplatsen
(112), uppfylls innan fran de tredje sensormedlen (106) kommit information om
avfard fran sovplatsen (112); och

da de tredje sensormedlen (106) har detekterat avfard fran sovplat-
sen, ar styrdonen (300) anordnade att styra larmmedlen (302) till att utféra ett
larm, savida

styrdonen (300) inte har fatt rérelseobservationer fran de férsta
sensormedlen (102) och de andra sensormedlen (104) inom en férut bestamd
andra férdréjning.

2. System enligt patentkrav 1, k@nnetecknat av att efter att de
tredje sensormedlen (106) har detekterat avfard fran sovplatsen (112), ar styr-
donen (300) anordnade att styra larmmedlen (302) att utféra ett larm, savida

styrdonen (300) inte har fatt rérelseobservationer fran de forsta
sensormedlen (102) inom en férut bestamd tredje férdréjning, da styrdonen
(300) far rorelseobservationer fran de andra sensormedlen (104) inom en férut
bestdmd andra fordrdjning.

3. System enligt nagot av de féregadende patentkraven, kanne -
tecknat av att larmmedlen (302) omfattar en terminal (400), vars styrdon
(300) vid utférande av larm ar anordnade att styra att ta tradlést férbindelse via
ett mobiltelefonsystem och ett datanat (404) med en server (406), som &ar an-
ordnad att kommunicera om larmet till &tminstone en férut bestdmd anordning
(408, 410) och lagra larmdata.
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4. System enligt patentkrav 3, kdnnetecknat av att servern
(406) ar anordnad att motta namnda atminstone en férut bestdamd anordnings
(408, 410) kvittering fran meddelanden som sants till nAmnda atminstone en
férut bestdmda anordning (408, 410) och lagra kvitteringen.

5. System enligt patentkrav 4, kdnnetecknat av att servern
(406) ar anordnad att sanda évervakningsanordningens (100) terminals (400)
telefonnummer till nd&mnda atminston ena férut bestdmda terminal (408) for att
etablera en talférbindelse pa initiativ av namnda atminstone ena férut be-
stdmda terminal (408) mellan namnda atminstone ena forut bestdmda terminal
(408) och 6vervakningsanordningens (100) terminal (400).

6. System enligt patentkrav 3, kd&nnetecknat av att évervak-
ningsanordningens (100) terminal (400) ar anordnad att sanda till servern
(406) data, som beror pa sensormedlen (102, 104, 106) som paverkar larmet
och/eller en férut bestdmd férdréjning i anslutning till larmet, och en molnserver
(406) ar anordnad att kommunicera namnda data till namnda atminstone ena
férut bestdmda anordning (408, 410).

7. System enligt patentkrav 3, kdnnetecknat av att styrdonen
(300) ar anordnade att koppla 6vervakningsanordningens (100) terminals
(400) radiofrekvensdelar (4012) pa i samband med ett larm och koppla bort
namnda radiofrekvensdelar (4012) efter en for terminalen (400) avsedd férut
bestamd férdréjning.

8. Férfarande fér att dvervaka en person (94) i en byggnad (90),
kdnnetecknat av att dvervakningssystemets &vervakningsanordning
(100) omfattar styrdon (300), som mottar fran foérsta, andra och tredje sensor-
medel (102, 104, 106) signaler i anslutning till en rérelse;

detekteras (800) med forsta sensormedel (102) en rérelse hogre an
en forsta forut bestdmd hojd (EK);

detekteras (802) med andra sensormedel (104) pa byggnadens (90)
golv (110) en rérelse lagre an en férut bestamd héjd (TK);

nar den sista roérelseobservationen matad av de tredje sensormed-
len (106) till styrdonen (300) har varit ankomst till sovplatsen (112), styrs (806)
larmmedlen (302) med styrdon (300) att larma, savida en férut bestamd forsta
fordréjning, vars bérjan ar i ankomsten till sovplatsen (112), uppfylls innan fran
de tredje sensormedlen (106) har kommit information om avfard fran sovplat-
sen (112); och

styrs (808) med styrdonen (300) larmmedlen (302) att utféra ett larm
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efter att de tredje sensormedlen (106) har detekterat avfard fran sovplatsen
(112), savida styrdonen (300) inte har fatt rérelseobservationer bade fran de
férsta sensormedlen (102) och fran de andra sensormedlen (104) inom en
férut bestdmd andra férdrdjning.

9. Forfarande enligt patentkrav 8, kannetecknat av att med
styrdonen (300) styrs larmmedlen (302) att utféra ett larm efter att de tredje
sensormedlen (106) detekterat avfard fran sovplatsen (112), savida styrdonen
(300) inte har fatt rérelseobservationer fran de férsta sensormedlen (102) inom
en férut bestamd tredje férdréjning, da styrdonen (300) far rérelseobservation-
er fran de andra sensormedlen (104) inom en férut bestdmd andra férdréjning.

10. Férfarande enligt nagot av de féregaende patentkraven, kan -
netecknat av att vid utférande av larmet styrs med styrdonen (300) &ver-
vakningsanordningens (100) terminal (400), som hor till larmmedlen (302), att
ta tradlést férbindelse via ett mobiltelefonsystem och ett datanat (404) med en
server (406), med vilken kommuniceras om larmet till atminstone en férut be-
stdmd anordning (408, 410) och lagras larmdata.

11. Foérfarande enligt patentkrav 10, k@nnetecknat av att med
servern (406) mottas namnda atminstone ena férut bestamda anordnings
(408, 410) kvittering pa ett postmeddelande som sants till nd&mnda atminstone
ena férut bestamda anordning (408, 410) och lagras kvitteringen.

12. Forfarande enligt patentkrav 11, k@&nnetecknat av att med
servern (406) sands 6vervakningsanordningens (100) terminals (400) telefon-
nummer till atminstone en férut bestamd terminal (408) fér att etablera en tal-
férbindelse pa initiativ av namnda atminstone ena férut bestamda terminal
(408) mellan nd&mnda atminstone ena férut bestdamda terminal (408) och éver-
vakningsanordningens terminal (400).

13. Férfarande enligt patentkrav 10, k@nnetecknat av att med
o6vervakningsanordningens (100) terminal (400) sé&nds till servern (406) data,
som beror pa sensormedlen (102, 104, 106) som paverkar larmet och/eller en
férut bestamd férdréjning i anslutning till larmet, och kommuniceras med ser-
vern (406) ndmnda data till né&mnda atminstone ena férut bestdamda anordning
(408, 410).

14. Forfarande enligt patentkrav 10, k@nnetecknat av att med
styrdonen (300) kopplas évervakningsanordningens (100) terminals (400) ra-
diofrekvensdelar (4012) pa i samband med ett larm och med styrdonen (300)
bortkopplas ndmnda radiofrekvensdelar (4012) efter en for terminalen (400)
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avsedd férut bestdmd férdrdjning.

15. Datorprogramvaruprodukt, som innehaller kodad instruktioner,
vilka laddade i styrdonen (300) bildar en datorprocess, som styr styrdonens
(300) funktion, da styrdonen (300) ar avsedda att styra atminstone ett process-
steg av larmet, k@nnetecknat av att datorprocessen astadkommer férfa-
randestegen enligt patentkrav 8.
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