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OZET

TUKETIM MADDELERININ DEPOLANMASINA YONELIK APARAT

Tuketim maddelerinin depolanmasina ydnelik aparat (1) bir ikinci bdlme (3) igine gegen bir
birinci bdlme (2) ve birinci bdlme (2) ve ikinci bélme (3) arasina badlanan bir veya birden
fazla aktouatoru (tahrik elemanini) (17) icermektedir. Bir veya birden fazla aktouator
(tahrik elemani) (17), ikinci bolmeyi (3) birinci bolmeye (2) gore bir birinci pozisyon ve bir
ikinci pozisyon arasinda tahrik etmek lizere olusturulmakta ve diizenlenmektedir. ikinci
pozisyonda oldugunda birinci bolme (2) ve ikinci bdlme (3) birbirinden uzaga
yerlestiriimektedir, bdylece ikinci bdlme (3) ikinci pozisyonda oldugunda aparat (1)
tarafindan tanimlanan hacim ikinci bélme (3) birinci pozisyonda oldugunda aparat (1)

tarafindan tanimlanan hacimden daha buyUktir.
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ISTEMLER

1. Tuketim maddelerinin depolanmasina yonelik aparat (1) olup, bu aparat (1),

birinci bolmenin (2) ikinci bolme (3) icine gecebildidi bir birinci bolme (2) ve bir
ikinci bolmeyi(3); ve

so6z edilen birinci bdlmenin (2) ve ikinci bdélmenin (3) arasina badlanan ve
bahsedilen ikinci bolmeyi (3), birinci bolmeye (2) gore bir birinci pozisyon ve bir ikinci
pozisyon arasinda tahrik etmek Uzere olusturulan ve duzenlenen bir veya birden fazla
tahrik elemanini igermektedir,

burada bahsedilen ikinci pozisyondayken soz edilen birinci bolme (2) ve ikinci
bolme (3), ikinci bolme (3) ikinci pozisyonda oldugunda aparat (1) tarafindan tanimlanan
hacmin, so6z edilen ikinci bolme (3) birinci pozisyonda oldugunda aparat (1) tarafindan

tanimlanan hacimden daha buyuk olacagi sekilde birbirinden uzaga yerlestiriimektedir.

2. istem 1’e gore aparat (1) olup, burada aparat (1) bir beyaz esyadir.

3. istem 1 veya istem 2'ye gore aparat (1) olup, burada aparat (1), sogutma
aparatidir.

4. Onceki herhangi bir isteme gore aparat (1) olup, burada ikinci bolme (3) en az iki

alt bolmeye boélunmektedir.

5. Onceki herhangi bir isteme gore aparat (1) olup, burada bir veya birden fazla tahrik

elemani aktlatorleri (17) icermektedir.

6. istem 5'e goére aparat (1) olup, burada aktuatorler (17) hidrolik veya pnomatik

aktuatorlerdir.
7. istem 6'ya gére aparat (1) olup, burada her bir aktiiatoriin (17) bir birinci ucu (18)

birinci bolmeye (2) baglanmaktadir ve her bir aktliatorin (17) bir ikinci ucu (19) ikinci
bolmeye (3) baglanmaktadir.
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8. Onceki herhangi bir isteme gore aparat (1) olup, burada bir veya birden fazla tahrik
elemani, ikinci bélme (3) veya bu ikinci bolmenin (3) en az bir alt bolmesinin birinci
bolmeye (2) gore yatay olarak ikinci pozisyona tahrik edilecedi sekilde bahsedilen birinci

bolmenin (2) ve ikinci bolmenin (3) arasina baglanmaktadir.

9. istemler 1 ila 7’den herhangi birine gore aparat (1) olup, burada bir veya birden
fazla tahrik elemani, ikinci bolme (3) veya bu ikinci bolmenin (3) en az bir alt bélmesinin
birinci bolmeye (2) gore dikey olarak ikinci pozisyona tahrik edilecegi sekilde bahsedilen

birinci bolmenin (2) ve ikinci bolmenin (3) arasina baglanmaktadir.
10. Onceki herhangi bir isteme gore aparat (1) olup, ikinci bolmenin (3) ikinci
pozisyona hareketinin kolaylastiriimasi icin soz edilen aparata (1) monte edilen bir veya

birden fazla tekerlegi icermektedir.

11. Onceki herhangi bir isteme gore aparat (1) olup, burada ikinci bélme (3) birinci

pozisyonda oldugunda bu ikinci bolme (3) birinci bolmeyi (2) tamamen ¢evrelemektedir.
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TARIFNAME

TUKETIM MADDELERININ DEPOLANMASINA YONELIK APARAT

Teknik Alan

Mevcut agiklama, tuketim maddelerinin depolanmasina yoénelik aparat ile ilgilidir.

Onceki Teknik

Ozellikle yiyecek ve icecek olmak lizere tliketim maddeleri mobilya (6rnegin dolaplar,
kabinler vb.) ve sodutma aparati (6rnegin buzdolaplari, dondurucular vb.) gibi beyaz
esyalar gibi bir aparat icinde uygun bir sekilde depolanabilmektedir. Bu tur bir aparat tipik
olarak yiyecek ve icecegin kalitesini bozabilen, yiyecek ve icecek Uzerindeki 1sI ve/veya
1sik etkisini sinirlamak Gzere en az bir kapall bélmeyi icermektedir. Sogutma aparati gibi
bazi beyaz esyalar, daha uzun sire daha taze tutmak Uzere yiyecek ve igecegin
sicakh@ini disirmek Gzere kullaniimaktadir. Ev tipi ve endustriyel buzdolaplarindaki ve
donduruculardaki kapall bdlme, dis ortamdan termal olarak izole edilmektedir ve
buzdolabi/dondurucu 1s1y1 aparatin iginden dis ortama, aparatin iginin sicakhginin
dusulrilecegi sekilde aktaran bir 1s1 pompasini igermektedir. Bu daha diglk sicaklik
bakterilerin Ureme hizini digurmektedir, bu da yiyecek ve icecedin bozulma hizini

distrmektedir.

Kisa Aciklama

Burada aciklanan bir yone gore tuketim maddelerinin depolanmasina yonelik aparat
saglanmakta olup, aparat agagidakileri icermektedir: bir birinci bdlme ve bir ikinci bdlme,
birinci bdlme ikinci bdlme igine gecgebilmektedir; ve birinci ve ikinci bdlmeler arasina
baglanan ve ikinci bélmeyi birinci bélmeye gore bir birinci pozisyon ve bir ikinci pozisyon
arasinda tahrik etmek (zere olusturulan ve duzenlenen bir veya birden fazla tahrik
elemani, burada ikinci pozisyondayken birinci ve ikinci bolmeler birbirinden uzaga
yerlestiriimektedir, dyle ki ikinci bélme ikinci pozisyonda oldugunda aparat tarafindan
tanimlanan hacim ikinci bolme birinci pozisyonda oldugunda aparat tarafindan tanimlanan

hacimden daha buyuktur.
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Bu, bir kullanicinin aparat icinde depolanmasi gereken yiyecek ve igecek gibi tiketim
maddelerinin kalitesine bagll olan aparat tarafindan tanimlanan hacmi ayarlamasina
olanak saglamaktadir. Bu nedenle bir kullanici, aparat iginde yiyecek ve igecek gibi
tuketim maddelerinin daha buyuk bir hacmini depolamak istemesi durumunda aparat
tarafindan tanimlanan hacmi artirmak (zere ikinci bolmeyi ikinci pozisyona dogru hareket
ettirebilmektedir. Benzer bir gekilde bir kullanici, aparat iginde tiketim maddelerinin kicik
bir hacmini depolamak istemesi durumunda aparat tarafindan tanimlanan hacmi azaltmak
uzere ikinci bolmeyi birinci pozisyona dogru hareket ettirebilmektedir. Dolayisiyla aparat,
hacminde bir degisiklie olanak saglanmasi ile gelismis fonksiyonellige sahiptir. Onemli bir
sekilde, aparatin sogutma aparati (6rnegin bir dondurucu veya bir buzdolabi) gibi yiyecek
ve icecedin sicakligini dluslren bir beyaz esya olmasi durumunda kullanici depolanacak
yiyecek ve igecedin hacmini dizenlemek Uzere aparat tarafindan tanimlanan hacmi
adapte edebilmektedir. Bunun anlami  bos alanin sogutulmasi ile ener;ji
kaydediimemesidir, bu da ¢aligma maliyetlerini azaltarak aparatin genel enerji verimliligini

gelistirmektedir.

Bir drnekte aparat bir beyaz esyadir.

Bir ornekte aparat bir sogutma aparatidir. Bir drnekte buzdolabi bir buzdolabi veya bir

dondurucudur.

Bir drnekte ikinci bdlme en az iki alt bolmeye bolunmektedir.

Bir 6rnekte bir veya birden fazla tahrik elemani aktlatérleri icermektedir.

Bir ornekte aktuatorler hidrolik veya pnomatik aktuatorlerdir.

Bir 6rnekte her bir aktUatérin bir birinci ucu birinci bélmeye baglanmaktadir ve her bir

aktuatdorun bir ikinci ucu ikinci bolmeye baglanmaktadir.

Bir drnekte bir veya birden fazla tahrik elemani, ikinci bélme veya ikinci bdlmenin en az bir
alt bélmesinin birinci bdlmeye gore yatay olarak ikinci pozisyona tahrik edilecedi sekilde

birinci ve ikinci bélmeler arasina baglanmaktadir.



10

15

20

25

30

3417/TR
Bir ornekte bir veya birden fazla tahrik elemani, ikinci bélme veya ikinci bélmenin en az bir
alt bélmesinin birinci bolmeye goére dikey olarak ikinci pozisyona tahrik edilecegdi sekilde

birinci ve ikinci bolmelerin arasina baglanmaktadir.

Bir ornekte aparat, ikinci bolmenin ikinci pozisyona hareketinin kolaylastiriimasi igin

aparata monte edilen bir veya birden fazla tekerlegi igermektedir.

Bir ornekte ikinci bdlme birinci pozisyonda oldugunda ikinci bdlme birinci bolmeyi

tamamen gevrelemektedir.

Sekillerin Kisa Aciklamasi

Mevcut aciklamanin anlasiimasina yardimci olmak ve uygulamalarin nasil uygulamaya
koyulabilecegini gbstermek amaciyla ekli sekillere 6rnek yoluyla atifta bulunulmaktadir,

burada:

Sekil 1, bir ikinci bdlmenin bir birinci pozisyonda oldugu sekilde yiyecek ve igecek
depolanmasina yonelik aparatin bir birinci 6érneginin bir perspektif gortintisini sematik

olarak gostermektedir;

Sekil 2, ikinci bdlmenin bir ikinci pozisyonda oldugu sekilde Sekil 1'de gosterilen aparatin

bir perspektif gorintisini sematik olarak gostermektedir;

Sekil 3, Sekil 2'de gdsterilen aparatin bir capraz kesitini sematik olarak géstermekte olup,

capraz kesit Sekil 2'nin "A-A" hatti boyunca alinmaktadir;

Sekil 4, bir ikinci bdlmenin bir birinci pozisyonda oldugu sekilde yiyecek ve icecek
depolanmasina yoénelik aparatin bir ikinci 6érneginin bir perspektif gérinlsinu sematik

olarak gostermektedir; ve

Sekil 5, ikinci bolmenin bir ikinci pozisyonda oldugu gekilde Sekil 4'te gosterilen aparatin
bir perspektif gortintistini sematik olarak gostermektedir.
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Ayrintih Aciklama

Yiyecek ve icecek gibi tiketim maddeleri mobilya (6rnedin dolaplar, kabinler vb.) ve
sogutma aparati (6rnegin buzdolabi, dondurucu vb.) gibi beyaz esyalar gibi bir aparat
icinde uygun bir sekilde depolanabilmektedir. Bu tur bir aparat tipik olarak yiyecek ve
icecegin kalitesini bozabilen, yiyecek ve igcecek Uzerindeki 1s1 ve/veya 1gik etkisini
sinirlamak Gzere en az bir kapall bélmeyi icermektedir. Sodutma aparati gibi bazi beyaz
esyalar, daha uzun sire daha taze tutmak Uzere yiyecek ve igecegin sicakhigini dusurmek
Uzere kullanilmaktadir. Ev tipi ve endustriyel buzdolaplarindaki ve donduruculardaki kapali
bélme, dis ortamdan termal olarak izole edilmektedir ve buzdolabi/dondurucu isiyi
aparatin iginden dis ortama, aparatin icinin sicakhginin diistrilecegi sekilde aktaran bir isi
pompasini icermektedir. Bu daha disuk sicaklik bakterilerin Greme hizini azaltmaktadir,

bu da yiyecek ve icecegin bozulma hizini digtirmektedir.

Bir buzdolabinin/dondurucunun termal olarak izole edilen bélmesi sabit bir hacme sahiptir.
Sonug olarak, bélme dolmadan 6nce yalnizca belirli miktarda yiyecek ve igecek burada
depolanabilmektedir. Bu sorun, oldukga genis bir bdlmeye sahip bir buzdolabi veya
dondurucu ile giderilebilmektedir. Ancak oldukgca buyuk bir bolme kullanilmasi, yalnizca
buzdolabinda/dondurucuda oldukga buyik miktarda yiyecek ve icecek depolandiginda
etkin maliyetlidir, gunku diger sekilde buzdolabi/dondurucu buylk hacimde bir bos alani

sodutarak enerji tiketmektedir.

Sekil 1, 2 ve 3'e atifla yiyecek ve igecek depolanmasina yonelik aparatin (1) bir drnegi
sematik olarak gdsterilimektedir. Bu ornekte aparat (1) bir ev tipi dondurucudur. Diger
orneklerde aparat (1) ornegin bir endustriyel dondurucu, bir ev tipi buzdolabi veya bir

endustriyel buzdolabi gibi bir diger sogutma aparati olabilmektedir.

Aparat (1) bir ikinci bolme (3) icine gecebilen bir birinci bolmeye (2) sahiptir. Her bir bolme
(2, 3) yiyecek ve igecek gibi tuketim maddelerinin belirli bir miktarinin depolanmasi igin
uygundur. Bu oérnekte birinci bdlme (2) tek bir bolmedir ve ikinci boélme (3) bir birinci alt
bolme (4) ve bir ikinci alt bolmeye (5) bolunmektedir. Birinci alt bolme (4) ikinci alt
bélmeden (5) tamamen ayrilmaktadir. Birinci bélme (2) birinci ve ikinci alt bélmeden (4, 5)
tamamen ayridir. Diger konfiglirasyonlar da mimkindir. Ornegin birinci bélme (2), birinci

alt bolme (4) ve ikinci alt bolme (5) (veya ikinci bolme (3)), her bir bolme veya alt bolmenin
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icine bir diger bolme veya alt bélmenin ici yoluyla erigilebilecegdi sekilde birbiri ile akigkan

iletisimi halinde olabilmektedir.

Birinci bdlme (2) bir kiiboid sekline sahiptir. Diger diizenlemelerde birinci bélme (2), sekil
bir miktar yiyecek ve icecedin depolanmasi igin uygun oldugu miiddetce bir diger sekilde
olabilmektedir. Birinci bolme (2) bir birinci yuz (6) ve bir ikinci yuz (7) dahil olmak Uzere
bircok ylize sahip olabilmektedir. Normal kullanimda birinci ytz (6) birinci bdlmenin (2) Ust
yUzidur ve ikinci ylz (7) birinci bélmenin (2) on yuzidur. Bir kullanicinin birinci bolmenin
(2) i hacmine erisimine olanak saglanmasina yonelik bir birinci kapi (8) sadlanmaktadir.
Birinci kapi (8) bir mentese kullanimi ile birinci bélmeye (2) baglanmaktadir ve bir tutacak
icermektedir. Bu ornekte birinci kapi (8) birinci bdlmenin (2) birinci yuzune (6)
bagdlanmaktadir. Diger 6rneklerde birinci kapi (8), bir kullanicinin ikinci ytz (7) gibi birinci
bdlmenin (2) ic hacmine erismesine ve ulasmasina olanak saglayan birinci bélmenin (2)
herhangi bir yliziinde saglanabilmektedir. Birinci bolmenin (2) duvarlari ve birinci kapisi (8)
birinci bdlmeyi (2) ortamdan termal olarak izole etmek lUzere termal yalitimi icermektedir.
Bu, birinci bolme (2) igerisindeki sicakligin korunmasina olanak saglamaktadir ve dis
ortamin i¢ sicaklik Uzerindeki etkisini sinirlamaktadir. Bu ornekteki birinci bolme (2) ikinci

bolmenin (3) zemininden desteklenmektedir.

Bu ornekte ikinci bolme (3) bir birinci alt bolme (4) ve bir ikinci alt bdlmeye (5)
bolunmektedir. Diger érneklerde ikinci bélme (3) tek bir bdlme olabilmektedir. Her bir alt
bdélme bir kiiboid sekline sahiptir. Alt bolmeler (birinci alt bolme (4), ikinci alt bolme (5))
blyuk élgide ayni boyutta ve sekildedir. Diger bir deyisle birinci alt bdlme (4) ve ikinci alt
bdlme (5), sekil yiyecek ve igecegin bir miktarinin depolanmasi igin uygun oldugu
muddetge bir diger sekilde olabilmektedir. Alt bolmeler (birinci alt bolme (4), ikinci alt

bolme (5)) ayrica farkli sekillerde olabilmektedir.

Birinci alt bolme (4), bir birinci alt bolmenin birinci yuzu (9) ve bir birinci alt bolmenin ikinci
yuzil (10) dahil olmak iizere bircok yiize sahiptir. ikinci alt bélme (5), bir ikinci alt bolmenin
birinci yuzu (11) ve bir ikinci alt bolmenin ikinci yuzu (12) dahil olmak uzere birgok yuze
sahiptir. Normal kullanimda birinci ylUzler (bir birinci alt bolmenin birinci yuzu (9), bir ikinci
alt bélmenin birinci yuzu (11)) sirasiyla birinci alt bélmenin (4) ve ikinci alt bélmenin (5) Ust
yuzleridir. Normal kullanimda ikinci yuzler (bir birinci alt bolmenin ikinci yuzu (10), bir ikinci

alt bélmenin ikinci yuzu (12)) sirasiyla birinci alt bélmenin (4) ve ikinci alt bdlmenin (5) 6n
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yuzleridir. Bir kullanicinin birinci alt bdlmenin (4) i¢ hacmine erigsimine olanak
saglanmasina yénelik bir ikinci kapi (13) saglanmaktadir. ikinci kapi (13) bir mentese
kullanimi ile birinci alt bdlmeye (4) badlanmaktadir ve bir tutacak igermektedir. Bu ornekte
ikinci kapi (13) birinci alt bélmenin (4) birinci yizine (9) baglanmaktadir. Bir kullanicinin
ikinci alt bolmenin (5) i¢ hacmine erisimine olanak saglanmasina yonelik bir uguncu kapi
(14) saglanmaktadir. Uctincu kapi (14) bir mentese kullanimi ile ikinci alt bolmeye (5)
baglanmaktadir ve bir tutacak icermektedir. Bu ornekte uUcuncu kapi (14) ikinci alt
bélmenin birinci yuzine (11) baglanmaktadir. Diger orneklerde kapilar (ikinci kapi (13),
dgunci kapi (14)), bir kullanicinin ikinci yiz (bir birinci alt bolmenin ikinci yuzu (10), bir
ikinci alt bolmenin ikinci yuzu (12)) gibi belirli alt bélmenin i¢ hacmine erismesine ve
ulasmasina olanak saglayan alt bélmelerin (herhangi bir yliziinde saglanabilmektedir. Alt
bolmelerin (birinci alt bdlme (4), ikinci alt bolme (5)) duvarlari ve kapilari (ikinci kapi (13),
Uglnci kapi (14)) alt bolmelerin ortamdan termal olarak izole edilmesine yonelik termal
yalitimi icermektedir. Bu, alt bolmelerin (birinci alt bolme (4), ikinci alt bdlme (5))
icerisindeki sicakhgin korunmasina olanak saglamaktadir ve dis ortamin i¢ sicaklik

uzerindeki etkisini sinirlamaktadir.

Birinci alt bolme (4) kendisini zeminden kaldiran bir birinci tekerledi (15) icermektedir.
Benzer bir sekilde ikinci alt bolme (5) kendisini zeminden kaldiran bir ikinci tekerlegi (16)
icermektedir. Tekerlekler (birinci tekerlek (15), ikinci tekerlek (16)), ikinci bolmenin (3) bir
birinci kapali pozisyon (Sekil 1'de gdsterildidi gibi) ve bir ikinci agik pozisyon (Sekil 2'de
gosterildigi gibi) arasinda hareket etmesine olanak sadlanmasina yardimci olmak lzere
aparata (1) monte edilmektedir. Bu pozisyonlar ve bunlarin énemi asagida daha detayli
olarak aciklanacaktir. Bu ornekte tekerlekler (birinci tekerlek (15), ikinci tekerlek (16)),
aparatin (1) uzunlamasina eksenine yaklasik olarak dik olan bir eksen kullanilarak ilgili alt

bolmelerine monte edilmektedir.

Aparat (1) ayrica, ikinci bélmeyi (3) birinci (veya kapali) pozisyon (Sekil 1'de gosterildigi
gibi) ve ikinci (veya acgik) pozisyon (Sekil 2'de gosterildigi gibi) arasinda tahrik etmek
Uzere olusturulan ve dizenlenen bir veya birden fazla tahrik elemanini igermektedir. Her
bir tahrik elemani ikinci bélmeyi (3) birinci pozisyon ve ikinci pozisyon arasinda tahrik
edebilen herhangi bir uygun mekanizma olabilmektedir. Sekil 3'te gosterildigi gibi bu
ornekteki her bir tahrik elemani, tek yonli kuvvet sadlamak Uzere uzanabilen ve

daralabilen bir ¢ift etkili hidrolik veya pnomatik aktuatordur (17). Her bir aktuatorun (17) bir
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birinci ucu (18) birinci bélmeye (2) baglanmaktadir ve her bir aktiiatorin (17) bir ikinci ucu
(19) ikinci bélmeye (3) baglanmaktadir. Bu nedenle, bu érnekte bir veya birden fazla tahrik
elemani birinci bélme (2) ve birinci alt bélme (4) arasinda ve birinci bélme (2) ve ikinci alt
bdélme (5) arasina baglanmaktadir. Spesifik olarak her bir aktiatoriin (17) birinci ucu (18)
birinci bélmeye (2) baglanmaktadir ve her bir aktlatoriin (17) ikinci ucu (19) birinci alt
bolme (4) wveya ikinci alt bdlmeden (5) birine baglanmaktadir. Tahrik
elemanlarinin/akttatdrlerinin (17) ayni zamanda ikinci bélmeyi (3) tahrik edebilecedi ve
bunu birinci ve ikinci pozisyonlar arasindaki herhangi bir pozisyonda tutabilecegi
belirtiimelidir. Bu ornekte birden ¢ok tahrik elemani saglanmaktadir. Spesifik olarak aparat
(1) hidrolik veya pnomatik aktuatorler (17) olan sekiz tahrik elemanini igcermektedir. Bir
hidrolik veya pndmatik tahrik sistemi de aparat (1) icinde saglanmaktadir. Tahrik sistemi,
bunun bir motor veya bir tagit motoru, valfler, filtreler ve boru sistemi vb. ile tahrik edilen
bir jenerator veya hidrolik veya pnomatik pompa gibi aktuatorleri (17) uzatmak ve
sikistirmak Uzere iglev gormesine ve hidrolik veya pnomatik akiskani beslenmesine
olanak saglayan, teknikte uzman Kkigilerce bilinen bilegenleri icermektedir. Diger
orneklerde her bir tahrik elemani (17) bir elektrikli motor ile gug verilen bir aktuator

olabilmektedir.

ikinci bélme (3) birinci pozisyonda (Sekil 1'de gosterildigi gibi) oldugunda birinci bdime (2)
ve ikinci bolme (3) birbirine bitigiktir veya birbirinin yakinindadir. Ozellikle bu drnekte ikinci
bolme (3) birinci pozisyonda oldugunda ikinci bélme (3) birinci bélme (2) igcinde tamamen
bulunmaktadir veya bunun icine gegmektedir. Bu nedenle bu birinci pozisyonda aparatin
(1) kullanmlabilir i¢ hacmi minimize edilmektedir ve bu, ikinci bélmenin (3) i¢ hacmine
karsilik gelmektedir. Ikinci bélme (3) ikinci pozisyonda (Sekil 2’de gdsterildigi gibi)
oldugunda birinci bélme (2) ve ikinci bélme (3) birbirinden uzaga yerlestiriimektedir,
bdylece ikinci bdlme (3) ikinci pozisyonda oldugunda aparat (1) tarafindan tanimlanan
hacim (6rnegin i¢ hacim) ikinci bélme (3) birinci pozisyonda oldugunda aparat (1)
tarafindan tanimlanan hacimden daha buyiiktir. Bu nedenle bu ikinci pozisyonda aparatin
(1) kullanlabilir i¢ hacmi maksimize edilmektedir ve bu, birinci bélmenin (2) ve ikinci

boélmenin (3) toplam i¢ hacmine karsilik gelmektedir.

Aparat (1) bir anahtari igcermektedir. Anahtar kullanici tarafindan kolay bir sekilde
erigilebildigi ve calistinlabildigi bir konumda konumlandiriimaktadir. Bu ornekte anahtar

birinci alt bolmenin ikinci yuzlu (10) Uzerinde sadlanmaktadir. Anahtar aktuatorlere (17)
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veya bunlardan akigkani besleyen ve temizleyen hidrolik veya pnématik tahrik sisteminin
pompasina gu¢ veren motorun ¢alismasini kontrol etmektedir, boylelikle aktlatorlerin (17)

uzamasi ve daralmasina neden olmaktadir.

Sekil 1, 2 ve 3'te gosterilen 6rnekteki aparatin (1) bir dondurucu oldugu goz 6niine
alindiginda teknikte uzman kisi tarafindan anlagilacagi gibi aparat (1) ayrica birinci bélme
(2) ve ikinci bdlmenin (3) sogutulmasina olanak saglamak Uzere gerekli ekipmani
icermektedir. Aparat (1), aparatin (1) i¢ hacminden ¢evre ortama IsI aktaran bir Isi
pompasini icerebilmektedir. Ozellikle aparat (1) valfler, boru sistemi, sogutucu, bir giig
kaynagi vb. ile birlikte bir kompresor, bir yogusturucu, bir genlestirici ve bir buharlastirici
icerebilmektedir.

Aparatin (1) kullaniminin bir drnegdi simdi Sekil 1 ve 2’ye 6zel atifla agiklanacaktir.

Sekil 1’de aparatin (1) ikinci bdlmesi (3) birinci pozisyondadir. Birinci pozisyon aparatin (1)
belirli bir hacmini tanimlamaktadir. Bu nedenle bir kullanici, aparat (1) iginde yiyecek ve
icecegin belirli bir miktarini depolayabilmektedir. Kullanici, kapilardan (ikinci kapi (13),
Uglinci kapr (14)) birinin  kaldirnimasi ile aparat (1) igine yiyecek ve igecek
yerlestirebilecekleri sekilde aparatin (1) icine erisim saglayabilmektedir. Bu ornekteki
aparatin (1) bir dondurucu olmasindan dolayi aparat (1) icinde depolanan herhangi bir

yiyecek ve icecedin sicakligi dondurulmus duruma gelinceye kadar dugecektir.

Kullanicinin yiyecek ve icecek depolamak UGzere aparatin (1) daha blyuk bir hacmine
intiyac duymasi (diger bir deyisle kullanicinin ikinci bdlme (3) birinci pozisyonda
oldugunda aparat (1) tarafindan izin verilenden daha yuksek miktarda yiyecek ve icecek
depolamasi) durumunda kullanici anahtara basmaktadir. Anahtara basiimasi hidrolik veya
pnomatik tahrik sisteminin pompasina glg¢ veren motoru aktive etmektedir. Dolayisiyla
pompa aktlatorlere (17) akiskan beslemektedir, bu da bunlarin her birini daraltiimis
pozisyondan uzatilmis pozisyona uzatiimak Uzere tahrik etmektedir. Bu, ikinci bolmeyi (3)
birinci pozisyondan (Sekil 1'de gosterildigi gibi) ikinci pozisyona dogru ve nihai olarak
ikinci pozisyona (Sekil 2 ve 3'te gosterildigi gibi) tahrik etmektedir. Aparata (1) monte
edilen tekerlekler (birinci tekerlek (15), ikinci tekerlek (16)), aparat (1) ve uUzerine
konumlandinldigi  zemin arasindaki sUrttnmenin azaltiimasi ile bu hareketi

kolaylastirmaktadir.
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Sekil 2 ve 3’te ikinci bolme (3) alt bolmelerden (birinci alt bolme (4), ikinci alt bolme (5))
her birinin birinci bolmeden (2) uzaga yerlestirildigi ikinci pozisyondadir. Sonug olarak
aparat (1) tarafindan tanimlanan hacim, bunun birinci bélmenin (2) hacmi arti birinci alt
bolmenin (4) ve ikinci alt bolmenin (5) hacmine esit olmasindan dolayi artmaktadir. Bu
nedenle, ikinci bélme (3) bu ikinci pozisyonda oldugunda bir kullanici aparatin (1) icinde
ikinci bélme (3) birinci pozisyonda oldujunda yapabilecedinden daha fazla yiyecek ve

icecek depolayabilmektedir.

ikinci bélmeyi (3) birinci ve ikinci pozisyonlar arasinda tahrik etmek lzere aktUatorlerin
(17) kullanilmasi nedeniyle, bir kullanicinin ikinci bolmeyi (3) birinci ve ikinci pozisyonlar
arasindaki bir ara pozisyonda durdurmasi miimkindur. Bu, ikinci bolme (3) birinci ve ikinci
pozisyonlarda oldujunda aparat (1) tarafindan tanimlar hacimlerin arasinda aparat (1)

tarafindan tanimlanan bir ara hacmin kullanimina olanak saglamaktadir.

ikinci bélme (3) ikinci pozisyonda oldugunda kullanicinin aparat (1) igindeki yiyecek ve
icecegin dislk bir miktari veya hacmini depolamasi gerektiginden aparat (1) tarafindan
tanimlanan genisletismis hacmin gereksiz olduguna karar vermesi durumunda, kullanici
ikinci bolmeyi (3) yeniden birinci pozisyona hareket ettirerek aparatin (1) hacmini
duslrebilmektedir. Bu amagla kullanici, pompaya gl¢ veren motoru aktive eden anahtara
basmaktadir. Daha sonra pompa bir¢cok aktlatére (17) akigkan beslemektedir, bu da
bunlarin her birinin daraltiimis pozisyona daralmasini tahrik etmektedir. Bu, ikinci bolmeyi
(3) ikinci pozisyondan (Sekil 2 ve 3'te gosterildigi gibi) birinci pozisyona dogru ve nihai
olarak birinci pozisyona (Sekil 1'de gosterildigi gibi) tahrik etmektedir. ikinci bélme birinci
pozisyonda oldugunda aparat (1) tarafindan tanimlanan daha klgik hacim, biyuk
hacimde bog alanin sogutulmasi gerekmedidi icin yiyecek ve icecegin dusuk bir miktari

aparat (1) icinde depolandiginda daha enerji verimlidir.

Sekil 1, 2 ve 3'te gbsterilen érnekte ikinci bdlme (3) ortasindan bir birinci alt bdlme (4) ve
bir ikinci alt bolmeye (5) bolunmektedir. ikinci bélmeyi (3) ikinci pozisyona hareket ettirmek
Uzere bu 6rnekte bir¢ok aktuator (17) olan tahrik elemanlarn birinci alt bolme (4) ve ikinci
alt bolmeyi (5) birinci bolmeden (2) (veya bu ornekte birbirinden) lateral olarak uzaga
tahrik etmektedir. ikinci bélmenin (3), ikinci bdlme (3) ikinci pozisyonda oldugunda aparat

(1) tarafindan tanimlanan hacmin ikinci bélme (3) birinci pozisyonda oldugunda aparat (1)
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tarafindan tanimlanan hacimden daha buiylUk olacagi sekilde birinci bolmeden (2) uzaga

tahrik edildigi diger dizenlemeler de mumkindur.

Sekil 4 ve 5, tiketim maddelerinin depolanmasina yonelik aparatin (1) bir ikinci érnegini
gostermektedir. ikinci drnekteki aparat (1) bir ikinci bolme (3) igine gegebilen bir birinci
bdlmeye (2) sahiptir. Her bir bdolme yiyecek ve icecek gibi tuketim maddelerinin belirli bir
miktarinin depolanmasi i¢in uygundur. Sekil 4 ve 5'te gosterilen aparat (1), Sekil 1, 2 ve
3'te gosterilen aparata (1) buylk oOlgude benzer bir yapiya ve buylk olgude benzer

ozelliklere sahiptir.

Ancak Sekil 1, 2 ve 3'te gdsterilen drnekte ikinci bélme (3) iki alt bolmeye boéllndrken Sekil
4 ve 5'te gosterilen ornekteki ikinci bolme (3) tek bir bolmedir. Bu, Sekil 1 ila 3'lin aparati

(1) ve Sekil 4 ve 5'in aparati (1) arasindaki bir birinci farktir.

Bir ikinci fark, ikinci bdlmenin (3), birinci pozisyonda (Sekil 4'te gésterildigi gibi) oldugunda
bunun birinci bolme (2) uUzerine oturacagi ve bunu c¢evreleyecegi sekilde

konumlandinimasidir,

Bir Uguncu fark ise, birden ¢gok aktuatorun (17) (Sekil 4 ve 5’te gosteriimemektedir), bunun
yukari dogru ve birinci bélmeden (2) uzada dogru kaldiriimasi ile ikinci bélmeyi (3) ikinci
pozisyona (Sekil 5'te gdsterildigi gibi) dikey olarak tahrik edebilecekleri sekilde bir dikey
olarak yonlendiriimis pozisyonda monte edilmesidir. Aksine Sekil 1, 2 ve 3'te gbsterilen
aparatta (1) aktuatorler (17) birinci alt bélmenin (4) ve ikinci alt bélmenin (5) yatay olarak
ikinci pozisyonlarina tahrik edilmesine yonelik bir yatay olarak yonlendirilmis pozisyona

monte edilmektedir.

Sekil 1 ila 3'Gn aparatinda (1) oldugu gibi Sekil 4 ve 5'in aparati (1) tarafindan tanimlanan
hacim anahtarin galistirlmasi ile ayarlanabilirdir. Anahtar bir pompaya gug¢ veren bir
motoru kontrol etmektedir. Pompa, sonu¢ olarak uzatilmis pozisyon ve daraltimig
pozisyonlar arasinda tahrik edilen birden c¢ok aktluatére (gosterimemektedir) akiskan
beslemektedir. Aktuatorlerin (17) daraltiimis pozisyonlarindan uzatilmis pozisyonlarina
tahrik edilmesi, ikinci bolmeyi (3) birinci pozisyondan (Sekil 4'de gosterildigi gibi) ikinci
pozisyona dogru ve nihai olarak ikinci pozisyona (Sekil 5te gosterildigi gibi) tahrik

etmektedir. Aktuatdrlerin uzatilmis pozisyonlarindan daraltilmis pozisyonlarina tahrik
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edilmesi, ikinci bolmeyi (3) ikinci pozisyondan (Sekil 5’te gosterildigi gibi) birinci pozisyona

dogru ve nihai olarak birinci pozisyona (Sekil 4'te gosterildigi gibi) tahrik etmektedir.

Yukaridaki duzenlemelerin bir avantaji, yiyecek ve icecek gibi tuketim maddelerinin
dondurulmak uUzere depolanabildigi aparat (1) tarafindan tanimlanan i¢ hacmin
depolanmasi/dondurulmasi gereken yiyecek ve igecek miktarina ve hacmine bagl olarak
ayarlanabilmesidir. ice gecebilen veya teleskopik olan bélmelere sahip olunmasi ile
saglanan bu gelismis fonksiyonellik, bir kullanicinin aparat (1) tarafindan tanimlanan
hacmin kendi gereksinimlerine uyum saglamasina olanak saglamaktadir. Sonug olarak
aparat (1) gelismis esnekligin pratik faydasini saglamaktadir. Ek olarak, aparat (1) bir
dondurucu veya bir buzdolabi gibi sogutma aparati oldugunda sogutulan bogluk hacminin
enerjinin genis, kullaniimayan ve bos alanlarin sogutulmasina kullaniimayacadi sekilde

ayarlanabilmesinden dolayi daha enerji verimlidir.

Burada aciklanan drnekler, bulusun uygulamalarinin agiklayici ornekleri olarak
anlasilacaktir. Baska uygulamalar ve ornekler dngorulmektedir. Herhangi bir ornege veya
uygulamaya gore agiklanan herhangi bir 6zellik tek basina veya diger ozelliklerle birlikte
kullanilabilmektedir. Ek olarak herhangi hir ornek wveya uygulama ile iligkili olarak
aciklanan herhangi bir 6zellik, diger 6rneklerin veya uygulamalarin bir veya birden fazla
ozelligiyle birlikte veya dijer 6rnek veya uygulamalardan herhangi biriyle birlikte de
kullanilabilmektedir. Ayrica burada acgiklanmayan esdegerleri ve modifikasyonlari da

istemlerde tanimlanan bulusun kapsaminda kullanilabilmektedir.
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Referans numaralarinin listesi

1 Aparat

2 Birinci bolme

3 Ikinci bélme

4 Birinci alt bdlme

5 ikinci alt bdlme

6 Birinci yuz

7 ikinci yiiz

8 Birinci kapi

9 Birinci alt bolmenin birinci yuzu
10 Birinci alt bolmenin ikinci yuzu
11 ikinci alt bdlmenin birinci yiizi
12 ikinci alt bolmenin ikinci yuzu
13 ikinci kap!

14 Ucuncu kapi

15 Birinci tekerlek

16 Ikinci  tekerlek

17 Aktuator

18 Birinci ug

19 ikinci ug
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