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(54) se¥{zeni na ¥ez ovoonych stromd

Vyndlez se tykd zaifzeni na ¥ez ovocnjch stromd, zékrekd, palmet Etvxtkmenﬁ, ovocnych
sten. '

Kez ovocnyjch stromd se v pievéd¥né mi¥e dosud provddi rudné za pomoci Zeb¥ikd rudnimi
ni¥kemi a pilkou. Timto zplsobem se dosahuje nizké produkce préce, vyiadujé v3t&i polet
pracovnikd, préce je naméhavé a je provézena nebezpe&im trazu pddem ze Zeb¥iku. V posledni
dob& bylo vyvinuto n&kolik druhd pneumatickfch souprav, sklddajicich se z kompresoru na-
v&¥eného na traktor, pneumatickych hadic a pneumatickych niifek, Kez se provdd¥l ze Zeb¥i-
ku. Ti{mto zplsobem se 2z dsti odstranila neméhavé préce, nebezpedi urazu viak zistalo. Rez
stromd se provéd¥l pouze z jedné strany Fad stromd a druhé strany byly profezény p¥i pri-
jezdu sousedni pracovanf ulilky. Yento nedostatek byl odstrandn vyvinutim ramen, pomoci
nich% byly p¥es ¥ady stromd pF¥endEeny vzduchové hadice, které umoZnily provdddt Fez stromd
i z druhé poloviny ¥ad. ez se provdd3l ze zem® za pomoci pneumatickych ni¥ek a prodluZo-
vacimi ndstavei. “evfhoda tohoto zpisobu spo&ivala pFedev¥im ve velké hmotnosti nifek a ze-
jména v obti¥né manipulaci dlouhymi nifkami uvnit¥ koruny stromi. Vlivem obtiZ#né manipula-
ce a obtiiného sledovéni Yezné &4sti nifek v korun¥d stromdi, hezaruEOVal tento zplisob kvae-
1itni ¥ez a dostatednou produktivitu,

Jgou zndmé i plofiny pro Fez stroml na hydiaulicky ovlddanych vylo#nicich, které je

viak mo¥no pou¥it jen pro Fez vysokokmeny, nebot jejich konstrukce nedovoluje zm&nu délky
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zm&nu délky vy¥loiniku, a protd p¥i zm&n¥ pracovni vyEky plofina se pohybuje ve vertikdle
po kruhové dréze, pFi¥emi pfi gvednut{ se plofina oddaluje od stromu, co¥ umo¥nuje hor#{

.provédéni fezu horni Tdsti korﬁny, rovn&f manipulace s odst¥ihnutymi vtvemi je obtiind,

fé!ko se ghazuje do Fad nebot odhoz je provdzen nebezpeiim pro pracovnika na vedlejif plo-

" #in8. Produktivita préce se v podstatd nezvyfuje, nebot vfkon ga¥igenf je limitovédn vy-

konem nejpomalej¥iho pracovnika.

 Uvedené nevyhody jsou v podstatné mife odstrendny za¥{zenim na Fez ovocnjch stromd po-
dle vynélegu, uchyceného na t¥{ibodovy zdvEs traktoru a sestévajiciho 2 rdmu, kompresoru
napojeného na vyvodovy h¥fdel traktoru, pracovaich plo#in, rozvodu vzduchu s rychlospojka=~
mi a vgduchovymi hadicemi pneumatickych nifek a hydraulického motoru, napojeného na vnéjEd
okruh traktoru, jeho% podsteta spo¥ivé v tom, ¥e na rém za¥{zeni{ jsou oboustrannié uchyoéna
vysouvac{ vfkyvné teleskopickd rsmena, k jednomu z nich% je uchycen hydraulicky védlec ukot-
veny na rému zefizeni. Tato teleskopické ramena jsou na svych konoich opatiena &epy, ke
kterym jsou upevniny sloupky s vyEkov& stavitelnymi vodicimi pouzdry, nesoucimi pracovni
plo¥inky, pFifem? v pFedn{ ¥dsti rému za¥fzeni Jsou upevn¥ny stojany, na jejichi hornim -
konci je na &epu ulofen stojan ramen, ne némf jsou oto¥nd ulofena sklopné ramena, do nichi
jsou zasunuta vysuvné ramena. K hornimu konci stojin Jsou upevniny konzole, k nim¥ Jaou‘
uchyceny prufiny stojanu, jeji% druhé honce jsou p¥ichyceny ke stojanu ramen. Sklopné ra-
mena jsou vzéjemn¥ propojena prufinemi ramen. % zadnf ¥deti rdmu ga¥{zen{ je pFipevnéno .
fixedni remeno sklopnfch remen., Rém ze¥fzen{ je zdola opatien sendmi.

za¥{zenim podle vynélegu je moZno provédét kompletni{ ¥ez obou ¥ad stromd p¥i prijeszdu
mezi nimi, p#i¥emf pohydb pracovnich plo¥inek umo¥nuje provést ¥ez celé horni ¥dsti korun
stroml a vliivem moZnosti zmdny délky teleskopickych remen a mo¥nosti nastaveni viEky pra-
covnich plo¥inek, je zafizeni mo¥no pou¥ft pro ¥ez stromd rdzného vzristu a rozdilnfch
spond vysadby. VEichni prscovnici obeluhujic{ toto za¥izeni maj{ snadnou manipulaci s pra-
covnimi orgény, jejich snadnou kontrolu, co¥f dédvé pFedpoklad k vytvoFenmi kvalitniho‘fezu,
Dostatelnd délka vzduchovych hadic a monost natéeni eklopnych ramen umo¥nuje jednotlivym
pracovnikdm dokon¥it Fez 1 big zdrfeni pojezdu za¥izen{ a zdr¥fen{ ostatnich pracovnikd.
Kogm{stin{ pracovnikd p¥i Fezu na ¥est od sebe vzddlenfch samostatnych pracoviét neklade _
zvli!tni néroky na orgnniznoi pp(oe e jejich koordinaci. Od¥fznuté vitve je moine 2z ka¥dé-
ho pracbvi¥t¥ bes obt{2{ a ohro¥ovédn{ jin¥oh pracovnikd loustieiovaq ve stiedu pracovnich
uliSek ke sbdru nebo droeni, Préce se zafizenim je bezpelnd a v podstaté se zvyfuje pro-
duktivite préce p¥i nfzké neméhavosti, cof napoméhd ke sniZovén{ nékladd na virobu. “a¥i-
genl v trunsporthi pologe je sloZeno tak, Ze umo¥nuje begpe¥nou pFepravu a dodrien{ doprav-
nich pfedpisd. Za¥{zeni je moino pou¥ft i p¥i ¥czu bobulovin ge zem¥, a to af Festi ¥ad |
aouénsm!._“ae ho pou¥{t i pro do¥esdvéni ovoce & hornich 3dst{ koruny stromd..

P¥{klad provedeni za¥{zen{ ne Fes ovoonyoh strom} podle vynédlegu Jo“sohematiéky zné-
zornn na p¥ipojenych vfkresech, kde obr. 1 piédstavuje celkovy pohled na za¥izen{ bokh,
obr. 2 p¥edstavuje pohled na za¥izen{ zpfedﬁ. obr. 3 pPedstavuje pohled na za¥f{zeni shora
a obr., 4 pfedstavuje pohled na gze¥igen{ shora s rozvodem pneumatickym a hydraulickym.
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Na rému 1 zeFf{fzeni jsou oboustranné uchycena vysouvaci vykyvnd teleskopickd ramens 2
opatfena ne svjch koncich ¥epy 4, v nich? jsou ulofeny sloupky 5 s vyEkov& stevitelnymi
vodicimi poﬁzdry 6, propojend pracovnimi plofinkemi 7. Pracovni plofinky 7 jsou opatieny
2ébradlim 8 a ko#fky 22 na niZky. teleskopickd ramena 2 na svich‘koncich propojend pracove-
ni plo¥inkou 7, tvo¥i paralelogram. Na teleskopickém ramenu 2 je uchycen hydresulicky vélec
3 ukotveny na rému 1 za¥{zeni, V pfedni 3¥dsti rému 1 za¥izeni jsou upevnény stojiny 3, ne
JeJichZ hornim konci jsou upevnény konzole 10 a &ep 1ll, v némZ je uloZen sklopny stojen
"ramen 12, na jeho% horrfeh koncich jsou otoén& uloZena sklopnd ramena 15, do nichZ jsou
zasunuta vysuvnd remena 16 a uchycen rozvod 23 vzduchu. Sklopnd remena 1§ Jsou navzdjem
propojena prufinami 17 ramen. Ye'apodni gdeti stojanu 12 ramene Je upevnéna vystuha 13,
Jejich¥ spodni konec je v pracovni poloze op¥en o konzoli 10 na stojin¥ 9. Na konzole 10
Jsou uchyceny pruiiny 14 stojenu, jejiZ druhé konce jsou p¥ichyceny ke stojanu 12 ramen,

K zadni ¥8eti rédmu 1 za¥{zeni je pFipevnéno fixalni raméno sklopnjuh ramen 15. Zdola je rém
1 za¥izeni opat¥en sen®mi 19. Na rdmu 1 zeFizenf je uloZen komresor 20 a schrénks 21. K
predn{ ¥4sti nevyznadeného traktoru je p¥ipevndn p¥edni dr¥dk 25, opatfeny ko¥iky 22 a
rychlospojkami 26 rozvodu 23 vzduchu. Y4 kompresoru 20 je proveden rozvod 23 vzduchu k
rychlospojkém 26, umisténym na pracovnich plofinkéch 7, p¥ednich drZdcich 25 a koncich
vnevyznaéenjch hadic nesenych sklopnymi rameny 15. Ne pracovnich plofinkdch 7 jsou umistény
hydraulické rozvad&¥e 27 k ovldddni hydrsulickych vélcd 3, napojené ne hydraulicky rozvod
24. Bydraulicky rozvod 24 je zapojen na vn¥J¥i hydreulicky okruh nevyznaleného traktoru

a Je veden p¥es rozvdd¥¥e 27, umisténé ne pracovnich plo#inkdch 7 k hydraulickym vélcim 3.

Za¥{zen{ na tez ovocnych stromd je nesené a zav&Zené na t¥{bodovém zévésu traktoru,
kterym p¥i préci lze i nastavovet vyfku celého za¥izenf od zem&. Vyfku pracovnich plo#inek
1 1ze podle sté¥{ a velikosti stromid upravovet posunem vodicich pouzder 6 & tim i pracov-
nich plo¥inek 7 po sloupcich 5 a jejich fixaci v namtavené vyice. Pomoci za¥{zeni se provédi
soufasné Yez dvou Yad stromd, mezi nimi¥ zeF{zenf projiZaf., P¥ed traktorem jdou dva pracove
nicil, kte#{ pomoci pneumatickych nid¥ek napojenych tlekovymi hadicemi, pomoci rychlospojek
26 ne rozvod 23 vzduchu. Tito pracovnici provddi ¥e¢z spodni &4sti koruny stromd z vnit¥ni
strany pracovni ulilky, kudy za¥{zen{ proji%?df. Pracovnici provddi Fez v&tvi, které jsou
v jejich dosahu ze zem&, Vnij¥{ polovinu spodni &fsti koruny obou Fad stromi provédf piacov-
nici z vedlej¥#ich pracovnich ulifek, kem je rozvod/23 vzduchu veden sklopnymi remeny 15
nad korunami stromi. Vysuvné remena 16 sklopnych ramen 15 umoﬁﬁuji poufit za¥izeni v sadech
s odli¥nym sponem v¥saedby. Rez zbyvajicich vr#kd koruny stromi obou ¥ad provdd&ji pracovni-
¢l umfstén{ na pracovnich plo¥indch 7. Vzddlenoet keZdé pracovni ploFinky T od stromu a te-
dy o od osy ze¥izen{ si ke¥dy pracovanfk nastavuje sém pomoci hydraulického rozvéddice 27
e hydraulického vélce 3, pF¥ilemi p¥i tomto pohybu se pohybuje ploEinka od ze¥{zen{ po kruho=-
vé dréze e jeji osa zistdvé rovnob&iné s osou zaffzeni, Podle rozdilnosti sponl stromofadi‘
‘v sadech lze nestavit vzddlenost pracovnich plofinek 7 od osy za¥izen{ pomoci teleskopic-
kjch za¥izen{ 2. Pracovnici ne pracovnich plo¥inkdch 7 si upravuji polohu pracovni plo&inky
.7 po kruhové dréze, a& to tek, aby bylo moZno postupn® provést ¥ez celé horni &dsti koruny

stromi.
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Pracovni plo¥inku 7 1ze nastavovat v rozmez{ a¥ 110°, co® dovoluje pouZiti pracovn{ch plo-
Binek 7 k Fezu i dvou stromd v Fad¥ bez pojezdu za¥{zeni, Rez silndjéich vétfi Jje nutno
provéd&t pilkou, pro tuto dobu si pracovnici odklddaji pneumatické ni¥ky do ko¥iku 22,
rozmisténych na jednotlivych pracoviftich. Yyto ko¥{ky 22 siouii 4 pro zavé&feni pilky.
0dd¥lené vitve jsou soust¥edovdny do st¥edu pracovni ulilky. V této pracovni poloze je
stojan 12 ve svislé poloze, kdy v¥stuha 13 je opfena o nevyznaleny &ep konzole 10. Svisld
poloha stojanu 12 ramen je fixovéna prufinami 14 stojenu. V pracovni poloze jsou osy
sklopnych ramen 15 kolmé ha sm&r pojezdu za¥fzen{ a jsou v této poloze fixovéna pruZinami
17 remen, které dovoluji p¥i ndjezdu sklopnych ramen 15 nebo vysuvnych remen 16 na pevnou
pFekdZku jejich odklon a tim je odstranéni nebezpedi mechanického pofkozeni za¥izeni. Po
odstran&ni pFekdZky pruiin& 17 remen vraci sklopnéd ramena 15 zp&t do pivodni polohy. MoZ-
nost odklonu sklopnych ramen lﬁ Je vyhodné i pro p¥iped, %e pracovnik, ktery by zaostdval.
v Pezu za ostatnimi, natolenim aklépného ramene 15 si miZe prodlouZit dobu k dokon&eni
¥egu bez zdr¥eni celého zaFizeni, San¥ 19, kterymi je za¥{zeni zdola opatieno, zabranuji
potkozen{ za¥izen{ p¥i Jeho poklesu a umo¥nuj{ pojezd gza¥{zeni i p¥i pFipadné porufe
hydraulického systému, San& 19 slou¥i té% pro uloZen{ za¥fzeni v dob& odstaveni od trakto-
ru. Pro p¥epravu za¥izen{ je nutno jJeho vy¥ku a ¥{¥ku sniZit. Si¥ke se snifuje stolenim
obou sklopnych ramen 15 k podélné ose zat{zen{ a soudasné se snifi vyi&ke stojanu 12 ramen,
Jeho sklopenim kolem Zepu 1l a upevnénim sklopnyjch ramen 12 do fixa&niho ramene.lg, do -
kferého se také upevni hadice rozvodu 23 vzduchu. Soudasné j. nutno pomocf{ hydraulickéhe

vélce 3 p¥ibli#it pracovni plofiny k rému 1 za¥izeni,
PREDMET VYNALEZU

1. Za¥fzen{ na Fez ovocnych stromd, uchycené na t¥{bodov§ z4v&s trektoru, sestdvajici z ré-
mu, kompresoru napojeného na vyvodovy hifdel traktoru, pracovnich plofin, rqzvodu vzdu-
chu 8 rychlospojkami a vzduchovymi hadicemi, pneumatickych nifek, hydreulického rozvodu
nepojeného na vndj&{ hydreulicky okruh traktoru a ramen, vyznafené tim, ¥e na rému (1)
za¥{geni jsou oboustrann¥ uchycena vysouvac{ vykyvnd teleskopické ramena (2), k jednomu
2 nich¥ je uchycen hydraulicky védlec (3). ukotven§ na rému (1) ze¥{zen{ a tato teleskopk-
ké remena (2) jsou rae svych koncich opatfena Eepy (4), ke kterym jsou upevnZny sloupky
(5) s vjEkové stavitelnymi vodicimi pouszdry (6), nesoucimi pracovni plo¥inky (7), p¥i-
Sem¥ v predn{ &dsti rému (1) za¥fzeni Jsou upebrnény stojiny (9), na jejich% hornim kon=-
ci je na &epu (11) uloZen stojan (12) ramen, na n¥m# jsou otoln& uloZena sklopnéd remena
(15), do nich¥ jsou zasunuta vysuvné ramena (16).

2, “g¥fzent podle bodu 1, vyzna¥ujfci se tim, %e k hornfmu konci stojin (9) jsou upevnény
konzole (10), k nim# jsou uchyceny prufiny (14) stojanu, jejichZ druhé konce jsou p¥i=
chyceny ke stojanu (12) ramen. _ ' '

3. Za¥fzen{ podle bodu 1, vyzna¥ujici se tim, ¥e sklopné remena (15) jsou vzdjemn& propo-

jena pruZinami (17) ramen.
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sa¥izeni podlé bodu 1, vyznatujfci se tim, Ze k zadn{ &4sti rdmu (1) za¥fzen{ je p¥i-
pevnéno fixadni remeno (18) sklopnych ramen (15).

Zai¥fzen{ podle bodu 1, vyznatujfci se tim, Ze rdm (1) za¥{zeni je zdola opatfen senmi
(19).
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