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Beschreibung

QUERVERWEIS AUF VERWANDTE ANMELDUN-
GEN

[0001] Diese Anmeldung beansprucht Prioritat aus
der vorlaufigen US-Patentanmeldung Serien-Nr.
60/464.518 mit dem Titel ,Electronic Door Latch Sys-
tem with Water Rejection Filtering" und eingereicht
am 22. April 2003.

HINTERGRUND DER ERFINDUNG
1. BEREICH DER TECHNIK

[0002] Die vorliegende Erfindung betrifft ein elektro-
nisches Steuerungssystem fiir ein Tlrschlossentrie-
gelungssystem einschlieRlich Mitteln fir die Zurick-
weisung falscher Betatigungssignal infolge von Um-
gebungs- und anderweitigen Einflissen.

2. STAND DER TECHNIK

[0003] Gewdhnliche Turschlésser von Kraftfahrzeu-
gen sind rein mechanische Vorrichtungen, die ein
mechanisches Schloss und einen von einem mecha-
nischen Druckknopf, Zuggriff oder dergleichen beta-
tigten mechanischen Entriegelungsmechanismus
aufweisen. Seit einigen Jahren bieten einige Herstel-
ler von Kraftfahrzeugen elektrisch betatigte Tur-
schlossmechanismen an. Diese Mechanismen be-
nutzen typischerweise ein konventionelles mechani-
sches Schloss mit einem elektrisch betatigten Entrie-
gelungsmechanismus, der Uiber einen konventionel-
len Folienschalter gesteuert wird. Folienschalter sind
typischerweise gegeniiber der Umgebung dicht ab-
geschlossen, und deshalb wird diese Konstruktion lo-
gischerweise fir eine Anwendung auf der Auf3ensei-
te von Kraftfahrzeugen gewahlt. Unter der Schutz-
kappe handelt es sich bei einem Folienschalter je-
doch im Grunde um einen mechanischen Druck-
knopf, dessen beweglicher Kontakt durch Biegen der
Schutzkappe bewegt wird. Bei der Schutzkappe
selbst kdnnen sich der Zustand verschlechtern und
Risse auftreten, wodurch Feuchtigkeit und Verunrei-
nigungen in das Innere des Schalters eindringen kon-
nen, was schlieBlich zu einem Ausfall des Schalters
fuhrt. AuRerdem kann eine Eisbildung, die in noérdli-
chem Klima wahrend der Wintermonate gewoéhnlich
vorkommt, darin resultieren, dass sich der Schalter
nicht mehr betatigen lasst.

[0004] Feldeffektsensoren, die auf Nahe oder Be-
ruhrung eines Stimulus, zum Beispiel die Berihrung
durch einen Menschenfinger, ansprechen, sind den
Folienschaltern insofern Uberlegen, als sie Festkor-
pergerate ohne beweglichen Teile, die verschleien
kdnnen, darstellen. Ein fir ein Kraftfahrzeug vorge-
sehenes Verriegelungssystem, das einen Feldeffekt-
sensor aufweist, ist z. B. aus WO 02/33203 A1 be-

kannt. Allerdings sind konventionelle Feldeffektsen-
soren nicht ideal fir den Einsatz in rauen Umgebun-
gen wie der AuRenseite eines Kraftfahrzeugs geeig-
net, denn sie kdnnen auch unbeabsichtigt durch an-
dere Stimuli betatigt werden, wie konzentriertes oder
flieBendes Wasser oder andere Verunreinigungen.
Als solcher kann eine elektrisch betatigte Verriege-
lung fur eine Kraftfahrzeugtir, die von einem konven-
tionellen Feldeffektsensor gesteuert wird, falschli-
cherweise und unbeabsichtigt entriegelt werden,
wenn das Kraftfahrzeug im Regen abgestellt wird
oder eine Waschstral3e durchlauft.

KURZDARSTELLUNG DER ERFINDUNG

[0005] Zur Uberwindung dieses Problems sind ge-
malR der vorliegenden Erfindung ein elektronisches
Steuerungssystem flr einen Turschlossentriege-
lungsmechanismus gemaf Definition in Anspruch 1
und ein Verfahren zur Steuerung eines elektrischen
Tiarschlossentriegelungssystems gemal Anspruch
16 bereit gestellt.

[0006] Die vorliegende Erfindung benutzt zwei Feld-
effektsensoren und eine Steuerungsschaltung, die
eine Zeitverzégerung zur Unterscheidung zwischen
beabsichtigten und falschlichen Stimuli, die die Feld-
effektsensoren beeinflussen, aufweist. Bei einer be-
vorzugten Ausfihrungsform nutzt die vorliegende Er-
findung auRerdem den Vorteil geometrischer Aspek-
te beim Ausfiltern unbeabsichtigter Betatigungen.

KURZE BESCHREIBUNG DER ZEICHNUNGEN

[0007] Fig. 1A zeigt in Vorderansicht einen Kraft-
fahrzeug-Klappengriff oder Kraftfahrzeug-Turgriff ge-
maf der vorliegenden Erfindung;

[0008] Fig. 1B zeigt in Seitenansicht einen Kraft-
fahrzeug-Klappengriff geman der vorliegenden Erfin-
dung;

[0009] Fig. 2 zeigt in riickwartiger Perspektivansicht
einen Kraftfahrzeug-Klappengriff oder Kraftfahr-
zeug-Turgriff gemaf der vorliegenden Erfindung

[0010] Fig. 3 zeigt in Draufsicht ein flexibles Subst-
rat einschlieBlich mehrerer Sensoren gemaf der vor-
liegenden Erfindung;

[0011] Fig. 4A zeigt in schematischer Darstellung
eine Steuerungsschaltung gemaf der vorliegenden
Erfindung; und

[0012] Fig. 4B zeigt in schematischer Darstellung
eine alternative Steuerungsschaltung gemaf der vor-
liegenden Erfindung.
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AUSFUHRLICHE BESCHREIBUNG DER DARGE-
STELLTEN AUSFUHRUNGSFORM

[0013] In Fig. 1A und Fig. 1B ist ein Griffgehduse
10 gezeigt, wie es in einer Klappe oder Tur eines
Kraftfahrzeugs zum Einbau kommen wirde. Das Ge-
hause 10 weist einen im Wesentlichen flachen Teil
12, einen im Wesentlichen gewdlbten Teil 14 und
eine Lippe 16 auf, wobei der flache Teil 12 eine obere
Flache 18 und eine untere Flache 20, der gewdlbte
Teil 14 eine Wélbung 20 mit einer duf3eren Flache 20
und einer inneren Flache 20 und die Lippe 16 eine
hintere Flache 24 definieren. Das Gehause 10 wird
typischerweise mit dem flachen Teil 12 nach oben zur
Oberkante der Hebeklappe oder Tur gerichtet und
dem gewdlbten Teil 14 zur Unterkante der Hebeklap-
pe oder Tur gerichtet installiert. Das Gehause 10 wird
typischerweise fir eine Aufnahme der Hand einer
Person, mit der Handflache vom Gehduse 20 weg
gerichtet, so konfiguriert, dass die Fingerspitzen der
Person sich auf die untere Flache 20 des flachen
Teils 12 und die hintere Flache 24 der Lippe 16 er-
strecken.

[0014] Unter Bezugnahme auf Fig. 2 ist ein erster
Feldeffektsensor oder Beriihrungssensor 26 auf der
oberen Flache 18 des flachen Teils 12 positioniert.
Wie nachstehend diskutiert und in Eig. 2, Fig. 4A und
Eig. 4B dargestellt, weist ein bevorzugter Berih-
rungssensor 26 erste und zweite Elektroden 26A,
26B und eine Steuerungsschaltung 26C auf. Die
Elektroden 26A, 26B bedecken den flachen Teil 12
zum grofdten Teil oder im Wesentlichen vollstandig.
Bei alternativen Ausfihrungsformen kann der Berih-
rungssensor mehr oder weniger Elektroden haben,
und er kann auf der unteren Flache 20 des flachen
Teils 12 angeordnet oder in den flachen Teil 12 einge-
bettet sein. Alternativ kann der Berihrungssensor 26
innerhalb oder auf einer hinteren Flache der Lippe 16
angeordnet sein.

[0015] Ein zweiter Feldeffektsensor oder Wasser-
sensor 28 ist im Allgemeinen bei der Mitte der inne-
ren Flache 22 des gewdlbten Teils 14 angeordnet.
Auf gleiche Weise wie beim bevorzugten Berlh-
rungssensor 26 weist ein bevorzugter Wassersensor
28 erste und zweite Elektroden 28A, 28B und eine
Steuerungsschaltung 28C auf. Vorzugsweise bede-
cken die Elektroden 28A, 28B einen wesentlichen
Teil der Mitte der inneren Flache 22 des gewdlbten
Teils 14. Bei anderen Ausflihrungsformen kann der
Wassersensor 28 auf der dulieren Flache 24 des ge-
wolbten Teils 14 angeordnet sein, oder der Wasser-
sensor 28 kann in den gewdlbten Teil 14 eingebettet
sein.

[0016] Unter Bezugnahme auf Fig. 3 werden der
Bertihrungssensor 26 (einschlief3lich erster und zwei-
ter Elektrode 26A, 26B und Steuerungsschaltung
26C) und der Wassersensor 28 (einschlieBlich erster

und zweiter Elektrode 28A, 28B und Steuerungs-
schaltung 28C) von einem flexiblen Substrat 40 ge-
tragen. Das flexible Substrat 40 kann durch Klebung
oder auf andere Art mit der Ruckseite des Gehauses
10 so verbunden werden, dass der Berlihrungssen-
sor 26 und/Wassersensor auf dem flachen Teil 12 des
gewolbten Teils 14 bzw. nach anderem Wunsch plat-
ziert werden. Bei Ausfiihrungsformen, bei denen das
Gehause 10 durch Pressformung geformt wird, kann
das flexible Substrat 40 wahrend des Pressformvor-
gangs in das Gehause 10 eingebettet werden. Alter-
nativ kénnen der Berlihrungssensor 26 und der Was-
sersensor 28 von individuellen Substraten getragen
werden, die jedes fir sich auf dem Gehause 10 ange-
ordnet oder in diesem eingebettet sein kénnen. Bei
anderen Ausfiihrungsformen kénnen der Berlh-
rungssensor 26 und der Wassersensor 28 direkt auf
dem Gehause 10 angebracht werden.

[0017] Vorzugsweise sind der Beriihrungssensor 26
und der Wassersensor 28 als Feldeffektsensoren
ausgeflhrt, die die integrierte Steuerungsschaltung
TS100 von TouchSensor Technologies, LLC of Whe-
aton, Ill., USA, benutzt. Viele der Konstruktions- und
Betriebsgrundsatze des Sensors TS100 sind be-
schrieben in den US-Patenten Nr. 6.230.282 und
6.713.897 sowie der verwandten US-Patentanmel-
dung Serien-Nr. 10/272.377 10/725.908. Der Sensor
TS100 bietet von seiner Konstruktion her erheblichen
Widerstand gegen falsche Betatigung, zum Beispiel
aufgrund von Wasser, das mit dem Sensor in Kontakt
oder in dessen Nahe kommt. Die Grundsatze der vor-
liegenden Erfindung bieten weiteren Widerstand ge-
gen falsche Betatigung.

[0018] In Fig.4 ist eine Ausfuhrungsform einer
Steuerungsschaltung 50 gemaR der vorliegenden Er-
findung dargestellt. Ausgang 27 des Berlihrungssen-
sors 26 ist an Eingang 54A des UND-Glieds 54 und
an den flur ansteigende Flanke empfindlichen Ein-
gang A des Zeitgebers 52 des Beriihrungssensors
gelegt. Der erganzende Impulsausgang Q des Zeit-
gebers 52 des Beruhrungssensors ist an Eingang
54B des UND-Glieds 54 gelegt. Ausgang 54C des
UND-Glieds 54 ist an Eingang 56A des UND-Glieds
56 gelegt.

[0019] Ausgang 29 des Wassersensors 28 ist an
Eingang 58A des ODER-Glieds 58 und an den fur fal-
lende Flanke empfindlichen Eingang B des Zeitge-
bers 60 des Wassersensors gelegt. Der Impulsaus-
gang Q des Zeitgebers 60 des Wassersensors ist an
Eingang 58B des ODER-Glieds 58 gelegt. Ausgang
58C des ODER-Glieds 58 ist an den Eingang des
Umrichters 62 gelegt, dessen Ausgang an Eingang
56B des UND-Glieds 56 gelegt ist. Der Ausgang des
UND-Glieds 56 ist an das Gatter des FET 64 gelegt,
dessen Ausgang an das (nicht dargestellte) Tur-
schloss gelegt ist und dieses steuert.
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[0020] Der Berihrungssensor 26 spricht auf Stimuli
an, zum Beispiel, wenn ein Finger oder Wasser sich
dem BerlUhrungssensor 26 nahert. Bei Nichtvorhan-
densein eines Stimulus hat der Ausgang 27 des Be-
rihrungssensors niedrigen Signalpegel. Bei Vorhan-
densein eines Stimulus in der Nahe des Beriihrungs-
sensors 26 nimmt der Ausgang 27 des Beriihrungs-
sensors 26 einen hohen Signalpegel an und behalt
diesen, bis der Stimulus nicht mehr vorhanden ist.
Der Wassersensor 28 arbeitet auf die gleiche Weise.

[0021] Der Zeitgeber 52 des Berilihrungssensors
spricht wie folgt auf das vom Ausgang 27 des Beruh-
rungssensors 26 empfangene Eingangssignal an. Im
Beharrungszustand steht am ergénzenden Impuls-
ausgang Q des Zeitgebers 52 des Berlihrungssen-
sors ein hohes Signal an. Wenn der Eingang A des
Zeitgebers 52 des Beruhrungssensors einen Nied-
rig-auf-hoch-Ubergang erkennt, was der Fall ist,
wenn der Berlhrungssensor 26 vom unstimulierten
auf den stimulierten Zustand geht und das Signal des
Ausgangs 27 des Berlihrungssensors 26 von niedrig
auf hoch geht, wird der Zeitgeber 52 des Beriihrungs-
sensors getriggert, und beim ergdnzenden Impuls-
ausgang Q wird der Signalpegel niedrig und bleibt
niedrig bis beim Zeitgeber 52 des Berihrungssen-
sors die Zeit abgelaufen ist. Danach geht beim ergan-
zenden Impulsausgang Q der Signalpegel zuriick auf
hoch (Beharrungszustand). Der Zeitgeber 52 des Be-
rihrungssensors wird jedes Mal neu getriggert, wenn
der Zeiteingang A einen Niedrig-auf-hoch-Ubergang
erkennt, unabhangig vom Zustand des Zeitgebers 52
des Beruhrungssensors, wenn der Eingang A einen
solchen Niedrig-auf-hoch-Ubergang erkennt. Bei der
bevorzugten Ausfihrungsform 1auft die Zeit des Zeit-
gebers 52 des Berlhrungssensors ungefahr 300 ms
nach Erkennen des allerletzten Nied-
rig-auf-hoch-Ubergangs am Eingang A ab.

[0022] Der Zeitgeber 60 des Wassersensors spricht
wie folgt auf das vom Ausgang 29 des Wassersen-
sors 28 empfangene Eingangssignal an. Im Behar-
rungszustand steht am Impulsausgang Q des Zeitge-
bers 60 des Wassersensors ein niedriges Signal an.
Wenn der Eingang des Zeitgebers 60 des Wasser-
sensors einen Hoch-auf-niedrig-Ubergang erkennt,
was der Fall ist, wenn der Wassersensor 28 vom un-
stimulierten auf den stimulierten Zustand geht und
das Signal des Ausgangs 29 des Wassersensors 28
von hoch auf niedrig geht, wird der Zeitgeber 60 des
Wassersensors getriggert, und beim Impulsausgang
Q wird der Signalpegel hoch und bleibt hoch, bis
beim Zeitgeber 60 des Wassersensors die Zeit abge-
laufen ist. Danach geht beim Impulsausgang Q der
Signalpegel zurlick auf niedrig (Beharrungszustand).
Der Zeitgeber 60 des Wassersensors wird jedes Mal
neu getriggert, wenn der Zeiteingang B einen
Hoch-auf-niedrig-Ubergang erkennt, unabhéngig
vom Zustand des Zeitgebers 60, wenn der Eingang B
einen solchen Hoch-auf-niedrig-Ubergang erkennt.

Bei der bevorzugten Ausfuhrungsform lauft die Zeit
des Zeitgebers 60 des Wassersensors ungefahr 60
Sekunden nach Erkennen des allerletzten
Hoch-auf-niedrig-Ubergangs am Eingang B ab.

[0023] Im Normalzustand ist weder der Berihrungs-
sensor 26 noch der Wassersensor 28 stimuliert. In
diesem Zustand ist das Signal am Ausgang 27 des
Berlihrungssensors 26 niedrig, und beim ergéanzen-
den Impulsausgang Q des Zeitgebers 52 des Berlh-
rungssensors ist der Signalpegel hoch. Demzufolge
sind Eingang 54A an das UND-Glied 54 niedrig, Ein-
gang 54B an das UND-Glied 54 hoch und Ausgang
54C des UND-Glieds niedrig. Auch sowohl der Aus-
gang 29 des Wassersensors 28 als auch der Impuls-
ausgang Q des Zeitgebers 60 des Wassersensors
sind niedrig. Demzufolge sind die beiden Eingange
25A, 58B and das ODER-Glied 58 niedrig, und Aus-
gang 56B vom ODER-Glied ist niedrig. Daraus ergibt
sich, dass der Eingang 56A an das UND-Glied nied-
rig ist, der Eingang 56B an das UND-Glied 56 ist
hoch, und der Ausgang 56C des UND-Glieds ist nied-
rig. Der FET 64 befindet sich somit im ,,Aus"-Zustand
und gibt kein Entriegelungssignal an das Turschloss
aus.

[0024] Wenn ein Stimulus am Bertihrungssensor 26
ansteht, geht der Ausgang 27 des Berlhrungssen-
sors 26 hoch und verbleibt hoch, bis der Stimulus ent-
fernt wird. Wie vorstehend diskutiert, triggert dieser
Niedrig-auf-hoch-Ubergang den Zeitgeber 52 des
Berlihrungssensors und bewirkt, dass der ergénzen-
de Impulsausgang Q niedrig geht, bis die Zeit des
Zeitgebers 52 des Beriuhrungssensors abgelaufen
ist. Somit werden unmittelbar, nachdem der Berlh-
rungssensor 26 einen Stimulus empfangt, der Ein-
gang 54A des UND-Glieds hohen Signalpegel und
Eingang 54B des UND-Glieds niedrigen Signalpegel
annehmen. Demzufolge verbleibt der Ausgang 54C
des UND-Glieds 54 niedrig. Daraus ergibt sich, dass
der Eingang 56A und der Ausgang 56C des
UND-Glieds 56 ebenfalls niedrig verbleiben und der
FET 64 im ,Aus"-Zustand verbleibt und kein Entriege-
lungssignal an die Turverriegelung ausgibt.

[0025] Sobald beim Zeitgeber 52 des Berlihrungs-
sensors die Zeit abgelaufen ist und der Beharrungs-
zustand sich wieder eingestellt hat (nach ungefahr
300 ms bei der bevorzugten Ausflihrungsform) kehrt
der erganzende Impulsausgang Q wieder zum hohen
Signalpegel zuriick. Wenn der Stimulus beim Berlh-
rungssensor 26 weiterhin ansteht, was der Fall ist,
wenn eine Person beabsichtigt, das Turschloss zu
entriegeln, werden beide Eingange 54A, 54B des
UND-Glieds 54 hoch sein. Demzufolge werden der
Ausgang 54C des UND-Glieds 54 und der Eingang
56A des UND-Glieds 56 hoch sein. Da Eingang 56B
des UND-Glieds 56 auch hoch ist, ist Ausgang 56C
des UND-Glieds hoch, was den FET 64 in den
,Ein"-Zustand versetzt, so dass der FET 64 ein Ent-
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riegelungssignal an das Turschloss ausgibt.

[0026] Falls jedoch der Stimulus nicht lAanger am Be-
rihrungssensor 26 ansteht, wenn die Zeit beim Zeit-
geber abgelaufen ist, was der Fall sein kann, wenn
eine Person den Berlihrungssensor 26 gestreift oder
Wasser den Berlhrungssensor 26 berihrt hat und
danach den Beriihrungssensor 26 verlassen hat,
geht Eingang 54A zuriick auf den normalen ,Nied-
rig"-Zustand, bevor Eingang 54B zuriick zum
~Hoch"-Zustand (Beharrungszustand)" geht. Deshalb
ist Ausgang 54C des UND-Glieds niedrig, Eingang
56A des UND-Glieds 56 ist niedrig, Ausgang 56C des
UND-Glieds 56 ist niedrig, der FET 64 hat ,Aus"-Zu-
stand, und es wird kein Entriegelungssignal an das
Tirschloss bereit gestellt.

[0027] Der vorstehenden Diskussion zufolge redu-
ziert offenbar der Zeitgeber 52 des Berlihrungssen-
sors und die diesem zugeordnete Steuerungslogik
die Wahrscheinlichkeit einer unbeabsichtigten Entrie-
gelung des Turschlosses. Durch den Wassersensor
28, den Zeitgeber 60 des Wassersensors und die die-
sen Baugruppen zugeordnete Steuerungslogik wird
die Wahrscheinlichkeit einer solchen unbeabsichtig-
ten Entriegelung zusatzlich verringert.

[0028] Wenn ein Stimulus, beispielsweise Wasser
von einem Regenschauer oder in einer Waschstral3e,
den Wassersensor 28 trifft, geht der Signalpegel des
Ausgangs 29 des Wassersensors hoch. Demzufolge
werden Eingang 58A des ODER-Glieds 58 hoch,
Ausgang 58C des ODER-Glieds 58 wird hoch, der
Ausgang des Umrichters 62 wird niedrig, und der Ein-
gang 56B des UND-Glieds 56 wird hoch, wodurch
eine Entriegelung des Turschlosses deaktiviert ist.
Auch der Impulsausgang Q des Zeitgebers 60 des
Wassersensors (und deshalb der Eingang 58B des
ODER-Glieds 58) wird hoch und verbleibt hoch, bis
die Zeit beim Zeitgeber 60 des Wassersensors ab-
lauft und der Zeitgeber in den Beharrungszustand
(ungefahr 5 s bei der bevorzugten Ausfiihrungsform)
zurlckkehrt. Unabhangig vom Zustand des Berlh-
rungssensors 26 und der diesem zugeordneten Steu-
erungslogik kann das Turschloss als solches nicht
entriegelt werden, solange irgendein Stimulus beim
Wassersensor 28 ansteht oder fur eine Dauer von 5
s nach Entfernen des Stimulus vom Wassersensor
28.

[0029] Die in Fig. 4B dargestellte Steuerungslogik
ist von der Funktion her identisch mit der in Fig. 4A
dargestellten, was fir den Fachmann erkennbar ist.
Allerdings kommen fir die Steuerung nur
NAND-Glieder an Stelle von UND- und ODER-Glie-
dern und einem Umrichter zum Einsatz. Die in
Eig. 4B dargestellte Ausflihrungsform ist in der Pra-
xis vorzuziehen, da sie mit weniger verschiedenen
Teilen auskommt und daher vermutlich weniger teuer
in der Herstellung ist.

[0030] Eine zusatzliche Filterung gegen unbeab-
sichtigte Betatigung des Turschlosses wird erhalten
durch die Geometrie des Gehauses 10, die Platzie-
rung des Berlihrungssensors 26 und des Wassersen-
sors 28 auf dem Gehause und andere geometrische
Uberlegungen. Zum Beispiel wird jegliches Wasser,
das mit dem Gehause 10 in Berthrung oder in des-
sen Nahe kommt, wahrscheinlich vor dem Berlh-
rungssensor 26 mit dem Wassersensor 28 in Kontakt
oder in dessen Nahe kommen, wodurch die Tur-
schlossentriegelung deaktiviert wird, bevor das Was-
ser Gelegenheit mit dem Berlhrungssensor 26 in
Kontakt oder in dessen Nahe zu kommen. Selbst
wenn Wasser vor dem Wassersensor 28 mit dem Be-
rihrungssensor 26 in Kontakt oder in dessen Nahe
kommen sollte, bewirkt die Schwerkraft voraussicht-
lich, dass das Wasser vom Berlhrungssensor 26
oder dem entsprechenden Teil des Gehauses 10 in-
nerhalb kirzerer Zeit als 300 ms auf den Wassersen-
sor 28 abtropft. Wie vorstehend beschrieben muss
der Beruhrungssensor 26 kontinuierlich wahrend
mindestens 300 ms stimuliert werden, damit ein Tur-
schlossentriegelungssignal erzeugt wird (und dieses
Turschlossentriegelungssignal darf nicht durch eine
anstehende Stimulation des Wassersensors 28 oder
Destimulation des Wassersensors 28 zu irgendeinem
Zeitpunkt in der vorigen 5-Sekunden-Periode deakti-
viert sein). Auch ist es durch die konvexe Wolbung
des Gehauses 10 unwahrscheinlich, dass die Riick-
seite einer Menschenhand mit der aul3eren Flache 24
des gewolbten Teils 14 in mehr als wenigen separa-
ten Punkten in Berlihrung steht. Dadurch ist es un-
wahrscheinlich, dass die Nahe einer Menschenhand
den Wassersensor 28 betatigt.

[0031] Obwohl die vorliegende Erfindung in Bezug
auf ein elektronisches Turschlosssteuerungssystem
fur ein Kraftfahrzeug beschrieben worden ist, kann
sie auch in Verbindung mit anderen Schlossmecha-
nismen zur Anwendung kommen. Auflerdem kann
die Erfindung in der Praxis unter Anwendung anderer
Sensortypen und Steuerungsschaltungen durchge-
fuhrt werden. Der Fachmann auf diesem Gebiet weil}
die Lehren dieser Offenlegung ohne Abschritt vom
Umfang der Erfindung wie in den beigefigten An-
sprichen definiert zu modifizieren.

Patentanspriiche

1. Elektronisches Steuerungssystem fir einen
Turentriegelungsmechanismus, umfassend:
eine elektrische Steuerungsschaltung (50);
einen ersten Feldeffektsensor (26);
einen zweiten Feldeffektsensor (28);
eine Zeitverzégerungsschaltung (60);
wobei die Steuerungsschaltung einen Steuerungs-
ausgang nur erzeugt, wenn der erste Feldeffektsen-
sor (26) Nahe oder Berlhrung erfasst, vorausge-
setzt, dass der zweite Feldeffektsensor (28) fir min-
destens eine vorbestimmte Zeit keine Nahe oder Be-

5/10



DE 60 2004 004 268 T2 2007.08.30

rihrung erfasst hat.

2. Elektronisches Steuerungssystem nach An-
spruch 1, weiter umfassend eine zweite Zeitverzdge-
rungsschaltung (52), die mit dem ersten Feldeffekt-
sensor gekoppelt ist, wobei die Steuerungsschaltung
(50) einen Steuerungsausgang nur erzeugt, nach-
dem der erste Feldeffektsensor (26) Nahe oder Be-
rihrung fir mindestens eine zweite vorbestimmte
Zeit erfasst hat.

3. Turgriff, das elektronische Steuerungssystem
nach Anspruch 1 oder Anspruch 2 umfassend, und
weiter umfassend:
ein Griffgehause (10), wobei der erste Feldeffektsen-
sor (26) und der zweite Feldeffektsensor (28) opera-
tiv mit dem Griffgehause (10) assoziiert sind.

4. Turgriff nach Anspruch 3, wobei das Griffge-
hause (10) eine erste Oberflache und eine zweite
Oberflache umfasst, wobei der erste Feldeffektsen-
sor (26) operativ mit der ersten Oberflache assoziiert
ist und der zweite Feldeffektsensor (28) operativ mit
der zweiten Oberflache assoziiert ist.

5. Turgriff nach Anspruch 4, wobei ein Teil des
Griffgehauses (10) so zum Empfangen einer Hand
konfiguriert ist, dass ein Teil der Hand nahe der ers-
ten Oberflache ist und dass die Hand die zweite
Oberflache im Wesentlichen nicht berthrt.

6. Turgriff nach Anspruch 4, wobei ein Teil des
Griffgehauses (10) so zum Empfangen einer Hand
konfiguriert ist, dass ein Teil der Hand nahe der ers-
ten Oberflache ist, die zweite Oberflache so konfigu-
riert ist, dass Nahe der Hand zu der ersten Oberfla-
che den zweiten Feldeffektsensor nicht betatigt.

7. Turgriff nach Anspruch 5 oder Anspruch 6, wo-
bei das Griffgehause (10) in einem Paneel eingebaut
ist.

8. Turgriff nach Anspruch 7, wobei das Paneel
eine Tur umfasst.

9. Tirgriff nach Anspruch 3, wobei mindestens
einer des ersten Feldeffekisensors (26) und des
zweiten Feldeffektsensors (28) auf dem Griffgehause
(10) angeordnet ist.

10. Turgriff nach Anspruch 3, wobei mindestens
einer des ersten Feldeffekisensors (26) und des
zweiten Feldeffektsensors (28) in dem Griffgehause
(10) eingebettet ist.

11. Turgriff, umfassend das elektronische Steue-
rungssystem nach Anspruch 1 und weiter umfassend
ein flexibles Substrat (40), wobei der erste Feldeffekt-
sensor (26) und der zweite Feldeffektsensor (28) auf
dem flexiblen Substrat angeordnet sind.

12. Turgriff nach Anspruch 11, weiter umfassend
ein Griffgehause (10), das eine erste Oberflache und
eine zweite Oberflache hat, wobei das Griffgehduse
(10) so zum Empfangen einer Hand konfiguriert ist,
dass ein Teil der Hand nahe der ersten Oberflache ist
und dass die Hand die zweite Oberflache im Wesent-
lichen nicht bertihrt, wobei das flexible Substrat (40)
so auf dem Griffgehduse (10) angeordnet ist, dass
der erste Feldeffektsensor (26) operativ mit der ers-
ten Oberflache assoziiert ist und der zweite Feldef-
fektsensor (28) operativ mit der zweiten Oberflache
assoziiert ist.

13. Turgriff nach Anspruch 11, weiter umfassend
ein Griffgehause (10), das eine erste Oberflache und
eine zweite Oberflache hat, wobei das Griffgehduse
(10) so zum Empfangen einer Hand konfiguriert ist,
dass ein Teil der Hand nahe der ersten Oberflache
ist, das flexible Substrat (40) so auf dem Griffgehau-
se (10) angeordnet ist, dass der erste Feldeffektsen-
sor (26) operativ mit der ersten Oberflache assoziiert
ist und der zweite Feldeffektsensor (28) operativ mit
der zweiten Oberflache assoziiert ist, und wobei die
zweite Oberflache so konfiguriert ist, dass Nahe der
Hand zu der ersten Oberflache den zweiten Feldef-
fektsensor nicht betatigt.

14. Turgriff nach Anspruch 12 oder Anspruch 13,
wobei das Griffgehause (10) in einem Paneel einge-
baut ist.

15. Turgriff nach Anspruch 14, wobei das Paneel
eine Tur umfasst.

16. Verfahren zur Steuerung eines elektrischen
Turentriegelungsmechanismus, die folgenden Schrit-
te umfassend:

Verarbeitung eines Eingangs von einem ersten Feld-
effektsensor (26);

Verarbeitung eines Eingangs von einem zweiten
Feldeffektsensor (28); und

Erzeugen eines Steuerungsausgangs nur, wenn der
Eingang von dem ersten Feldeffektsensor (26) an-
zeigt, dass der erste Feldeffektsensor Nahe oder Be-
ruhrung erfasst, vorausgesetzt dass der Eingang von
dem zweiten Feldeffektsensor (28) anzeigt, dass der
zweite Feldeffektsensor fir mindestens eine vorbe-
stimmte Zeit keine Nahe oder Berlihrung erfasst hat.

17. Verfahren nach Anspruch 16, wobei die Steu-
erungsschaltung (50) einen Steuerungsausgang nur
erzeugt, nachdem der erste Feldeffektsensor (26) fur
mindestens eine vorbestimmte Zeit Nahe oder Be-
rihrung erfasst hat.

Es folgen 4 Blatt Zeichnungen
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Anhangende Zeichnungen

FIG. 1A
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