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(57) Abstract: What is proposed according to the inven-
tion is a seat add-on device, in particular an air passen-
ger seat add-on device, for movably fastening an object
(12a) on a seat (14a; 14b), comprising a supporting arm
(16a; 16b) and at least one mechanical energy storage
unit (18a; 18b) which is intended, in a tensioned state, to
store a force which is intended for moving the suppor-
ting arm (16a; 16b) from a stowed position (20a; 20b) to
an unlocking position (22a; 22b), and comprising at
least one fixing unit (24a; 24b) which is intended to
maintain the energy storage unit (18a; 18b) in the tensio-
ned state independently of the supporting arm (16a;
16b).

(57) Zusammenfassung: ErfindungsgemdBl wird eine
Sitzanbauvorrichtung, insbesondere eine Fluggastsitzan-
bauvorrichtung, zur beweglichen Befestigung eines Ge-
genstands (12a) an einem Sitz (14a; 14b), mit einem
Tragarm (16a; 16b) und zumindest einer mechanischen
Energiespeichereinheit (18a; 18b), die dazu vorgesehen
ist, in einem gespannten Zustand eine Kraft zu spei-
chern, die zur Bewegung des Tragarms (16a; 16b) von
einer Verstaustellung (20a; 20b) in eine Entriegelungs-
stellung (22a; 22b) vorgesehen ist, sowie mit zumindest
einer Fixiereinheit (24a; 24b), die dazu vorgesehen ist,
die Energiespeichereinheit (18a; 18b) unabhingig von
dem Tragarm (16a; 16b) in dem gespannten Zustand zu
halten, vorgeschlagen.
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Sitzanbauvorrichtung

Stand der Technik

Die Erfindung geht aus von einer Sitzanbauvorrichtung nach dem Oberbegriff des Patent-

anspruchs 1.

Es ist bereits eine Sitzanbauvorricht_ung, insbesondere eine Fluggastsitzanbauvorrichtung,
zur beweglichen Befestigung eines Gegenstands an einem Sitz, mit einem Tragarm und
zumindest einer mechanischen Energiespeichereinheit, die dazu vorgesehen ist, in einem
gespannten Zustand eine Kraft zu speichern, die zur Bewegung des Tragarms von einer

Verstaustellung in eine Entriegelungsstellung vorgesehen ist, bekannt.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen Bedienkomfort der Sitzanbauvorrichtung

~zu erhdhen.

Diese Aufgabe ist durch eine Sitzanbauvorrichtung gemaf dem Patentanspruch 1 geldst.
Weitere vorteilhafte Ausfihrungen der Erfindung kénnen den Unteranspriichen entnom-

men werden.

Vorteile der Erfindung
Erfindungsgemaf wird eine Sitzanbauvorrichtung, insbesondere eine Fluggastsitzanbau-

vorrichtung, zur beweglichen Befestigung eines Gegenstands an einem Sitz, mit einem
Tragarm und zumindest einer mechanischen Energiespeichereinheit, die dazu vorgese-

Bestatigungskopie
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hen ist, in einem gespannten Zustand eine Kraft zu speichern, die zur Bewegung des
Tragarms von einer Verstaustellung in eine Entriegelungsstellung vorgesehen ist, sowie
mit zumindest einer Fixiereinheit, die dazu vorgesehen ist, die Energiespeichereinheit
unabhangig von dem Tragarm in dem gespannten Zustand zu halten, vorgeschlagen.-
Dadurch kann die in der Energiespeichereinheit gespeicherte Kraft von dem Tragarm ab-
gekoppelt werden. Durch die Abkopplung der zur selbststandigen Bewegung des Trag-
arms von der Verstaustellung in die Entriegelungsstellung vorgesehenen Kraft kann eine
Kraft zum Halten des Tragarms in der Verstaustellung reduziert werden, wodurch eine
zum Lésen des Tragarms aus der Verstaustellung notwendige Kraft eines Benutzers re-
duziert werden kann. Durch die Reduzierung der zum Lésen des Tragarms notwendigen
Kraft kann ein Bedienkomfort der SitzanbauvoArrichtung erhéht werden. Unter einem ,ge-
spannten Zustand” soll insbesondere ein Zustand verstanden werden, der sich bei einem
Krafteinfluss auf die Energiespeichereinheit ausgehend von einem entspannten Zustand
einstelit. Unter einem ,entspannten Zustand® soll insbesondere ein Zustand verstanden
werden, der sich bei fehlendem Krafteinfluss auf die Energiespeichereinheit einstellt. Vor-
zugsweise wird durch ein Halten des gespannten Zustands der Krafteinfluss aufrechter-
halten. Vorteilhafterweise ist die in der Energiespeichereinheit gespeicherte Kraft als eine
lineare Kraft ausgebildet. Unter ,unabhangig” soll insbesondere verstanden werden, dass
der gespannte Zustand der Energiespeichereinheit direkt gehalten wird. Vorteilhafterweise
ist die in der Energiespeichereinheit gespeicherte Kraft von dem Tragarm entkoppelt. Vor-
zugsweise wird der gespannte Zustand beim unabhangigen Halten von einem Bauteil -
gehalten, das sich von dem Tragarm unterscheidet und keine Anbindung an den Tragarm
aufweist. Bei einem von dem Tragarm unabhangigen Halten des gespannten Zustands
stitzt sich die Energiespeichereinheit vorzugsweise nicht an dem Tragarm ab. Unter ,di-
rekt‘ soll insbesondere verstanden werden, dass ein Kraftfluss unmittelbar an ein ortsfes-
tes Bauteil bertragen wird. Vorzugsweise verhindert das direkte Halten ein Ubertragen
des Kraftflusses Uber den Tragarm an das ortsfeste Bauteil.

Unter einem ,Gegenstand“ soll in diesem Zusammenhang insbesondere ein Monitor ver-
standen werden. Der Tragarm ist vorzugsweise als ein Videotragarm ausgebildet. Unter
einer ,Verstaustellung® soll insbesondere eine Position des Tragarms verstanden werden,
in der die Sitzanbauvorrichtung in einem unbenutzten Zustand aufbewahrt wird. Die Sitz-
anbauvorrichtung ist in der Verstaustellung vorzugsweise fiir einen Benutzer nicht stérend
angeordnet. Unter einer ,Energiespeichereinheit” soll insbesondere eine Einheit verstan-
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den werden, die eine durch Bewegen des Tragarms aufgebrachte Kraft aufnimmt
und/oder speichert. Unter einer ,Entriegelungsstellung” soll insbesondere eine Position
des Tragarms verstanden werden, die durch die in der Energiespeichereinheit gespei-
cherte Kraft selbstandig eingestellt wird. Vorzugsweise kann der Benutzer, ausgehend
von der Entriegelungsstellung, eine Nutzstellung des Tragarms einstellen. Unter einer
»Nutzstellung® soll insbesondere eine Position des Tragarms verstanden werden, in der
der Benutzer den Gegenstand nutzt. Die Nutzstellung ist vorzugsweise eine, in einem
Teilschwenkbereich von dem Benutzer einstellbare, variable Position des Tragarms.

Weiter wird vorgeschlagen, dass die Energiespeichereinheit zumindest ein Betatigungs-
element und die Fixiereinheit ein ortsfest angeordnetes Gehause aufweist und dazu vor-
gesehen ist, das Betatigungselement direkt mit dem Gehause zu verbinden. Dadurch

kann besonders einfach der gespannte Zustand unabhingig von dem Tragarm gehalten

werden.

In einer vorteilhaften Ausgestaltung ist die Fixiereinheit dazu vorgesehen, den Tragarm in
der Verstaustellung zu fixieren. Dadurch kann eine sichere Einstellung der Verstaustel-

lung realisiert werden.

Weiter wird vorgeschlagen, dass der Tragarm in der Verstaustellung in Bezug auf die in
der Energiespeichereinheit gespeicherte Kraft kraftlos ist. Dadurch kann ein Halten der
Verstaustellung des Tragarms besonders einfach realisiert werden.

Ferner wird vorgeschlagen, dass die Fixiereinheit zumindest ein Rastelement aufweist,
das dazu vorgesehen ist, zumindest das Betatigungselement der Energiespeichereinheit
direkt zu verrasten. Dadurch kann ein unabhangiges Halten konstruktiv einfach realisiert
werden. Unter einem ,Rastelement” soll insbesondere ein Element verstanden werden,
das an ein ortsfestes Bauteil angebunden ist. Vorzugsweise leitet das Rastelement einen
Kraftfluss direkt an das ortsfeste Bauteil. Vorteilhafterweise ist das ortsfeste Bauteil als
das ortsfest angeordnete Gehause der Fixiereinheit ausgebildet. Die Fixiereinheit ist vor-

zugsweise als eine Rasteinheit ausgebildet.

Insbesondere ist es vorteilhaft, wenn die Fixiereinheit zumindest ein weiteres Rastelement
aufweist, das dazu vorgesehen ist, den Tragarm direkt zu verrasten. Dadurch kann be-
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sonders einfach eine sichere Einstellung der Verstaustellung des Tragarms realisiert wer-

den.

Ferner ist es vorteilhaft, wenn die Fixiereinheit eine Rastausléseeinheit aufweist, die dazu
vorgesehen ist, die Rastelemente zeitlich nacheinander zu I6sen. Dadurch kann eine be-
sonders vorteilhafte Einstellung der Verstaustellung realisiert werden. Unter einem ,Lésen
der Rastelemente” soll insbesondere eine Aufhebung von, durch die Rastelemente herge-
stellten Verrastungen verstanden werden. Vorzugsweise 6st die Fixiereinheit zuerst das

zumindest eine Rastelement, das die Verrastung des Tragarms herstellt.

Besonders bevorzugt weist die Rastausléseeinheit zumindest ein Kopplungselement auf,
das dazu vorgesehen ist, die zumindest zwei Rastelemente bewegungstechnisch mitein-
ander zu koppeln. Dadurch kann konstruktiv einfach eine zeitlich nacheinander folgende
Lésung der Rastelemente erreicht werden. Vorzugsweise wird durch die bewegungstech-
nische Kopplung der Rastelemente ein Lésen der Verrastung des Tragarms und der

Energiespeichereinheit bewegungstechnisch gekoppelt.

In einer weiteren erfindungsgemaflen Ausgestaltung wird vorgeschlagen, dass die Ener-
giespeichereinheit zumindest ein lineares Federelement aufweist, das dazu vorgesehen
ist, eine translatorische Kraft zu speichern. Dadurch kann eine besonders vorteilhafte

Energiespeichereinheit realisiert werden.

Insbesondere ist es vorteilhaft, wenn die Sitzanbauvorrichtung zumindest eine Kraftum-
setzungseinheit aufweist, die dazu vorgesehen ist, zumindest das Betatigungselement der
Energiespeichereinheit mit zumindest einem Teil des Tragarms bewegungstechnisch mit-
einander zu koppeln. Dadurch kann die in der Energiespeichereinheit gespeicherte Kraft
besonders einfach auf den Tragarm Gbertragen werden. Die Kraftumsetzungseinheit ist
vorzugsweise als eine mechanische Kraftumsetzungseinheit ausgebildet.

Ebenfalls ist es vorteilhaft, wenn die Kraftumsetzungseinheit dazu vorgesehen ist, die in
der Energiespeichereinheit gespeicherte Kraft in ein Drehmoment zur Betétigung des
Tragarms umzuwandeln. Dadurch kann besonders einfach der Tragarm von der Verstau-

stellung in die Entriegelungsstellung bewegt werden.
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In einer weiteren erfindungsgemaRen Ausgestaltung weist die Kraftumsetzungseinheit
zumindest ein Umlenkgetriebe auf, das in zumindest einem Betriebszustand dazu vorge-
sehen ist, den Tragarm mit dem Rastelement formschllssig zu verbinden. Dadurch kann
eine Anzahl der Rastelemente reduziert werden. Unter einem ,Umlenkgetriebe” soll ins-
besondere eine Einheit verstanden werden, die eine Kraft bzw. eine Bewegung andert.
Vorzugsweise Ubertragt das Umlenkgetriebe eine Kraft von dem Tragarm auf das Betati-
gungselement und eine Kraft von dem Betatigungselement auf den Tragarm. Vorteilhaf-
terweise entkoppelt das Umlenkgetriebe in zumindest einem Betriebszustand den Trag-
arm von dem Betétigungselement der Energiespeichereinheit.

Weiter wird vorgeschiagen, dass die Kraftumsetzungseinheit als ein Zahnstangengetriebe
ausgebildet ist. Dadurch kann eine besonders vorteilhafte Kraftumsetzungseinheit bereit-
gestellt werden. Unter einem ,Zahnstangengetriebe” soll insbesondere eine Einheit ver-
standen werden, die zumindest ein Zahnstangenelement und zumindest ein Zahnradele-
ment aufweist, mittels denen die Einheit eine Drehbewegung in eine lineare Bewegung
oder umgekehrt umwandelt. Vorzugsweise weisen das Zahnstangenelement und das
Zahnradelement eine Reihe von Erhebungen bzw. Zahnen auf, die korrespondierend aus-
gebildet sind. Vorteilhafterweise greifen die Erhebungen des Zahnstangenelements und
die Erhebungen des Zahnradelements ineinander.

AuRerdem wird vorgeschlagen, dass die Sitzanbauvorrichtung eine Ausléseeinheit auf-
weist, die dazu vorgesehen ist, zum gemeinsamen Lésen der Fixierung des Tragarms und
der Fixierung der Energiespeichereinheit die Fixiereinheit zu betatigen. Dadurch kann
besonders vorteilhaft die Fixierung des Tragarms und der Energiespeichereinheit geltst
werden. Die Ausléseeinheit ist vorteilhafterweise als eine mechanische Ausléseeinheit
ausgebildet.

Zeichnung
Weitere Vorteile ergeben sich aus der folgenden Zeichnungsbeschreibung. In den Zeich-

nungen sind zwei Ausflhrungsbeispiele der Erfindung dargestellt. Die Beschreibung und
die Anspriiche enthalten zahlreiche Merkmale in Kombination. Der Fachmann wird die
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Merkmale zweckmaRigerweise auch einzeln betrachten und zu sinnvollen weiteren Kom-

binationen zusammenfassen.

Es zeigen:

Fig. 1 einen schematisch dargestellten Sitz mit einer Armlehne und eine
an die Armlehne angebundene Sitzanbauvorrichtung,

Fig. 2 die Sitzanbauvorrichtung in einer Nutzstellung mit einem Montage-
modul,

Fig. 3 eine Schnittdarstellung des Montagemoduls und einer Hauptge-
lenkeinheit,

Fig. 4 eine schematisch dargestellte, alternativ ausgebildete Sitzanbauvor-
richtung in einer Verstaustellung und eine Armlehne und

Fig. 5 eine Schnittdarstellung einer Hauptgelenkeinheit der alternativ aus-

gebildeten Sitzanbauvorrichtung.

Beschreibung des Ausfilhrungsbeispiels

Die Figuren 1 bis 3 zeigen einen Sitz 14a mit einer erfindungsgeméfRen Sitzanbauvorrich-
tung 10a. Die Sitzanbauvorrichtung 10a ist als eine Fluggastsitzanbauvorrichtung ausge-
bildet. Die Sitzanbauvorrichtung 10a befestigt einen als Monitor ausgebildeten Gegen-
stand 12a beweglich an dem Sitz 14a. Der Sitz 14a umfasst dabei eine Armlehne 46a, an
die die Sitzanbauvorrichtung 10a angebunden ist. Der Sitz 14a weist SitzfuRe 48a auf,
mittels denen der Sitz 14a an einem Boden 50a eines Flugzeugs befestigt ist. Der Sitz
14a ist als ein Fluggastsitz ausgebildet. Die Armlehne 46a ist als eine Armlehnenkonsole
ausgebildet. Der als Monitor ausgebildete Gegenstand 12a ist lediglich in der Figur 1 dar-

gestellt.

In einer Nutzstellung 52a der Sitzanbauvorrichtung 10a (vgl. Figuren 1 und 2) kann der
Gegenstand 12a von einem Benutzer, der in dem Sitz 14a sitzt, genutzt werden. In der
Nutzstellung 52a zeigt eine Bildschirmebene 54a des als Monitor ausgebildeten Gegen-
stands 12a in Richtung einer Riickenlehne 56a des Sitzes 14a. Der auf dem Sitz 14a sit-
zende Benutzer hat somit den als Monitor ausgebildeten Gegenstand 12a vor sich ange-
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ordnet. In einer Verstaustellung 20a der Sitzanbauvorrichtung 10a (vgl. Figur 3) kann der
Gegenstand 12a von dem Benutzer, der in dem Sitz 14a sitzt, nicht genutzt werden. In der
Verstaustellung 20a ist der als Monitor ausgebildete Gegenstand 12a im Bereich der Sitz-

‘fulRe 48a unterhalb der Armlehne 46a des Sitzes 14a angeordnet.

Die SitzanbauVorrichtung 10a umfasst einen Tragarm 16a und eine Hauptgelenkeinheit
58a. Die Hauptgelenkeinheit 58a weist ein ortsfest angeordnetes Hauptgelenkgehduse
60a auf. Das Hauptgelenkgehause 60a ist mit einer Befestigungsflache 62a fest mit der
Armlehne 46a verbunden. Die Hauptgelenkeinheit 58a weist ein Drehgelenk auf. Das
Drehgelenk weist eine als eine Drehachse ausgebildete Hauptgelenkachse auf. Die
Hauptgelenkachse zeigt in den Figuren 1 bis 3 senkrecht aus der Blattebene bzw. in die
Blattebene. Die Hauptgelenkeinheit 58a fuhrt den Tragarm 16a relativ zum Sitz 14a ent-
lang eines Schwenkbereichs 64a. Der Schwenkbereich 64a bildet einen Winkelbereich
aus, in dem der Tragarm 16a verschwenkbar ist. Mittels der Hauptgelenkeinheit 58a kann
der Tragarm 16a in eine Bewegungsrichtung 66a und eine Bewegungsrichtung 68a be-
wegt werden. Durch die Bewegung des Tragarms 16a in Bewegungsrichtung 66a wird,
ausgeherid von der Verstaustellung 20a, die Nutzstellung 52a eingestelit. Durch die Be-
wegung des Tragarms 16a in Bewegungsrichtung 68a wird, ausgehend von der Nutzstel-
lung 52a, die Verstaustellung 20a eingestellt. Die Verstaustellung 20a des Tragarms 16a
definiert einen Schwenkwinkel des Tragarms 16a von null. Die maximale Nutzstellung
definiert einen maximalen Schwenkwinkel des Tragarms 16a. In diesem Ausfuhrungsbei-
spiel ist der maximale Schwenkwinkel 165 Grad. Der Schwenkbereich 64a des Tragarms
16a in diesem Ausfiihrungsbeispiel ist somit 165 Grad.

Der Tragarm 16a ist dreiteilig ausgebildet. Der Tragarm 16a weist ein Tragarmstiick 70a,
ein Zwischenstick 72a und ein Gerateaufnahmestiick 74a auf. In Figur 2 zeigt das Gera-
teaufnahmestiick 74a aus der Blattebene. Der als Monitor ausgebildete Gegenstand 12a
ist auf dem Gerateaufnahmestiick 74a montiert. Das Zwischenstick 72a verbindet das
Tragarmstiick 70a mit dem Gerateaufnahmestick 74a. Weiter umfasst der Tragarm 16a
zwei Gelenke. Das erste Gelenk ist zwischen dem Tragarmstﬁck 70a und dem Zwischen-
stick 72a angeordnet. Das zweite Gelenk ist zwischen dem Zwischenstiick 72a und dem
Gerateaufnahmestiick 74a angeordnet.
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Zur Beaufschlagung der Hauptgelenkeinheit 58a mit einer Reibkraft zur Fixierung des
Tragarms 16a in der Nutzstellung 52a weist die Sitzanbauvorrichtung 10a eine Reibein-
heit auf. Zur Bereitstellung der Reibkraft weist die Reibeinheit einen Bremsbelag und eine
Bremsscheibe auf.

Zur Veranderung der zur Fixierung des Tragarms 16a vorgesehenen Reibkraft in Abhan-
gigkeit von dem Schwenkwinkel weist die Reibeinheit ein Einstellelement auf. Das Ein-
stellelement ist einstlickig mit der Reibeinheit ausgebildet. Das Einstellelement ist als eine
Oberflachenkontur der Bremsscheibe und des Bremsbelags ausge_bildet. Die Brems-
scheibe und der Bremsbelag liegen dabei mit ihrer Oberflaichenkontur aufeinander. Die
aufeinander liegenden Oberflachenkonturen bilden das Einstellelement aus. Durch die
aufeinander liegenden Oberflachenkonturen unterscheidet sich eine Betatigungskraft des
Bremsbelags und der Bremsscheibe und damit die Reibkraft entlang des Schwenkbe-

reichs.

Das Einstellelement stellt entlang des Schwenkbereichs 64a einen reibungsbehafteten
Teilschwenkbereich 76a und einen im Wesentlichen reibungsfreien Teilschwenkbereich
78a ein. In dem im Wesentlichen reibungsfreien Teilschwenkbereich 78a stellt das Ein-
stellelement eine Reibkraft der Reibeinheit von nahezu null ein. Das Einstellelement ent-
koppelt in dem im Wesentlichen reibungsfreien Teilschwenkbereich 78a die Reibeinheit
im Wesentlichen von einer Bewegung des Tragarms 16a.

Der reibungsbehaftete Teilschwenkbereich 76a erstreckt sich bei der Bewegung des
Tragarms 16a in die Bewegungsrichtung 68a von der Nutzstellung 52a des Tragarms 16a
bis zu einer Entriegelungsstellung 22a des Tragarms 16a. Bei der Bewegung des Trag-
arms 16a in die Bewegungsrichtung 68a ist der reibungsbehaftete Teilschwenkbereich
76a als ein an die Nutzstellung 52a anschlieender oberer Teilschwenkbereich ausgebil-
det. Der im Wesentlichen reibungsfreie Teilschwenkbereich 78a erstreckt sich bei der
Bewegung des Tragarms 16a in die Bewegungsrichtung 66a von der Verstaustellung 20a
des Tragarms 16a bis zu der Entriegelungsstellung 22a des Tragarms 16a. Bei der Be-
wegung des Tragarms 16a in die Bewegungsrichtung 66a ist der im Wesentlichen rei-
bungsfreie Teilschwenkbéreich 78a als ein an die Verstaustellung 20a anschlieBender
unterer Teilschwenkbereich ausgebildet.
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Die Sitzanbauvorrichtung 10a weist weiter ein Montagemodul 80a auf. Das Montagemo-
dul 80a umfasst teilweise eine Fixiereinheit 24a, eine mechanische Energiespeicherein-
heit 18a, eine Ausldseeinheit 44a und eine Kraftumsetzungseinheit 40a. Die Fixiereinheit
24a, die Energiespeichereinheit 18a, die Ausléseeinheit 44a und die Kraftumsetzungsein-
heit 40a sind in einem Gehause 28a des Montagemoduls 80a angeordnet. Das Gehéause
28a des Montagemoduls 80a bildet ein einstiickiges Gehéause fur die Fixiereinheit 24a, fur

. die Energiespeichereinheit 18a, fur die Ausléseeinheit 44a und fur die Kraftumsetzungs-

einheit 40a aus. Das Gehause 28a ist ortsfest angeordnet. Das Geh&use 28a ist mit der
Armlehne 46a befestigt. Das Gehause 28a ist bei montierter Sitzanbauvorrichtung 10a in
der Armlehne 46a angeordnet.

Die mechanische Energiespeichereinheit 18a speichert in einem gespannten Zustand
eine Kraft. Die von der Energiespeichereinheit 18a gespeicherte Kraft bewegt den Trag-
arm 16a selbststéndig von der Verstaustellung 20a in die Entriegelungsstellung 22a. Sie
bewegt den Tragarm 16a entlang dem im Wesentlichen reibungsfreien Teilschwenkbe-
reich 78a in die Bewegungsrichtung 66a.

Die Energiespeichereinheit 18a weist zwei lineare Federelemente 38a, ein Betatigungs-
element 26a und ein Fihrungselement 82a auf. Das Betétigungselement 26a und das
Fuhrungselement 82a sind formschliissig mit einer Schraube 84a verbunden. Die Feder-
elemente 38a speichern eine Kraft, die von dem Tragarm 16a bei der Bewegung in die
Bewegungsrichtung 68a ausgeubt wird. Die Federelemente 38a sind zwischen dem Fih-
rungselement 82a bzw. dem Betatigungselement 26a und dem Gehéause 28a angeordnet.
Die Federelemente 38a sind axial hinter dem Fihrungselement 82a angeordnet. Die Fe-
derelemente 38a sind jeweils als eine Spiralfeder ausgebildet. Zur Fuhrung des Fih-
rungselements 82a weist die Energiespeichereinheit 18a zwei Fihrungsschienen 86a auf.
Das Fiuihrungselement 82a und damit das Betatigungselement 26a kann entlang den Fuh-
rungsschienen 86a bewegt werden. Die linearen Federelemente 38a speichern eine
translatorische bzw. lineare Kraft. Das Flihrungselement 82a ist als ein Fihrungsschlitten
ausgebildet. Das Betitigungselement 26a ragt aus dem Gehause 28a heraus und greift
bei montiertem Montagemodul 80a an dem Tragarm 16a an. Das Betétigungselement 26a
ist als ein Zylinder mit zwei Ausnehmungen 88a, 90a ausgebildet. Die erste Ausnehmung
88a weist eine Schragflache auf. Ein Ende des Betatigungselements 26a mit der ersten
Ausnehmung 88a greift teilweise in das Flihrungselement 82a. Das Ende des Betati- .



10

15

20

25

30

WO 2011/138043 PCT/EP2011/002260

- 10 -

gungselements 26a mit der ersten Ausnehmung 88a ist mit der Schraube 84a mit dem
FOhrungselement 82a verbunden. Ein anderes Ende des Betatigungselements 26a liegt in
der Verstaustellung 20a und der Entriegelungsstellung 22a des Tragarms 16a an einem
Tragarmbet'a‘tigungsélement 92a. -

Die Kraftumsetzungseinheit 40a wandelt die in der Energiespeichereinheit 18a gespei-
cherte translatorische Kraft in ein Drehmoment zur Betétigung des Tragarms 16a um. Die
Kraftumsetzungseinheit 40a koppelt bewegungstechnisch das Betatigungselement 26a
der Energiespeichereinheit 18a mit dem Tragarm 16a. Die Kraftumsetzungseinheit 40a
umfasst in diesem Ausflhrungsbeispiel lediglich das Tragarmbetatigungselement 92a.
Das Tragarmbetéatigungselement 92a ist als ein Bolzen ausgebildet. Das Tragarmbetati-
gungselement 92a ist fest mit dem Tragarm 16a verbunden. Das Tragarmbetatigungs-
element 92a greift versetzt zu der Hauptgelenkachse an dem Tragarm 16a an. Wird das
Tragarmbetédtigungselement 92a durch das Betédtigungselement 26a der Energiespei-
chereinheit 18a mit der translatorischen Kraft beaufschlagt, verursacht es das auf den

Tragarm 16a wirkende Drehmoment.

Um die Energiespeichereinheit 18a unabhangig von dem Tragarm 16a in dem gespann-
ten Zustand zu halten, weist die Sitzanbauvorrichtung 10a die Fixiereinheit 24a auf. Sie
fixiert zeitgleich den Tragarm 16a und das Betétigungselement 26a der Energiespei-
chereinheit 18a formschlissig. Die Fixiereinheit 24a verbindet das Betatigungselement
26a direkt mit ihrem ortsfest angeordneten Gehause. Das Gehause der Fixiereinheit ist
einstlickig mit dem Gehéduse 28a ausgebildet. Die Fixiereinheit 24a fixiert den Tragarm
16a und das Betatigungselement 26a in der Verstaustellung 20a. Der Tragarm 16a ist in
der Verstaustellung 20a beziglich der in der Energiespeichereinheit 18a gespeicherten
Kraft kraftlos.

Die Fixiereinheit 24a umfasst vier Rastelemente 30a, 94a, 32a, 96a. Die Rastelemente
30a, 32a sind als zwei getrennte Rasteingriffselemente und die Rastelemente 94a, 96a
als zwei getrennte Rastaufnahmeelemente ausgebildet. Die als Rasteingriffselemente
ausgebildeten Rastelemente 30a, 32a stellen jeweils eine Haltekraft bereit. Die Rastele-
mente 30a, 32a sind als hailtende Elemente ausgebildet. Die Rastelemente 30a, 32a sind
ortsfest gegen das Geh&duse 28a abgestitzt. Die als Rastaufnahmeelemente ausgebilde-
ten Rastelemente 94a, 96a werden durch die Haltekraft gehalten. Die Rastelemente 94a,
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96a sind als gehaltene Elemente ausgebildet. Das Rastelement 94a ist als die Ausneh-
mung 90a des Betatigungselements 26a ausgébildet. Das Rastelement 96a ist fest mit
dem Tragarm 16a verbunden. Das Rastelement 30a greift in das Rastelement 94a und
das Rastelement 32a in das Rastelement 96a ein, wodurch die Fixiereinheit 24a eine
formschlussige Verbindung herstellt.

Das Rastelement 30a der Fixiereinheit 24a verrastet das Betatigungselement 26a der
Energiespeichereinheit 18a. Das Rastelement verrastet die Energiespeichereinheit 18a
direkt und unabhangig vom Tragarm 16a. Das Betatigungselement 26a der Energiespei-
chereinheit 18a wird durch das Rastelement 30a und das Rastelement 94a in der
Verstaustellung 20a verrastet. Das Rastelement 30a ist beziiglich des Geh&uses 28a
verdrehbar angeordnet. Das Rastelement 30a weist eine Drehachse auf. Bei montiertem
Montagemodul 80a ist die Drehachse des Rastelements 30a parallel zu der Befestigungs-
flache 62a des Tragarms 16a angeordnet. Zur formschlissigen Verbindung greift das
Rastelement 30a in das Rastelement 94a und halt die Kraft in der Energiespeichereinheit
18a fest. Das Rastelement 30a ist als ein Rasthaken ausgebildet. Das Rastelement 30a
weist eine senkrechte Flache und eine Schragflache auf. Das Rastelement 94a ist als
eine Rasthakenaufnahme ausgebildet. Die Rasthakenaufnahme ist als die zweite Aus-
nehmung 90a des Betatigungselements 26a der Energiespeichereinheit 18a ausgebildet.
In der Verstaustellung 20a liegt die senkrechte Flache des Rastelements 30a auf einer
senkrechten Flache der zweiten Ausnehmung 90a und verrastet das Betatigungselement
26a der Energiespeichereinheit 18a. In der Entriegelungssteliung 22a des Tragarms 16a
greift das Rastelement 30a mit der senkrechten Flache und der Schragfiache teilweise in
die erste Ausnehmung 88a. Zum sicheren Greifen des Rastelements 30a in das Rastele-
ment 94a weist die Fixiereinheit 24a ein Federelement 98a auf. Das Federelement 98a
bt eine Kraft aus, die das Rastelement 30a in das Rastelement 94a drickt. Das Feder-
element 98a ist als eine Blattfeder ausgebildet.

Das weitere Rastelement 32a der Fixiereinheit 24a verrastet den Tragarm 16a direkt. Das
Rastelement 32a und das Rastelement 96a verrasten den Tragarm 16a in der Verstau-
stellung 20a. Das Rastelement 32a ist beziglich des Gehéuses 28a verdrehbar angeord-
net. Das Rastelement 32a weist eine Drehachse auf. Bei montiertem Montagemodul 80a
ist die Drehachse des Rastelements 32a parallel zu der Befestigungsflache 62a des
Tragarms 16a angeordnet. Das Rastelement 96a ist fest mit dem Tragarm 16a verbun-
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den. Zur formschlissigen Verbindung greift das Rastelement 32a in das Rastelement 96a
und hélt den Tragarm 16a in der Verstaustellung 20a fest. Das Rastelement 32a ragt aus
dem Gehéause 28a heraus und greift bei montiertem Montagemodul 80a an dem Tragarm
16a an. Das Rastelement 32a ist als ein doppelter Rasthaken ausgebildet. In der Verstau-
stellung 20a und der Entriegelungsstellung 22a greift das Betatigungselement 26a zwi-
schen dem als doppelter Rasthaken ausgebildeten Rastelement 96a durch. Das Rastele-
ment 96a ist als eine Rasthakenaufnahme ausgebildet. Zum sicheren Greifen des Rast-
elements 32a in das Rastelement 96a weist die Fixiereinheit 24a ein Federelement 100a
auf. Das Federelement 100a ist als eine Spiralfeder ausgebildet. Das Federelement 100a
Ubt eine Kraft aus, die das Rastelement 32a gegen das Rastelement 96a drickt.

Zur Realisierung einer zeitlich nacheinander folgenden Lésung der Rastelemente 30a,
32a weist die Fixiereinheit 24a eine Rastausltseeinheit 34a auf. Die Rastausléseeinheit
34a l6st die Verrastung der Rastelemente 30a, 94a und der Rastelemente 32a, 96a zeit-
lich nacheinander. Die Rastausléseeinheit 34a |6st zuerst die Verrastung der Rastelemen-
te 32a, 96a und anschlieend die Verrastung der Rastelemente 30a, 94a. Zur bewe-
gungstechnischen Kopplung der Rastelemente 30a, 32a umfasst die Rastausléseeinheit
34a ein Kopplungselement 36a. Das Kopplungselement 36a koppelt das Lésen der Ver-
rastung des Tragarms 16a und des Betatigungselements 26a der Energiespeichereinheit
18a aus der Verstaustellung 20a bewegungstechnisch miteinander. Das Kopplungsele-
ment 36a weist ein einfaches Ende 102a und ein doppeltes Ende 104a auf. Das Kopp-
lungselement 36a ist stimmgabelférmig ausgebildet. Das Kopplungselement 36a weist am
einfachen Ende 102a und am doppelten Ende 104a eine Ausnehmung auf. Die Ausneh-
mung an dem doppelten Ende 104a ist als ein kreisférmiges Loch ausgebildet. Das Kopp-
lungselement 36a ist mit dem doppelten Ende 104a durch einen Verbindungsstift mit dem

Rastelement 30a verbunden.

Um die Verrastung des Tragarms 16a und die Verrastung des Betdtigungselements 26a
der Energiespeichereinheit 18a zeitlich nacheinander zu l6sen, ist die Ausnehmung an
dem einfachen Ende 102a als ein langliches Loch ausgebildet. Das Kopplungselement
36a ist mit dem einfachen Ende 102a durch einen Verbindungsstift Gber die, als langliches
Loch ausgebildete Ausnehmung mit dem Rastelement 32a verbunden. Durch die, als
langliches Loch ausgebildete Ausnehmung weisen das Kopplungselement 36a und das
Rastelement 32a eine spielbehaftete Verbindung auf.
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Die Ausldseeinheit 44a betatigt die Fixiereinheit 24a, um die als Verrastung ausgebildete
Fixierung des Tragarms 16a und die als Verrastung ausgebildete Fixierung der Energie-
speichereinheit 18a gemeinsam zu I6sen. Die Ausléseeinheit 44a lost die Bewegung des
Tragarms 16a von der Verstaustellung 20a in die Entriegelungsstellung 22a aus. Die Aus-
I6seeinheit 44a umfasst einen, aus dem Gehause 28a herausragenden Ausléseknopf
106a und einen Zugmechanismus, den de_r Benutzer durch Betéatigen des Ausléseknopf
106 ausldst. Der Zugmechanismus greift mit einem, aus dem Gehause 28a herausragen-
den Stab 108a in eine Ausnehmung des Rastelements 32a ein. Durch Betatigen des Aus-
I6seknopfs 106a zieht der Zugmechanismus das Rastelement 32a aus dem Rastelement
96a und anschlieRend Gber das Kopplungselement 36a das Rastelement 30a aus dem
Rastelement 94a. Durch das in dem einfachen Ende 102a des Kopplungselements 36a
vorhandene Spiel wird beim Betéatigen des Ausléseknopfs 106a zuerst das Rastelement
32a und zeitlich versetzt das Rastelement 30a aus seiner Verrastung gezogen. Die Fi-
xiereinheit 24a l6st die Verrastung des Betatigungselements 26a der Energiespeicherein-
heit 18a erst nach dem Lésen der Verrastung des Tragarms 16a. Bei montierter Sitzan-
bauvorrichtung 10a mit dem Montagemodul 80a an der Armiehne 46a ragt der Auslése-
knopf 106a vertikal aus der Armlehne 46a heraus. Grundsétzlich kann der Ausléseknopf

106a aber auch horizontal angeordnet werden.

In einem Bedienablauf der Sitzanbauvorrichtung 10a, in dem der Benutzer, ausgehend
von der Verstaustellung 20a, die Nutzstellung 52a einstellen will, betétigt der Benutzer
den Ausléseknopf 106a der Ausléseeinheit 44a. Durch Betatigen des Ausléseknopfs 106a
16st die Ausléseeinheit 44a gemeinsam die Verrastung des Betéatigungselements 26a der
Energiespeichereinheit 18a und die Verrastung des Tragarms 16a. Dabei I16st die Auslé-
seeinheit 44a zuerst die Verrastung des Tragarms 16a und anschlieBend die Verrastung
des Betétigungsélements 26a der Energiespeichereinheit 18a. Durch die bis dahin im
gespannten Zustand gehaltene Energiespeichereinheit 18a wird nach dem Lésen der Ver-
rastung des Betatigungselements 26a die in der Energiespeichereinheit 18a gespeicherte
translatorische Kraft freigesetzt, wodurch eine lineare Bewegung des Flhrungselements
82a und damit des Betatigungselements 26a resultiert. Die Kraftumsetzungseinheit 40a
wandelt die translatorische Kraft bzw. die lineare Bewegung der Energiespeichereinheit
18a in ein Drehmoment bzw. in eine rotatorische Bewegung des Tragarms 16a um, indem
das Betétigungselement 26a der Energiespeichereinheit 18a nach dem Lésen der Verras-
tung des Rastelements 30a gegen das mit dem Tragarm 16a verbundene Tragarmbetéti-
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gungselement 92a drickt. Das Betdtigungselement 26a der Energiespeichereinheit 18a
bewegt den Tragarm 16a in die Bewegungsrichtung 66a entlang dem im Wesentlichen
reibungsfreien Teilschwenkbereich 78a in die Entriegelungsstellung 22a. Die Energiespei-
chereinheit 18a befindet sich nun in einem entspannten bzw. in einem kraftlosen Zustand.
Bei fehlender dulerer Krafteinwirkung durch den Benutzer halt die Energiespeichereinheit
18a den Tragarm 16a in der Entriegelungsstellung 22a fest. Die in der Energiespei-
chereinheif 18a gespeicherte Kraft wirkt also auf den Tragarm 16a erst nach dem Ldsen
der Verrastung des Betétigungseiements 26a. Ausgehend von der Entriegelungsstellung
22a stellt der Benutzer durch Bewegen des Tragarms 16a in die Bewegungsrichtung 66a
entlang dem reibungsbehafteten Teilschwenkbereich 76a die gewilinschte Nutzstellung
52a ein. Die Reibeinheit halt die gewlinschte Nutzstellung 52a durch eine Reibkraft fest.
Durch die Gelenke verstellt der Benutzer die Nutzstellung 52a des als Monitor ausgebilde-

ten Gegenstands 12a.

In einem Bedienablauf der Sitzanbauvorrichtung 10a, in dem der Benutzer, ausgehend
von der Nutzstellung 52a, die Verstaustellung 20a einstellen will, bewegt der Benutzer
den Tragarm 16a in die Bewegungsrichtung 68a entlang dem reibungsbehafteten Teil-
schwenkbereich 76a in die Entriegelungsstellung 22a. Die Energiespeichereinheit 18a halt
bei fehlender duRerer Krafteinwirkung durch den Benutzer den Tragarm 16a in der Entrie-
gelungsstellung 22a fest. In der Entriegelungsstellung 22a liegt das Betatigungselement
26a wieder an dem Tragarmbetatigungselement 92a an. Bis dahin befindet sich die Ener-
giespeichereinheit 18a in dem entspannten bzw. in dem kraftlosen Zustand. Ausgehend
von der Entriegelungsstellung 22a bewegt der Benutzer den Tragarm 16a in die Bewe-
gungsrichtung 68a entlang dem im Wesentlichen reibungsfreien Teilschwenkbereich 78a
in die Verstaustellung 20a. Beim Bewegen des Tragarms 16a in die Bewegungsrichtung
68a entlang dem im Wesentlichen reibungsfreien Teilschwenkbereich 78a Giberwindet der
Benutzer lediglich die Kraft der Federelemente 38a und spannt die bis dahin entspannte
Energiespeichereinheit 18a bzw. die bis dahin entspannten Federelemente 38a der Ener-
giespeichereinheit 18a. Durch das Bewegen des Tragarms 16a in die Bewegungsrichtung
68a entlang dem im Wesentlichen reibungsfreien Teilschwenkbereich 78a wandelt die
Kraftumsetzungseinheit 40a das von dem Benutzer aufgebrachte Drehmoment in eine
translatorische Kraft. Diese translatorische Kraft speichert die Federelemente 38a. Diese
translatorische Kraft ist die Kraft, die den Tragarm 16a beim Betatigen des Ausléseknopfs
106a in die Entriegelungsstellung 22a bewegt. Die Verstaustallung 20a ist beim Einrasten
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der Rastelemente 30a, 32a eingestelit. Beim Einrasten des Rastelements 30a entkoppelt
das Rastelement 30a die translatorische Kraft der Energiespeichereinheit 18a von dem
Tragarm 16a. Das Rastelement 30a leitet die Kraft der gespannten Energiespeicherein-
heit 18a auf das, mit dem ortsfesten Gehduse 28a einstiickig ausgebildete Geh&ause der
Fixiereinheit 24a. Die Fixiereinheit 24a halt gleichzeitig den Tragarm 16a in der Verstau-
stellung 20a und den gespannten Zustand der Energiespeichereinheit 18a, wobei die
durch den gespannten Zustand resultierende translatorische Kraft der Energiespei-
chereinheit 18a von dem Tragarm 16a entkoppelt ist bzw. getrennt ist. Der Tragarm 16a
ist in einem verrasteten Zustand in Bezug auf die Kraft der Energiespeichereinheit 18a

kraftlos.

Die Figuren 4 und 5 zeigen ein zweites Ausfiihrungsbeispiel einer Sitzanbauvorrichtung
10b. Die Sitzanbauvorrichtung 10b ist als eine Fluggastsitzanbauvorrichtung ausgebildet.
Die Sitzanbauvorrichtung 10b befestigt einen, nicht ndher dargesteliten, als Monitor aus-
gebildeten Gegenstand beweglich an einem Sitz 14b. Der Sitz 14b umfasst dabei eine als
Armlehnenkonsole ausgebildete Armlehne 46b, in der die Sitzanbauvorrichtung 10b an-
geordnet ist. Der Sitz 14b weist SitzfiRe auf, mittels denen der Sitz 14b an einem Boden
eines Flugzeugs befestigt ist. Der Sitz 14b ist als ein Fluggastsitz ausgebildet.

In einer Verstaustellung 20b der Sitzanbauvorrichtung 10b (vgl. Figur 4 und 5) kann der
Gegenstand von dem Benutzer, der in dem Sitz 14b sitzt, nicht genutzt werden. In der
Verstaustellung 20b ist der als Monitor ausgebildete Gegenstand innerhalb der Armlehne
46b angeordnet. Die Sitzanbauvorrichtung 10b ist in der Verstaustellung 20b ganzlich in
der Armlehne 46b angeordnet. In einer Nutzstellung 52b der Sitzanbauvorrichtung 10b
(vgl. gestrichelt dargestellter Ausschnitt in Figur 4) kann der Gegenstand von einem Be-
nutzer, der in dem Sitz 14b sitzt, genutzt werden. in der Nutzstellung 52b zeigt eine Bild-
schirmebene des als Monitor ausgebildeten Gegenstands in Richtung einer Riickenlehne
56b des Sitzes 14b. Der auf dem Sitz 14b sitzende Benutzer hat somit den als Monitor
ausgebildeten Gegenstand vor sich angeordnet. Lediglich ein Tragarm 16b der Sitzan-
bauvorrichtung 10b ragt in der Nutzstellung 52b aus der Armlehne 46b.

Die Sitzanbauvorrichtung 10b umfasst den Tragarm 16b und eine Hauptgelenkeinheit
58b. Die Hauptgelenkeinheit 58b weist ein ortsfest angeordnetes Hauptgelenkgehause
60b auf. Das Hauptgelenkgehause 60b ist mit einer Befestigungsfliche 62b fest mit und in
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der Armlehne 46b verbunden. Die Hauptgelenkeinheit 58b weist ein Drehgelenk auf. Das
Drehgelenk weist eine als eine Drehachse ausgebildete Hauptgelenkachse auf. Die
Hauptgelenkachse zeigt in den Figuren 4 und 5 aus bzw. in eine Blattebene. Die Hauptge-
lenkeinheit 58b fuhrt den Tragarm 16b relativ zum Sitz 14b entlang eines Schwenkbe-
reichs 64b. Der Schwenkbereich 64b bildet einen Winkelbereich aus, in dem der Tragarm
16b verschwenkbar ist. Mittels der Hauptgelenkeinheit 58b kann der Tragarm 16b in eine
Bewegungsrichtung 66b und eine Bewegungsrichtung 68b bewegt werden. Durch die
Bewegung des Tragarms 16b in Bewegungsrichtung 66b wird, ausgehend von der
Verstaustellung 20b, die Nutzstellung 52b eingestelit. Durch die Bewegung des Tragarms
16b in Bewegungsrichtung 68b wird, ausgehend von der Nutzstellung 52b, die Verstau-
stellung 20b eingestellt. Die Verstaustellung 20b des Tragarms 16b definiert einen
Schwenkwinkel des Tragarms 16b von null. Die maximale Nutzstellung definiert einen
maximalen Schwenkwinkel des Tragarms 16b. In diesem Ausfuhrungsbeispiel ist der ma-
ximale Schwenkwinkel 103 Grad. Der Schwenkbereich 64b des Tragarms 16b in diesem
Ausfuhrungsbeispiel ist somit 103 Grad.

Der Tragarm 16b ist dreiteilig ausgebildet. Der Tragarm 16b weist ein Tragarmstick 70b,
ein Zwischenstiick 72b und ein Gerateaufnahmestiick 74b auf. Der als Monitor ausgebil-
dete Gegenstand ist auf dem Gerateaufnahmestick 74b montiert. Weiter umfasst der
Tragarm 16b zwei Gelenke. Das erste Gelenk ist zwischen dem Tragarmstick 70b und
dem Zwischenstiick 72b angeordnet. Das zweite Gelenk ist zwischen dem Zwischenstiick
72b und dem Gerateaufnahmestiick 74b angeordnet. Das erste Gelenk und das zweite
Gelenk sind als Drehgelenke ausgebildet.

Das Tragarmstick 70b ist fest mit einem Teil der Hauptgelenkeinheit 58b verbunden.
Uber die Hauptgelenkeinheit 58b ist das Tragarmstick 70b beweglich in der Armlehne
46b angebunden. Das Tragarmstiick 70b weist eine Haupterstreckungsrichtung auf, die in
der Nutzstellung 52b in einer Blickrichtung des im Sitz 14b sitzenden Benutzers senkrecht
zu der Hauptgelenkachse der Hauptgelenkeinheit 58b ausgerichtet ist.

Zur Beaufschlagung der Hauptgelenkeinheit 58b mit einer Reibkraft zur Fixierung des
Tragarms 16b in der Nutzstellung 52b weist die Sitzanbauvorrichtung 10b eine Reibein-
heit auf. Zur Bereitstellung der Reibkraft weist die Reibeinheit einen Bremsbelag und eine
Bremsscheibe auf.
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Zur Veranderung der zur Fixierung des Tragarms 16b vorgesehenen Reibkraft in Abhan-
gigkeit von dem Schwenkwinkel weist die Reibeinheit ein Einstellelement auf. Das Ein-
stellelement ist einstiickig mit der Reibeinheit ausgebildet. Das Einstellelement ist als eine
Oberflachenkontur der Bremsscheibe und des Bremsbelags ausgebildet. Die Brems-
scheibe und der Bremsbelag liegen dabei mit ihrer Oberflachenkontur aufeinander. Die
aufeinander liegenden Oberflachenkonturen bildet das Einstellelement aus. Durch die
aufeinander liegenden Oberflachenkonturen unterscheiden sich eine Betatigungskraft des
Bremsbelags und der Bremsscheibe und damit die Reibkraft entlang des Schwenkbe-
reichs 64b.

Das Einstellelement stellt entlang des Schwenkbereichs 64b einen reibungsbehafteten
Teilschwenkbereich 76b und einen im Wesentlichen reibungsfreien Teilschwenkbereich
78b ein. In dem im Wesentlichen reibungsfreien Teilschwenkbereich 78b stellt das Ein-
stellelement eine Reibkraft der Reibeinheit von nahezu null ein. Das Einstellelement ent-
koppelt in dem im Wesentlichen reibungsfreien Teilschwenkbereich 78b die Reibeinheit
im Wesentlichen von einer Bewegung des Tragarms 16b.

Der reibungsbehaftete Teilschwenkbereich 76b erstreckt sich bei der Bewegung des
Tragarms 16b in die Bewegungsrichtung 68b von der Nutzstellung 52b des Tragarms 16b
bis zu einer Entriegelungsstellung 22b des Tragarms 16b. Bei der Bewegung des Trag-
arms 16b in die Bewegungsrichtung 68b ist der reibungsbehaftete Teilschwenkbereich
76b als ein an die Nutzstellung 52b anschlieBender oberer Teilschwenkbereich ausgebil-
det. Der im Wesentlichen reibungsfreie Teilschwenkbereich 78b erstreckt sich bei der
Bewegung des Tragarms 16b in die Bewegungsrichtung 66b von der Verstaustellung 20b
des Tragarms 16b bis zu der Entriegelungsstellung 22b des Tragarms 16b. Bei der Be-
wegung des Tragarms 16b in die Bewegungsrichtung 66b ist der im Wesentlichen rei-
bungsfreie Teilschwenkbereich 78b als ein an die Verstaustellung 20b anschliefender
unterer Teilschwenkbereich ausgebildet.

Zum selbststandigen Bewegen des Tragarms 16b von der Verstaustellung 20b in die Ent-
riegelungsstellung 22b weist die Sitzanbauvorrichtung 10b eine mechanische Energie-
speichereinheit 18b auf. Die mechanische Energiespeichereinheit 18b speichert in einem
gespannten Zustand eine Kraft, die den Tragarm 16b von der Verstaustellung 20b in die
Entriegelungsstellung 22b bewegt. Die Energiespeichereinheit 18b bewegt selbststandig
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den Tragarm 16b entlang dem im Wesentlichen reibungsfreien Teilschwenkbereich 78b in

die Bewegungsrichtung 66b.

Die Energiespeichereinheit 18b weist ein lineares Federelement 38b und ein Betatigungs-
element 26b auf. Das lineare Federelement 38b speichert eine Kraft, die von dem Trag-
arm 16b bei der Bewegung des Tragarms 16b in die Bewegungsrichtung 68b ausgeubt
wird. Das Federelement 38b ist als eine Spiralfeder ausgebildet. Das lineare Federele-
ment 38b speichert eine translatorische bzw. lineare Kraft. Das Federelement 38b bewegt
mit der translatorischen Kraft das Betatigungselement 26b linear. Zur Flhrung des Betéti-
gungselements 26b weist die Energiespeichereinheit 18b eine Flihrungsschiene 86b auf.
Das Betatigungselement 26b kann entlang der Fuhrungsschiene 86b bewegt werden. Die
Fluhrungsschiene 86b ist parallel zu der Befestigungsflache 62b der Hauptgelenkeinheit
58b angeordnet.

Zur Umwandlung der in der Energiespeichereinheit 18b gespeicherten Kraft in ein Dreh-
moment zur Betatigung des Tragarms 16b weist die Sitzanbauvorrichtung 10b eine Kraft-
umsetzungseinheit 40b auf. Die Kraftumsetzungseinheit 40b koppelt das Betatigungsele-
ment 26b der Energiespeichereinheit 18b und den Tragarm 16b bewegungstechnisch
miteinander. In diesem Ausflihrungsbeispiel weist die Kraftumsetzungseinheit 40b ein
Umlenkgetriebe 42b auf.

Das Umlenkgetriebe 42b der Kraftumsetzungseinheit 40b ist teilweise einstiickig mit dem
Betatigungselement 26b ausgebildet. Die Kraftumsetzungseinheit 40b ist als ein
Zahnstangengetriebe ausgebildet. Das Umlenkgetriebe 42b der Kraftumsetzungseinheit
40b umfasst ein Tragarmbetatigungselement 92b. Das Tragarmbetéatigungselement 92b
ist als ein Zahnradelement der als Zahnstangengetriebe ausgebildeten Kraftumsetzungs-
einheit 40b ausgebildet. Das Tragarmbetatigungselement 92b weist eine Verzavhnung auf.
Die Verzahnung des Tragarmbetatigungselements 92b weist vier Zéhne auf. Das Trag-
armbetétigungselement 92b ist mittels zweier Schrauben 110b fest mit der Hauptgelenk-
einheit 58b und damit mit dem Tragarm 16b verbunden. Die als Zahnstangengetriebe
ausgebildete Kraftumsetzungseinheit 40b weist weiter ein Zahnstangenelement auf. Das
Zahnstangenelement ist einstiickig mit dem Betatigungselement 26b der Energiespei-
chereinheit 18b ausgebildet. Das Betatigungselement 26b weist eine, zu der Verzahnung
des Tragarmbetatigungselements 92b korrespondierende Verzahnung auf. Die Verzah-
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nung des Betatigungselements 26b weist finf Zahne auf, wobei ein Zahn als ein Halb-
zahn mit verkirztem Zahnkopf ausgebildet ist. Die Verzahnung des Betéatigungselements
26b greift in die Verzahnung des Tragarmbetatigungselements 92b ein. Das Tragarmbeté-

tigungselement 92b kdmmt mit dem Betatigungselement 26b.

Um die Energiespeichereinheit 18b unabhangig von dem Tragarm 16b in dem gespann-
ten Zustand zu halten, weist die Sitzanbauvorrichtung 10b eine Fixiereinheit 24b auf. Die
Fixiereinheit 24b weist ein ortsfest angeordnetes Gehause 28b auf. Die Fixiereinheit 24b
verbindet das Betatigungselement 26b direkt mit dem Gehause 28b. Das Gehause 28b
der Fixiereinheit 24b ist einstiickig mit dem Hauptgelenkgehduse 60b ausgebildet.

Die Fixiereinheit 24b fixiert indirekt den Tragarm 16b Uber die Fixierung des Betatigungs-
elements 26b der Energiespeichereinheit 18b in der Verstaustellung 20b. In Bezug auf die
in der Energiespeichereinheit 18b gespeicherte Kraft ist der Tragarm 16b in der Verstau-
stellung 20b kraftlos. Die Fixiereinheit 24b weist zwei Rastelemente 30b, 94b auf. Das
Rastelement 30b ist als ein gemeinsames Rasteingriffselement und das Rastelement 94b
als ein gemeinsames Rastaufnahmeelement ausgebildet. Das als gemeinsames Rastein-
grifiselement ausgebildete Rastelement 30b verrastet zusammen den Tragarm 16b und
die Energiespeichereinheit 18b. Das Rastelement 30b verrastet den Tragarm 16b Uber die
Kraftumsetzungseinheit 40b. Die Fixiereinheit 24b verrastet mittels des Rastelements 30b
direkt das Betatigungselement 26b der Energiespeichereinheit 18b und indirekt den Trag-
arm 16b. Das Rastelement verrastet das Betatigungselement 26b unabhangig vom Trag-

arm 16b in der Verstaustellung 20b.

Die Rastelemente 30b, 94b der Fixiereinheit 24b verrasten das Betéatigungselement 26b
der Energiespeichereinheit 18b und damit die Energiespeichereinheit 18b direkt. Das
Rastelement 30b ist beziiglich des ortsfest angeordneten Gehauses 28b verdrehbar an-
geordnet. Das Rastelement 30b weist eine Drehachse auf. Die Drehachse des Rastele-
ments 30b ist parallel zu der Befestigungsfldche 62b angeordnet. Das Rastelement 94b
ist mit einer Schraube 112b fest mit dem Betéatigungselement 26b verbunden. Zur form-
schlussigen Verbindung greift das Rastelement 94b in das Rastelement 30b. Das Rast-
element 30b hélt das Betatigungselement 26b und Uber die Kraftumsetzungseinheit 40b
den Tragarm 16b in der Verstaustellung 20b fest. Das Umlenkgetriebe 42b verbindet das
Rastelement 30b formschlissig mit dem Tragarm 16b. Zum sicheren Greifen des Rast-
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elements 94b in das Rastelement 30b weist die Fixiereinheit 24b ein Federelement 114b
auf. Das Federelement 114b ist als eine Spiralfeder ausgebildet. Das Federelement 114b
Ubt eine Kraft aus, die das Rastelement 30b nach unten gegen das Rastelement 94b
druckt.

Zur Betatigung der Fixiereinheit 24b, um gemeinsam die Verrastung des Tragarms 16b
und die Verrastung des Betatigungselements 26b der Energiespeichereinheit 18b zu 16-
sen, weist die Sitzanbauvorrichtung 10b eine Ausléseeinheit 44b auf. Die Ausléseeinheit
44b 16st die Bewegung des Tragarms 16b in die Entriegelungsstellung 22b aus. Zum L6-
sen der Verrastung des Betatigungselements 26b und damit zum Lésen der Verrastung
des Tragarms 16b in der Verstaustellung 20b weist die Ausléseeinheit 44b einen Stab
108b auf. Der Stab 108b liegt mit einem Ende an dem Rastelement 30b. Ein anderes En-
de des Stabs 108b liegt an einem Ausléseknopf 106b der Ausldseeinheit 44b an. Damit
der Stab 108b sicher an dem Ausléseknopf 106b anliegt, weist die Ausiéseeinheit 44b ein
Federelement 116b auf. Das Federelement 116b ist als eine Spiralfeder ausgebildet. Das
Federelement 116b ist zwischen einer Erhebung des Stabs 108b und einem, mit dem
Drehgelenk.der Hauptgelenkeinheit 58b fest verbundenen Abstitzelement 118b angeord-
net. Das Federelement 116b bewegt den Stab 108b in eine Ausgangsstellung, in der der
Stab 108b an dem Ausléseknopf 106b anliegt und keine Kraft auf das Rastelement 30b
ausubt.

Der Ausléseknopf 106b ist in einer Ausnehmung in dem Tragarmstick 70b angeordnet.
Der Ausloseknopf 106b ist bezlglich eines Gehauses des Tragarmstiicks 70b verdrehbar
in der Ausnehmung angeordnet. Der Ausléseknopf 106b weist eine Drehachse auf. Die
Drehachse ist parallel zu der Hauptgelenkachse angeordnet. Um den Ausléseknopf 106b
nach einem Betétigen in eine Ausgangstellung zu bewegen, weist die Ausléseeinheit 44b
ein weiteres Federelement 120b auf. Das Federelement 120b ist ais eine Spiralfeder aus-
gebildet. Durch Betatigen des Ausléseknopfs 106b driickt der Stab 108b auf das Rast-
element 30b, wodurch sich das Rastelement 30b verdreht und der Formschluss mit dem
Betatigungselement 26b geldst wird.

Die Fixiereinheit 24b, die Energiespeichereinheit 18b, die Ausldseeinheit 44b und die
Kraftumsetzungseinheit 40b sind in dem Hauptgelenkgehause 60b und damit in dem Ge-
hiuse 28b integriert. AuBer dem Ausléseknopf 106b sind die Elemente der Fixiereinheit
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24b, der Energiespeichereinheit 18b, der Ausléseeinheit 44b und der Kraftumsetzungs-
einheit 40b nicht sichtbar.

In einem Bedienablauf der Sitzanbauvorrichtung 10b, in dem der Benutzer, ausgehend
von der Verstaustellung 20b, die Nutzstellung 52b einstellen will, betéatigt der Benutzer
den Ausléseknopf 106b der Ausléseeinheit 44b. Durch Betétigen des Ausléseknopfs 106b
I6st die Ausléseeinheit 44b die Verrastung des Betéatigungselements 26b und damit
gleichzeitig Uber die Kraftumsetzungseinheit 40b die Verrastung des Tragarms 16b. Durch
die bis dahin im gespannten Zustand gehaltene Energiespeichereinheit 18b wird nach
dem Lésen der Verrastung des Betatigungselements 26b die in der Energiespeicherein-
heit 18b gespeicherte translatorische Kraft freigesetzt, wodurch eine lineare Bewegung
des Betatigungselements 26b resultiert. Die Kraftumsetzungseinheit 40b wandelt die
translatorische Kraft bzw. die lineare Bewegung des Betatigungselements 26b der Ener-
giespeichereinheit 18b in ein Drehmoment bzw. in eine rotatorische Bewegung des Trag-
arms 16b um. Durch die formschlUssige Verbindung des Betéatigungselements 26b mit
dem Drehgelenk der Hauptgelenkeinheit 58b aufgrund des Umlenkgetriebes 42b der
Kraftumsetzungseinheit 40b bewegt das Betédtigungselement 26b den Tragarm 16b in die
Bewegungsrichtung 66b entlang dem im Wesentlichen reibungsfreien Teilschwenkbereich
78b in die Entriegelungsstellung 22b. Die Energiespeichereinheit 18b bzw. das Federele-
ment 38b der Energiespeichereinheit 18b befindet sich nun in einem entspannten bzw. in
einem kraftlosen Zustand. Bei fehlender auerer Krafteinwirkung durch den Benutzer hélt
die Energiespeichereinheit 18b den Tragarm 16b in der Entriegelungsstellung 22b fest.
Die in der Energiespeichereinheit 18b gespeicherte Kraft wirkt also auf den Tragarm 16b
erst nach dem Lésen der Verrastung des Betédtigungselements 26b. Ausgehend von der
Entriegelungsstellung 22b stellt der Benutzer durch Bewegen des Tragarms 16b in die
Bewegungsrichtung 66b entlang dem reibungsbehafteten Teilschwenkbereich 76b die
gewlnschte Nutzstellung 52b ein. Dabei greift die Verzahnung des Tragarmbetéatigungs-
elements 92b nicht mehr in die Verzahnung des Betatigungselements 26b. Die Reibein-
heit halt die gewlinschte Nutzstellung 52b durch eine Reibkraft fest. Durch die Gelenke
verstellt der Benutzer die Nutzstellung 52b des als Monitor ausgebildeten Gegenstands.

In einem Bedienablauf der Sitzanbauvorrichtung 10b, in dem der Benutzer, ausgehend
von der Nutzstellung 52b, die Verstaustellung 20b einstellen will, bewegt der Benutzer
den Tragarm 16b in die Bewegungsrichtung 68b entlang dem reibungsbehafteten Teil-
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schwenkbereich 76b in die Entriegelungsstellung 22b. Die Energiespeichereinheit 18b halt
bei fehlender dufierer Krafteinwirkung durch den Benutzer den Tragarm 16b in der Entrie-
gelungsstellung 22b fest. In der Entriegelungsstellung 22b greift die Verzahnung des

- Tragarmbetitigungselements 92b wieder teilweise in die Verzahnung des Betétigungs-

elements 26b der Energiespeichereinheit 18b. Bis dahin befindet sich die Energiespei-
chereinheit 18b in dem entspannten bzw. in dem kraftlosen Zustand. Ausgehend von der
Entriegelungsstellung 22b bewegt der Benutzer den Tragarm 16b in die Bewegungsrich-
tung 68b entlang dem im Wesentlichen reibungsfreien Teilschwenkbereich 78b in die
Verstaustellung 20b. Beim Bewegen des Tragarms 16b in die Bewegungsrichtung 68b
entlang dem im Wesentlichen reibungsfreien Teilschwenkbereich 78b Gberwindet der Be-
nutzer lediglich die Kraft des Federelements 38b und spannt die bis dahin entspannte
Energiespeichereinheit 18b bzw. das bis dahin entspannte Federelement 38b der Ener-
giespeichereinheit 18b. Durch das Bewegen des Tragarms 16b in die Bewegungsrichtung
68b entlang dem im Wesentlichen reibungsfreien Teilschwenkbereich 78b wandelt die
Kraftumsetzungseinheit 40b das von Benutzer aufgebrachte Drehmoment in eine transla-
torische Kraft. Diese translatorische Kraft speichert das Federelement 38b. Diese transla-
torische Kraft ist die Kraft, die den Tragarm 16b beim Betétigen des Ausléseknopfs 106b
in die Entriegelungsstellung 22b bewegt. Die Verstaustellung 20b ist beim Einrasten des
Rastelements 30b eingestellt. Beim Einrasten des Rastelements 30b entkoppelt das
Rastelement 30b die translatorische Kraft der Energiespeichereinheit 18b von dem Trag-
arm 16b. Das Rastelement 30b leitet die Kraft der gespannten Energiespeichereinheit 18b
auf das ortsfest angeordnete Hauptgelenkgehduse 60b bzw. auf das Gehause 28b der
Fixiereinheit 24b. Die Fixiereinheit 24b halt direkt den gespannten Zustand der Energie-
speichereinheit 18b und indirekt Gber das Umlenkgetriebe 42b der Kraftumsetzungsein-
heit 40b gleichzeitig den Tragarm 16b in der Verstaustellung 20b. Die durch den gespann-
ten Zustand resultierende translatorische Kraft der Energiespeichereinheit 18b ist von
dem Tragarm 16b entkoppelt bzw. getrennt. Der Tragarm 16b ist in einem verrasteten
Zustand in Bezug auf die Kraft der Energiespeichereinheit 18b kraftlos.
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Anspriche

Sitzanbauvorrichtung, insbesondere Fluggastsitzanbauvorrichtung, zur bewegli-
chen Befestigung eines Gegenstands (12a) an eihem Sitz (14a; 14b), mit einem
Tragarm (16a; 16b) und zumindest einer mechanischen Energiespeichereinheit
(18a; 18b), die dazu vorgesehen ist, in einem gespannten Zustand eine Kraft zu
speichern, die zur Bewegung des Tragarms (16a; 16b) von einer Verstaustellung
(20a; 20b) in eine Entriegelungsstellung (22a; 22b) vorgesehen ist, sowie mit zu-
mindest einer Fixiereinheit (24a; 24b), die dazu vorgesehen ist, die Energiespei-
chereinheit (18a; 18b) unabhangig von dem Tragarm (16a; 16b) in dem gespann-
ten Zustand zu halten.

Sitzanbauvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die
Energiespeichereinheit (18a; 18b) zumindest ein Betatigungselement (26a; 26b)
und die Fixiereinheit (24a; 24b) ein ortsfest angeordnetes Gehduse (28a; 28b)
aufweist und dazu vorgesehen ist, das Betatigungselement (26a; 26b) direkt mit
dem Gehause (28a; 28b) zu verbinden.

Sitzanbauvorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass
die Fixiereinheit (24a; 24b) dazu vorgesehen ist, den Tragarm (16a; 16b) in der
Verstaustellung (20a; 20b) zu fixieren.

Sitzanbauvorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Tragarm (16a; 16b) in der Verstaustellung (20a; 20b) in
Bezug auf die in der Energiespeichereinheit (18a; 18b) gespeicherte Kraft kraftlos
ist.



10

15

20

WO 2011/138043 PCT/EP2011/002260

10.

- 26 -

Sitzanbauvorrichtung zumindest nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet,
dass die Fixiereinheit (24a; 24b) zumindest ein Rastelement (30a; 30b) aufweist,
das dazu vorgesehen ist, zumindest das Betatigungselement (26a; 26b) der Ener-
giespeichereinheit (18a; 18b)-direkt zu verrasten.

Sitzanbauvorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Fixiereinheit (24a) zumindest ein weiteres Rastelement
(32a) aufweist, das dazu vorgesehen ist, den Tragarm (16a) direkt zu verrasten.

Sitzanbauvorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass die Fi-
xiereinheit (24a) eine Rastausloseeinheit (34a) aufweist, die dazu vorgesehen ist,
die Rastelemente (30a, 32a) zeitlich nacheinander zu I6sen.

Sitzanbauvorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass die Rast-
ausléseeinheit (34a) zumindest ein Kopplungselement (36a) aufweist, das dazu
vorgesehen ist, die zumindest zwei Rastelemente (30a, 32a) bewegungstechnisch

miteinander zu koppeln.

Sitzanbauvorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Energiespeichereinheit (18a; 18b) zumindest ein lineares
Federelement (38a; 38b) aufweist, das dazu vorgesehen ist, eine translatorische
Kraft zu speichern.

Sitzanbauvorrichtung zumindest nach Anspruch 2, gekennzeichnet durch zumin-
dest eine Kraftumsetzungseinheit (40a; 40b), die dazu vorgesehen ist, zumindest
das Betatigungselement (26a; 26b) der Energiespeichereinheit (18a; 18b) mit zu-
mindest einem Teil des Tragarms (16a; 16b) bewegungstechnisch miteinander zu
koppeln.
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Sitzanbauvorrichtung nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, dass die
Kraftumsetzungseinheit (40a; 40b) dazu vorgesehen ist, die in der Energiespei-
chereinheit (18a; 18b) gespeicherte Kraft in ein Drehmoment zur Betatigung des
Tragarms (16a; 16b) umzuwandeln.

Sitzanbauvorrichtung zumindest nach den Anspriichen 5 und 10, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Kraftumsetzungseinheit (40b) zumindest ein Umlenkge-
triebe (42b) aufweist, das in zumindest einem Betriebszustand dazu vorgesehen
ist, den Tragarm (16b) mit dem Rastelement (30b) formschlissig zu verbinden.

Sitzanbauvorrichtung zumindest nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet,
dass die Kraftumsetzungseinheit (40b) als ein Zahnstangengetriebe ausgebildet

ist.

Sitzanbauvorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, gekennzeich-
net durch eine Ausléseeinheit (44a; 44b), die dazu vorgesehen ist, zum gemein-
samen Losen der Fixierung des Tragarms (16a; 16b) und der Fixierung der Ener-
giespeichereinheit (18a; 18b) die Fixiereinheit (24a; 24b) zu betatigen.

Verfahren flr eine Sitzanbauvorrichtung, insbesondere eine Fluggastsitzanbauvor-
richtung, zur beweglichen Befestigung eines Gegenstands (12a) an einem Sitz
(14a; 14b), mit einem Tragarm (16a; 16b) und zumindest einer mechanischen
Energiespeichereinheit (18a; 18b), die in einem gespannten Zustand eine Kraft
speichert, die den Tragarm (16a; 16b) von einer Verstaustellung (20a; 20b) in eine
Entriegelungsstellung (22a; 22b) bewegt,

gekennzeichnet durch

zumindest eine Fixiereinheit (24a; 24b), die die Energiespeichereinheit (18a; 18b)
unabhangig von dem Tragarm (16a; 16b) in dem gespannten Zustand halt.



PCT/EP2011/002260

WO 2011/138043
1/5
14a 54a 10a
\
\
\
\
\ 563 46a
\ 12a
\\ ’ T4a
\ J 72a
\ : 70a
\\ / «~__—16a
N
a2 B 58a

Fig. 1



WO 2011/138043 PCT/EP2011/002260

2/5

10a

2

% 68a
-

02999582 20a 785 224

Fig. 2



WO 2011/138043

44a
108a \

34a

80a
102a T‘

98a
28a\‘_

104a§

30a—7
84a—

f::/ﬁf :

Oa

82a

Wi,

N
D

§

3/5

62a
60a

/
P

"

|

86a 94a

40a

\
1003%

PCT/EP2011/002260

Fig. 3



WO 2011/138043 PCT/EP2011/002260

4/5

56b 14b 10b

20b 16b 78b 68b
46b 66b

72b
70b

74b

Fig. 4



WO 2011/138043 PCT/EP2011/002260

5/5
74b
16b
Q N\
P 120b
\ . 106b
W 44b
108b 2% x}/—
116b Y
118b [
114b i
24b o D
= 420
| b ‘d‘ : 7 I/ {
5] | 110b

: e V A/ — Y
| [\/f <\ N~
\\\ 28b
62b 86b 112b 26b | 38p

30b 94b 40b 92b 18b



	Page 1 - front-page
	Page 2 - front-page
	Page 3 - description
	Page 4 - description
	Page 5 - description
	Page 6 - description
	Page 7 - description
	Page 8 - description
	Page 9 - description
	Page 10 - description
	Page 11 - description
	Page 12 - description
	Page 13 - description
	Page 14 - description
	Page 15 - description
	Page 16 - description
	Page 17 - description
	Page 18 - description
	Page 19 - description
	Page 20 - description
	Page 21 - description
	Page 22 - description
	Page 23 - description
	Page 24 - description
	Page 25 - description
	Page 26 - description
	Page 27 - claims
	Page 28 - claims
	Page 29 - claims
	Page 30 - drawings
	Page 31 - drawings
	Page 32 - drawings
	Page 33 - drawings
	Page 34 - drawings

