POLSKA
RZECZPOSPOLITA
LUDOWA

OPIS PATENTOWY

Patent dodatkowy
do patentu nr

Pierwszenstwo:

URZAD
PATENTOWY
PRL

Zgloszono: 21.04.76 (P. 188952)

Zgloszenie ogloszono: 24.10.77
Opis patentowy opublikowano: 30.01.1981

-

Int. CL2 GO1B 5/25

CZYTELNIA

Urzedu Paientowego
Pehstis)  Rzscppspols @) Lusese|

Twoércy wynalazku: Jerzy Wieczorek, Jozef Maksymowicz, Ryszard Czu-

linski

Uprawniony z patentu: Zaklady Przemyshu Bawelnianego im. J. Mar-
chlewskiego ,,POLTEX”, k6dz (Polska)

Przyrzad do kontroli bicia popromieniowego walkow

1

Przedmiotem wynalazku jest przyrzad do komn-
troli bicia popromieniowego waltkéw, majgcych
zastosowanie zwlaszcza w maszynach przedzalni-
czych. Znane sa do tego celu przyrzady o réznych
nazwach, jak na przyktad czujnik zegarowy we-
diug PN-64/M-53260 zaopatrzony w nacisk mier-
niczy i trzpien mierniczy, lub czujnik dZwignio-
wy wedlug PN-61/M-52251, albo tez mikrometr
zewnetrzny z powierzchniami mierniczymi rozsze-
rzonymi zgodnie z PN-59/M-53207 majacy za-
sieg kadluba zespolony z zakresem miermiczym.

Niedogodnos¢ tych przyrzadéw polega na recz-
nym pracochlonnym pomiarze waltkéw, powoduja-
cym duze niedokladnosci w ustalaniu nieréwnosci
popromieniowej i wymagajagcym duzej ilosci ob-
stugi.

Inny przyrzad najczesciej stosowany jest opisa-
ny przez Z. Gesiarza i B. Jakubowskiego w ksig-
zce pit.:. NAPRAWA SAMOCHODOW SKODA
1000 MB i S-100, WKEL. 1972 r. i nosi symbol
MP1-102. Sklada si¢ on z ramy zamocowanej do
plaskiej podstawy oraz z dwéch pionowych czuj-
nikéw zegarowych. Czujniki te sa trzpieniami
mierniczymi wpuszczone rzedowo w gorng nieri-
choma poprzeczke pozioma ramy, ktérej dwie
przeciwlegle pionowe podpory sa zaopatrzome w
otwory, usytuowane na jednej wysokosci. Dziata-
nie tego przyrzadu polega na tym, Ze w obydwa
otwory boczne ramy wsuwa sie¢ przyktadowo wa-
lek lub inny element okragly i przez jego rgczne
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obracanie palcami dloni, czujniki zegarowe wyka-
zuja badane bicia popromieniowe jego powierzch-
ni.

Niedogodnoscia tego przyrzadu jest niedostate-
cznie dokladny pomiar bicia popromieniowego na
przykiad watk6éw dociskowych maszyny plrzedzm-
niczej, z powodu tylke dwoch punktéw poosuo'we-
go pomiaru. Poza tym przyrzad jest pracochlon—
ny i kiopotliwy w obstudze, ze wzgledu na poje-
dynicze wktadanie i wyjmowanie reczne walkka. ¥
przyrzadu, oraz niecdzowne przy pomiarze zmu-
dne obracanie palcami badanego walka.

Celem wynalazku jest usuniecie 'niedogodnosci
znanych przyrzadéw i umozliwienia ich przystoso-
wania do dokonywania dokla;dmyldh szybkich i
niepracochltonnych pomiaréw bicia poprmrmemo-
wego waltkow itp.

Istota przyrzadu wediug wynalazku . mt tao ze
miedzy dwoma pionowymi czujnikami zegarowy-
mi rozmieszczonymi rzedowo, jest usytuowany do
nich przeciwlegle taki sam czujnik dodatkowy.
Czujniki rozmieszczone rzedowo s3g umieszczone
trzpieniami mierniczymi w roéwnoleglych dzwig-
niach czujnikowych, osadzonych .na poziomym
wale obrotowym, a czujnik nastepny jest tak sa-
mo umieszczony w diwigni dodatkowej, réwmole-
glej do diwigien czujnikowych i osadzonej ma in-
nym poziomym wale obrotowym, na ktérym sa
tak samo osadzone ruchomo skrajne dzwignie blo-
kujace badany walek przykladowo przedzalniczy.
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Pod czujnikami rozmieszczonymi rzedowo jest u-
sytucwany poziomy wal obrotowy do przerzuca-
nia i centrowania badanezo watka, lokowanego
pod tym walem uz jego podluznej osi syme-
trii. Przed walem centrujacym, majacym pod so-
ba wyrzutnik badanych watkéw wybrakowanych,
a zasobnikiem dla walkéw przeznaczonych do ba-
dania i ladowanych z przodu przyrzadu, jest u-
mieszczony dodatkowy wat poziomy do przerzu-
cania watké6w pod czujniki. Wal centrujacy i wat
przerzucajacy walek badany, maja polaczenie z
napedem elektrycznym za posrednictwem przekla-
dni, przy czym wal przerzucajacy napedza do-
~ datloowa. o8 obrotows z osadzonymi ma niej krzyw-
| ¥amd _ruchomd "‘przyle,,ajacyml do kofxcbw dzwi-
: giem czujnikowych i blokujacych.
} Zaletq przyrzeade wedlug wynalazku jest tania i
, pwsfa kmrs’arubc* z zautomatyzowanym rozwia-
-zaniem. .. wspilprary elementéw pomiarowych z
czynnoéciami ladowania oraz asobnezo wyladowa-
nia walkéw przebadanych dobrych i zlych, me-
chanicznego obmacainia watxéw itd.,
szybkoéé i dokladnoé¢ w dokonywanych ich wie-
lepunktowych | pomiarach bicia popromieniowego.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kiladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia przyrzad w widoku z przodu, a fig.
2 — przyrzagd w widoku 0z26lnym.

Przyrzad wedlug wynalazku ma dwie r()wno-
lezte diwignie 1 gzumukowe, osadzone przezgubo-
wo na poziomym wale 2 obrotowym, oraz ma ta-
ka samg ilo$é skrajnych diwigni 3 blokujacych,
osadzonych ruchomo na poziomym wale 4 obroto-
wym, na &térym jest umieszczona miedzy oby-
dwoma diwigniami czujnikowymi dodatkowa
diwignia 5. Diwignie 1, 3, 5 przylezaja koncami
do pionowych krzywek 6, osadzcnych nieruchomo
ma wspdlnej obrotowej osi 7

Diwignie 1 sq zaopatrzone na koncach, od stro-
ny przeciwnej do koicéw przylezajacych ruchomo
do krzywek 6 w pionowe czujniki 8, 9 zegarowe,
przy czym dodatkowa diwignia 5 jest zaopatrzo-
na w taki sem czujnik 10, usytuowany na jej
koficu przeciwlegle do czujnikéw 8, 9. Przeciwle-
gly koniec diwigni 5 jest zaopatrzony od dotu w
garbik 11 dociskowy.

Pod czujnikami 8, 9 jest usytuowany poziomy
wat 12 obrotowy do przyjmowania i centrowania
badanego watka 13 przykladowo przedzalniczego,
lokowanezo pod tym. walem wezdluz jego podiuz-
nej osi symetrii, przy czym przed tym walem z
przcdu urzadzenia jest umieszczony dodatkowy po-
zomy wal 14 obrotowy przerzucajacy watki ba-
dane, a przed mim jest wmontowany zasobnik 15
dla ladowamia tych walkéw. Pod watem 12 jest
umieszczony wyrzutnik 16 wybrakowanych wal-
kéw badanych.

[Polaczemnie osi 7 1 walu 12 z elektrycznym na-
pedem 17 jest za podrednictwem preekladni 18,
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przy czym o§ 7 ma dodatkowe pasowe polaczes

nie z watem 14. Z kolei wyrzutnik 16 ma osobne
ruchome polaczenie z reczng dziwignig 19. -

Dziatanie przyrzgdu wediug wynalazku polega
na tym, ze mastepuje systematyczme reczne lado-
wanie zasobnika 15 badanymi watkami przykla-
dowo przedzalniczymi, a po wlaczeniu napedu 17,
wat 14 przerzuca poszczegdélny watek z tego za-
sobnika na wat 12 i w tym momencie garbik 11
dzwigni 5 dociska ten walek do watu 12 sie obra-
cajaoego, przy czym jednocze$nie sie opuszczaja
dZzwignie 1 ma obracajacy sie walek 13 i czujni-
ki 8, 9, 10 wykazujg jego odchylki bicia popro-
mieniowesgo.

Po wstaleniu w przyrzadzie med:qpuszczaﬂlneao
cdchylenia w biciu popromieniowym badanezo
walka, zostaje on usuniety na zewnatrz przez wy-
rzutnik 16 uruchomiony recznie za pomocy diwi-
gni 19, natomiast dobre walki s§ usuwane spod
czujnikéw samcrzytnie,

Zastrzezenia patentowe

1. Przyrmzad do kontroli bicia popromieniowego
watkéw, skiadajacy sie z dwéch umiejscowiomych
rzedowo pionowych czujnikéw zegarowych, zna-
mienny t{ym, ze ma dodatkowy pionowy czujnik
(10) zegarowy musytuowany przeciwlegle miedzy
dwoma takimi samymi czujnikami (8, 9) rozmie-
szczonymi rzedowo, przy czym czujniki (8, 9) sa
umieszczone na réwnolegtych czujnikowych dzwi-
gniach (1), osadzonych na poziomym wale (2) o-
brotowym a czujnik (10) jest tak samo umieszczo-
ny na dodatkowej dzwigni (5) réwmnoleglej do
dzwigien (1), osadzonej na poziomym wale (4) o-
brotowym, na ktdérym s3 osadzome ruchomo, réw-
nolegle do pozostatych diwigien, skrajne diwig-
nie (3) blokujace badany walek (13) przyklado-
wo przedzalniczy, a pod czujnikami (8, 9) jest
wmontowany poziomy wal (12) obrotowy do przyj-
mowania i centrowania watka (13) lokowanego
pod tym watem, wzdluz jego podbuzmej osi syme-
trii, natomiast pcd walem (12) majacym pod sobg
wyrzutnik (16) wybrakowanych walkéw przeba-
danych a zasobnikiemm (15) dla wa'kéw ladowa-
nych z przodu przyrzadu, jest umieszczomy do-
datkcwy poziomy wat (14) obrotowy do przerzu-
cania watkow badanych pod czujniki.

2. Przyrzgd wedtug zasirz, 1. znamienny tym,
e waly (12, 14) majg polaczenie z elektrycznym
napgdem (17) za posrednictwem przekladni (18),
przy czym wal (14) ma dodatkowe pasowe pola-
czenie z osig (7) zaopatrzona w osadzone na niej
krzywki (6) przylegajace ruchomo do koncow
dziwigien (1, 3, 5).

3. Przyrzgd wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze wyrzutnik (16) ma bezposrednie potgczenie ru-
chome z reczng dzwignia (19).
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