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(54) Kontrolni obvod pro vyhodnoceni rusivych signald v zabezpetovacich
zafizenich :

(57) Re3enf se tyk& oboru Yelezniéni zabez-
pedovac{ techniky. Re&i kontrolni obvod pro
vyhodnoceni ru¥ivych signdld v zabezpedova-
cich zatizenich, vyhovujici po¥adavkim za-
bezpe&ovaci techniky v $elezni&ni dopravé.
Podstata zapojeni spo&ivd v tom, %¥e kontro-
lovan§ vstupni str{davy signdl se privadi
jednak piimo, jednak pYes selektivnf frek-
vendni filtr na vstupy detektort stifdavého
signélu. Stejnosmé&rné signdly z vystupd de-
tektord jsou p¥ivedeny na vstupy dynamické-
ho toleran&niho hladinového obvodu. Na v§-
stupu dynamického hladinového obvodu je
generovan sign4l pouze tehdy, jestliZe
vstupni signél neobsahuje rudivé kmitodtové
slozky. P¥i vyskytu rugivgch signdld na
vstupu dojde ke zm&né poméru stejnosmé&rnych
sign&ll na vstupech dynamického hladinového
obvodu, ‘a tim k zéniku aktivnfiho signdlu na
jeho vystupu. zapojeni lze vyuit predeviim
v %feleznidni zabezpetovaci technice a déale
v t&ch aplikacich, kde se vytaduje vysoky
stupen funk&niho zabezpe&eni elektronickych
obvodd.
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Vyndlez se tyk4 kontrolniho obvodu pro vyhodnoceni ru$ivych signdlt v zabezpedovacich
zaffzenich, ktery vyhovuje po¥adavkim zabezpefovac{ techniky v Zelezni&ni dopravé.

V doposud zndmych zapojenich kontrolnich obvodd pro vyhodnoceni rufivych signdlt v za-
bezpeZovacich za¥izenich se p¥itomnost rufivgch signéld zji¥fuje nep¥imo, nap¥fklad m&¥enim
izola¥nich stavl napdjecich rozvodi, nebo nesymetrie v napdjenf. Tato zapojenf jsou schema-
ticky slofitd, rozm&rné, obsahujf ¥adu reléovych kontaktnich prvki a jSou vyrobné i provozng&
drahé.

Vy3e uvedené potife ¥e¥i kontrolni obvod pro vyhodnoceni rudivych signédlt v zabezpedova~
cich za¥fzenich podle vyndlezu, jeho¥ podstata spo&fv& v tom, %e na spoledny vstup je pfipo-
jen jednak vstup prvnfho detektoru, jednak vstup selektivnfho obvodu, vystup selektivnfho
obvodu je pfipojen na vstup druhého detektoru, v¢stup prvniho detektoru je p¥ipojen na prvni
vetup diferenfniho zesilovade, vystup druhého detektoru je pFipojen jednak na druhy vstup
diferen&nfho zesilovafe, jednak na druhy vstup dynamického hladinového obvodu, vystup dife-
ren&niho zesilovale je p¥ipojen na prvni vstup dynamického hladinového obvodu, vystup dyna-
mického hladinového obvodu je p¥ipojen na v§stupni svorku.

Kontrolnim obvodem pro vyhodnocen{ ru$ivych sign&lll v zabezpe&ovacich za¥izenfich podle
vyndlezu se doséhne oproti doposud zndmym zapojenfm zvySeni citlivosti a spolehlivosti p¥i

zmen3eni rozm&rd a ceny.

Na vykrese je kontrolni obvod pro vyhodnoceni ru¥ivych signdlt v zabezpedovacich zaffze-
nich, ktery je soufasn& p¥fkladem praktické realizace bezpe&ného kontrolniho obvodu pro vy-
hodnoceni rudivych signdlt v napdjecich rozvodech Zelezni&nich zabezpelovacich za¥fzeni.

Konkrétni kontrolni obved pro vyhodnocenf ru¥ivych signdld v zabezpedovacich za¥fzenich
podlé vikresu m4 na spoleny vstup 1 p¥ipojen jednak vstup 2 prvnifho detektoru 3, jednak
vstup 5 selektivniho obvodu 6. Vystup 7 selektivniho obvodu 6 je pfipojen na vstup 8 druhého
detektoru 9, p¥iZem? vystup 4 prvnfho detektoru 3 je p¥ipojen na prvni vstup 11 diferen&nfiho
zesilovate 13. Druhy vstup 12 diferen&niho zesilovaZe 13 je ptfipojen jednak na druhy vstup
16 dynamického hladinového obvodu 17, jednak na vystup 10 druhého detektoru 9. Prvni vstup
15 dynamického hladinového obvodu 17 je p¥ipojen na vystup 14 diferendnfho zesilovade 13.
Vystup 18 dynamického hladinového obvodu 17 je p¥ipojen na v§stupnf svorku 19.

V konkrétnim provedeni kontrolniho obvodu pro vyhodnocenf rufivych signdld v zabezpe&o-
vacich za¥fzenich podle vykresu se p¥ivadi vstupni sign4l, ve kterém se vyhodnocuje p¥itomnost
nebo nepfitomnost rufivych signdld na spoledny vstup 1, ptipojeny na vstup 2 prvniho detekto-
ru 3 a na vstup 5 selektivniho obvodu 6. Selektivni obvod 6 slou%i k filtraci p¥ipadngch
rudivych signdlli ve spektru vstupniho signdlu. Na jeho vystupu 7 obdrZime referenéni signél,
ktery je pfiveden na vstup 8 druhého detektoru 9. Na vystupu 4 prvnfho detektoru 3 a na vy-
stupu 10 druhého detektoru 9 jsou stejnosmérné signdly v pfesném pom&ru, daném p¥enosovymi
charakteristikami signédlového Fet&zce spole&ny vstup 1 - vystup 4 prvnfho detektoru 3 a signa-
lového fet&zce spolelny vstup 1 - vystup 10 druhého detektoru 9. Tento pomdr stejnosmérnych
signdld na vystupech 4, 10 detektord 3, 9 se zm&ni v tom p¥{padd, kdy se ve spektru vstupniho
signdlu nasuperponuje k Zédouc{mu signdlu i neZ&douci ruZivy signdl. Oproti stavu, kdy ve
spektru vstupniho signdlu neni obsafen neZddouci ru¥ivy signdl, tato zm&na nastane tim, %e
signdlovy fet&zec spolelny vstup 1 ~ vy¥stup 4 prvnfho detektoru 3 propoust{ dplné spektrum
vstupnfho signdlu, kde%to signdlovy Fet&zec spoleény vstup 1 - vystup 10 druhého detektoru 9
propousti kmito&tov& omezené spektrum vstupnfho signdlu, ve kterém jsou potladeny p¥fpadné
rusivé signély.

Vystup 4 prvniho detektoru 3 je p¥iveden na prvni vstup 11 diferendnfho zesilovale 13,
vgstup 10 druhého detektoru $ je p¥iveden na druhy vstup 12 diferendnfho zesilovade 13 a na
druhy vstup 16 hladinového obvodu 17. Zesilovaci &initel diferendnfho zesilovade 13 je nasta-
ven tak, aby ve stavu, kdy ve spektru vstupnfho signdlu neni obsaZen rufivy signil, byla na
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vystupu 14 diferen&niho zesilovaCe 13 shodné Grovei stejnosm&rného signdlu jako na vystupu 10
druhého detektoru 9.

Vv ptipad&, Ze dojde k priniku rufivého signdlu do spektra vstupniho signdlu, dojde ke
2mdnd Grovnd stejnosmdrného signdlu na vystupu 14 diferendniho zesilovade 13, Urovef stejno-
sm&rného signdlu na vystupu 10 druhého detektoru se nezméni. Ke zmdn& drovnd na vystupu 14
diferenéniho zesilovade 13, p¥ipadnd ke zmén& poméru stejnosm&rnych signdld na vystupu 14 a
vystupu 10 dojde rovn&Z pri poruchovych stavech popsanych obvodt signédlového Fetézce. sttup
14 je p¥ipojen na vstup 15 hladinového obvodu 17, vystup 10 je pfipojen na vstup 16 dynamic-
kého hladinového obvodu 17.

Dynamicky hladinovy obvod 17 pracuje bezpednd p¥i viech uvaZovanych poruchovych stavech
jednotlivych souldsti a funk&nfch bloktl ve smyslu poZadavki Zeleznilni zabezpelovaci techni-
ky tak, Ze na jeho vystupu 18 obdr¥fme signdl pouze tehdy, jestliZe signdly na prvnim vstupu
15 a druhém vstupu 16 dynamického hladinového obvodu 17 jsou shodné se zadanou tolerancf, tj.
spadaji do zadaného tolerandniho pésma. Vystup 18 dynamického hladinového obvodu ll'je p¥ipo-
jen na vystupn{ svorku 19. V ptipadé, fe na spole&nou vstupni svorku 1 je pfigpden signdl,

v jeho? spektru nejsou rusivé slo¥ky, na prvnim vstupu 15 a na druhém vstupu 16 dynamického
hladinového obvodu 17 budou shodné stejnosm&rné signdly, takZe na vystupn{ svorce 19 obdrzime
informaci o tom, ¥e ve spektru vstupniho signélu nen{ signadl rudivy. V opa&ném p¥ipad& dojde
k rozvéienf stejnosm&rnych signadlt na prvnim vstupu 15 a druhém vstupu 16 dynamického hladi-
nového obvodu 17. Tim dojde k zdniku signédlu na vstupni svorce 19. Cely kontrolni obvod pro
vyhodnocenf rusivych signdld v Yelezniénich zabezpedovacich zafizenich tedy splnuje poZadavky

zabezpe&ovaci techniky.

Kontrolnf obvod pro vyhodnoceni rudivych signdlt v zabezpefovacich za¥izenich lze vyuZit
zejména v obvodech pro napdjeni kolejovych obvodd. Mimo uvedeného pf¥ikladu lze zapojeni pouZit

i ve slo¥it&j¥{ch zapojenich, nap¥. v rozvadddich staniénich zabezpelovacich za¥{zeni.

PREDMET VYNALEZU

Kontrolni obvod pro vyhodnoceni ru$ivych signdll v zabezpelovacich zatizenich vyznadujici
se tim, ¥e na spoledny vstup (1) je ptipojen jednak vstup. (2) prvniho detektoru (3), jednak
vstup (5) selektivniho obvodu (6), jeho# vystup (7) je ptipojen na vstup (8) druhého detek-
toru (9), p¥iZem? vystup (4) prvniho detektoru (3) je ptipojen na prvni vstup (11) diferend~
niho zesilova&e (13), jeho? druhy vstup (12) Jje ptipojen jednak na vystup (10) druhého detek-
toru (9), jednak na druhy vstup (16) dynamického hladinového obvodu (17), jeho% prvni vstup
(15) je p¥ipojen na vystup (14) diferenéniho zesilovade (13), p¥ilem? vystup (18) dynamického
hladinového obvodu (17) je p¥ipojen na vystupni svorku (19).

1 vy{kres
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