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(54) Ztt:flf;enl pro axiélni zaji$téni loZiskovych téles pracovnich vélci poutni
stolice

O&elem navrZeného ¥eSeni je pfesné
axidlni veden{ a nastaveni loZiskovych
téles véetn& moZinosti se¥fzeni axidlni
vile v ulo¥eni pracovnich vélcl a loZisko-
vych t&les, v&etn& nastaveni pracovnich
vélch do osy vdlcovani. Uvedeného delu
se dosdhne ulofenim vodicf{ch rami, uloZe-
nych mezi kladkami upevnénymi k*rému
stolice a uchycenych viky, p¥ipevnénymi
k loZiskGm rdmu stolice. Vodici rémy
jsou opat¥eny svislymi vodicimi liStami
s ukosem na své jedné strand, kterou
jsou vodici listy p¥ilehlé k dkosu vytvo-
Yendmu na vodici ploSe vystupkd, vytvore-
nych na loZiskovych té&lesech pracovnich
vdlct. KaZdy vodici rdm je spojen s pistni-
ci svého silového vdlce, p¥ipevnéného
p¥ehoznou maticf{. O vn&jsi elni plochu
pfehozné matice je opfena vysuvnéd zardika,
za ni? je na volném konci pistnice naSrou-~
bovédna matice.
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vyndlez se tykd za¥izeni pro axidlnf zaji¥téni loZiskovych té€les pracovnich vélch
poutni stolice a Ye${ p¥esné axi&lnf vedeni a nastaveni t&chto loZiskovych téles v&etné
mo¥nosti sefizeni axidlnf vile v ulo¥enf pracovnich vdlct a loZiskovych té&les a vietné
nastaveni pracovnich vdlclt do osy védlcovéani.

Poskytuje rovn&¥ mo¥nost snadného vybudovéani pracovnich vélecl s loZiskovymi télesy
ze stojanu stolice v axidlnim sméru.

Je znémo axidlni zaji¥téni lo¥iskovych t&les pracovnich vdlcli poutni stolice a to
vodicimi li¥tami, které jsou ke stojanﬁ stolice pfifroubovdny a dle potfeby se pro nastaveni
axidlni vile upravuji nebo podklddaji. Dale je zndmo axidlni zaji¥t&ni loZiskovych té&les
1i¥tami uchycenymi na pakdch, oto&n& uloZenych na svislych Cepech, p¥ifemZ axidlni vile
se nastavuji stavé&cimi ¥rouby umfst&nymi na samostatn§ych ramenech oto&nych pdk. Nevyhodou
prvniho ¥efeni je, %e nastaveni pot¥ebné axidlni vile pracovnich vélcl a loZiskovych t&les
je pomdrn& zdlouhavé a obtiZné, &imZ se zvyS3uji prostoje a ndklady na Gdribu. Dochdzi k rych-
1ému vytloukéni vodicfch li%t, zvétZuji se vile ve vedeni loZiskovych téles a tim rovné&i
k zhorfeni kvality vdlcovanych trubek.

Nevyhodou druhého Ye¥eni, kde vodici li¥ty jsou uchyceny na otoénych ramenech a styk
vodicfich li%t s loZiskovymi t&lesy je pfimkovy, ¥e toto zpisobuje ‘pom&rné rychlé opoit¥ebeni
s %astym nastavovdnim axidln{ vile stav&cimi Zrouby, které jsou nep¥iznivé naméhény a obtiZné&
se sefizuji. Toto Fe¥en{ neumohuje nastavenf zmenSené axidlni vile v pracovni poloze pracov-
nich vadlcd a ddle pak rychlé uvolndni axidlnfho zajist&n{ pro vybudovdni pracovnfch védlcd
s loZiskovymi té&lesy ze stojanu stolice. :

Uvedené nevyhody odstrafiuje zafizeni pro axidlni zaji¥t&ni loZiskovych téles:pracovnich
vAlcd poutni stolice, jehoZ podstatou je, %e sest&vd z vodicich rdmi, uloZenych-mezi kladkami,
upevn&nymi k rému stolice a uchycenymi viky, p¥ipevn&nymi k.lo%¥iskim rému stolice. Vodici
rdmy jsou opat¥eny svislymi vodicimi li¥tami a dkosem na své jedné strané; kterou jsou vodici
1i¥ty p¥ilehlé k dkosu vytvoFenému na vodicf plo¥e vystupkid vytvo¥enych na lo%iskovych t&lesech
pracovnich v&lct, ptifem? kaZdy vodici vdlec je spojen s pistnici svého silového vdlce,
je% je uchycen na rdmu stolice a k jehoZ jednomu viku je p¥iSroubovdna p¥ehoznd matice nasunu-
t4 na ndrd%ce uloZené na pistnici silového vélce. O vn&ij¥1 %elni plochu p¥ehozné matice
je opfena vysuvni zardika za ni% je na volném z&vitovém konci pistnice naSroubovéna matice.

Vyhodou za¥fzeni podle vyndlezu je to, %e umoZiuje nastaveni axidlni vild v pracovni
' poloze pracovnich vdlct a ddle pak rychlé uvolnéni axidlnfho zajisté&ni pro vybudovéni pracov-
nich vdlcl s lo¥iskovymi t&lesy ze stojanu. V disledku toho jsou pracovni prostoje sniZeny,
pfiZem¥ %ivotnost za¥fzeni celé stolice je zvySena. Rovné&i je vyhodou sniZenf ndkladd na
provoz i GdrZbu. V¢hodou je mimo to i p¥fznivé ovlivnéni kvality vdlcovanych trubek.

Na p¥ilofenych vfkresech je zndzorn&no p¥ikladné provedeni zaiizeni podle vyndlezu,
kde na obr. 1 je stranovy pohled, na obr. 2 je horizontdlni Yez, na obr. 3 je detail poloh
1isty vodicfiho rdmu, na obr. 4 je Yez silovdlcem vodiciho rému a na obr. 5 fez v mist® zardZky

pro polohu pistnice silovédlce.-

za¥fzen{ pro axidlni zaji¥t&ni loZiiskovych t&les pracovnich vadlcl poutni stolice v p¥iklad-
ném proveden{ podle vyndlezu, sestdvd ze dvou parl vodicich rdml 2 uloZenych mezi kladkami
6 upevnénymi k rému 8 stolice a uchycenymi viky 7 prichycenymi k loZiskim na rdmu 8 stolice.
Vodic{ rémy 2 jsou opat¥eny svislymi vodicimi liStami 3 s tGkosem na své jedné strané, kterou
jsou vodici 1i¥ty 3 p¥ilehlé k dkosu, vytvo¥enému na vodici ploSe vystupkd 14, vytvofengch

na lo¥iskovych t&lesech 4 pracovnich vdlcl 1.

Ka%dy vodicf r&m 2 je prostfednictvim &epu 11 spojen s pistnicf 10 svého silového védlce
5, jen? je uchycen na rdmu 8 stolice v loZiskéch 9. K jednomu viku 21 kaZdého silového vélce
5 je pti¥roubovdna p¥ehoznd matice 15 nasunutd na nardZce 16 ulo¥end na pistnici 10 silového
védlce 5.
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O vnéjsi &elni plochu p¥ehozné matice 15 je op¥ena vysuvnd nar&ika 19, kterd je posunutd
ve vyfezu pfehozné matice 15 a za kterou je na volném z4dvitovém konci pistnice 10 naSroubovéana

matice 17.

Pro sprdvnou funkci poutni stolice je mimo jiné dlle¥ité nastaveni pracovnich védlch
Ll do osy X ve sméru vdlcovadni trubek. Toto nastaveni obou pracovnich vdlct 1 v axidlnim

sméru zajidtujl vodic{ rdmy 2 s vodicimi li&tami 3.

Posouvdnim vodicich rdmi 2 s vodicimi listami 3 silovdlci 5 ve sméru osy X se zvétéuje
nebo zmenduje vile mezi zkosenymi plochami vodicfch 1i8t 3 a vodicfmi plochami vystupkd

22 loZiskovych téles 4 pracovnich valct 1.

Vodici rdmy 2 se posouvaji mezi kladkami 6, pFiem? axidlnf sily vznikaji p¥i vélcovani
do pracovnich vdlct 1, jsou zachyceny viky 7 uchycenymi k loZiskim na rému 8 stolice. Silo-
vdlce 5 umoZfiuji nastaveni pracovnich vdlei 1 do osy vAlcovdni X, nastavenim minimdlni axi&lni
vGle pracovnich vdlcG 1 vedenych limci 12 v poloze p¥i vdlcovénf{, nastaveni provozni axidlnf
vile pracovnich vdlcl 1 pot¥ebné p¥i vertik&lnim stav&ni pracovnich vdlcd 1 v loZiskovych
télesech 4 stavécimi Srouby 13 a ddle pak nastaven{ do polohy pot¥ebné pro vybudovéni pracov-.

nich vdlcl 1 s loZiskovymi télesy 4 z rému stolice 8.

Nastavovani pracovnich vélct 1 do osy vdlcovédni X a nastaveni minim&lni axidlni vile
pracovnich vdlel 1 v poloze p¥i vdlcovdn{ se nastavuje pomoci pfehozné matice 15, na jejiZ
vnit¥ni sténu dosedne nard%ka 16 uchycend na pistnici 10. Poloha vodici listy 3 je p¥itom
v zdkladni poloze Pl. Nastaveni provozni axidlni vile pracovnich vdlch 1, pot¥ebné p¥i
vertikdlnim stavéni pracovnich vdlecl 1 se provddi matici 17, uchycené na pistnici 10, kterd
pfi pohybu pistu 18, opaénym smérem narazi na vysuvnou zardfku 19. Poloha vodici lilty
3 je pfitom ve st¥edni poloze P2. Nastaveni do polohy pot¥ebné pro vybudovéni pracovnich
vélch 1 s loZiskovymi télesy 4 se provadfi tak, Ze se vySroubuje pojistny Sroub 20, vyjne
se vysuvnd zard¥ka 19 a pist 18 uchyceny'na pistnici 10 se posune a¥ na doraz vika 21 silo-

vdlce 5. Poloha vodic{ 1isty 3 je p¥itom v krajni poloze P3.
PREDMET VYNALEZU

2afizeni pro axidlni zajisténi loZiskovych téles pracovnich vdlcd poutni stolice, vyzna-
¢ené tim, Ze sestdvAd z vodicich rémd /2/ uloZenych mezi kladkami /6/ upevndnymi k rému /8/
stolice a uchycenych viky /7/ pfipevnénymi k loZisklm rdmu /8/ stolice, kde vodici{ rdmy
/2/ jsou opatfeny svislymi vodicimi 1liStami /3/ s dkosem na své jedné stran&, kterou jsou
vodici listy /3/ pfilehlé k idkosu vytvoFfenému na vodici ploZe vystupkd /14/ vytvo¥enych
na loZiskovych té&lesech /4/ pracovnich vdlch /1/, p¥ilemi ka¥dy vodici rém /2/ je spoien
s pistnici /10/ svého silového vélce /5/, jeZ je uchycen na rému /8/ stolice a k jeho¥ jednomu
viku /21/ je p¥iSroubovdna p¥ehoznd matice /15/ nasunutd na naréice /16/ uloZené na pistnici
/10/ silového vélce /5/ a kde o vn&js${ &eini plochu p¥ehozné matice /15/ je opfena vysuvni
zaré?ka /19/, za ni% je na volném z&vitovém konci pistnice /10/ naSroubovdna matice /17/.

3 vykresy
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