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1
Przedmiotem wynalazku jest mechanizm nasta-
wnego sterowania w maszynach do szycia zygza-
kowego do samoczynnego wyszywania réznego ro-
dzaju Sciegdbw ozdobnych,

Dotlychczas znane mechlanizmy 2z nastawnym
sterowaniem w maszynach do szycia skladajg sie
z zespolu sterujgcych krzywek o réznych ksztal-
tach osadzonych obrotowo ma wspélnym waktku
umiejscowionym w podstawie oraz pionowo prze-
suwnego segmentu umieszczonego na kolku sztyw-
no zamocowanym do ramienia osadzonego obroto-
wo w podstawie, przy czym ramie to polgczone
jest z igielnicg za pofrednictwem dZwigien pota-
czonych przegubowo, a przesuwny segment usta-
lany jest na wysoko$é odpowiedniej krzywki po-
przez dzwignie polgczong z elementami sterujacy-
mi. Poprzeczny ruch ‘igly odbywa sie za pomoca
sterujgecych krzywek, ktére swoéj ruch.przekazujg
na igielnice poprzez przesuwny segment stykajg-
cy sie z danag krzywks oraz uklad dzwigni pola-
czonych ze sobg przegubowo. Nastawianie &ciegu
na odpowiedni wzér polega na przesunieciu seg-
mentu wzdiuz koltka ma odpowiednig krzywke, co
jest mozliwe po uprzednim woddaleniu segmentu
od styku z krzywka na odlegto§é co najmniej ma-
ksymalnego zarysu krzywek. Oddalenie segmen-
tu od styku z krzywka i jego przesuwanie na-
przeciw odpowiedniej krzywki odbywa sie dwoma
elementami sterowniczymi umiejscowionymi na
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zewnafrz korpusu i polaczonymi z segmentem za
pomoca diwigien. Odsuniecie segmentu od miej-
sca styku z krzywksg powoduje przesuw igly poza
jej zakres maksymalnej szeroko$ci Sciegu zygzako-
wego. Przy takiej konstrukcji nmastawianie odpo-
wiedniego Wzoru ozdobnegdb Wwymaga wustawienia
igly w polozeniu ponad plytke Sciegows przesta-
wienia jej poza zakres maksymalnej szeroko$ci
Sciegu zygzakowego, nastawienie segmentu na od-
powilednia} krzywke i nastepnie doprowadzenie
igty do pierwotnego poloZenia. Ponadto ilo§é na-
stawienn pozwalajacych na uzyskiwanie ozdobnych
ciegbw jest mniewielka., Mozliwo§é malej ilokei
uzyskania &ciegdbw ozdobnych oraz konieczno$é
wykonywania dodatkowych i klopotliwych czyn-
noSci przy ich mastawianiu, stanowi wade zma-
nych nastawnych mechanizméw ze stalymi krzyw-
kami i ruchowym segmentem w maszynach do
szycia zygzakowego.

Celem wynalazku jest usuniecie wad zmanych
nastawnych mechanizméw mnastawnego sterowania
w zygzakowych maszynach do szycia.

Osiggnieto to dzieki opracowaniu konstrukeji
mechanizmu mastawnego ’sterowania polegajacej
na wyeliminowaniu przesuwnego segmentu, a za-
tem konieczno$é przestawiania igly poza zakres
maksymialnej szeroklo§ci Sciegu zygzakowego i
wprowadzeniu dwoéch zespol6w zapadek skladajg-
cych sie z zapadek o iloSci réwnej iloci krzywek.
Jeden iz zespoldw zapadek stuzy do sterowania
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szeroko$cig Sciegu zyézaikowego, a drugi do stero-

wania Polozenia Sciegu. Daje to moznos§é uzyski-
wania duzej iloSci wzordw ozdobnych. Zapadki sg
obrotowo zamocowane w dwbéch kolum‘nach, kt6-
re z kolei sg osadzone obrotowo w korpusie me-
chanizmu nastawnego sterowania. Do wprawiania
w ruch odpowiedniej zapadki stuza dwa zespoly
ostro z-kofczZonych ramion o ilo§ci réwnej iloSci
zapadek. Ramiona swymi wystepami sg ulozone
wedtug linii §rubowej i 'sztywno zamocowane do
dwoéch walkow, ktére sg mastgpnie obrotowo osa-
dzone w Kkorpusie mechanizmu w #takich miej-
scach, Ze ¢stre kofice-ramion przy ich obrocie za-
kre§lajg okregi styczne do linii przechodzacych
przez osie obrotu zapadek i osie ich obrotu w pun-
ktach, przez ktére przechodza osie obrotu kolumn
w polozeniu tych linii kiedy sa styczne do $rod-
kowego okregu zarysu krzywek. Zapadki s tak
uksztalowane, ze w chwili pracy danej zapadki
JeJ koniec jest podpierany w w©0si obrotu ramki
ostrym koficem ramienia, za§ drugi koniec pod-
piera sterufjaca krzywke.

'W tym czasie pozostale zapadki mniepracujace
nie sg podparte ostrymi koficami ramion, a zatem

moga sie swobodnie obracaé wokét osi ich osadze-

nia w ramkach. Ustawienie odpowiedniego ramie-
nia podpierajacego odpowiednig zapadke odbywa
sie sterujagcym pokretlem zamocowanym bezpo-
frednio na watku, do ktérego sa zamocowane ra-
miona.

Nastawienie mechanizmu na odpowiedni wzdr
§clegu polega ma podparciu’ ostrym czubkiem ra-
mienia odpdwiedniej zapadki za pomoca pokre-
tla, co mozna dokonaé w kazdym polozeniu igly,
gdyz mie wymaga to ‘czynnoSci przesuwu igly po-
za zakres maksymalnej szerokosci §ciegu zygzako-
wego, a wiec nie ma przypadkéw lamania igly po-
wodowanych uderzeniem jej o piytke Sciegows.

W pracy moze byé jedna zapadka sterujaca
szerokosciy §ciegu zygzakowego, lub zapadka ste-
rujaca polozeniem S$ciegu, mogg tez byé jednocze-
$nie dwie zapadki jedna sterujgca szerokoScig
§ciegu zygzakowego, a druga polozemiem Sciegu,
Taka kombinacja zapadkami daje mozliwosé
oftzymania duzej -iloSci wzoréw ozdobnych, co
podwyZsza znacznie warto§é uzytkowa maszyny
do szycia z mechanizmem nastawnego sterowania.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig.
1 przedstawia mechanizm nastawmnego sterowania
w widoku perspektywicznym od dotu, fig. 2 me-
chanizm w widoku perspektywicznym =z boku,
fig. 3 mechanizm w widoku perspektywicznym wi-
dziany od drugiej strony i z boku, fig, 4 spos6ob
przeklazywania ruchu obrotowego krzywek na me-
chanizm zygzaka, fig. 5 mechanizm w przekroju
wzdluz osi krzywek, fig. 6 mechanizm w widoku
z g6ry, ‘fig. 7 mechanizm w przekro;u wzdluz osi

watkéw .nas‘tawnych fig. 8 mechanizm w widoku
od dpltu fig. 9 mechanizm zamon'towany W ramie-
niu gléwki maszyny w widoku z géry i polaczony
ze wspdlpracujacym zespotem zygzaka, fig. 10 me-
chanizm ‘zamontowany w ramieniu gl6wki ma-
szyny w widoku z boku.
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Mechanizm nastawnego sterowania wspdlpracu-
jacy z mechanizmem zygzaka jest zlokalizowany
w ramieniu gowki maszyny i sklada sie z kotka 1
osadzonego obrotowo w. diwigni 2, ktérej jedno
ramie jest dociskane sprezyng 3 do regulacyjnej
krzywki 4 zamocowanej do walka 5 osadzonego
obrotowo-ciasno w obsadzie 6 zamocowanej do
podstawy 7. Dwuramiennma dZwignia 2 jest zamo-
cowana do watka 8 obrotowo osadzonego w kor-
pusie sprzegta 9, na ktérym umieszczony jest na
stale zesp6t krzywek 10, ktéry stanowig dziewieé
krzywek o réznym zarysie. Korpus sprzegla 9 jest
obrotowo osadzony w podstawie mechanizmu 7, a
jego bieznia wspélpracuje z zapadkg 11 doeciskang
sprezyng 12 i opierajaca si¢ o cze§¢ cylindrycznag
wkrreta 13, zamocowanego do podstawy mechan:-
zmu 7 oraz z dwoma zapadkami 14 dociskanym:

~ jednym konicem do biezni sprzegla 9 spiralnymi

sprezynami 37, a drugim kohcem do wystepow
watka 8. Zesp6t sterujgcych krzywek 10 wspdi-

.pracuje z dziewiecioma zapadkami 15 zamocowa-

nymi obrotowo na kotku 16, kitory jest umocowa-
ny do kolumny 17 osadzomej obrotowo wkretami
18 oraz z dziewiecioma zapadkami 19 osadzonymi
obrotowo na kolku 20, zamocowanego do Kolumny
21 osadzonej obrptowo wkretami 22, Zapadki 15
i 19 jednym koficem sa dociskane do zespotu ste-
rujacych krzywek 10 sprezyng 29, kohcami zacze-
piong do waltkéw 16 i 20 za§ drugie kofice zapa-
dek sa podpierane ostro zakonczonymi ramionami
23 umieszczonymi na waltku 24 i 25, ktére zakoh-
czone 53 wybierajgeymi pokrettami 26 i 27. Ilo&é
ramion 23 jest réwna ilo§ci zapadek 15 i 19 i w
tym przypadku wynosi osiemna$cie. Zesp6t steru-
jacy jest tak zestawiony, Ze zawsze jedna z zapa-
dek 15 jest podpierana jednym =z ramion 23 i w
osi wkretow 18, to jest w osi a — pokazanej na
rysunku fig, 4, przy czym o§ a jest jednoczeénie
osig obrotu kolumn 17. Poniewaz zawsze jedna
z zapadek 19 zespolu sterujgcego jest podparta
jednym z ramion 23 w osi wkretéw 22 to jest w

osi b pokazanej na rysunku fig. 4, przy czym o§ b

jest jednoczes$nie osig obrotu ramkj 21. Polozenie
ramion 23 wraz z Wybierajacymi pokrettami 26
i 27 ustala sprezyna 28.

Dzialanie mechanizmu jest nastepujace: koéitko 1
wykonuje ruch wahadlowy wywolywany krzywka
38 zamocowana na walku gléwnym 39 maszyny.
Wielko§é wychylenia ruchu wahadlowego jest re-
gulowana w sposéb ciggly walkiem 5 i regulacyjng
krzywks 4 w iten spos6b, Ze regulacyjna krzywka
4 ogranicza ruch wahadlowy dwuramiennej dZwi-
gni 2, do ktérej jest zamocowane obrotowo kélko
1. Ruch obrotowy watka 8 polaczonego ma stale z
dwuramienng dZwignia 2 jest przenoszony na
sprzeglo 9 w postaci ruchu obrotowo-przerywa-
nego w jednym kierunku poprzez zapadki 14 i 11,
W ten epos6b zesp6t sterujacych krzywek 10
otrzymuje r6wniez ruch obrotowy przerywany w
jednym kierunku, a kitérego wielko§é skoku jest
regulowana watkiem 5 i regulacyjng krzywks 4
od zera w spos6b ciagly do wielko§ci Zadanej. Z
zespolem sterujacych krzywek 10 stykaja sie za-
padki I5 i 19. Te sposr6d nich, ktére mie sg pod-
parte ramionami 23 odchylaja sie wokét osi kot-
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kéw 16 i 20 i mie wykonujg Zadnej czymnoscd. Na-
tomiast dwie spo§rod zapadek 15 i 19, ktérych je-
dne kofice stykajg sie ze sterujgcymi krzywkami
10, za$ drugie kofice s3 podparte ramionami 23 w
miejscach, przez ktére przechodzg osie obrotow
a i b kolumny 17 i 21 ofrzymuja ruch wahadlo-
wy woké6l tych osi. Ruch wahadidwy podpartych
zapadek 15 i 19 poprzez kolki 16 i 20 wywoluje
ruch wahadlowy kolumny 17 i 21 wokél osi a i b.
Ruch wahadlowy kolumny 17 jest wykorzystany
do sterowania polozenia &ciegu, a Tuch wahadlo-
wy kolumny 21 do sterowania szerokoScig Sciegu
zygzakowego, co odpowiada szyciu S$ciegiem oz-
dobnym.

Ustawienie mechanizmu nastawnego na odpo-
wiedni wzor §ciegu ozdobnego odbywa sie poprzez
pokrecanie pokretlami 26 lub 27 poza ich poloze-
nie zerowe uwidocznione na tych pokrettach. Przy
zerewym ustawieniu pokretel 26 i 27 mechamizm
zygzaka nie jest sterowany, gdyZz ramiona 23 pod-
pieraja po jednej zapadce 15 i 19 umieszczone od
géry zespolow i stykajacych sie wtedy z walco-
wym ksztaltem krzywki zespolu sterujgcych krzy-
wek 10. Ilo§¢ punktéw nastawien na pokretle 26
wynosi osiem mie liczge nastawienia zerowego.
Kazde z nastawiefi odpowiada sterewaniu poloze-
nija $ciegu, przy czym o_d'b_wwai"(s*ie to w ten spo-
s6bb, ze ruch wahadtowy Kolumny 17 jest przeno-
szony na wahacz igielnicy 40 za pomocg zderzaka
33 polgczonego z kolumng ‘17, kétka 34 umieszczo-
nego w podstawie mechanizmu zygzaka 35, ka-
mienia 44 znajdujacego sie w prowadnicach  ko-
rytka 45, walka 47 ma sZtywno zwiazanego z ra-
mieniem 41 i cieglta 42, Przy polozeniu zerowym
pokretta 27 z mastawienia tylko mpokretiem 26
ofrzymuje si¢ osiem wzoréw ozdobnych, Ilo§é ma-
stawiefi pokretta 27 wynosi réwniez osiem nie 1i-
czgc ustawienia zerowego. Kazde z tych ustawien
odpowiada sterowaniu szeroko$ci &ciegu zygzako-

wego, przy czym odbywa sie to w ten sposéb, ze

ruch wahadiowy kolumny 21 poprzez ciggla 30,

kotek 32, zderzak 31 polgczony . z ramieniem 36"

tgcznika 43 powoduje przesuwanie sie kamiemia 44
wzdiuz prowadnic korytka 45 posiadajgcego jed-
nocze$nie ruch wahadtowy od krzywki zygzaka 46.
W ten sposéb kamiefi 44 uzyskuje ruch zlozony,

. ktéry jest przenoszony ma kolek 47 i dalej na wWa-

hacz igielnicy 40 poprzez cieglo 42. Przy poltozeniu
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27 ofrzymuje sie osiem wwzoréw ozdobnych. Wiec
z nastawien pokretla 26 przy zerowym polozeniu
pokretla 27 i z mastawienn pokretla 27 przy zero-
wym potozeniu pokretla 26 uzyskuje sie szesnas-
cie ozdobnych wzorow. :

Jednoczeénie nastawiajac pokretlem 26 i 27 na
odpowiednie mniezerowe polozenie ofrzymuje sie
nowy ozdobny wzoér. Ilo§¢ ozdobnych Sciegdbw uzy-
skiwanych tym sposobem wynosi ‘tyle ile istmieje
nastawnych potozenh pokretet 26 i 27, a takich po-
tozen posjada kazde po osiem mie liczac zerowych,
zatem uzyskuje sie szefédziesigt cztery ozdobne

Sciegi. Uwzgledniajac dalsze szesnaScie ozdobne

§ciegi przy ustawieniu zerowym mnajpierw pokre-
tla 26, a mnastepnie pokretlem 27 z samego tylko
sterowania nastawnego mechanizmu moZzna uzy-
skaé osiemdziesigt réZznych -ozdobnych Sciegbw.

Uzyskiwanie dalszych ozdobnych wzoréw wy-
maga ustawiania poza mechanizmem mnastawnego
sterowania réwniez odpowiedniego mnastawiania
mechanizmu zygzaka. Nastawianie ozdobnych wzo-
réw pokrettami 26 lub 27 oraz.zabezpieczenie tego
wzoru przed s$amoistng i miezamierzona zmiang
polega mna podparciu jednej z zapadek 15 lub 19
w zalezno§ci od Zadanego Sciegu ostrymi koticami
ramion 23 w osiach a i b obrotu kolumn 17 i 21

Ramiona 23 usytuowane sq prostopadle do linii
przechodzacych przez osie a i b obrotu zapadek
15, 19 i osie obrotu kolumn 17 i 21. Podparcie za-
padek 15 i 19 w osiach obrotu ramek zabezpiecza
przed ewentualnymi poSlizgami zapadek 15, 19
wzgledem ramion 23 i pozwala uzyskiwaé dokla-
dne Sciegi omdobne.

- Zastrzezenie patentowe

Mechanizm mnastawnego sterowania w maszy-
nach do szycia zygzakowego, do samoczynnego
wyszywania réanego rodzaju $§ciegébw ozdobnych,
zaopatrzony w zesp6l stalych krzywek sterujg-
cych, znamienny tym, Ze posiada dwa zespoly za-
padek ‘(15), (19) i ramion (23) w iloSci réwnej ilo-
§ci krzywek (10) zespotu sterujacego, osadzonych
obrotowo na kolku (16), (20) oraz walku (24), (25)
na wysokoSci krzywek (10) zespolu sterujacego,
przy czym ramiona {28) -ostrymi czubkami sg ulo-
zone Wwzdtuz linii §rubowej do watkéw (24), (25),
na ktérych s osadzone nastawne pokrgtla (26)
i (27). 4
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