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(54) Zapojenie riadiaceho obvodu krokovych motorov

Utelom vynélezu je zjednodusenie zapoje-
nia programového riadenia reZimu d&innosti
krokovych motorov.

Uvedeného Géelu sa dosiahne zapojenim,
ktorého podstatou je, Ze generator riadiacich
impulzov je svojim vystupom cez prepinaé
striedavo pripojeny na vstup reverzibilného
¢itaca pre poéitanie vpred, alebo na vstup
reverzibilného é&itaéa pre poéitanie vzad. Bi-
narne vystupy reverzibilného citaca s pri-
pojené na prislusné adresové vstupy pamite
PROM. Na vyznamovo vyss§i adresovy vstup
pamite PROM je pripojeny prepinaé logic-
kych urovni. Z paméite PROM vyustuje pria-
my a inverzny vystup.
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Vynélez sa tyka riadiaceho obvodu kroko-
vych motorov s reverzibilnym é&itatom a pa-
mitou PROM,

Doteraz zndme riadiace obvody pre kroko-
vé motory su rieSené ako logické a sekvenéné
obvody tvorené pomocou prvkov malej integ-
racie, ¢o pre riadenie viésieho poétu kroko-
vych motorov predstavuje pomerne vela po-
uZitych integrovanych obvodov a zlozité plos-
né spoje. Kazd4 zmena algoritmu riadenia si
vyZaduje zmenu zapojenia riadiaceho obvodu.

VysSie uvedené nedostatky odstraniuje za-
pojenie riadiaceho obvodu krokovych moto-
rov podla vynélezu, ktorého podstatou je, Ze
generator riadiacich impulzov je svojim vy-
stupom cez prepinaé striedavo pripojeny na
vstup reverzibilného ¢itada pre poéitanie
vpred a na vstup reverzibilného ¢itada pre
poditanie vzad. Nulty bindrny vystup rever-
zibilného ¢itada je pripojeny na nulty adre-
sovy vstup pamite PROM. Prvy bindrny vy-
stup reverzibilného éitada je pripojeny na pr-
vy adresovy vstup pamite PROM. Druhy bi-
narny vystup reverzibilného éitada je pripo-
jeny na druhy adresovy vstup pamite PROM
a treti bindrny vystup reverzibilného é&itada
je pripojeny na treti adresovy vstup pamite
PROM. Na vyznamovo vy§§i adresovy vstup
paméite PROM je pripojeny prepina¢ logic-
kych drovni. Z paméite PROM vyustuje pria-
my vystup a inverzny vystup.

Zapojenim riadiaceho obvodu krokovych
- motorov podla vynélezu sa docieli jednodu-
chym zapojenim moznost programového ria-
denia reZzimu é&innosti krokového motora a
moZnost budenia réznych spinacich stuptiov
vyZadujucich priame, alebo inverzné logické
signély.

Na pripojenom vykrese je znazornena blo-
kov4d schéma zapojenia riadiaceho obvodu
krokového motora. _

Zapojenie riadiaceho obvodu krokového
motora pozostdva z generédtora 10 riadiacich

impulzov, ktory je svojim vystupom 11 cez
prepina¢ 12 striedavo pripojeny na vstup 21
reverzibilného ¢&itada 20 pre poditanie vpred
a na vstup 22 reverzibilného &itada 20 pre po-
¢itanie vzad. Nulty binérny vystup 23 rever-
zibilného ¢ftaca 20 je pripojeny na nulty ad-
resovy vstup 31 pamite 30 PROM. Prvy bi-
nirny vystup 24 reverzibilného ¢&itada 20 je
pripojeny na prvy adresovy vstup 32 pamite
30 PROM. Druhy bindrny vystup 25 reverzi-
bilného &itada 20 je pripojeny na druhy ad-
resovy vstup 33 pamiite 30 PROM. Treti bi-
narny vystup 26 reverzibilného é&itada 20 je
pripojeny na treti adresovy vstup 34 paméte
30 PROM. Na vyznamovo vy3§i adresovy
vstup 35 paméte 30 PROM je pripojeny pre-
pina¢ 40 logickych tUrovni. Z pamite 30
PROM vyustuje priamy vystup 37 a inverz-
ny vystup 38. :

PodIa toho ¢i su riadiace impulzy z gene-
ratora 10 privedené na vstup 21 reverzibil-
ného ¢itada 20 pre poéditanie vpred, alebo na
vstup 22 reverzibilného ¢&itada 20 pre poéita-
nie vzad, reverzibilny éitaé 20 zvySuje, alebo
zniZuje svoj obsah, ktory je vyjadreny binar-
nym ¢islom na bindrnych vystupoch 23, 24,
25, 26 reverzibilného &itada 20. PretoZe tieto
su privedené na adresové vstupy 31, 32, 33,
34 pamite 30 PROM, bude sa na priamom
vystupe 37 pamite 30 PROM a na inverznom
vystupe 38 paméite 30 PROM objavovat ob-
sah zodpovedajuci adrese danej bindrnym &is-
lom na bindrnych vystupoch 23, 24, 25, 26
reverzibilného ¢itada 20. Zmenu algoritmu
riadenia moZno dosiahnuf zmenou logického
stavu na vyznamovo vy¥$om adresovom vstu-
pe 35 pamite 30 PROM, ¢im sa na priamom
vystupe 37 pamite 30 PROM a na inverznom
vystupe 38 pamite 30 PROM budu objavovat
obsahy pamifovych miest zodpovedajtice ad-
rese danej bindrnym ¢islom na binirnych vy-
stupoch 23, 24, 25, 26 zvysené o prislusny rad
vyznamovo vysSieho adresového vstupu 35.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie riadiaceho obvodu krokovych
motorov s reverzibilnym ¢ita¢om a pamitou
PROM vyznacdujuce sa tym, Ze generéator (10)
riadiacich impulzov je svojim vystupom (11)
cez prepinaé (12) striedavo pripojeny na vstup
21 reverzibilného ¢itada (20) pre pocitanie
vpred a na vstup (22) reverzibilného ¢&itada
(20) pre potitanie vzad, pri¢om nulty bindrny
vystup (23) reverzibilného ¢itada (20) je pri-
pojeny na nulty adresovy vstup (31) pamite
(30) PROM, prvy binarny vystup (24) rever-
zibilného ¢itaca (20) je pripojeny na prvy ad-

resovy vstup (32) pamiite (30) PROM, druhy
bindrny vystup (25) reverzibilného é&itada
(20) je pripojeny na: druhy adresovy vstup
(33) pamite (30) PROM a treti bindrny
vystup (26) reverzibilného &itada (20) je
pripojeny na treti adresovy vstup (34) pa-
méte (30) PROM, kym na vyznamovo vyssi

- adresovy vstup (35) paméte (30) PROM je pri-

pojeny prepinaé¢ (40) logickych urovni, zatial
¢o z pamite (30) PROM vyustuje priamy vy-
stup (37) a inverzny vystup (38).

1 vykres
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