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(54) HorizontéIni znadici stroj

Re$eni se tyk& horizontdlniho zna-
&i{ciho stroje pro znafeni hifdelovych
souddsti. PouZivd se pro znatenf{ h¥fde-
lovych souddsti{ s velkym rozsahem priméré
a délek. Podstatou horizontdlnfho znadi-
ciho stroje je, Ze na stojanu s vedenim
a vertikdlnimi otvory jsou mechanicky
uloZeny konzola s razicf jednotkou a
alespon jedna samost¥edicf upinaci{ jednot-
ka se stavitelnym dorazem, p¥idemZ posuv-
ny kryt konzoly s razici jednotkou je
opat¥en nardZkou a konzola mikrospinadem.
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Vyndlez se tyk& horizontdlné zna&icfho stroje pro znafeni h¥idelovych souddsti s velkym
rozsahem priméru i délek. Znadic{ stroj pracuje na principu rézu, co¥ umofiuje razici
jednotka a stavebnicové provedeni stroje. Provedeni znadfcfho stroje dle vyndlezu vede
k dspordm materidlu a pracnosti p¥i vlastni vyrob&. Didle p¥ind8{ snifeni v§robnich &asl p¥fi
znadeni, Uspo¥e vyrobnich ploch, odstrahuje ruéni préci p¥i zvy%ené bezpednosti obsluhy.

Stdvajfcif provedeni znalfcich stroji nelze pouZit pro znafeni h¥fdelovych souldsti
s velkym rozsahem prim&rd a délek, nebof vyvozovéni sil tlakem vede k zna®nému namahdni &dsti
strojti, které z divodd velikosti znadenych souldsti a zna&fcich sil musi byt robustni, jako
je tomu nap¥iklad u excentrickych, Sroubovych, kolenovych nebo hydraulickgch lisd. Provedeni
znadicich stroj& dle uvedenych principl je ndro&né na materidl, pracnost p¥i vyrob&, investice
na po¥izenf, ddrZbu i opravy a vyrobni plochy.

Uvedené nedostatky odstrafiuje horizontdln{ zna&fc{ stroj podle vyndlezu, jehoZ podstatou
je, %Ze na stojanu s vedenim a vertikdlnimi otvory jsou mechanicky uloieny konzola s razici
jednotkou a alespohi jedna samost¥edici upinaci jednotka se stavitelnym dorazem, p¥idemZ
posuvny kryt konzoly s razicf{ jednotkou je opatfen nardZkou a konzola mikrospinaem.

Vyndlez umo%nuje pouZitf horizontdlniho znadiciho stroje pro znaleni souddstf{ h¥fdelové-
ho tvaru s velkym rozsahem prim&rd a délek. Realizaci vyndlezu dojde k Uspordm materi4lu,
pracnosti a energie p¥i jeho vyrob&. V provozu pak dojde k Uspordm na pofizovacfch ndkladech,
wvyrobnich plochdch, v§yrobnich &asech. Stroj dle vyndlezu zvy3uje bezpelnost obsluhy a odstra-
fiuje namdhavou préci.

Na p¥ilo%fenych vykresech je zndzornéno jedno z moZnych provedeni horizontdlnfho znaéicfiho
stroje, kde obr. 1 zndzorhuje ndrys stroje, obr. 2 plidorys dle obr. 1, obr. 3 bokorys stroje
dle obr. 1.

Horizontdln{ znadici stroj je tvo¥en stojanem 1, v jehoZ hornf &4sti je vytvo¥eno
vedenf 2 s vertikdlnfmi kruhovymi otvory 3, v nichZ je uloZena konzola 20 s razicf jednotkou
40, a alespoh jedna samostfedici upinaci jednotka 50. K stojanu 1 jsou uchyceny konzola 20
a samostfedici upinaci jednotky 50, p¥es vertikd&lni &Cepy 57, pomoci Sroubd 23, 52. Konzola
20 je opat¥ena horizontd&lnimi drd¥kami 22 s dorazy 21, v nich? jsou ulofeny valivd t&lesa
31, posuvného krytu 30.

P¥{&nik 24 konzoly 20, m& kruhovy otvor 25, v némZ je ulo¥ena razici jednotka 40. Posuv-
ny kryt 30, Zlabovitého profilu, je opat¥eny uvnit¥, kolmo na svislé plochy 33, posuvného
krytu 30, dvéma pary valivych t&les 31, axidlné stavitelnych pro vedeni posuvného krytu 30.
Alespon jedna svisld plocha 33, posuvného krytu 30, je opatfena stavitelnou zaréZkou 32,
kterd po nastavenf ovl4d4 mikrospina& 102, uloZfeny na konzole 20, ktery uvddf v &innost razici
jednotku 40, kdy? posuvny kryt 30 je zasunut smdrem k samostfedici upinaci jednotce 50 -

- bezpednostn{ plocha.

Samost¥edic{ upinaci jednotka 50 je tvofena upinac{ deskou 51 s vertikdlnim Eepem 57,
sv8rdkem 58, ktery md v Zelistech stavitelny doraz 56. Pohon upfnac{ jednotky tvo¥i mezikus
53, nddstavec 54, utahovacf jednotka 55 napojend na pneumaticky rozvod 70, ovléddany ru&né&
obsluhou. Stojan 1 je duté konstrukce, v jehoZ vnit¥ni &4sti je uloZen pneumaticky rozvod
70, a ovlidaci prvky 71, 72. Pravd %4st stojanu 1 tvof{ uzamykatelnou skfin, pro vymé&nné
sdrufené razicf nédstroje 95, p¥ifemZ z vné&j#{ strany stojanu, na levé stran&, je uloZena
sk¥{fi 90 elektroovlddani, ovlddaci{ ventil 73 s &istiem 74 a rozvodnou kostkou 75, pneumatické-
ho rozvodu 70. Ov14dani horizontdlniho znafcfho stroje je provedeno elektropneumaticky.

Horizontdlni znadfci stroj pracuje nésledovné:
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Po upnut{ h¥fdele 101 obsluhou v samost¥edné upinaci jednotce 50 a op¥eni h¥idele 101
o stavitelny doraz 56, posuvem krytu 30 s nardfkou 32 dojde p¥es mikrospina& 102, ktery je
umist&ny na konzole 20 k uvedeni do &innosti razici jednotky 40, se sdruZenym razicim nédstrojem
95, ktery provede ozna&eni h¥idele 101. Posuvem krytu 30 zp&t do plivodni (vychozi) polohy
dojde k vzdileni razicf jednotky 40. Po povoleni samostfedné upinaci jednotky 50 je moZno

vyjmout oznaleny h¥idel 101.

PREDMET VYNALEZU
1. Horizont&lni znadici stroj pro znadeni h¥idelovych souldsti s velkym rozsahem prim&rd
a délek, vyznaleny tim, Ze sestdvd ze stojanu (1) s vedenim (2) a vertikdlnimi otvory (3),
v nich¥ je ulo%ena konzola (20) s razici jednotkou (40) a alespon jedna samosttedici upinaci
jednotka (50) se stavitelnym dorazem (56), p¥ilemZ posuvny kryt (30) konzoly (20) je opatfen
nard*kou (32) a konzola (20) mikrospfnalem (102).

2. Horizont&lnf znadfc{ stroj podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze stojan (1) je duty a opa-
t¥eny na vn&jsL horni S4sti vedenim (2) s kruhovymi otvory (3), uvnit¥ stojanu (1) je proveden
pneumaticky rozvod (70) s ovlddacimi prvky (72) a sk¥in (60) pro ulofeni vymé&nnych sdruZenych
razicfch néstrojd (95), ptidem? z vndjsi strany stojanu (1) je uloZena sk¥in (90) elektro-

ovl4dénf, ovlidaci ventil (73) s &istiem (74) a rozvodnou kostkou (75}.

3. Horizont&lni znadfci stroj podle bodu 1 a 2, vyznaleny tim, Ze konzola (20) s p¥{&ni-
kem (24) je ke stojanu (1) uchycena pomoci vertikdlniho st¥ediciho &epu (21) a Sroubl (23)
a mé& na vn&js$ich svislych plochdch horizontédlni drdZky (22) pro uloZeni valivych té&les (31)
posuvného krytu (30), pfidemZ p¥{i&nik (24) mi kruhovy otvor (25), v némZ je uloZena razici

jednotka (40).

4. Horizonté&lni znadici stroj podle bodu 1 aZ 3, vyznaleny tim, Ze posuvny kryt (30)
%labovitého profilu je opatfeny uvnit¥ dvéma pdry axidlné& stavitelnych valivych téles (31),

pri&em# svislé plochy (33) posuvného krytu (30) jsou opat¥feny alespoi jednou zardZkou (32).

5. Horizont4lni znadic{i stroj podle bodu 1 aZ 4, vyznaleny tim, Ze samostfedici upinaci
jednotka (50) je tvo¥ena upinaci deskou (51) s vertikdlnim Zepem (57), sv&rdkem (58), ktery
m& v &elistech (59) stavitelny doraz (56), a jejiZ pohon tvo¥i mezikus (53), nddstavec
(54) a utahovaci jednotka (55), a Ze tato upinaci jednotka (50) je spojena se stojanem (1)

pfes vertikdlni &ep (57) Srouby (52).
6. Horizontdlni znalic{ stroj podle bodu 1 a% 5, vyznaleny tim, Ze razici jednotka (40}

je na stran® p¥ivrdcené k samost¥edici upinaci jednotce (50) opat¥ena vyménnym sdruZenym

razicim ndstrojem (95).

3 vykresy
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