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szinkronizdlt vezérlésére
=Befetentdrs Autdfelszerelési V4allalat, SUPRUN/ H U
A bejelentés napja: 1989, 07. 17.

A taldlmdny tédrgya 4ramkidri elrendezés kétoszlopos elektro-
mechanikus emeldberendezés szinkronizédlt vezérlésére.

A taldlmény szerinti dramkiri elrendezésnél az emelloszlo-
pokban elhelyezett emeléorsékhoz elforduldst érzékels egység (E1l

E1,£2)

és E2), az érzékeld egyséEEFYﬁgﬁglt jeld kimenetéhez szinkro-
niz416 és mikodést ellenbrz6 elektronikus vezérlbegység (VE), a
vezérldegység (VE) 4llapotjelzd kimeneteihez kijelzd egység (KE),
a vezérlSegység (VE) szabdlyozé jeleket szolgdltats kimenetére
pedig a meghajté motorok (M1 és M2) mikoddtetésének engedélyezés-
ére alkalmas jeleket el64dllitd, a szabdlyozd jelekkel vezérelt
beavatkozé egység (BE) van csatlakoztatva, tovdbbd az elektroni- _
kus egységek tédpelldtdsdra hdlézati tépegység (TE) van alkamazva.

(jellemz6 &bra: 1. 4bra)
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Arsmkiri slrendezds kétoszlopos elektromechanikus emelsberendozés

szinkroniz4lt vezdrlésére

~BegetomttT Autofelszerslési Véllalat, SOPRON, HU

Feltaldlak: XKGZAK Attila, SOPRON 40 %
KOVACS Jdzsef, SOPRON AG S
BERTA Attila, SOPRON 0% HU

A bSelelentés napla: 1989, 7.

A talélmény térpys dramkiri elrendezds kéteszlopos
elektromechenikus emelihorendezds szinkronizdalt vezérléséro,
amolynél az smelfivillédk az amelfonszlopokban dttételes hajtomivel
elldtott sszinkron villanymetorral hsjtott trapézmenetl eaels-

orsckon glhelyezett, bslil menetes tartdkhoz vannak rigzitve,
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velamint a motorck fel és le irdnyd nyomdgombokkal vezérelt
motorvezérld relédk irdnyvdltd érintkez8in keresztil kapcsolddnak
8 hdldzatrs, az emellvillék alsd és felsb véghelyretében s megfe-
lels megha)jtd motor mepdllitdsédra végdlldskapcsoldk vannak s
motorvezérld relék mdkidtetd dgéba iktatve, 8 kiil¥inblizl vész-
helyzatek érzékeléssére illetve a motorok szonnall ledllftésdrs
pedig egymdssal sorbakidtiitt vész-kapcsoldék vannak slkalmazve.

Az elektromechanikus csépos autdemellk jellepzetessége, hagy
az emelloszlopokbsn helyst foglsld trapézmanetl emellorsdkat
kiilon-kiilén elhelyezett villenymotoroh hajtjék. A meghsjitdsre
alkslmazott sszinkron villanymotorok izemi fordulatszima az
eltérd terhelési viszonyok és a kiilinbizd sdrldddsi kirllmények
miatt a két oszlop vonatkozésdban eltérs ilehet. Ebben a3z ecgatben
az emellkocsikon levl csépkarok - egyméshoz viszonyftott - re-
lativ magasséga eltérd lasz,

A taldlmény cdljs olyan dremkliri elrendezés kislakitdsa,
smely slkslmas ennek kikiszibBlésdre, illatve egy adott‘értékan
beliil tartédsédra, tovébbd amely alkalmas » hibds mGklidés felis-
merésére és snnak slapidén 8 berendexés leéllftédsdra,

A talélminy alapia az » felismerdés, hogy az emelfikocsik
azonos szinten tartdsa, illetve 8 szintkilinbségnek egy bizanyos
értéken bolil tertdsa killinbbzs motorterhelés esetén is mag-
valéafthats, ha mérjilik, illetve meghatdrozzuk az emelflkncsik
szintkiilinbgégét é3 a mozgdsirdny figyelembevételével adott
szintkiilinbsé; slérésekor megfelald motorvezérld besvetkozd
jeleket 4ll{tunk eld.

A taldlwdny céljdt a lagdlteldnosabban oclysn kapcsolédsi
elrendezés kialsk{tédsdval drijik el, smelyndl ax emelfoszlopokban
slhelyczett emelloradkhoz elfourduldst érzékeld agység, azx ér-
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zékelld ogységek kédolt Jelld kimenetéhezr szinkronizédls ée mikbtdést
ellendrzi elektronikus vezérliegység, @ vezérliegység éllapotiel-
z6 kimenetelhez kijelzl agysség, @ vezérloegysdg szabélyczd jele-
kot 5zdlgéltaté kimenetére pedig & meghajts motorok mikildtetédsd-
nek engedélyezésdre alkalmas jJeleket eldéllits, s azabédlyozd
Jelekkel vezérelt beavatkozd egység van csatlakoztatva, tovdbbé
8z elektronikus egységek tépellatdsdra hialdzati tépegység van
sl%amazva. '

A taldlwmény szerinti dramkiri elrendozésnél alkalmazott
szigelfordulédst érzekeld epgységek az emellorsé tengelyével
taszekitott tengelyre erdsitett kddolt téroesdbol 4s 8 kdédnlt
tircze két oldaldn elhelyezett, alﬁnyéaan fénykibocsdtsd diddébol
és fototranzisztorbol kislekf{tott jeladikbol van kialakitva, ahol
a kédolt tdrcsa lényegében egy kirlap alakd tdrcss, amelybll egy
tompaszogl kirgylricikk ki van végva; 8 jeladdk pedig az igy
létrejitt kiscbb €3 nagyobb dtmérd3h kbriv kEztitti kiérfven vinﬂak
egymdstol egyenletes tdvolsdgban elosztva, tovébbé a fénykibo~
csédtd diddék egymdssal sorbs vannak kapcsolva ¢é3 a két szélss
didda anddjs illetve katédjs tépfesziltiséy csatlskoziépontokra van
kttve, a fototranzisztorok emitiere egymédssal Gssze van kiitve ds
a tdpfesziltsdg negativ csatlakozdpontiéra vsn vozetve, a foto-
tranzisztorok koilektorai pedig egyenként ki vannak vezetve egy-
epy érzékelS kimenetre.

A taldémény szerinti dremkiri elrendezés elektronikus vezér-
ldegysége célszerfien a vezdrld szervek (LE és FEL nyomdgombok), @
kapcsolt motorfesziltsdg és az drzékelld egységek jeleit fogadd
bemeneti illesz2tl fokczatbol, az illeszts fekozaton keresztul
drkezfi jeleket kiértékels, az illesztd fokozat kimenetsihez
kapcsolddd motoverdrld loglkai kapcsoldsbdl, valamint hibafelis-
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mers és hibavédd kapcsoldsbél 411, ahol a hibafelismerd kapcsolds
hibajel kimenetle a motorvezérl? kapcsolés hibedel bemenstére van
csatlakoztatva, tovdbbd a hivafelismerd kapcsolés §llapot kime-
neteire kijelzd egysdég kapcanldédik,

A vezérllegységben alkaslmazott bomencti illeszts fokozat
elinyisen galvenikus levdlasztdat dlztositd optocsatolokhal ds az
optocsatolok kimenetére ssatlaknzd, Selfcrmidldst vegzd Schaitt
trigperakbsl van kialak{tva.

A vezérliegyseg részét képezld motorvezarld logikail kaposclés
néaybites tébldzatot valamint annak inverzét tarlalmaze csak
clvashatd tédreldt, 8 c¢ssk olvashatd téarcold epymdsnak menfeleld
kismeneteihez kspcsolddd négy, epyenként kétvemenetd kizard vagy
kKapubal ¢€s bemeneteivel a kizdrd vajy kepuk kimenctére kOtUtt
neégyuemenatd KAND kapubdl kielaxkitott adathiba feliswers kapcso-
lést, tovébbd a csek olvashatd tédrold pondlt kimensteihez kapcso-
locd RS tdroldkhdol, egy~epy bemenetdével az RS tdrnldk kimeneteire
kitbtt, mésik hemenstével enyméahoz kidtott kgt bemenetd NAND
kapukbdl, velamint a MAKD kapuk kimanetohez kapeselt, kollektord-
val didddn keresztil]l tépfeszultcénre kapesolddd, fHldelt omitterd
tranzisztarokbal 8116 teljesfitményfokozatbél kialakitott, a
beevatkozd agysdégek szémdra vezérlljelet szolgdltatd kapcsnldat
tartalmazr, ahol 2 MAND kapuk coymdéssal Usszekititt bcmchete az
sdathibe folismers kapcsolds mikidést engedélyezd jelet szalodl-
tate kimanetével van dsszekiitve.

A taldlmény szerintl dramkiri elrengezés vezérliogpysdghhen
elholyezett hivefelismers ds hibavédl kapcsolds az illesztd
fokozat kimenestelre csatlakozd, 8z érzékeld egységek és a nmeghal-
té motorok kapcsolt fesziltségének 3eleit kiadrtékeld tdoldzatot

tartalmazg csak glvashatd taroldt, s tarold megfeleld kimenctei-
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hez csatlakozé, adat- és drajslbemensteivel s tércld kimensteire
kapcsolt, kimeneteivel a csak clvashatd téroldéd cimbemeneteire
visszakBtitt kétbites O tdroldt, drajelgensrétorrsl Ussarekdtdtt
sxémlélékbsl kislek{tott slaphelyzebe visszedllité bemsneteivel a
csak olvashatd térold mspfelelld kimenetelre kidtiétt, mikiddé moto-
rok és véltozatlan szintmagassdg esetén hibajelet szolgéltatd
id6z1t8 drasekibrt, tovébbd a kiliinblzé hibsjelekest fogads, bemene-
teivel 82 1d6z1t0 dramkir szdmléldinsk kimenatdére, a cask olves-
haté tdrold tdl napy szintkiilinbség esetén hibejelet sdd kimene-
tére, valamint @ motorvezdrld kepcsolés cssk olvashaté téroldja
sdathibéidt ellenbrz& NAND kapujénak sdsthiba esetén jelet szol-
géltatd kimenerérs csstlakoztatott négybemsnetd VAGY kaput, és
agy tovdbbi Unmagét reteszeld VAGY kaput tartalmsz, shol s mé-
sodik VAGY kapu kimenste s motorvezdrld kapcsoliés cask olvashatd
téroldjdnek motomGkidtetést tilté cimbemenatérs vasn csatlakoztat-
ve,

A talédlmény szerintl drasmkiri elrendezds kijelzl egysdpe
draskorlétozdé ellensllésckon és invertersken keresztil katddjdvsl
s hibafelismerd dés hibavédl kepcsclds csek olvashaté tirﬂléji
éllapotielzl sdatkimensteirs, anddidval pedig tdpfesziltsépre
kEtitt fénykibocsdtd dilddékbdl ven kislskftve., A kijelzd egységet
célszecd tovabbé mindkét oszlepon pérhuzamosftva kislakitani,

A taldlmdny szerinti dremkiiri elrendezds beavatkozd egysége
s fel és le irdnyd motorvezérld relék dramkiirébe kapcsclt,
végélléskap-caolokkal sorbakBtitt z24ré drintkeziket miOkéidtetd
Jeltogdkbdl 411,

A telélmdnyt 8 tovébdbiskban s mellékelt rajzon példaképpen
sbrdzolt kiviteli slakok slepjdén issertetjlk részletesebben, ashol
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1, dbra a teldledny szerintl dramkérl slrendezés fobb
egységeinek blokkvézlsta, a

2. 4bra a talédlmédny szerinti dramkirt elrandszé;nek az smeld-
berendezdsben elfoglalt helyét szemléltets vézlat, a

3. dbra a2 tsldlmdny szerinti dramkiri elrendezésnél aslkalmazott
érzékeld segység vézlsta, a

4, ébra a taldlmiény szerinti dramkiri elrendezésben alkslmaszott
vazérldegység elvi kapcsoldsi vézlasta és az

5. Gbra a 4, dbrs szerintl veazérllegysépg részét képezs 1llosztd
fokozat e2lvi kepcsoldsi vézlata.

Amint az 1. dbrin 18thatd, a taldlmdny szerinti kepcsoldsi
elrsndezés blokkvézlats, ahol az emelloszlopokban elhelyezett
emellorsékhoz csatlakoztatott, elforculést E1 és E2 érzékels
egységek kimenstel VE vezérlGegység bemensteire van kitve. A VE
vazérldegység dllepotjelzd kimeneteihez KE kijelz§ cgység kep-
csolddik, szabédlyozd jeleket szolgéltato kimenetére pedig az M1
é8 K2 meghajtd motorok mﬂk&dtetésénak engedélyezésére alkalmas -
Jelokot el8d111t6, a szabdlyozd jelekkel vezérelt 8FE heavatkozd
egysép van csstlakoztatvs. Az elektronikus egységek tdpelldtéséra
héldézati TE tdpegység van slkamszva.

A taldlmény szerinti draskiri elrendezés elhelyezését és
kapcsolatdt ax emellberendezéssel @ 2. ébra szemldlteti, ahol a
meghajté Hl és M2 motorok FK fOkapcsclén és az irédnyvdlté relék
érintkez8in kerosztil kapcsolédnak a héloézathoz. Az irdnyvdlts
R1l, R12, RZ1, R22 ralék mikidtotd tekercsédnek egylk kivezetésa
83sze van kiizisitve d5 a hélézati nulla pontra ven kitve, mésik
kivezutéséhez pedig a magfsleld H1l, H1Z, HZl, W22 véaélléakap-
c€s0ldk bontd érintkezfl vennak beiktatve. A végdlléskapcsoldk s
sotorokat kiilin kiilin is ls tudldk él1{teni. Az szonos irédnyd
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vezérlést biztosité irdnyvélts relék Hll és HZ1, illetve H12 ds
H22 végélléskepcsolsl egyméssal Ussze vennak kitve. A kbziis dgban
van elhelyezve az adott irdnyban tiérténd mikbdtetést vezérllS NF
fel irdnyd nyomdégomb és az ellenkezf irényban mGkidtetd R12 és
R22 irdnyvélté relék egy-egy bonté drintkezijének soros kapcsolé-
ss, valsmint NL le irédnyd nyomdgomb és az ellenkezC irdnybsn
makidtetd R1l és R21 irényvdltd relék sgy-egy bontd érintkezdjé-
nek soros kapcsoléss. £z a kapcsolds kizdrj)a snnak lehetéségét,
hogy bérmelyik meghajté motor egyszerre két kulidnbiizd irdnyd
vezérldst kapjon, A két kiiltnbizd irényld vezérldsi &g szintédn
koztis{tve van az NF és NL nyomdgombok utén és tovdbbi biztonsdgil,
illetve V1, V2, Hl és H2 vdszkapcsocliék, valamint 8 biztos{tékan
keresztil kapcsolddnak a hdldzat egyik fdzisdéra. Bérmelyik biz-
tonségi, 1lletve vészkapcsold vagy a biztos{ték mepgszakaddsa
esetén mindkét motor azonnal ledll, ¢s 8 VL vészlémpa jelzést ad.
A talédlmény szerinti éramkiri elrendezés BE baasvatkozd
egysége (1. dbra) jelen esetben az R1l, R21, R12, R22 irdnyvdltd
relék és a hozzdju tartozé H1l, H21, H12, H2Z végélldskapcsoldk
kiizé beiktatott, zérd érintkezﬁval rendelkezd R1 és RZ jelfogék-~
bdl (2. dbra) 811. Az R] és R2Z jJelfogék megfelelld vezérlés esotén
képesek bérmelyik meghajté motor le-, illetve fel irdnyd mikdd-
tetését ledllfteni (letiltani). Az Rl és R2 jalfagdk vezérlését
megfeleld meghsjtd kimeneteivel & jJelfogdk mikidtetd dpdhoz
kapcsolddd VE vezérllegység végzi a bemeneteihez csatlakozd
vazérld szervek, a kapcsolt motorfesziiltség és az érzékeld
egységek jelei slapiédn. A fel irdnyd mikidtetést vezérld WF
nyomégomb és 8 le irdnyd mokSdtetést vezérld NL nyomdgomb s VE
vezérldegyedg FEL és LE bemenetdre fildpotencidlt kapcscl. A
kepcsolt motorfesziiltség MJI1l és MI2 bemenstdre a héldzet egylk
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fézisénak feszultsége keriil. Az emellGorsckhoz kapcsolt, ez
emeldvillék szintvéltozdsdval ardnyos jJelskst szolgdltato £l és
E2 érzéxell egységek negybites kédelt jJelet juttatnak a VE
vezérllegység megfelels bemenstsire. A VE vezérliegysépsdég
éllapot kimeneteinez kapcsolodik még @ KE kijelzo egység. Az
elekironikus egységek tépelldtdssét hédlozati Tt tédpegység
biztositja, smely +5 V ds5 +28 V-us fesziilltségeket £11it els.

A taldlmény szerinti aremkuri elrendezésben alkalmazott, az
emellcrsék szogelfordulésdt és czzel az esmeldvilldk magassagdnak
véltozésat érzeékell El €s EZ érzékall egysegek az emeloorse
tongelyével dsszekitott tengelyra erdsitett KT kodolt tdrcsébdl
és 8 KV kGdolt tércse kéi oldalén elhslyezeott, fénykibocséto 01 -
D4 diocdébol és T1 - T4 fototranzisztorbol kialakitott jeladékbal
élinak. A KT kédolt téccsa ldnyegében opy kirlap slaki tarcsa,
amelyb&l epy tompaszipd korgyurucikk ki van végva. A jeladok az
igy létrejitt kisebb €3 nagyobb détmérsi3d kiriv kuziuttl korfven
vannak egyméstél egycnletes tdvolsdgban elusziva. A fénykibocsato
Dl - D4 dicddk egymdssal sorbs vannak kapcsolva és a két szélsh
dioda ancdja illetve katcdja tapleszultség csatlakozdpontokra van
kiitve. A Tl - T4 fototranzisztorok emittere egymdssal tssze van
kbtve és & tapfesziltséy negativ csatlakozépontjére van vezetve,
a Tl - T4 fototranzisztorok kollektorai pedig egyenként ki vannak
vezetve ogy-egy erzeékeld E1l - £14 és E21 - E24 kimenotre.

Mivel a jeladok 90%-08 osztéssal vannak elrendezve, a KT
kodolt tércsa kivdgdsas pedig 120 °~os, 6QySZerra oagy vagy Két
aktiv kimenetd ndgy bites kodolt jel keletkezik, amely meghsaté-
rozza sz emclivilla magassagat, sz éimenetek sorrencje peciy 8
mozgés irenyatcl fugg.

A fotoelaktronikus érzekaeld egységek az oszlopokon mozgd
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eaelfkocsiknsk a tertoményon belUll relativ helyzeténsk
(magassdgénak) meghatdérozédsdra, kidoldsdra szolgdlnsk. Az
érzékeld egységek sz eomelborsdkhoz kapcsolédnak egy fogeskerdk
segitsépével. A villanymotorok d&ltsl hajtott omellorsdk forgdsét
82z érzékell sgységhez kspcsolddd fogaskerék segftségével (1/27-es
leosztén) az emellkocsik relstiv helyzetének meghstérozdsdra
hasznél juk fel, fpy az érxzékell egysdgek mindig a tartomdnyon
beliili pillanatnyi helyzetnek (rslativ magasségnek megfeleld
kodot szolpgéltetjdk.

A tartominy (smely mindip “egylitt mozog” az smellkocsikkal)
nyolc egyenls részre van osxtve. €z egy kédolt tdrcsa és négy,
pérban lévé fotodidda éa fototranzisztor segf{tségével tirténik. A
fotodiddék é1tsl kibocsdtott fény nnaviltéztnt)u s fototranzisz-
torok ellensllésdt, fgy jel keletkezik., Amennyiben s kédolt
tircal elzérje s fény Utist, s fototranzisztor ellendlldsa nmepnd,
s 8 jel megsz0nik., A kddolt térces dgy van kislskitves, hogy
egyidejileg egy vagy két fototranzisztor lehet megvildgitve,
Ilyen mddon s kddolt tércss egy kiriilforduléss slatt nyolc kilén-
bdz8 kéd keletkezik. Tekintsttel srrs, hogy ar emellorsd menete-~
molkedése 6 mm, @ kddolt tdrcss sgy teljes kirilfordulésa slatt
(6/(1/21)) 162 mm-t mozdul el sz emelfkocsi. Ennek megfelelden @
tartomény (shol s berendezds 8 szinkronjdrést biztositjis) 162 am,
és 82 8 162 am-os sév (tartomény) mindig egylitt msozot sz emeldko-
csikkal.

A 4, 4brén ldthaté s taldlmény szerintl drasmkiiri slrendezés-
ben slkalmaszott elektronikus vezérllegység, smely a vezdrld
szervek, a kapcsolt motorfeszliiltség és s jeladdék jeleit fogadd
bemenetl IF illeszts fokozstbdl, az IF illesztd !ekdztton keresz-
til érkezd jeleket kiértéweld, sz IF 1lleszté fokoxet kimenetei-
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hez kepcsolddd motovezdrld logikel kspcsoldsbdl, valaamint hibe-
felismerls és hibavédd kepcsoldsbal 411. A hibafelisaerd kapcsolds
hibajel kimencte a3 motorvezdrld kapcsolés hlhﬁjal bemonctére van
csatlakoztatva, 3 KE kijelz8 egység pedig a hibafelismerd kap-
csolds dllapot kimeneteire kapcsolédik,

A motorvezdérld logiksi kapcsalds négybites tdbldzatot, vala-
mint annak inverzét tartelmazd csak olveshstdé ROM1 térocldt, @
csak olveshatd ROM1 tdrold egymésnak megfelels kimaneteihez
kapcsolddd négy, sgyenként kétbemenetli kizdré KV - KV4 vagy
kapubdl és bemeneteivel a kizdrd vagy hapuk kimenetérs kitétt
négybemenet( M3 NAND kapubdl kialakitott adathiba felismerd
kapcsoldst, tovdbbd a csak olvashetd ROM 1 tdrold ponéit kimene~
teihez kapcsolddé RS1 és RS2 RS térolékbél, egy-egy bemenetével
8z RS térolek kimeneteire kitott, mdsik bemenetével agyméshoz
kititt két bamenetl N1 és N2 NARD kspukbdl, valamint s NAND kapuk
kimenetéhez kapcsolt, kcllektordvsl 05 éa D6 diédédn keresztil
tépfesziiltségre kapcsolddd, fildelt emitterG 15 és T6 tranziszto-
rokbdl 4116 teljesitményfokozatbdl kislakftott, a beavatkozd
egysépek szdmdra vezérlfSjeleot szolgdltatd kapcsoldst tartslmaz,
ahol azr N1 és N2 NAND kapuk epgymdssal lsszakiititt bemenets az
adathiba felismerd kapcsolds miik8ddst engedélyezl jelet szolgdl-
tatd kimenetével van lsszekiitve.

A motorvezérl® logiks rédszét képezd csak olvashatd ROML
térénak kimenete adja meg, hogy a2z egyes villanymotorok nﬁkbdhet—\
nek-e vagy nem. A csak olvashatd térbsn van tdrolva minden le-
hetséges esethez tartczd motorkapcsolds, illetve a hibafigyeld
logiks szémﬁra ezek invertdalt vdltorata.

A lehetséges esetek dsszesaégs a kilvetkezl:

- ha a fibafigyell logika hibdt jelez (azaz a2z érzékeld



~ll-
epységektldl egy bizonyos ideig nem érkezik kédjel véltozés,
illetve & motorvezérls logiks hibés jelet ed ki), skkor mindkét
villanymotor tiltvs. |
- hs & LE vagy 8 FEL nyomdgomb nincs megnyosva, illetve mindkét
nyomégomb meg van nyomva, akkor mindkét villsnymotor tiltva.

az emeldkocsik mozpése kilzben ez éraékels egységek éltal
szolgeltatott kédjelek kuldnbsdgének €8s a mozgesi irénynak
wagfeleld 8 kivetkexlt ssetsk lchetnak:

- mindket villanynnthr aikidhat,

- l-as villanymotor aGkidhet, 2-es villsnymoter tiltva,

- l-e8 villanymotor amGkbghet, 2-8s villsnymotor el6z0 éllapatban
marad,

~ l-gs villenymotor tiltve, 2-es villanymotor mGkoédhet,

~- l-¢s villenymotor sz elézd éllapotban warasd, 2-es villanymotor
mikadhet,

- 8 megengedettnél nagyobb (40 mm-nél nagyobb) kilinbség ven,
mindkét villanymotor tiltve, tovébbé veészjelzés (e vészjslzés @
kijelzl résznél keril ismertetésre,

Vészjelzés esetén @z Sramkior reteszelddik, aemely cssk @
f6kapcsold kikapcsolésdval é3 8 hibajelenség okédnsk elhéritdsdval
szintethetld wmeg.

A kimeneti erdsiidok a villeanymotor vezérld logikai, TIL
szintid jelaket erdesfitik @ beavatkozo egység 24 V OC reléinek
meghajtdsdére elkalmes szintre.

A hibefelismerd és hibavédt kapcsclés az IF illeszi0 fokozat
kimeneteire csatlekozd, az €1l és L2 érzékell egysépek és az Hl és
M2 meghajtd motorok kepcsolt fesziltségének joleit kiértékeld
tabldzatot tartalmazd csak olvesheatd RUMZ téroldt, a térold

magfeleld kimensetailhez csatlakozd, adat- és drajolbemenstsivel @
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ROM2 tdrolo kimenetielre kapcsolt, kimeneteivel a csak olvashsid
ROMZ térold AlG és All cimpemeneteire visszakititt kétbites TL O
térolet, UC drajelgenerdtorral Usszekitott CT1 és CT2
328n1481dkhdl kialakitott alaphelyzebe visszadéllité bemeneteivel a
caak olvashatd ROM2 tércls megleleld 05, D7 kimenetoire kitétt,
mikiEds motorok €s véltorzatlan szintmanassdg gsetdn hibsjelet |
szolgdltatd id8z{te fdramkiéirt, tovdbbd s killinhilzd hibhsjeleket
fogadd, bemeneteivel oz 1052115 dramkir szémldldinak kimenetére,
8 csak olvashatd ROM2 térold t0l nagy szintkilidnbség esetén
hibvajeclet a3dd kimenotére, valamint 8 motorvezérld kapcsoclés csak
olvashatsd ROM1 téroldla adathingjdt sllenlrzl NAND kapujénak
adathiba esctén jelet szolgédltatd ximenerdre csatlakoztatott
nénybemenetli VK1 VASY kaput, ds egy tovibhi dnmapgdt rctaszelld VK2
VAGY kaput tartalmaz, ahol s sdsodlk VKZ VAQY kapu kimenete a
motorvezérlS kapcsoclds csak clvashatd ROML tdroldldnak
motomikidtetdst tiltd ALO cimbemenetére van csatlskoztatvas.

A hibafigyeld lopgiks a szinkronizdld berendezés meghibéso-
désait finyell. Amennyiben az emeldberendezdés adott villanymcotors
mikbdtetve van és g hozzdtartezd érzékell egységben kilriilbelul 2
- 2,5 mésndpercig nem térténlk véltozds (bérmilyen okbdl) a
kédjelekben, a loglks vésrjelzést ad ¢s az emell ledll. A hibafl-
gyeld a lonlka egy mdsik része o motorvezdédrld logika dltal kia-
dott loleket vizszdlia, =mslyeket a csak olvsshatd tér (EPROM)
invertdlt és invertdlatlan formdban ad ki. Amsnnylben bérselyik
vezérléjielndl az invertdlt é€s az invertilatlan formas nem
killénbiizik eqymdstdl, a hibafigyel? logike vészjielet ad, A
vészielzéssel sgyidéhen {Okapcsold kikapcsoldsa, a hibajelenség
okénak menszlntetéss és 8 {Skapcsold dibdll bekapesnldsa utdn

lehetadges,
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snelborsdkhoz kapcsolt fotcelektronikus érzékeld .ﬁysjgak érzeé-
kelik dés kédoljék. A kédolt elektromos jJelek a szinkronizdld
egységbe jutnak. Az emelékocsik kédolt relstiv helyzete, vala-
mint ez irdnykapcsolék (LE/FEL nyomégombok) slapjén az elektironi-
kus szinkronizdéldé egység sziikség esetén beavatkozik s villanymo-
torok mikisdtets dramkirébe. Amgnnyiben azx oszlopokon futd ene’ 8-
kocsik kizittl magassdgkiilinbség mozgds kizben egy weghatdrozott
értéknél nagyobb lesz, sz elektronikus szinkronizéld egység
kikspcseljas s megfeleld villanymotort mindeddig, emig ez
emglékocsik azonos magassdgba érnek.

Ha valamilyen Kills6 okbdl nem sikeril az emellikocsik kizbtttl
relstiv maqasstgkulﬁnbséget @ biztonsédgos tertomdnyon beliil
tertani, vegy az érzékeld egységek bérmelylke meghibdsodik
(példéul ez emelbkocsik mozognak, de sz érzékeld egység(ek)tsl
érkezd kédolt jel tartéssn nem véltozik) & szinkronizdéld egyséq-
_ben lév6 mikodést ellenbrz8 egysép vészjelzést ad (a kijelzd
egysdgben lév6 vészjielzd LED vilégit) és kikapcsolje & villanymo-
torokat. £z 8z dllspot csak a fOkapcsold lekapcsoléséval, az
emelikocsiknak a8 biztonsdgos tartomdnyon beliili helyzetbe hozdsd-
vel és/vegy egyéb hibselhérftss végrehajtdsdval, illetve s fbkep-
¢so0ld G3)b6li bekapcsoldsdval szintethetd meg.
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STABADALMI IGEWYPONTOK

1. Aramkiri elrendezés kétoszlopos elektromechanikus emellbe-
rendezdés szinkronizélt vezérlésére, amelynél az emellvillédk az
emelioszlopokban dttételes hajtimivel elldtott aszinkron villany-
motorral hajtott trapézmenetl emellarsckon elhelyszett, beliil
menetos tartdkhoz vannak rigzitve, valsmint 8 motorok fal é¢s le
irédnyid nyomdgombokkal vezérelt motorverérld relék {rdnyvdlts
érintkezliin keresztul kapcsolddnak a héldzatra, az eseldvillék
alsd de felsl véghelyzetébeg a megfoleld meghajld motor mepdllf-
tdsdras vépslliskapcsoldk vannak a motorvezdérld relék mikidtetd
dudba iktstva, 8 kUlénbizd vészhelyzetek érzékelésére illotve a
motorok azonnali ledll{tdsdrs pedig egymissel sorbskititt vész-
kapcsolok vannak alkalmazva, a3 2z z a 1 jellemezve,
hogy a8z smelioszlopokban slhelyczett emellorsdékhoz elforduldst
érzékeld egység (E1 és €2), az édrzékelld egysdgek kdédolt jJeld
kimenetéhez szinkronizdldé és mikidést ellendrzd eloktronikus
vezérlbegysén (VE), a vezérlSegység (VE) 41llapotielzs kimenetei-
hez kijelzs egysén (KE), a8 vezérllenysdég (VE) szabdlyozd jeleket
szolgdltate kimenatére pedig 8 wmeghsjtd motorok (Ml és M2)
alkiidtetdsének engodélyezésére alkalmas Jeleket 215411416, a
szabdlyozd jelekkel vozérelt beavatkozd wgysép (BE) van csatla-
koztatva, tovébbd az elektronikus sgységek tdpolldtiséra hdldza-
t1 tépepység (TE) van alkamszva.

2. Az 1. igénypont szerinti dramkiéiri elrendezéds, szzal jelle-
mezve, hogy a szigelforduldst drzékell ecgysdg (E1 és £2) a2z emelf-
orsd tengelyével Usszekdtitt tengelyre erfsftett kddolt tdrcadndl
(KT) és5 8 kédelt tdrcss (KT) két oldalédn elhelyezett, eldnylisen
fénykibocsdts dldeébsl (D1 ~ D4) és fototranzisztorhsl (T1 - T4)
kislak{ftott 3sladokbdl van kislakitva, ahol & kédolt tércss (KT)
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lényegében agy kirlsp alsku tdrcsas, amelybdl ejy tompaszind
kirgyiricikk ki van végva; 2 jeladok pedig az {gy létrejott
kKisebh €3 nagyobb dtedrfiid kiirfv kbz#ittl kiriven vannak egymdstdél
egyenietes tévolsdpban slosztva, tovéhbd s fénykibocadté didddk
(01 - Df) enyméssal sorba vannak kapcsolva és @ két sz2é1sS didds
anddja 1lletve katdédis tépfesziltség csetlakozdpontakra van |
kitve, a fototranzisztorok (T1 - T4) emittere ogymdssal dssze van
ktitvs ds 8 tdpfesziilisdg negativ csatlakczépontjérs ven vazetve,v
a fototranzisztorok (Tl - T4) kollektcral pediq egyonként ki
vannak vezetve egy-egy érzékeld kimenctre (€11 - E14 ¢s E21 -
£24).

5. Az 1. igénypont szerinti éramkiri elrendezés, szzsl jelle-
mezve, hogy @z elektronikus vezérldegysdg @ vezérld szervek, 8
kapcsolt motorfeszliltség és a8 jeladdik jeleit fogadd bemanetd
11leszt6 fokozatusl (IF), sz illeszts fekozaton (IF) kerssztil
drkezld jeleket kiértékeld, sz illesztl fokozat kimenetethez
kapcsoldédd motovezérls logikel kapcsoldsbsl, valamint hibafelis-
merS és hibavédl kapcsolésbdl 611, shol a hibafaelismerl kapcsolds
hibajel kimenete a motorvezérls kapcsolds hibelel bemenctére van
csatlakortatva, tovébbd a hibafellsmerd kapesclds 4llapot kime-
neteire kijelzd egység (KE) kapcsoldédik.

4, A 3, loénypont szerinti 4dramkiici elrendezés, azzal jelle-
mezve, hogy a bemeneti 1llesz2tl fokozat galvanikus levdlaesztést
bizrtosfitd optocsatoldékhdl és az optocsatoldk kimenstdre csat-
lakozd, jelforméldst végzd Schmitt triggerekbdl van kislakitva.
S. A 3. igénypont srerinti dremk3ri clrendezéds, azzal jelle-
mezve, hogy a motorvezérls logikal kepesoléds ndgybites tédbldzstot
valamint snnak inverzét tartalmszdé csak olvashatd téroldt (ROM1),
a8 cssk olvashats térold (ROM]1) egymédsnak megfeleld kimeneteihaz
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kepcsolddd négy, sgyenkdént kdtbemenst( kizdérd vagy kapubdl (KVR -~
KV4) és bemeneteivel a klzéré vagy kapuk kimenetére kitott
négybemenetl MAND kapubdél (K3) kislakitott sdsthiba felismerd
kspcsoldst, tovihbdé s csak olvashatd térold (ROM1) pondlt ki-
meneteihez képcsaléﬁd RS tdroldkbdl (RS1 és RS2), egy-egy bemene-
tével sz RS téroldk kimsneteire kiLtitt, mdsik besmenetével egyméds-
hox kBtdtt két bemenetl{ NAND kapukbdl (Nl és K2), valamint & NAND
kapuk kimenetéhgz kapcsolt, kollektoréval diddén (DS és 05) ke-
reaztil tépfesziiltasdpre kapcsoldédd, fildelt emitterd tranzisz-
torokbdl (TS5 és T6) 4116 teljesitményfokoratbol kislakitott, a
beavatkozd egységek szdmdra vexdrlbielot srolpgdltetd kapcsoldst
tartslmaz, shol a8 HAND kapuk (N1, H2) sgymdssal tsszekotdtt
bemenete az scdathiba felismerd kepcsolds sikidést engedélyezd
jelet srolgédltatd kimenstdvel van Hsszekitve.

6. A 3. igénypont #zarinti draskiri elrendezds, azzel jelle-
mezve, hogy & hibafelismerd és hibavédl kapcsolds az illeszts
fokozat (IF) kimeneteire csatlakozd, 8z érzékeld egységek (E1,
E2) és s meghajtsé motorok (M1, M2) kapcsolt fesziiltségének jelelt
kidridkels tSblﬁzatdt tartalmazd csak olvashatd tdrolét (ROM2), s
térold megtelels kimeneteihez csstlakozd, adat- és drsjelbeme-
noteivel 8 térold (ROMZ) kimenetoire kapcsolt, kimenetsivel @
csek olvashatd tdrolé (ROM2) cimbemensteire (A1D és All) vissza-
kiitiitt kétbites D térolét (TL), drajelgensrdtorral (OG) dsszek-
Bttt szdmldldkbsl (CTY, CT2) kialak{tott alaphelyzebe vissza-
4111t5 bemenetsivel 8 cssk olvashatd térold megfcleld kimenetelirs
(D5, D7) kotitt, mik¥ds sotorok és véltozatlan szintmagassdg
esstén hibajelet srolgdltats 1c6z{t5 Sramkiict, tovdbbéd a kiilinb-
B26 hibajeleket fogadd, bemeneteivel az 1d8z{t8 dramkdr szémls-
l6inak kimenetérs, 2 csak olvashatd térold (ROM2) tdl nagy
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szintkilinbség asetén hibsjslet sdé kimenetére, valamint s motor-
vezdrll kapcsolés csak olvashstd tércldjs (ROM1) adathibdjst
ellenfrzd HARD kspujénak adsthibe esetén jelet szolgéltatéd kime-
nerére csatlakoztstott ndgybemenst( VAGY kaput (VK1), és egy
tovabbi Ynmagét reteszels VAGY ksput (VK2) tsrtaslmaz, shol @
mdsodik VAGY kapu (VK2) kimenate 8 motorvezérld kspcsclés csak
olvashaté tdroldjdnak (ROM1) motomGkidtetést tiltd cimbemenstére
(A19) van csstlskoztstva.
7. A 3, igénypont szerinti dreakiiri elrendazés, szzsl jellemez-
ve, hogy » kijelz8 egysdég (XE) dremkorldtozd ellendllésokon és
invertersken keresztiil katddjdval s hibafelismers és hibavéds
kapcsolds cssk olvashatd tdroldéjas (ROMZ) dllapotielzd sdatkime-
neteire, anddjéval pedig tdpfesziltsdpgre kitoitt fénykibocsétd
di6ddkbol (LED1 - LEDA) van kislekitva.
8. Az 1. {génypont szsrinti dramkiri elrendezés, azzal jeslle-
mezve, hogy a besvetkozé egysdg s tel és le irdayd motorvezérld
reldk (R11, R12, R21, R2Z) éremkirébe kapcsolt, s végélléskap-
csoldkkal (H1l, H21, H12 és H22) sorbakdtitt zdrd drintkezdket
atkidtets jelfogdkbdl (Rl és R2) 411,
(5 rojz, 5 lbri)

A meghatslmeszott:

~
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