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La présente invention concerne un procédé et appareil de synthe-
se d'images optiques qui permettent d'obtenir rapidement une image composée
stable moyennant une simple op&ratiom.

Un exemple typique des machines de synthése d'images de l'art
antérieur est décrit dans le brevet américain n° 3 339 453 délivré au nom
de Steve Udich. Ce brevet décrit un procédé permettant a unecliente de voir
et sélectionner préalablement une nouvelle coiffure. Toutefois, ce dispositif
fait appel 3 plusieurs projecteurs, il est d'une structure compliquée et son
exploitation prend beaucoup de temps. 11 a besoin en outre d'une pluralité
de photographies et de diapositives pour chacune des coiffures différentes.

En outre, les machines de synthése doivent 8tre en mesure d'éviter que les
vues composées présentent un caract@re artificiel.

En conséquence, un but de la présente invention est de ré&alisé
un dispositif de synthése d'images optiques qui est de construction simple et
d'exploitation facile.

Un autre but de la présente invention est de réaliser un synthé-
tiseur d'images optiques et un projecteur qui permettent d'obtenir des iméges
composées de bonne qualité@ exemptes de bord notable.

Selon un mode de rdéalisation préféré de la présente invention, un
synthétiseur d'images optiques comprend un mircir partiel disposé 4 la jone~
tion de deux axes de projection de fagon & faire un angle de 45° avec ces axes
optiques, en vue de projeter une image composée sur un écran. En déplagant de
manisre sélective le miroir partiel autour de son axe de rotation pour 1'ame-
ner 3 la position angulaire pré-citée et hors d'un des domaines de projectionm,
on peut projeter respectivement des images composées et précomposées sur
1'écran. De préférence, les distances entre les points principaux des lentilles
respectives et 1'écran sont égales pour un systéme optique comprenant les len-
tilles, le miroir et 1'&cran. Un faisceau lumineux, source de lumiére d'é&clai-
rage des photographies, est focalisé 3 1'aide d'une lentille cylindrique. Des
moyens sont prévus permettant de changer de niveau le miroir partiel dans le
sens de sa hauteur. Un microrupteur est disposé de fagon a détecter 1'inser-
tion d'un portesphotographie et & mettre sous tension la lampe d'éclairage
seulement lors de la détection du porte~-photographie. En outre, il est préfé-
rable qu'un obturateur soit dispcsé sur un trajet optique entre le miroir et
1a source de lumiére d'éclairage pour cacher & la vue une image indésirable.

Les photographies : il est possible de faire glisser les photographies dans
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le sens vertical & l'aide d'un dispositif d'ajustement. Lors de la composition
d'une nouvelle coiffure, et 1orsqu'11 est souhaitable de disposer d'une image
du visage d'uneclientg, 1'axe optique d'un objectif zoom est disposé de fagon
3 viser le centre entre les yeux afin d'éliminer toute ligne de séparation
entre eux. De préférence, des repéres indiquant le niveau des yeux et le cen—
tre du visage sont prévus au niveau d'une ouverture en forme de visage décou-
pé dans le porte photographie.

Selon un autre mode de réalisation préféré de la présente inven-
tion, un appareil photographique est monté dans le dispositif de synthése
d'images pour prendre des photos du visage du client. Des lignes d'alignement
indiquant la largeur du visage et le niveau des yeux sont inscrites sur le vi-
seur et sur la plaque de verre. Lorsqu'un magasin se trouve dans sa position
de départ, immédiatement apr&s la mise sous tension, des repéres indiquant les
dimensions du visage sont projet@sysur des diapositives,et des précautions
concernant la manipulation sont projetées sur 1'é&cran. Ensuite, le miroir de
synthése est 8carté de sa position de fonctionnement et une lampe photographi-
que est portée 3 sa température de fonctionnement. On choisit un film et on
introduit son numéro 3 1'aide d'une ou plusieurs touches numériques sur un
panneau de commande, ce numéro 8tant ensuite affiché sur un réseau de diodes
électroluminescentes. Lorsqu'on actionne une touche de mémoire sur le panneau
de commande, ce numéro peut &tre introduit dans une mémoire i 1'intérieur du
dispositif. En outre, 3 1'aide d'ume touche de rappel, on peut extraire le nu-
méro de la mémoire et le projeter sur 1l'écran. De préférence, la mémoire est
adressable et est constituée en général d'une mémoire wive’ o . qui per-
met de charger et de rappeler de manidre aldatoire. La mémoire est de préfé-
rence effagable i 1'aide d'une touche d'effacement mémoire. Une touche d'avance
d'images est prévue sur le panneau de commande et une extrémité de cette tou-
che est reliée i un oscillateur basse fréquence (par exemple, mul tivibrateur
instable). L'actionnement d'une touche d'avance automatique met en action
1'oscillateur et déclanche le déroulement continu des images. L'intervalle de
cette avance des images peut &tre réglé en faisant varier la valeur résistive
d'une résistance de 1'oscillateur. Un circuit d'intégration est reli& a ume
borne de sortie de la touche d'avance d'images, ce qui interdit un nouveau
signal d'avance d'images avant 1'expiration d'une durée prédéterminée.

Une forme d'exécution de la présente invention est décrite ci-

aprés 3 titre d'exemple, en référence aux dessins annexé&s dans lesquels :
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la figure 1 est une vue en perspective d'un synﬁhétiseuret’broj_
ecteur d'images - conforme 3 la présente invention ;

la figure 2 est une vue en perspective du synthétiseur et
projecteur d'images comprenant une partie essentielle d'un
porte -photographie devant &tre introduit en position de fonc-
tionnement ;

la figure 3 est une vue enrplan des 8léments essentiels de
1'appareil de la figure 1 ; '

la figure 4 est un schéma &claté des &léments essentiels de la
figure 3

la figure 5 est une vue en plan du porte-photographie de la fi-
gure 3 ; '

la figure 6 est une vue en coupe transversale des &léments
essentiels du porte~photographie de la figure 5 ;

la figure 7 est une vue schématique d'ume source lumineuse re-
présent@e sur la figure 3 ;

la figure 8 est une vue en perspective d'un objectif cylindri-
que de la figure 7 ;

la figure 9 est une vue en plan d'une partie de 1'appareil cen-
trée sur un objectif zoom ;

la figure 10 est une vue latérale de 1'appareil de la figure 9;
la figure 11 est une vue en plan d'une partie de 1'appareil
centrée sur un obturateur de la figure 3 ;

la figure 12 est une vue latérale d'un &lément essentiel de la
figure 11 ; , 7

la figure 13 est une vue en plan d'une partie de 1'appareil
centrée sur un solénoide de la figure 3 ;

la figure 14 est une vue latérale d'un &lément essentiel de la
la figure 13 ;

la figure 15 est un schéma montrant la position relative entre
une lentille de la figure 1, 1'objectif zoom, un miroir partiel
et un écran

la figure 15 est une vue sur 1'&cran du viseur de 1l'appareil
photographique de la figure 1 ;

la figure 16 est un schéma synoptique d'un contrGleur du syn-

thétiseur d'images et du projecteur conformes & la présente
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invention ;

la figure 18 est un schéma synoptique d'un circuit entre PIO
et des 8léments respectifs par 1'intermédiaire d'un &tage
d'attaque ; _

la figure 19 est un circuit d'une alimentation en courant de
la figure 17 ; V

la figure 20 est un schéma de circuit d'une matrice de touches
de la figure 17 ;

la figure 21 est un interrupteur de la matrice de touches de la
figure 20 ; - '

la figure 22 est un circuit d'une modification de la matrice de
touches de la figure 20 ;

les figures 23 i 29 sont des organigrammes servant & expliquer
le synthétiseur d'images et le projecteur conformes & la pré-
sente invention 3

la figure 30 est une vue en perspective d'un synthétiseur
d'images et d'un projecteur &quipé d'un appareil photographique
instantané conformes 3 une autre variante de réalisation préfé-
rée de la présente invention ;

la figure 31 est une vue en plan des &léments essentiels de
1'appareil de la figure 30 ;

la figure 32 est une vue de face de l'appareil photographique
de la figure 31 ; 7

la figure 33 est une vue latérale en coupe transversale de
1'appareil de la figure 31 ;

la figure 34 est une vue en plan, i plus grande &chelle, de
1'appareil photographique de la -figure 32 ;

la figure 35 est une vue latérale d'un_élément essentiel de
1'appareil photographique de la figure 34 ;

la figure 36 est une vue en coupe transversale de 1'appareil
photographique de la figure 35 ;

la figure 37 est une vue de face d'un &lément essentiel de la
figure 35 ;

la figure 38 est une vue arridre de 1'élément essentiel de la
figure 35 ;

la figure 39 est une vue en plan d'un élément essentiel d'un
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cliquet de la figure 35 ;

la figure 40 est une vue de face d'un &lément essentiel du
cliquet de la figure 39 ;

la figure 41 est une vue arriére de 1'&lément essentiel du
cliquet de la figure 39 ;

la figure 42 est une vue de face d'un &lément essentiel duporte
photographie de la figure 31 ;

la figure 43 est une vue arridre du porte~photographie de la
figure 42 ;

la figure 44 est une vue longitudinale en coupe transversale
de 1'81ément essentiel de la figure 42 ;

la figure 45 est une vue en &lévation, en coupe transversale,
de 1'él8ment essentiel de la figure 42 ;

la figure 46 est une vue en &lévation, en coupe transversale,
d'un &lément essentiel du porte-photographie de la figure 42 ;
la figure 47 est une vue lat@rale, em coupe transversale, de
la source de lumidre de la figure 31 ;

la figure 48 est une vue de face d'un élément essentiel d'une
premi&re douille de la figure 47 ;

la figure 49 est une vue de dessous de 1'&lément essentiel de
la douille de la figure 48 ;

la figure 50 est une vue de face d'une seconde douille de la
figure 47 ; )

la figure 51 est une vue en plan d'un &lément essentiel de la
douille de la figure 50 ;

la figure 52 est une vue en plan d'un sélecteur de lignes de
synthé&se de la figure 31 ;

la figure 53 est une vue de face d'un &lément essentiel du sé~
lecteur de la figure 52 ;

la figure 54 est une vue latérale en coupe transversale de sé-
lecteur de la figure 52 ; '

la figure 55 est un schéma synoptique d'un contrGleur d'umn syn-
thétiseur et projecteur d'images - équipé de 1'appareil
photographique conforme & 1'invention §

les figures 56 et 56a & 56d sont des circuits détaillés de

1'ensemble de circuits représenté sur la figure 55 ;
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-~ la figute 57 est un circuit d'une alimentation en courant de
la figure 56 ; g

- la figure 58 est un circuit apportant une modification au cir-
cuit de mise 3 température de la lampe d'éclairage de diaposi~
tives représentée sur la figure 55 ;

- la figure 59 montre la forme d'onde de divers signaux présents

dans le circuit de la figure 58 ; et

~- la figure 60 est une vue de face d'image projetée sur un

écran. _

On se référe maintenant aux dessins et notamment aux figures
1 & 29, sur lesquelles on voit un mode de ré&alisation de la présente inven-—
tion qui s'applique 3 un synthétiseur et projecteur d'images permettant
3 une cliente de voir et de choisir préalablement une nouvelle coiffure.
L'appareil de synthétisation et de projection d'image comprend d'une maniére
générale un ensemble de projection de coiffure 1 destiné 3 projeter une ima-
ge visible A d'une coiffure choisie parmi plusieurs coiffures différentes,
un ensemble de projection de visage 2 destiné 3 projeter upe image visible B
du visage de la cliente qui a 1'intention de changer de coiffure, un ensemble
de synthétisation d'images 6 au moyen duquel 1l'image visible B du visage
issue de l'ensemble de projection de visage 2 et 1l'image visible A de la
coiffure sont projet€es sur un &cran 5 disposé sur un panneau frontal 4 d'un
cadre 3 et permet 3 1'image visible B issue de 1'ensemble de projection de
visage 2 d'@tre réfléchie par 1'@cran 2 et 3 1'image visible A de la coiffure
de traverser l'écran 5, combinant ainsi les deux images visibles A et B pour
en former une seule image composée sur 1l'écran 5, un contrGleur 9 qui a pour
role de mettre 3 1'état de fonctiommement désiré 1'ensemble de projection de
coiffure | et 1l'ensemble de projection de visage 2 lors de 1'actionnement
d'uneou de plusieurs touches (décrites ci-aprés) prévu sur un panneau de
commande 7 et un dispositif de visualisation 11 qui fournit sur une fenétre
de projection 10 du panneau de commande 4 une visualisation des &tats de
fonctionnement du contrdleur 9 et de 1l'ensemble de 1'appareil.

L'ensemble de projection de coiffure 11, comme on le voit sur
les figures 3 et 4, comprend des cadres 13 destinés 3 recevoir un certain
nombre de diapositives 12 portant des coiffures différentes avec ou sans vi-
sage, un magasin rotatif 15 muni de compartiments destinés i recevoir chacun

un nombre prédéterminé de cadres de diapositives 13 (typiquement sans cadre),
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et un dispositif de transmission de mouvement 16 qui fait avancer les cadres
13 dans les magasins rotatifs 15 une diapositive & la fois ou un cadre & la
fois 3 chaque fois que le magasin rotatif 15 est entrainé en rotation par
1'intermédiaire d'une des dentures prévue sur sa périphérie. Une roue dentée
17 calée sur un arbre 18, engréne avec le dispositif de transmission de mou-—
vement 16 du magasin rotatif 15 lorsque celui-ci se trouve en position de
fonctionnement et une autre roue dentée 24, calée sur le méme arbre 18, en-
gréne avec une roue dentée 23 calée sur un arbre 22 d'un engrenage réduc-
teur 21 entrainé par un moteur réversible 20 dont la direction de rotation
peut 8tre changée par'application d'un signal électrique i 1l'arbre 18. La

roue dentée 24 est maintenue en prise avec une roue dentée 30, comportant le
méme nombre d'ouvertures 29 et tournant 3 la méme vistesse que la roue dentée
17. Un &lément émetteur de lumidre 31 et un &lément récepteur de lumiére 32
sont disposés de part et d'autre des ouvertures 29 de la roue dent&e 30 pour
former un dispositif de détection de position de rotation 33 conjointement
avec la roue dentée 17. Le dispositif de détection de position de rotation

33 est adapté pour que l'élément récepteur de lumi&re 32 produise une impul-
sion 3 chaque fois que le magasin rotatif 15 tourne d'un cadre ou d'une dia-
positive. Pour que le magasin rotatif 15 tourne d'un cadre & la fois, un in-
terrupteur détecteur de position 26 est prévu pour indiquer que le magasin
rotatif n'est pas en position. Un support de cadre 36 peut &tre retir des
compartiments 14 du magasin rotatif 15, ce support permettant de déplacer
1'un des cadres de diapositives13 de son compartiment associé 14 vers la po-
sition de projection d'un objectif (ou objectifs) 35 et de ramener un cadre
de diapositives de la position de projection au compartiment associé 14 du
magasin rotatif 15. Une premidre came 37 est associée, par 1'intermédiaire
d'un levier 27, au support de cadre736 pour faciliter l'introduction d'un
support de cadre 36 dans le magasin rotatif 15, et son extraction de celui-ei.
Cette premi&re came 37 est associée 3 la premi&re 38 d'un certain nombre de
roues dentées 38, 39 et 40 formant un engrenaée démultiplicateur 41. Pour
assurer la liaison de transmission 44, une roue dentée 43 est intercalée entre
la troisiéme 40 des roues dentées 38 a 40 et, d'autre part, une roue dentée 42
entrainée par un premier moteur 28. La liaison 44 est reliée 3 la tige d'un
solénoide # (45) pour que les roues dentées 40 et 42 puissent &tre mises en
contact par l'action d'une roue dent@e 43 fixée sur la liaison de tramsmission

44 pour permettre au premier moteur 28 d'entrainer la premiére came 37 lors~—
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qu'un signal &lectrique est éppliqué au solénoide 45. Dans ces conditionms,

le soldnoide 45 et la premidre came 37 sont associés en fonctionnement
jusqu'i ce que cette dernidre atteigne un point donné (lorsqu'un des cadres
de diapositives13 est introduit dans le compartiment 14 du magasin rotatif

15 par 1'interm&diaire du support de cadre 36 ou extrait du compartiment 14 et
mis en position de projection). On prévoit une seconde came 48 montée sur une
goupille 47 s'adaptant aisément dans le dispositif de transmission 16 du ma-

gasin rotatif 15. Cette seconde came 48 est relie 3 un solénoide # 2 (49)

- pour qu'elle soit entrafnée par lui lorsqu'il regoit un signal électrique,

permettant ainsi d'insérer la goupille 47 dans le dispositif de transmission
16 du magasin'rotatif 15 et d'arréter la rotation du magasin rotatif 15. Un
premier microrupteur 50 est prévu qui est en position de fermeture lorsque le
support de cadre 36 prend un cadre de diapositives 13 dans les compartiments
14 du magasin rotatif 15 et le met en position de projection de 1'objectif
35. Ce premier microrupteur 50 a pour rGle de couper et de rétablir le signal
électrique alimentant le solénoide 45. On prévoit en outre un second micro-
rupteur 51 qui est maintenu en position de fermeture par le support de cadre
36 lorsque celui-ci se trouve en face de la position de projection de 1'ob-
jectif 35. Le signal &lectrique alimentant le solénoide 51 est command& par
le second microrupteur 51. Un-coupe circuit 52 est prévu sur la périphérie du
magasin rotatif (par exemple en position de départ ou position "00" du cadre
de diapositive 13 dans le compartiment 14 du magasin rotatif 15). Un troi-
sidme microrupteur 54 est prévu qui s'ouvre lorsqu'un actionmmeur 53 plonge
dans le coupe circuit 52. Le troisiéme microrupteur 54 a pour rdle de détec-
ter la position de départ (par exemple, position "00") du magasin rotatif 15.
En se référant notamment 3 la figure 3, on voit qu'un objectif 35 est monté
dans un logement 56 prévu pour une lampe sur lequel est monté un porte-cadre
57 destiné 3 recevoir un cadre particulier 13 lors de sa mise en position de
projection de 1'objectif 35 & 1'aide du support du cadre 36. Un obturateur
58, disposé entre ce cadre 13 et 1l'objectif 35, est en position ouverte
lorsque le cadre 13 est pris en charge par le porte»cédre 57. Une image visi-
ble de la diapositive 12 prise en charge avec le porte diapoéitive 13 est
focalisée et projetée i l'aide de l'objectif 35, une lentille condensatrice
59 et une plaque de verre 60 absorbant les rayons infrarouges. Une lampe 61
est disposée dans le logement 56 de fagon i empé@cher les faisceaux lumineux

de sortir du domaine de projection. Un miroir réfléchissant 63 est aussi dis-
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posé dans le logement 56 pour renvoyer les faisceaux lumineux provenant de
la lampe 61 vers la lentille condensatrice 59. On voit &galement 3 1'inté-~
rieur du logement 56 un conduit d'&vacuation 64 qui a pour rdle d'évacuer
vers l'extérieur la chaleur dégagée par la lampe 61 & 1'aide d'un ventila-
teur (non représent&) entrainé par le premier moteur 28.

I1 va de soi que le moteur réversible 20 faisant partie du mode
de réalisation décrit ci-dessus peut &tre un moteur 3 inductior classique ou
un moteur 3 courant continu classique. La vitesse du moteur réversible 20
est réduite 3 un diziéme grdce 3 l'ensemble démultiplicateur 21 et trans-—
mise & la roue dentée 19. La vitesse de rotation de la roue dentée 23 peut
se situer, par exemple, entre 205 et 300 tours par minute envirom. On notera
que le premier moteur 28 entraine en rotation un arbre 68 portant la roue
dentée 42, par 1'intermédiaire d'une poulie 65, d'une courroie 66 et d'ume
poulie 67. L'objectif 35 focalise, sur l'écran 35, 1l'image visible A portée
par la diapositive 12 montée sur le cadre 13 que le support du cadre 57 a
pris en charge. On voit en outre un transformateur de puissance 69. Il va de
sol que l'obturateur 58 tourne autour d'un axe 62.

Comme on le voit sur les figures 5 et 6, le dispositif de projec—
tion de visages 2 comprend un porte-photographie 73 percé d'une ouverture 72
qui est ouverte en direction de la source lumineuse pour permettre la trans-—
mission seulement de 1l'image visible B relative 3 la partie visage de photo-
graphie comprenant le visage de la cliente et/ou d'une coiffure. La périphé-
rie de 1'ouverture 72 du porte-photographie 73 est d&polie pour emp@cher la
projection d'une image inutile sur 1'@cran 5. Un repére d'alignement 74 est
prévu pour assurer l'alignement correct de 1l'image visible sur la photogra-
phie 71. Des angles opposés 76 perc¢és de trous 75 sont fix&s sur la face
arriére du porte-photographie 73 et une premiere piéce 77, qui s'adapte aisé-
ment entre les trous 75, est fix@e sur une seconde pidce souple 78 d'une
largeur quelque peu sup@rieure 3 la largeur de la premiére pi&ce 77. Des bu-
tées 79 sont prévues sur la premilre pilce 77 pour 1'empEcher de se sé&parer
des trous 75 de la premidre piéce 77. La seconde pi&ce 78 porte une poignée
80 qui permet d'assujettir &lastiquement la seconde pi&ce 78 sur le porte~
photographie 76, en le courbant (comme le représente la ligne continue sur
la figure 6), et de le s@parer du porte-photographie 76 (comme le montre le
pointillé sur la figure 6). Lorsqu'on agit sur la poignée 80, la photographie

71 est introduite damns le porté~photographie 73 ou en est retirée. Pour faci-
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liter cette introduction et cette gxtraction de la photographie, un organe

de guidage 81 d'une épaisseur appropriée (quelque peu sup@rieure 3 1'&pais—
seur totale du porte-photographie 73) est disposé 3 une certaine distance du
haut du porte-photographie 73. Un second organe de guidage 82, de la méme
épaisseur que le premier organe de guidage 81, est disposé du porte-
photographie 73. Une plaque de guidage 83 est disposée & l'intérieur de
1'appareil, comme on le voit sur la figure 3, pour guider le porte-photogra-
phie 73 depuis une ouverture 85 pergée dans le panneau frontal 81, comme on
le voit sur la figure 2, pour le mettre en position correcte de fonctionne-
ment 3 1'aide des deux organes de guidage 81 et 82. Une poignée 86 est prévue
sur le porte-pﬁotographie 73 pour faciliter 1l'introduction de celui-ci dans
1'ouverture 85 du panneau frontal 4. Si on se référe notamment 3 la figure 4,
on voit une came excentrique 88 qui est reliée 3 un second moteur 87, qui
tourne i faible vitesse au-dessous du porte photographie inséré 73 et qui est
disposé de facon 3 entrer en contact avec l'organe de guidage inférieur 42

du porte photographie 73. Une came excentrique 88 permet de régler le niveau
du porte photographie ins&ré 73. Un quatridme microrupteur 89 sert 3 détecter
si le porte-photographie 73 est correctement introduit. S'il n'est pas correc-—
tement introduit, une lampe 90, par exemple une lampe au halogen, destinée &
éclairer la photographie 71 estmise hors tension. Comme on le voit sur la fi-
gure 7, la lampe 90 est disposée de fagon que les faisceaux lumineux qu'elle
émet tombent en dehors du domaine de projection. On voit, disposée  devant
le logement de lampe 91, une paire de lentillescondensatrices 92 et 93 rece-
vant les faisceaux lumineux provenant de la lampe 90 et une lentille conden-
satrice cylindrique partiellement dé&coupée 94 destinde 3 concentrer les
faisceaux lumineux sur la photographie 71 porté&e par le porte~photographie 73
dans un certain sens (dans 1'exemple illustr@, un sens horizontal paralléle

3 la longueur de la photographie 71). La lentille cylindrique 94 dirige en
effet les faisceaux lumineux en direction de la photographie 71 méme lors-
qu'ils tombent obliquement sur celle-ci. Un miroir réfléchissant 95 est dis-
posé derridre le boitier de lampe 90 pour renvoyer le faisceau provenant de
la lampe 90 en direction de la lemntille condensatrice 92. Un conduit d'éva-
cuation 96 est en communication avec 1'intérieur du boitier de lampe 90 pour
évacuer la chaleur dégagée par la lampe 90, 3 1'aide d'un ventilateur d'éva-
cuation (non représentd@). La lampe 90, le boitier de lampe 91, les lentilles

condensatrices 92 et 93, la lentille cylindrique 94, le miroir réfléchissant
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95 et le conduit d'évacuation 96 constituent ensemble une source lumineuse
97. Comme on le voit sur les figures 9 et 10, un zoom (objectif de distance
focale continlnement variable) 99 est disposé 3 1'aide d'un premier support
100 devant la photographie 71, portée par le porte photographie 73, &clairée
par la source lumineuse 97 pour focaliserl'image de visage B sur 1'écran 5
selon les dimensions désirées. Une denture 102 est prévue sur 1'anneau 101°
qui entraine en rotation le zoom 99. Une roue dentée 104 d'un troisiéme mo-
teur 3 faible vitesse de rotation 105 (par exemple un moto-réducteur) est en
prise avec une roue dentée intermédiaire (non représentée) qui est en prise
avec la denture 102. L'anneau 101 est entrainé en rotation & faible vitesse
par le troisidme moteur 105, ce qui permet de régler le zoom 99. Sur la fi-
gure 10, on voit, en détail, le premier support 100 fixé sur une plaque
d'avance 107 par des vis 106. La plaque d'avance 107 est regue coulissante
dans une ouverture 109 pratiquée dans un second support 108 qui est mobile
par rapport au premier support 100. La plaque d'avance 107 comporte en outre
une partie filetée 110 qui coopére avec une partie filetée 112 d'un arbre ro-
tatif 111 articulé sur le second support 108. Une seconde roue dente 113 est
calée sur 1'arbre rotatif 111 et maintenue en prise avec une roue dentée 114
montée sur arbre rotatif 116 qui est entrainé i faible vitesse par un qua-
tridme moteur 115 (par exemple le moto-réducteur mentionné ci-dessus) qui
prend appui sur le second support 108. Le quatridme moteur 115 déplace le

zoom 99 sur le premier'support 100 le long de son axe optique 117 pour obtenir

1la focalisation de 1'image. L'axe optique 110 du zoom 99 est disposé de fagon
g

que le rep&re sur le zoom 99, qui se trouve contre une butée lors de la mise
au point, se trouve au niveau du centre 120, entre les yeux, de l'image visi-
ble B du visage 71 de la cliente (c'est-a-dire 1'intersection entre la ligne
médiane 113 du visage et la ligne des yeux 119). La diapositive sur le cadre
particulier 13 est ajust@e pour la conformer au niveau des yeux et au contour
du visage de la photographie 71. Un microrupteur, un ensemble d'embrayage,
etc., comme dispositif indéréglable au cas ot il y a dépassemént du premier
support sont sous l'action du quatriéme moteur 115. Une lame obturatrice 122
est interpos@e entre la photographie 71 portée par le porte~photographie 73
et le zoom 99, ce qui empéche 1'image B de la photographie sur le zoom 99
d'8tre vue. La lame obturatrice 122, représent@e avec plus de détail sur les
figures 11 et 12, est associde & un pignon 123 qui est articul& sur un troi-

sidme support 125 par l'intermédiaire d'un arbre 124. Un ressort 126, disposé
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3 1'intérieur de cet arbre 124, sollicite en permanence le pignon 123 dans

" un sens déterminé (la direction selon laquelle la lame obturatrice 122 ne

cache pas de la vue 1'image de la photographie 71 focalisée sur le zooom 99
ou une direction désignée par le pointillé@ sur la figure 12). Une crémail-
18re 127 en prise avec le pignon 123 est maintenue par un guide 128 qui est
apte 3 tourner sur le troisidme support 125 par 1'intermédiaire d'un arbre
129. Un solénoide # 3 {130) est fixé par vissage, cbmme onrle voit en 131,
sur la crémailldre 127 pour que la lame obturatrice 122 soit maintenue en
permanence au-dessous de 1'axe optique sous l'action du ressort 126 (comme

le montre le pointillé sur la figure 12) pour ne pas bloquer 1'image visible
B de la photographie 71. Lorsque le sol&noide 130 est mis sous tention (ou
lors de la sélection d'un nouveau cadre de diapositives), ce solénoide 130
met la lame obturatrice 122 en concordance avec l'axe optique (représenté par
la ligne continue sur la figure 12) pour emp@cher la projection de 1'image du
visage B sur 1'dcran 5. Cela permet d'empé€cher seule l'image du visage B
d'étre projetée sur 1'8cran 5 lorsqu'il n'y a pas d'image de coiffure A pro-
jetd sur 1'8cran 4 et d'@viter la nécessité de faire clignoter la lampe 90,
ce qui permet de prolongerrla durée de vie de la lampe 90;

L'ensemble de synthétisation d'images5, représenté sur la fi-
gure 4, comprend un miroir partiel 135 qui comstitue un dispositif 134 per-
mettant de mettre 3 l'écran la partie visage de 1'image de coiffure A de la
diapositive 12 mont&e sur le cadre particulier 13 et de réfléchir seule la
partie visage de 1'image B de la photographie 71 mont&e sur le porte~photo-
graphie 73. Le miroir partiel 135 comporte un porte & faux 136 apte d tourner
autour d'un axe rotatif 138 muni d'une partie filet@e 137 i son extrémité in-
férieure et pouvant glisser en direction verticale. Une extrémité (extrémité
inférieure) du porte i faux 136 vient en but@e contre un manchon 139 qui est
également en contact avec une roue dentée 140 qui engréne avec la partie fi-
letée 137 de 1'axe rotatif 138. Un cinquidme moteur 142 fait tourner une roue
dentée 141 et la roue dentée 140 pour qué la roue dentée 140 déplace la partie
filetde 137 de 1'axe rotatif 138 en direction verticale. Il en ré€sulte que le
porte 3 faux 136 ainsi que le miroir partiel 135 se déplace sur l'axe rotatif
138 en direction verticale, permettant ainsi d'ajuster le niveau d'une ligne
de séparation composée se manifestant au niveau du front de 1'image composée
résultante projetée sur 1'écran 5 pour prendre en compte une nouvelle coif-

fure sélectionnée. Comme on le voit sur la figure 3, le miroir partiel est
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ordinairement sollicité en dehors du domaine de projection de l'eﬁsemble de
projection de coiffure 1 (représentée par le pointillé sur la figure 3) par
L'action d'un ressort 144 dont une extrémité est accrochée sur 1'axe rotatif
et 1'autre sur une goupille 143. Le miroir partiel est maintenu dans cette
position par une premidre butde 145. Une extrémitd de la tigé 147 est reliée
par 1'intermédiaire d'un ressort tampon 146 au porte 3 faux 136 du miroir
partiel 135 et est reliée, de fagon & pouvoir tourner, & un plongeur 150
d'un solénoide #5 (149) par 1'intermddiaire d'un arbre 151, comme on le voit
au mieux sur les figures 13 et 14. L'autre extrémité de la tige 147 est mon~
tée tournante sur une pidce 152 fixde sur le solénoide 149, par 1'intermé-
diaire d'un axe 153. Une extrémité de la tige 147 est adaptée pour la confor-
mer & la course nécessaire i la rotation du miroir partiel 135 afin d'ampli-
fier la puissance du plongeur 150 du soldncide 149 dotde d'une moindre
course. Lorsque le solénoide 149 regoit un signal &lectrique, le miroir par-
tiel 135 est positionné de fagon i faire un angle de 45° avec les axes opti-
ques 156 et 157 entre la lentille 35 de 1'ensemble de projection de coiffure
I, le zoom 99 de 1'ensemble de projection de visage 2 et 1'8cran 5, grice i
1'action d'une seconde butée, -

Comme on le voit au mieux sur la figure 1, 3 1'intérieur du
contrSleur 9, on prévoit, sur un panneau de commande 7, un interrupteur prin-
cipal 160 permettant de couper et de rétablir le courant alimentant 1'appa-
reil, une touche de commutation 161 permettant de faire clignoter la lampe 90
de 1l'ensemble de projection de visage 2, une touche de commutation 162 per-
mettant de faire clignoter la lampe 61 de l'ensemble de projection de coif-
fure 1, un bouton de réglage 163 permettant de contrbler le niveau de bril-
lance de la lampe -61 de 1'ensemble de projection de coiffure 1, une touche
d'extraction 164 permettant 1'introduction et 1'extraction des supports de
cadre 36 dans les compartiments 14 du magasin rotatif 15, une touche d'éta-
blissement/rétablissement de la synthése d'images permettant de réaliser une
image composée sur 1'dcran par 1'intermédiaire du miroir partiel 135 lors
d'un premier signal de mise en circuit et de rendre non opérant le miroir par-
tiel 135 de l'ensemble de synthétisation 6 pour qu'il ne projette plus qu'une
image de coiffure sur 1'écran 5 lors d'un second signal de mise en circuit,
des touches permettant d'ajuster les dimensions de 1'image de visage B pro-
jeté@ sur 1'écran 5, une touche -d'avance et une touche de renversement de mar-

che 168 et 169 servant 3 focaliser l'iﬁage de visage B sur l'écran 5, des
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touches de focalisation 170 et 17t permettant de focaliser 1'image de coif-
fure A sur 1'écran 5, une touche de mémoire 172 permettant la mise en mémoire
des quatre diapositives 13 situées dans les compartiments 14 du magasin ro-
tatif 15. Des touches numériques 168 représentant les chiffres "0" i "9" per-
mettent 1'introduction des numéros d'identification des cadres ‘de diapositi-
ves 13 dans les compartiments 14 du magasin rotatif 15, une touche de sé&lec-
tion 174 permettant de faire avancer ou reculer le numéro d'identification
des cadres de diapositives 13 mis en mémoire, lors de 1'actionnement des
touches de mémoire 172, lors de la réception d'un premier signal de mise en
circuit et de fiire avancer ou reculer le numéro d'identification du cadre de
diapositives 13 en question lors de la réception d'un second signal de mise
en circuit, quel que soit le numéro d'identification mis en mémoire 3 1'aide
de la touche mémoire 172, une touche d'effacement 175 permettant d'effacer
le numéro déterminé par la touche mémoire 172, une touche de renversement de
marche de cadre 176 permettant de sélectionmer les cadres de diapositives, .
un 3 la fois, en sens inverse, une touche d'établissement/rétablissement de
sélection continue 177 permettant de déclancher et d'arréter 1'avance conti-
nue des cadres lors de la réception de premier et second signaux de mise en
circuit, respectivement, une touche d'annulation 178 permettant d'annuler une
erreur de manipulation des touches numériques 173, une touche de récupération
179 perméttant de faire avancer les cadres 13, un 3 la fois, lors de son ac-
tionnement en vue de retrouver le cadre de diapositives en question sélec-
tionné par actionnement des touches numériques aprds 1'actionnement des
touches numériques, une touche d'affichage 180 permettant de visualiser sur
un affichage 186 le numéro d'identification mis en mémoire, un bouton de ré-
glage 181 permettant de régler la hauteur du porte-photographie 73, un bouton
de réglage 182 permettant d'ajuster le niveau du miroir partiel 135. On agit
sur ces deux boutons pour amener l'ensemble de projection de coiffure 1 et
1'ensemble de projection de visage 2 en position de fonctionnement correct.
Bien entendu, les touches et boutons respectifs 161 3 182 sont reliéds. i un
dispositif, décrit ci-apr&s, pour assurer les commandes nécessaires de 1'en—
semble de projection de coiffure 1 et de 1'ensemble de projection de visage 2.
Le dispositif d'affichage 11 comprend, dans la fen&tre d'affichage 10, une pre-
miére section d'affichage 185 indiquant le numéro d'identification du cadre
de diapositives 13 en cours de projection, la position de fonctionnement du

magasin rotatif 15 et si le cadre de diapositives 13 est introduit dans le
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magasin rotatif 15, une seconde section d'affichage 186 indiquant le numéro
d'identification du cadre de diapositives 13 sélectionné dans le magasin ro-—
tatif 15 3 1'aide des touches numériques 173, une troisime section d'affi-
chage 187 indiquant 1'avance continue des cadres port&s par les cadres de
diapositives 13 et une quatrime section d'affichage 189 comportant des &1&-
ments d'affichage 188 indiquant le nombre de mémoires mises en action (15
mémoires dans 1'exemple représenté) lors de 1'actionnement de la touche mé-
moire 172. Par conséquent, le dispositif d'affichage 11 permet d'afficher
divers états de fonctionnement déterminds par les touches et boutons d'ajus-
tement respectifs 161 & 182.

L'ensemble de projection de coiffure 1, représenté sur la fi-
gure 3, est disposé dans un tiroir 190 et monté sur une plate-forme 191,
ainsi que 1'ensemble de projection de visage 2 et les divers &léments de
1'ensemble de synthétisation 6. Une plaque 3 circuit de commande 192, repré-
sentée sur la figure 3, porte divers moteurs, solénoides, relais, 192, etc.,
de 1'ensemble de projection de coiffure 1, de 1'ensemble de projection de
visage 2, de 1'ensemble de synthdtisation, etc. Le nombre d'éléments d'affi-
chage 188 de la quatrigme section d'affichage 189 est &gal au nombre de mé-
moires (typiquement, 15 &léments pour 15 mémoires) et le nombre de mémoires
en service estvisualisé par le méme nombre d'éléments d'affichage 188.

La relation qui associe la lentille 35 de 1'ensemble de projec-
tion de coiffure 1, le miroir partiel 135 de l'ensemble de synthétisation 6
et le zoom 199 de 1l'ensemble de projection de visage 2 est représentée sur la
figure 15. Supposons que A} représente la largeur de la portion non désirée du
visage de 1'image de coiffure apte 3 &tre projetée sur 1'écran 5 et que b re-
présente 1'étendue de la lumi&re 3 projeter sur le miroir partiel 135. Dans
ces conditions, si aj représente la distance entre la lentille 35 et 1'écran
5, la largeur du visage apte 3 8tre projetée sur 1l'écran 5 doit &tre Egale 2
la largeur Aj de la partie visage de 1'image de coiffure. Une image composée
de bonne qualité est obtenue lorsque la distance ap entre 1'écran 5 et le
zoom 99 est &gale & a] et qu'une largeur nécessaire 3 -la réflexion du visage
sur 1'image partielle 135 est égale 4 b. Toutefois, & condition que ap soit
supérieur 3 aj, la largeur nécessaire 3 la réflexion par le miroir partiel
135 devient plus importante si bien qu'il se crée une ombre noire au niveau
de la ligne de séparation composée sur 1'image composée résultante ou bien

seule une partie de l'image du visage apparalt. Par contre, si ap est infé-
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rieur i aj, l'image compos@e résultante comportera un fond (parfois de
1'épaisseur d'un cheveux) d'une photograbhie du visage 3 1'intérieur de la
ligne de séparation composée. L'écran 5 et les lentilles respectives 35 et
90 sont des &léments cl8s permettant d'obtenir une image composée de bonne
qualité. Grace au synthétiseur e%'projecteuf d'images. conforme de la pré-
sente invention, les relations entre la position des cadres 13 et les di-
mensions des images des diapositives 12 et entre la position et les dimen—
sions des photographies 71 sont déterminées en fonction des distances foca-
les des lentilles 35 et 99.

Sur la figure 16, on voit 1'écran du viseur d'un appareil pho-
tographique permettant 1l'obtention de la photographie 71 devant Etre intro-
duit dans le porte-photographie 73 de 1l'appareil. Bien que, dans le mode de
réalisation que 1'on vient de décrire, le zoom 99 serve 3 ajuster les dimen-
sions de 1'image, le zoom n'est pas nécessaire si les dimensions de la pho-
tographie de visage est fixe. Dans ce cas, une ligne X-X' indiquant la lar-
geur du visage est inscrite sur 1l'@cran du viseur ainsi qu'une ligne s'éten-
dant vers le bas depuis le centre 0 et indiquant le niveau des yeux pour
réaliser des photographies de largeur fixe. Ces lignes définissent le contour
de la photographie de visage, indiqué par le pointillé. Cela permet de réa-—
liser de nombreuses photographies ayant la méme largeur de visage et le méme
niveau des yeux. Bien entendu, 1'&cran 195 du viseur permet €galement de
réaliser des diapositives de coiffure.

On va décrire maintenant les circuits de 1'appareil de synthé-
tisation d'images en se référant aux figures 17 & 21.

En se ré&férant d'abord & la figure 17, le contrdleur 200 est
réalisé par une technique de microprocesseur typiquement un microprocesseur
7-80. Une unité de traitement central (CPU) désignée en 201 assure l'extrac-
tion et le traitement de données extraites d'ume adresse particuli&re d'une -
mémoire vive (RAM) ou une mémoire lecture/&criture 206 tout en traitant des
signaux arrivant d'un bus d'adresses 203, un bus de données 204 et un bus
de commandes 205 selon un programme stocké dans une mémoire morte (ROM) 202.
Les résultats des calculs sont introduits dans la mémoire vive 206 et trans-
férés en méme temps dans un PI0 (contrdleur d'interface entrée/sortie paral-
1&le)-o 207 et PIO-B 208 par l'intermédiaire du bus de données 204 sous le

contrdle des signaux provenant du bus de commandes205.
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Une série de ces opérations est contrdlée par le programme
stocké dans la mémoire morte 202, tandis que 1'unité centrale 201 traite les
donndes provenant de la mémoire vive 206 et fournit aux contrGleurs PIO-0.
207 et PIO~B 208 des signaux d'entrée et de sortie.

Les comtrdleurs PIO-a 207 et PIO-B 208 constituent un seul com—
posant d'une interface ou canal entrée/sortie de 1'unité centrale 201, qui
sert d'interface entre une matrice de touches 209, un affichage 210 et d'au-
tres composaunts.

Le bus d'adresses 203 assure l'accés 34 la mémoire morte 202 et
3 1la mémoire vive 206 en réponse i des signaux d'entrée provenant d'un canal
d'adresses de 1'unité centrale 201. Le bus de données 204 est constitué par
des lignes qui permettent d'extraire les données de la mémoire morte 202
adressée par le bus d'adresses 203 et de les envoyer dans la mémoire vive
206 ou de les transférer comme signaux d'entrée et de sortie d"un canal de
données de 1'unité centrale 201. Le bus de commandes205 fournit des signaux
de commande pour commander 1'unité centrale 201, la mémoire vive 206, 1la
mémoire morte 202, le contrBleur PIO-o0, 207 et le contrdleur PIO-B 208 en
fonction des signaux fournis par le bus d'adresses 203 et le bus de données
204.

La matrice de toucheg209, représentée sur la figure 20, est
un circuit recevant des signaux d'entrée comprenant les touches de commuta-
tion respectives du panneau de commande 7 de la figure 1, l'interrupteur de
détecteur de position 26, le premier microrupteur 50, le second microrupteur
51, le troisi®me microrupteur 54, le détecteur de position 33 etc. L'afficha-
ge 210 est un bloc d'affichage comprenant les sections d'affichage 185, 186,
189 du dispositif d'affichage 11, comme on 1'a déja mentionné.

Une section d'amplification 211 amplifie les signaux provenant
du contrdleur PIO-B 208 pour piloter une famille de composants 212 comprenant
les relais, les solénoides, les sections d'affichage, des trembleurs, etc.
Une alimentation 208 fournit des tensions de mise en service du contrdoleur
200, des composants 212, de 1'affichage 210, etc. Un générateur de signaux
d'horloge 214 envoie un train de signaux d'horloge au contrdleur 200 pour
maintenir 1'adressage, l'introduction de dcnnées,rl'extraction et le trans=—
fert de signaux d'entréeet de sortie parmi 1l'unité centrale 201, la mémoire
vive 206, la mémoire morte 202,- le contrdleur PIO-o. 207 et le contrdleur

PIO-P 208 sous le contrdle du programme stocké dans la mémoire morte 202.
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Un générateur de signaux de remise a zéro 215 fournit des signaux pour assu-
rer la remise 3 leur &tat initial des composants respectifs du contrdleur
200, de 1'unité centrale 201, de la mémoire vive 206, du contrdleur PIO-a
207, du PIO-B 208, etc. La figure 18 est un schéma synoptique représentant
un ensemble entre PIO-R 208 et les composants 212 par 1'intermédiaire de la
section d'attaque ou section pilote 211, et la figure 19 est un schéma du
circuit de 1'alimentation 213 de la figure 17 et du moteur réversible 20. Un
trembleur 220 émet un signal somore lorsqu'on actionne une des touches du
panneau de commande 7, ce qui se traduit par 1'application d'un signal de
niveau bas "L" au PIO-a 207 pour vérifier que cette touche a été vraiment
actionnée. La bobine 221 d'un relais # 1, lorsqu'elle regoit la tension
d'autorisation, ferme un contact de relais 22la, repr@senté sur la figure 19,
pour allumer la lampe 61. Tant qu'un signal provenant du PIO-B 208 est ampli-
fié par la section pilote 211 et est envoyé & la bobine de relais 221, le
contact de relais est maintenu en position de fermeture pour allumer la lampe
61. Si le signal provenant du PI0-B8 208 n'est plus envoyé & la bobine de re-
lais 221, le contact de relais 22la est mis en position d'ouverture, coupant
ainsi la tension alimentant la lampe 61. Une seconde bobine de relais 222,
lors de sa mise sous tension, ferme un contact de relais 222a du relais # 2
de la figure 19 et allume la lampe 90. Lorsqu'un signal provenant du PIO- 208
est amplifié par la section pilote 211 et envoyé & la seconde bobine de re-
lais 222, le second contact de relais 222aestinisen position fermée pour
mettre sous tension et allumer la lampe 90. Si, dans ces conditioms, le si-
gnal provenant du PIO-B 208 n'est pius envoyé 3 la seconde bobine de relais
222, le second contact de relais 222a est mis en position d'ouverture et
1'alimentation de la lampe 90 est coupde. Si le porte~photographie 73 n'est
pas en place, le quatriéme microrupteur 89 coupe un circuit entre la section
pilote 211 et la seconde bobine de relais 222, ce qui a pour effet de couper
1'alimentation de la seconde bobine de relais 222, méme en présence du signal
provenant du PIO-8 208 et la section pilote 211 fournit un courant de sortie.
I1 en résulte que, le second contact de relais 222a &tant en position ouverte,
la lampe 90 ne s'allume pas lorsque 1l'appareil se trouve en mode de synthése
sans porte-photographie 73. La seconde bobine de relais 222 n'est excitée que
si le porte~photographie 73 se trouve correctement en place et ferme le
quatriéme microrupteur 89. On prévoit en outre une bobine d'excitation 223 du

solénoide # 2 (49) destinée 3 interdire la rotation du magasin rotatif 15, une
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bobine d'excitation 224 du solénoide # 1. (45) destinée & commander le porte
cadre 36, une bobine d'excitation 225 du solénoide # 5 (149) destinée 3 la
mise en position et # la remise en position initiale du miroir partiel 135
et une bobine d'excitation 226 du solénoide # 3 (130) destinée & commander
la lame obturatrice 122 permettant de masquer 1'image de la photographie 71.
Un quatridme contact de relais 227 du quatriéme relais de la figure 19, lors
de son actionnement, se ferme pour alimenter en courant le moteur réversible
20 par 1'intermédiaire d'un contact normalement fermé 232b d'un cinqui&me
contact de relais 232a du cinquisme relais. Une troisidme bobine de relais
228 du troisiéme relais, lors de sa mise sous tension, ferme le troisidme
contact de relais 228a du troisidme relais de la figure 19.

En méme temps que la fermeture de l'interrupteur principal 238,
le signal provenant du PIO-f 208 rend conductrice la troisi&me bobine de re-
lais 228 et ferme le troisiéme contact de relais 228. Par contre, lors de
1'ouverture de 1'interrupteur principal 238 et de la coupﬁre du courant d'ali-
mentation, un détecteur de signal principal 239 signifie au canal A du PIO—q
207 1'absence d'un signal principal de détection 240. Dans ce cas, si 1l'ali-
mentation en cours est entidrement coupée, les moteurs 28 et 241 entrafnant
les ventilateurs de refroidissement des lampes, s'arr&@tent immédiatement et
les lampes 61 et 90 se trouvent 3 température élevée. Il en résulte que les
lampes 61 et 90 ne sont pas suffisamment refroidies ce qui a une influence
néfaste sur les divers composants. Il est par conséquent nécessaire de re-
froidir les lampes 61 et 90 pendant une courte durée aprés la coupure de
1'alimentation. Pour ce faire, on s'arrange pour que le troisidme contact de
relais 228 du troisiéme relais soit fermé par la troisiéme bobine de relais
228 et que 1'alimentation en courant 213 soit maintenue en état de fonction-
nement pour alimenter les moteurs 28, 241 des ventilateurs de refoidissement
par 1'intermédiaire d'un transformateur 242. Par conséquent, le contrdleur
200 regoit la tension d'autorisation méme si l'interrupteur principal 238 est
en position ouverte.

lorsque le signal principal de détection est absent, l'unité
centrale CPU 201 ordonne au PIO- 208 de continuer i envoyer le signal 3 la
troisiéme bobine de relais 228 et 3 maintenir le troisiéme contact de relais
228a en position fermée pendant une durée déterminée (par exemple de 3 mn).
Aprés quoi, l'unité centrale CPU 201 cesse d'envoyer le signal au PIO- 208,

désexcite la troisidme bobine de relais 228 et ouvre le troisilme
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contact de relais 228, ce qui a pour effet de fermer toutes les temsions

‘d'alimentation.

Une diode &lectroluminescente 229 indique que 1'appareil se
trouve en mode diapositive et une diode &lectroluminescente 230 indique que
1'appareil est en mode de synth&se. Cette diode se trouve sur la section
d'affichage 237 du panneau de commande 7. Une diode &lectroluminescente 231,
indiquant que 1'appareil se trouve en mode d'avance continue d'images, se
trouve dans la section d'affichage 187.

Une cinquidme bobine de relais 232 du cinquidme relais fait
passer le cinqui&me contact de relais 232 du cGté contact normalement fermé
232b de la figure 19 au c6té contact normalement ouvert 232c lorsqu'elle est
alimentée en courant, changeant ainsi la direction de rotation du magasin
rotatif 15. Lorsque le magasin rotatif 15 doit tourner en sens avant, la
quatridme bobine de relais 227, et non la cinquiéme bobine de relais 232,
est mise en circuit par la fermeture du quatriéme contact de relais 227a pour
faire tourner le moteur réversible 20 en sens avant. Si la direction de rota-
tion du magasin rotatif 15 doit &tre inversée, le courant d'excitation est
envoyé dans la quatridme bobine de relais 227 pour fermer le quatriéme contact
de relais 227a et dans la cinquilme bobine de relais 222 pour faire passer le
contact de relais 232a du cGté contact normalement fermé 232b vers le cOté
contact normalement ouvert 232c, ce qui a pour effet d'inverser la phase
d'une tension alimentant les enroulements 20a et 20b du moteur réversible 20
et un condensateur d'avance de phase 20c, inversant ainsi le sens de rotation
du moteur réversible 20.

Un groupe d'interrupteurs 3 commande manuelle 234, 235 et 236
permet de déterminer la durée du défilement des cadres de diapositives 13,
image par image, et toutes les combinaisons de ces interrupteurs assurent un
total de 8 durées pour les modes d'avance continue d'images.Pour obtenir un
mode désiré d'avance continue d'images,l'une des 8 entrées possibles, déter—
minée par 1l'ouverture et/ou la fermeture des interrupteurs 234, 235 et 236,
est envoyée au PTIO-B 208 et la touche 177 envoit un signal & 1'unité@ centrale
CPU 201.

L'interrupteur principal 238 &tant fermé, 1'unité@ centrale CPU

201 8tablit un retard déterminé (typiquement de 2 secondes) et envoit le

signal au PI0-B 208 lors de la r&ception du signal principal de détection

240 et la premidre bobine de relais 221 est mise en circuit par la section
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pilote 211 pour fermer le premier contact de relais 22la et allumer la lampe
61. La raison pour laquelle on prévoit ce retard est qu'il se produit un
choc de courant sur le filament froid de la lampe 61 lors de la fermeture de
l'interrupteur principal 238. Un circuit de mise 3 temp&rature, comprenant
en série une résistance 243 et la lampe 61, permet de préchauffer la lampe
61 pendant ce retard, &vitant ainsi tout choc de courant &ventuel et prolon-
geant la vie utile de la lampe 61. Du fait que le contrBleur 200 est m’s en
un mode diapositive lors de la fermeture de 1'interrupteur principal 238, la
lampe 90 ne s'allume pas mais est suffisamment préchauffée. Aucun choc de
courant ne se produit méme si 1'appareil est commuté au mode de synthése.

Il est 3 noter que le détecteur de signal principal 239 est
constitué par un photocoupleur 250 qui comprend une r@sistance 3 chute de
tension 246, une diode de redressement 247, une diode &lectroluminescente
248 et un phototransistor 249. Lorsqu'on applique une tension sur 1'entrée
du photocoupleur 250 par 1'intermédiaire de la résistance 246, un signal
lumineux est @mis par la diode &lectroluminescente 248 pour débloquer le
phototransistor 249 pour qu'une tension s'établisse sur la résistance 251
pour charger un condensateur 252, lequel fournit ume forme d'onde en tension
continue lissée comme signal principal de détection. Au cas oll 1'interrup—
teur principal 238 est ouvert dans ces conditions, le signal lumineux de 1la
diode &lectroluminescente 248 du photocoupleur 250 disparait et le photo-
transistor 249 est bloqué, ce qui se traduit par la disparition de la tension
sur la résistance 251. Le condensateur 252 se décharge dans la résistance
251 et le signal principal de détection 240 est mis & la masse.

Le premier moteur 28 est connecté au moteur 241 du ventilateur
de refroidissement de la lampe 61 et le moteur 241 entraine un 8lément souf-
flant pour refroidir 1la lampe 90. Le transformateur 242 convertit la tension
d'alimentation en tension d'autorisation désirée. )

Sur la figure 19, 1'alimentation 213 comprend des ponts de diodes
de redressement & deux alternances 253 et 254, un condensateur de filtrage
255 et un stabilisateur 256 avec le transformateur décrit ci-dessus 242.
L'alimentation 213 comprend une source de tension continue désignée Vpp qui
fournit des tensions continues d'autorisation aux composants respectifs 220
d 232 par 1'intermédiaire de la section pilote 201 et une seconde source de
tension continue Vgg qui fournig des temnsions continues stabilisées au con-

trdleur 200, 3 la matrice de touches 209 et au dispositif d'affichage 210.



10

15

20

25

30

35

2478334

22

Un filtre de bruit parasite 257 est prévu pour rdduire les bruits présents
dans 1'alimentation du réseau (typiquement 200 V) ou similaire.

La figure 20 est un schéma du circuit de la matrice de touches
de la figure 17. On voit un décodeur 206 destiné 3 décoder les signaux de
sortie du PIO-¢ 207, deux diodes &lectroluminescentes 3 segments numériques
(LED) 185 et 186, la section d'affichage 189 comprenant 1'élément d'afficha-
ge 188, tel qu'une diode &lectroluminescente par exemple, permettant d'affi-
cher le nombre de mémoires en service et la matrice de touches 209.

La matrice de touches est constituée par 9 colonmes KOy 3 KOg
et quatre ranges KIy 3 KIj. Un interrupteur disposé i chacune des intersec-
tions de la matrice permet, lors de son actionnement, de comnecter &lectri-
quement la colonmne et la rangée qui lui sont associées. Par exemple, lorsque
1'interrupteur situé au niveau de 1'intersection de KOg et KIg (correspondant
d la touche numérique "O") est actionné, cette intersection est maintenue a
un niveau bas ("L") pour qu'un signal "L" soit appliqué au canal A du PIO-O
207 (A4 en 1'occurence) et & 1'unité centrale CPU 201 qui décide que 1'entrée
est "z8ro".

Les colonnes de touches KOp - KOg sont balayées en séquence par
1'unité centrale CPU 201 et la sortie de celle-ci est envoyée sur les canaux
Ag 2 A3 du PIO-a 207 et sont décodées par le décodeur 260, fournissant ainsi
une représentation &lectrique des interrupteurs actionnés pour les canaux A
a A7 du PIO-o 207 par 1'intermédiaire de KOy & KI3. Lorsque 1'un des inter-
rupteurs de la matrice de touches est actionné, le signal "L" est appliqué
aux canaux A4 3 Ay. Les colonnes KOy & KOg constituent un circuit de pilota~
ge dynamique des sections d'affichage 185, 186 et 189 et constituent une
matrice en combinaison avec les canaux By 3 By du PIO-O 207. Dans le mode de
réalisation représent&, on n'utilise pas le Bg.

Un interrupteur 261 situé 3 1'intersection de la colonne KOp et
de la rangée KIp est cehui associé 3 la touche numérique "0" 173, Un interrup—
teur 262 situé 3 1'intersection de la colonne KOy et de la rangde KI; est
celui agsociée i la touche numérique "1" 173. Un interrupteur 263 situé i
1'intersection de la colonne KOp et de la rangée KIy est associé 3@ la touche
numérique "2" et 1'interrupteur 264 i 1'intersection de la colonne KOg et de
la rangée KI est associé 3 la touche numérique "3" 173. Un interrupteur 265
est associé d la touche numérique "4" 173 3 1'intersection de la colonne KOy

et de larrangée KIg et un interrupteur 266 est associé i la touche numérique
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"5" 173 3 1'intersection de KO et KIj. La touche numérique "6" est associée
i un interrupteur 267 situé i 1'intersection de KOj et de KI, la touche nu-
mérique "7" est associée 3 un interrupteur 268 a 1'intersection de KOj et de
KI3, la touche numérique "8" est associde 2 un interrupteur 269 situé a 1'in-
tersection de KOy et de KIp, la touche numérique "9" est associée 3 un in-
terrupteur 270 par 1'intersection de KO, et de KIj. En outre, la colomne KO»
comporte un interrupteur d'effacement pour la touche d'effacement 178 a 1'in-
tersection avec KIp, un interrupteur 280 &tant associé avec la touche d'ex-
traction 164 3 1'intersection avec KI3. La section d'affichage 185 fournit
respectivement "EF" et "EC" lorsque le support de cadres 36 est retiré du
magasin rotatif 15 et que le magasin rotatif 15 est remis & sa position ini-
tiale.

La colonne KO3 comporte un interrupteur 271 associé 3 la touche
mémoire 172 3 1'intersection avec KIg. Cet interrupteur permet d'introduire
dans le contrdleur 200 une valeur particulidre sélectionnée par 1'actionme-
ment d'une ou de plusieurs des touches numériques 261 & 27b et visualisée sur
la section d'affichage 186. Lorsqu'on veut stocker la valeur affiche par la
section d'affichage 186, il suffit de fermer 1'interrupteur mémoire 271. Si
une valeur particulidre est ensuite introduite par actionnement des touches
numériques 173, la section d'affichage 186 fournit une visualisation de cette
valeur particuli&re et les contenus précédents de la mémoire ou des mémoires
sont transférés séquentiellement dans la mémoire vive 206 du contrGleur 200
lors de la fermeture de 1'interrupteur mémoire 271. On peut répéter cette opé-—
ration encore 15 fois parce qu'on prévoit 15 mémoires. Si les 15 mémoires sont
pleines et si une seizidme opération de mémoire est demand&e, le contenu de
la premiére mémoire est effacé et remplacé par la seiziéme information devant
dtre stockée. Si 1'opération mémoire est répétée de cette mani&re, la premiére
mémoire, ensuite la seconde mémoire et ainsi de suite sont renouvelEes s&quen-
tiellement. Ce mode de fonctionnement s'identifie par le clignotement des
éléments d'affichage 188 de la section d'affichage 189. Les &léments d'affi-
chage 188 de la section d'affichage 189 sont débloqués pour indiquer les
numéros des mémoires.

Dans le mode de réalisation représent&, la section d'affichage
189 comprend les &léments d'affichage de la colonne KOj pour les mémoires 1 2
5, ceux de la colonnes KO; pour les mémoires 6 & 10 et ceux de la colomne KOg

pour les mémoires 11 & 15. Lorsqu'on actionne la touche mémoire 172 pour fer-
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mer 1'interrupteur mémoire 271, KOé—KIo et le signal "L" sont appliqués sur
le canal A du PIO- 907 et le contrdleur 200 envoit le contenu de la section
d'affichage 186 dans la mémoire vive 206 et allume 1'élément d'affichage 188
de la section d'affichage 189 correspondént i la mémoire 1. Une valeur par-
ticulidre sélectionnée par les touches numériques 178 est affichée sur la
section d'affichage 186 et introduite daﬁs le contrdleur 200 lors de la fer-
meture de 1'interrupteur mémoire 271. En méme temps, 1'élément d'affichage
189 de la mémoire 2 est débloqué pour indiquer que deux des mémoires sont
pleines. 7 '

Au cas oii cette opération peut &tre répétée 15 fois, 1'élément
d'affichage 188 affiche le nombre de mémoires jusqu'a 15. La premiére mémoiré
et les suivantes sont effac@es séquentiellement lors de la seizigme manipu-
lation de 1la touche mémoire 172. Dans ce cas, tous les &léments de la section
d'affichage 189 sont débloqués. Bien que 1'on viennede décrire pour 1e-mode
de réalisation représenté un total de 15 &léments de la section d'affichage
189, on peut utiliser un affichage & deux chiffres par diodes &lectrolumines—
centes i 7 segments pour obtenir une visualisation directe du nombre de mé-
moires en service. A cette fim, la mémoire morte 202 devrait Etre programmée
en conséquence.

Un interrupteur 272 est situé & 1'intersection de KOz et de KIj
pour la touche d'effacement 175. Lorsque i'interrupteur mémoire 271 est en

position fermée, les mémoires sont complétement effacées par 1'application de

KO3 - KI; et le signal "L" sur le canal As du PIO-o 207. Le contrdleur 200

ordonne & la mémoire vive 206,38 1a mémoire morte 202 et 2 1'unité centrale 201
d'effacer les mémoires 3 1'intérieur de la mémoire vive 206 et d'effacer le
contenu de la section d'affichage 189.

Un interrupteur 285 situé 3 1'intersection de KO3 et de KIp est
associ& & la touche d'affichage 180 pour permettre a la section d'affichage
186 d'afficher les numéros d'identification des cadres de diapositives 13
lors de la fermeture de la touéhe mémoire 172. En outre, un interrupteur 273
situé & 1'intersection de KO3 et de KI3 est associé 2 la touche de sélection
174 pour faire croitre ou décroitre les numérds d'identification des cadres
de diapositives 13 jusqu'a 15 dans 1'ordre des mémoires 1, 2, etc... ou vice~

versa et pour faire avancer ou reculer les cadres de diapositives dans le
magasin rotatif 15, image par image, quels que soient les contenus des mé-

moires. L'interrupteur de s&lection 273 effectue 1'incrémentation et la dé-
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crémentation des contenus en imagesdes mémoires lors d'um premier signal de
mise en circuit, déclanche 1'avance normale des images lors d'un second si-
gnal de mise en circuit et effectue 1'incrémentation et la décrémentation
des contenus en imagesdes mémoires lors d'un troisidme signal de mise en
circuit et alternativement 1l'un par rapport 3 1l'autre. L'élément d'affichage
188ade la section d'affichage 189 est débloqué lorsque les contenus en images-
sont incrémentés ou décrémenté@s dans les mémoires et bloqués pour 1'opéra-—
tion d'avance normale des images. Il est 3 noter que les repéres en blanc
représentent des interrupteurs inutilisés de 1'appareil.

Un interrupteur 275 associé 3 la touche de synthése d'images
165 est situé i l'intersection de KOg et de KIj pour déterminer si 1'appareil
est un mode de diapositives (seules des coiffures sont projetées) ou en mode
de synthése (des images composées sont projetées). Dans ce mode de réalisa—

-~

tion, le contrGleur 200 est remis & z&ro sous la commande du générateur de
signaux de remise & zéro 215 lorsqu'on ferme 1'interrupteur principal 238
pour mettre 1'appareil sous tension. L'interrupteﬁr275est programmé pour se
déplacer vers le c6té mode diapositive en réponse au signal de remise 3 zéro
provenant du générateur 215. Lors de la fermeture de 1l'interrupteur principal
133, le contrdleur 200 est remis 3 z8ro et la touche 275 est sollicitée vers
le mode diapositive. Aprés quoi, lorsqu'on ferme 1l'interrupteur principal,
1'appareil passe du mode diapositive au mode synthése.

Si 1l'interrupteur 275 est fermé, le signal de mise en circuit
ou le signal "L" est envoyé sur le canal A par l'intermédiaire de KOg i KIg
et au PIO~a 207 pour que le contrdleur 200 recoive ces signaux et fournisse
courant d'excitation 3 la bobine 225 du solénoide # 5 (149) par suite des
opérations effectuées par 1l'unité centrale 201 selon le programme stocké dans
la mémoire morte 202. Il s'en suit que le miroir partiel 135 est mis en posi-
tion de synthése. Ensuite, la seconde bobine de relais 222 regoit un courant
d'excitation pour allumer la lampe 90 afin d'8clairer la photographie 71. La
diode &lectroluminescente 130 est &galement débloquée pour indiquer dans la
fen@tre d'affichage 237 que 1'appareil se trouve en mode synthése. En méme
temps, la diode électroluminescente 229 est bloquée pour s'assurer que 1'appa-
reil n'est pas en mode diapositive. Si 1'interrupteur 275 est actionn& 3 nou-
veau, l1'appareil est mis en mode diapositive. | '

Un interrupteur 276 situd 3 l'intersection de la colomne KOg et

de la rangée KI| est associ& 3 la touche de rappel d'image 179. Si 1'on ac-
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tiomne un ou plusieurs des interrupteurs 261 3 270 et si 1l'on actionne 1'in-
terrupteur de rappel 179, celui-ci sert de touche de démarrage et 1'appareil
recherche le cadre de diapositives 13 sélectionné par ces interrupteurs nu-
mériques 261 3 270 et projeté sur 1'écran lors de la rotation du magasin ro-
tatif 15. Si seule la touche de rappel est actionnée, 1'appareil recherche le
numéro d'identification du cadre de diapositives 13 affiché@ par la section
d'affichage 185 plus 1.

L'op8ration d'avance des cadres se fait de la mani&re suivante.
Lorsqu'on ferme 1'interrupteur d'avance de cadre 276, le signal d'entr&e "L"
est appliqué sur le PIO- 297 par la colonne KOg et la ligne KIj, permettant
ainsi 3 1'unité centrale 201 d'effectuer une opération désirée sur les données
issues de la mémoire vive 206 et de la mémoire morte 202 et d'envoyer les ré-
sultats au PIO- 208 pour piloter les composants associés par 1'intermédiaire
de 1la section de pilotage 211. Il en résulte que la section d'affichage 185
affiche le contenu précéddent plus un. Le solénoide # 1 (45) est mis sous ten-
sion pour faire tourner la premidre came 37 et pour extraire le cadre détermi-
né 36 de sa chambre associée 14 dans le magasin rotatif 15. Aprés quoi, la
quatriéme bobine de relais 227 est mise sous tension pour fermer le quatriéme
contact de relais 227a en vue de mettre en marche le moteur réversible 20. La
rotation de ce moteur 20 est transmise 3 1l'engrenage 16 du magasin rotatif 15
par 1'engrenage des multiplicateurs 21 et le train d'engrenages23, 24 et 17.
Le magasin rotatif 15 est entrainé en rotation avec la roue dentée 30 du dé-
tecteur de position de rotation 33 qui détecte une impulsion et l'envoie
comme signal d'entre sur 1'interrupteur 277 & l'intersection de KO; et de KIj.
Ce signal est envoyé du KIg au canal Ay du PIO- 207. Du fait que 1'interrup-
teur de récupération de cadre 272 doit incrémenter, de un, le numéro d'identi-
fication du cadre courant, le controleur 200 commande au PIO- 208 de mettre
hors tension la quatriéme bobine de relais 227 par l'intermédiaire de la sec-
tion de pilotage 211 tant qu'une impulsion est appliquée par le dé&tecteur 33.
Ainsi, le quatridme contact de relais 227a est en position ouverte et le mo-
teur 20 s'arréte.

Ensuite, la bobine 223 du solénoide # 2 (49) est mise sous ten-—
sion pour arr@ter le magasin rotatif 15 par 1l'intermédiaire de la seconde came
48 et la goupille 47. Le solénoide 49 reste alors conducteur pendant 1 & 2 se-
condes et revient automatiquemeﬁt i sa position de départ. La bobine 224 du

solénoide # 1 (45) est mise sous temsion pour faire tourner la premiére came
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37 afin d'introduire le porte~cadre 36 dans la chambre 14 identifige par le
numéro précédent plus un. Le cadre 13 se trouvant dans la chambre 14 est po-
sitionné devant 1'objectif 35 pour projeter 1l'image de coiffure A.

11 est 3 noter que la bobine 224 du solénoide 45 reste sous ten-
sion pendant quelques secondes (par exemple 2 3 3 secondes) et est ensuite
bloquée mécaniquement dans cette position. Lorsque la premiéré came 37 a fait
pratiquemenf un demi tour, la force de rotation de la premiére came 37 en—
traine le solénoide 45 vers sa position de départ.

Lorsque 1'appareil est en mode synthése et que 1'opération con-
tinue d'avance des cadres ou l'opération de marche arridre est demandée et
que le cadre n'est pas en place dans le systéme optique de projection, la
bobine 226 du solénoide 130 est mise sous tension pouxfplacer la lame obtu-
ratrice 122 entre 1'objectif 99 et la photographie 71 pour cacher 1'image de
visage B de la photographie 71. Cette relation synchronisée est maintenue par
le signal d'autorisation du premier microrupteur 50 ou par le signhal issu de
1'interrupteur situé 3 1'intersection de KOy et de KOp. Dans ce cas, le so-
1énoide 130 ne fonctionne jamais en un mode diapositives.

L'interrupteur 278 d'avance continue des images, situé 3 1'in—
tersection de KOg et de KIp, entre en action pour le mode d'avance continue
d'images. Si le signal "L" issu de cet interrupteur est appliqué au canal Ag
de PIO- 207 par l'intermédiaire de KOp et de KI7, 1'opération d'avance con-
tinue des images s'effectue pour le support d'image 13 en place pendant la
durde réglée par les interrupteurs 234 3 236. A la fin de cette durée (réglée
par les interrupteurs 234 & 236), le film 12 monté sur le support 13 eb pro-
jeté sur 1'écran avance image par image. Les éléments respectifs fonctionment
d'une manidre analogue 3 celle lors de l'actionnement de 1'interrupteur de ré*
cupération d'images 272. '

Comme on 1'a déj3 mentionnd, 1'interrupteur 279 situé a 1'inter—
section de KOg et de KI3 est associé en fonctionnement avec la touche de ren-
versement de marche des images 176. Lorsque 1l'interrupteur 279 est actionné,
le signal "L" est envoyé au canal A7 du PI0- 297 par l'intermédiaire de KIj3
pour diminuer de un le numéro de film du cadre de diapositives 13 en cours
de projection et pour afficher cette valeur diminuée sur la section d'afficha-
ge 185. Un courant d'excitation circule dans la bobine 224 du solénoide 45
pendant quelques secondes (par exemple 2 3 3 secondes) de sorte que le support
de cadre 36 s'éloigne de la chambre 14 du magasin rotatif 15. Le second micro-

rupteur 51 s'assure que le support de cadre 36 est en dehors de la chambre et
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envoie sa sortie a la matrice de touches. Ce signal a pour effet de mettre la
quatriéme bobine de relais 227 sous tension et d'ouvrir le quatriéme . con-
tact 227a. La cinquiéme bobine de relais 232 est ensuite mise sous tension
pour déplacer le cinqui&me contact de relais 232a vers le cOté contact nor-
malement ouvert 232. Si 1'interrupteur de récup@ration d'images 276 se trouve

en position fermée, la tension est appliquée sur la jonction d'une extrémité

de la bobine 20b et de la bobine 20a pour faire tourner le moteur réversible

90 en sens inverse. Il en résulte que le magasin rotatif tournme, lui aussi,
en sens inverse conjointement avec la roue dent&e 33. Lorsque cela se produit,
le détecteur de position de rotation 33 détecte une impulsion et 1'envoie 3
1'interrupteur de matrice 277. Lorsque l'interrupteur de renversement de mar-
che d'images 279 est actionné, 1'unit@ centrale 201 fait tourner le magasin
rotatif 15 et la roue dentde 30 jusqu'3 ce que le numéro d'identification de
film du cadre de diapositives 13 en place soit diminué d'un et qu'une impul-
sion soit produite. Si cette impulsion est détectée, la quatri&me bobine de
relais 227 est mise hors tension pouf ouvrir le quatridme contact de relais

227a et arréter la rotation du moteur réversible 20. La cinqui&me bobine de

relais 232 est 8galement mise hors tension pour faire passer le contact 232a

. vers le cBté contact normalement fermé 232b. Au lieu de cela, la bobine 223

du solénoide 49 est mise sous tension pour arrter le magasin rotatif 15. Dans

ces conditions, la bobine d'excitation 224 du sol&noide 45 est mise sous ten-—

-~

sion pour déplacer le support de cadre 36 de fagon a placer un cadre de diapo-

25

30

35

sitives 13 sur le trajet optique, notamment devant l}objectif 35. Le mode de
marche inverse déé images permet d'accelérer la récupération d'images parce
que 1'unité centrale 201 peut comparer le numéro du film 12 en cours de pro—
jection et le numéro du film & récupérer et peut décider si le film de diapo-—
sitives 12 est mis en position de projection en sens avant ou en sens inverse.
T1 est 3 noter que le microrupteur 50 est ouvert sauf lorsque le
support de cadre 36 est en position, au quel cas le film de diapositives 12
est projetd correctement. L'unité@ centrale n'accepte pas de signaux en prove-
nance des touches 261 & 270, de 1'interrupteur mémoire 271, etc., méme sfils
sont actionnés dans ces conditions. Le microrupﬁeurSO étant en position ouver-
te, la section d'affichage 186 affiche "EF", pour indiquerque le support de
cadres 36 n'est pas en position. L'appareil est rendu complétement non opérant
pour éviter ume relation synchrbnisée incorrecte entre les signaux électriques
et le mécanisme interne. Immédiatement 3 la fermeture du microrupteur 238, la

section d'affichage 186 affiche "EF" tant que cette situation subsiste. Si le
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support de cadre 36 est en position correcte, le "EF" est supprimé de la
section d'affichage et le magasin rotatif 15 revient 3 sa position de départ
ou position "00".

Le premier microrupteur 50 est situé au niveau de 1'intersection
de KO7 et KIg dans la matrice de la figure 20, le second microrupteur 51 au
niveau de 1l'intersection de KOy et de KI; et le troisiéme microrupteur 54 3
1'intersection de KO7 et de KI3. Ce dernier microrupteur détecte que '1'inter-
rupteur principal 238 est fermé et que le magasin rotatif 15 est revenu i sa
position "00". Un interrupteur 277 recoit un signal de sortie du détecteur de
position de rotation 33 et un interrupteur 26 détecte que le magasin rotatif
15 n'est pas en position dans 1'appareil. Une section d'entr@e 280 recoit le
signal principal de détection 240. La section d'affichage 185 comprend des
diodes luminescentes 3 7 segments d deux chiffres pour afficher le numéro
d'identification du film de diapositives 12 et la section d'affichage 186
comprend de maniére analogue des diodes électroluminescentes 3 7 segments 3
deux chiffres pour afficher le nombre de mémoires devant &tre utilisées (nom~
bre déterminé par les touches numériques 173). La section d'affichage des
mémoires 189 comprend un affichage 3 diodes électroluminescentes 188 pour af-
ficher le nombre de mémoires qui sont déjad chargées. La section d'affichage
188a comprend une diode E€lectroluminescente pour indiquer si 1'appareil se
trouve en mode d'avance d'images ou en mode d'avance normale des images.

Si le magasin rotatif 15 n'est pas en position et 1'interrupteur
principal 238 est fermé, 1'interrupteur de détection de position 26 n'est
jamais fermé de sorte que la section d'affichage 185 affiche le signal d'alar-
me "EF" et signale que le magasin rotatif 15 n'est pas en position. Dans ces
conditions, 1'unité centrale n'accepte pas de signal en provenance de la ma-
trice de touches, y compris les touches 261 3 270, 1'interrupteur mémoire 271
etc. A condition que le support de cadre 36 se déplace vers 1'ext&rieur pour
actionner le second microrupteur 51 et que le magasin rotatif 15 soit en po-
sition, 1l'interrupteur de détection de position 26 se ferme et le magasin ro-
tatif 15 tourne vers la position "00". Pour &tre siir que le magasin rotatif
ne se bloque pas mécaniquement et qu'il est en position correcte, le magasin
rotatif 15 ne revient pas 3 sa position "00" avant qu'il ne soit tourné quel-
que peu en sens avant ou sens inverse et qu'une ou plusieurs impulsions ne
soient produites par le détection de position de rotation 33. Si le magasin
rotatif 15 est hors de position lors de la récupération, les opérations ci-

dessus sont effectuées pourqué la sedﬁon.d'affichage 186 affiche "EC" et que le
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magasin rotatif 15 soit remis 3 sa position "00" aprés avoir tourné et le dé-
tecteur de position de rotation 33 fournit une impulsion.

Les interrupteurs respectifs 261 & 279 de la matrice de touches
sont représent&s plus particuliérement sur la figure 21I.

Ie moteur réversible 20 est entrainé en rotation par application
d'une tension alternative de 100 V par le quatriBme contact de relais 227a ou
le cinqui&me contact de relais 232a. Toutefois, il pourrait se produire une
tension anormale, par exemple une surtension, qui est appliquée au contrSleur
200 ouaux circuits d'entrée ou de sortie sous forme de bruit parasite lorsque
le quatridme contact de relais 227a ou le cinqui&me contact de relais 230a
est commuté. L'appareil est programmé pour &viter ces bruits parasites comme
suit. ‘

Lorsque le cinquiéme contact de relais 232a est normalement fer-
mé, il ne se produit aucun bruit parasite tel qu'une surtension. Toutefois,
un bruit parasite sensible se produit au moment oii la cinqui&me bobine de re-
lais 232 est mise sous tension et le cinquiéme contact de relais 232a passe
au cOté contact normalement ouvert 232c. Plus particulidrement, des bruits
parasites se produisent au moment ol le cinquiZme contact de relais 232a
s'éloigne du ¢6té contact normalement fermé 232b (par exemple 0,7 mseconde)
et au moment ol le cinquidme contact de relais 232a passe vers le cGté con-
tact normalement ouvert 232c¢c (par exemple 0,7 milli seconde). Par conséquent,
la cinquidme bobine de relais 232 est mise sous tension pour commuter le cin-
quime contact de relais 232a avant la mise sous tension de la quatrigme bo-
bine de relais 227 et la mise en position fermée du quatriéme contact de re-
lais 227a. Ensuite, le quatridme contact de relais 227 est fermé selon le pro-
gramme en mémoire. Cette programmation réduit de manidre importante les bruits
parasites et le mauvais fonctiomnement du contrdleur 200 et des circuits d'en-
trée et de sortie.

Les résultats d'expériences effectuéespar les inventeurs indiquent
qu'il faut 3 milli secondes environ pour commuter le quatriZme contact de re-
lais 227a 3 partir de 1'alimentation en courant de la quatri&me bobine de re-
lais 227. Si on prévoit un retard de 20 ms - 50 ms, le quatriéme contact de
relais 227a s'ouvre et le cinquiéme contact de relais 232a passe de la posi-
tion normalement ouverte 232c 3 la position normalement fermée 232b en un
temps compris entre 20 ms - 50 ms. Il est préférable de prévoir un élément de
commutation semi conducteur tel qu'un triac comme &lément de commutation &

zéro volt au lieu du quatriéme relais pour réduire les bruits parasites.
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La figure 22 représente une variante de réalisation de la matri-
ce de touches, dans laquelle les mémoires sont quelque peu différentes de
celles représentées sur la figure 21 et le programme stocké dans la mémoire
morte 202 du contrdleur 200 est modifié. Les mémes références sur la figure
22 représentent les mémes &l&ments que ceux sur la figure 20.

Sur la figure 22, les colonnes K03, KO, et KOs différent de
celles de la figure 20 et la section d'affichage 186 comprend cing groupes de
diodes électroluminescentes & 7 segments 3 deux chiffres 186a, 186b, 186c,
186d et 186e 3 la place des diodes &lectroluminescentes & 7 segments 3 deux
chiffres pour afficher le nombre de mémoires. La raison en est qu'il y a cinq
mémoires de stockage différentes : 1'affichage 186a pour la premiére mémoire ;
1'affichage 186b pour la seconde mémoire ; 1'affichage 186¢c pour la troisidme
mémoire ; 1'affichage 186d pour la quatriéme mémoire et 1'affichage 186e pour
la cinquiéme mémoire.

Lorsqu'il convient de stocker le numéro du film de diapositives
12 affiché sur la diode &lectroluminescente & 7 segments 3 deux chiffres ou
une valeur déterminée introduite par les touches numériques 173, un interrup-
teur de mémoire 17la situé & 1l'intersection de KO3 et KIg est actionné pour
que la premiére mémoire soit en mesure de stocker une de ces valeurs. Lors-—
qu'une de ces valeurs doit &tre stockée dans la seconde mémoire, un interrup-
teur de mémoire 271b situé 3 1'intersection de KO3 et de KI| est actionné.

Un interupteur de mémoire 271c situé 3 1'intersection de KO3 et de KIp est
actionné pour sélectionner la troisiéme mémoire comme mémoire de stockage.

Les quatriéme et dinquiéme mémoires sont sélectionndes par 1'actionnement d'un
interrupteur de mémoire 271d situé 3 1'intersection de KO3 et de KIJ et de
1'interrupteur 273e 3 1'intersection de KOs et de KI}, respectivement. Simul-
tanément avec le chargement d'une mémoire sélectionnée, les sections d'affi-
chage 186a ~ 186e affichent cette mémoire sélectionnée.

Pour rappeler une des mémoires : la premiére mémoire par action—
nement de l'interrupteur de rappel 28la situé 3 1'intersection de K03 et de
KIg ; la seconde mémoire par actiommement de l'interrupteur de rappel 281b
situé a4 1l'intersection de K04 et de KI; ; la troisiéme mémoire par actionne~
ment de l'interrupteur de rappel 281c situd a 1'intersection de KO4 et de KI2
la quatriéme mémoire par actionnement d'un interrupteur de rappel 281d situé
a l'intersection de KO4 et de KI3 ; et la cinquiéme mémoire par actionnement

de 1'interrupteur de rappel 28le situé i 1'intersection de KO5 et de KI. De
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ia sorte, le contenu de la mémoire sélectionnée est extrait et le magasin ro-

tatif 15 est mis en rotation pour mettre le numéro d'identification du cadre

de diapositive 13 en accord avec le contenu extrait de la mémoire. Si les

deux sont en accord, le film de diapoéitives ayant ce numéro est projeté.
Ainsi, le chargement et le rappel des mémoires sont effectués par simple ac-
tionnement d'interrupteurs. _

Il est 3 noter que 1l'interrupteur 282 situé 3 l'intersection de
K05 et de KIg est un interrupteur d'effacement permettant d'effacer le con-
tenu des premidre & cinquiSme mémoires. En outre, ces interrupteurs de mé-
moire 271a & 27le, les interrupteurs de rappel 281a i 28le et la touche
d'effacement 282 sont tous disposé sur le pamneau de commande 7.

On va décrire maintenant le fonctionnement de la machine de syn-
thétisation et de projection d'images en se référant aux organigrammes des
figures 23 & 29.

La séquence d'opérationsentre la fermeture de 1'interrupteur
principal 160 et de l'interrupteur de commande 238 et la détection de la po-
sition "00" d'un cadre de diapositive désiré 13 en vue de sa projection est
dcriteplus amplement en référence 3 1'organigramme de la figure 23. Si 1'in-
terrupteur principal 160 est actionné manuellement pour fermer 1'interrupteur
de commande 238, les premier et second moteurs 28 et 241 entrent en action
pour entralner les ventilateurs de refroidissement de la lampe d'é&clairage de
diapositivé 61 et de la lampe d'éclairage de photographie 90. Les lampes 61
et 90 sont préchauffées pendant ce temps. Du fait qu'il se produit une sur-
tension lorsque la lampe 61 est mise sous tension, elle est préchauffée pen—
dant 2 secondes avant de recevoir la pleine alimentation. Le signal de remise
3 zéro émis par le générateur de signaux de remise & zéro 215 efface la mé-
moire vive 206 et les mémoires du contrbleur 200 et efface en outre le mode
de synth&se, le mode continu, le mode d'avance d'images de mémoire, etc.

La section d'affichage 185 affiche une condition d'erreur "EC"
si le magasin rotatif 15 n'est pas en positién. Aucun signal provenant des
touches 161 i 179 n'est accepté. Au cas oii le magasiﬁ rotatif 15 est en posi-
tion mais le support de cadre ne l'est pas, la section d'affichage 185 affiche
"EF" pour indiquer que le support de cadre 36 ne se trouve pas dans la bomme
position. La section d'affichage 185 n'affiche ni "EC" ni YEF" une fois que
le magasin rotatif 15 et le support de cadres 36 sont correctement positionnés.
La section d'affichage 185 affiche le numéro "XX" de la diapositive 12. Il

est 3 noter que la section d'affichage 185 affiche "EC" ou "EF" et l'appareil
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n'accepte. pas de signaux provenant des touches respectives si le magasin
rotatif 15 ou le support de cadres 36 sont repositionnés pour une raison
quelconque.

Si la section d'affichage 185 affiche le numéro de la diaposi-
tive 12, la bobine 224 du solénoide 45 est misesous tension et le support de
cadres 36 sort du magasin rotatif 15 et le moteur réversible 20 entre en ac-

tion pour faire tourner le magasin rotatif. Lorsque le troisime microrupteur

" 54 est fermé ou que la diapositive est en position correcte d&s le début,

cette diapositive peut &tre projetée. Par contre, lorsque le troisiéme micro-
rupteur 54 est ouvert ou que la diapositive 12 n'est pas dans la bonne posi-
tion, le magasin rotatif 15 tourne jusqu'3d ce que le troisié&me microrupteur

54 se ferme. D&s que le troisidme microrupteur 54 se ferme, le moteur réver-
sible 20 s'arr@te et le magasin rotatif 15 ne tourne plus. Ensuite, la bobine

222 du solénoide 49 est mise sous tension pour introduire le support de cadres

.36 dans la chambre 14 du magasin rotatif 15 et pour retirer la diapositive 12

de la position de projection ("XX").

Le mode de synthése selon lequel 1'image de coiffure A est asso-
cié 3 1'image de visage B est &tabli de la maniére suivante, en référence aux
figures 24 et 25.

En se référant i la figure 24, la touche 125 permet de faire
passer 1'appareil du mode diapositives au mode synthése. La diode &lectrolu-
minescente 230 s'allume pour indiquer que 1'appareil se trouve en mode syn-
thése, alors que la diode &lectroluminescente 229 relative au mode diaposi-
tives s'@teint. La lampe 61 d'8clairage de la diapositive 12 s'&teint Egale-—
ment. Le solénoide 149 est mis sous tension pour mettre le miroir partiel 135
dans la bonne position. Lorsque le porte»photographie 73 n'est pas en place,
le quatriéme microrupteur 49, ouvert, n'alimente pas en courant la lampe 90
qui est en période d'échauffement. Toutefois, lorsque la photographie 73 est
en position, le quatriéme microrupteur 49 se ferme pour alimenter en courant
la lampe 90. La lampe 61 est Egalement alimentée en courant pour que la dia-
positive 12 et la photographie 71 soient proietées pour oBtenir le mode syn-
thése. Pour modifier la coiffure au cours du mode synthése, 1'appareil re-
cherche une diapositive désirée 12. La bobine 226 du solénoide 130 est ali-
mentée en courant pour cacher 1l'image de la photographie derriére la lampe
obturatrice 122, La diapositive désirée étant récupérée et projetée, le cou-
rant alimentant la bobine 226 du solénoide 130 est coupé pour libérer la lame

obturatrice 122 de sa position de fonctionnement. Par conséquent, une image
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composée comprenant l'image 71 de la photographie est projetée sur 1'écran 5.
Il est 3 noter que 1l'alimentation des lampes 61 et 90 est coupée et qu'un
fond noir apparaft sur 1'écran 5 lorsque le miroir partiel 135 doit &tre mis
ou remis en position. _

La mani&re d'effacer ou de remettre 3 z&ro le mode synthése est
représent@e sur 1'organigramme de la figure 25. Lorsqu'on actionne la touche
125 pour passer du mode synthése au mode diapositives, la diode &lectrolumi-
nescente 231 s'allume pour indiquer que l'appareil se trouve en mode diaposi-
tives et la diode électroluminescente 230.re1ative au mode de synthése
s'@teint. La lampe 61 qui &claire les diapositives 12 est en période d'échauf-
fement ainsi que la lampe 90 destinée 3 &clairer la photographie 71. L'ali-
mentation en courant de la bobine 225 du sol&noide 149 est interrompue pour
que le miroir partiel 135 revienme 3 sa position initiale. Aprés quoi, la
lampe 61 destinée & &clairer les diapositives 12 est mise sous tention et les
coiffures respectives des diapositives 12 sont projetées sur 1'écran 5. Cette
opération peut &tre effectuée d n'importe quel moment lorsque 1‘'appareil fonc—.
tionne. Des signaux d'entr@e peuvent &tre acceptéds lorsque le premier micro-
rupteur 50 est fermé.

L'organigramme de la figure 26 représente les opérations entre
la r&@cupération des cadres de diapositives 13 et la projection des diaposi-
tives 12. Les touches utilis@es pendant cette série d'opérations sont la tou-
che mémoire 172, les touches numdriques 173, la touche de sélection 174, la

touche de renversement de marche des images 176, la touche d'avance continue

. d'images 177 et la touche de récup@ration d'images 179. L'opération déclanchée

par la touche mémoire 172 sera décrite ci-aprés.

La série d'opérations mentionnée est déclenchée lorsque les tou-
ches numériques 176 sont actionnées ou que la touche de sélection 174, la
touche de renversement de marche d'images 176, la touche d'avance continue
d'images 177 et la touche de récupération d'images 179 sont actionnées, & dé-
faut des touches numériques 173. Si les touches numériques 173 sont actionnées,
1'appareil fonctionne comme suit. Lors de 1'actionnement de ces touches 173
pour introduire un numéro d'identification donné des cadres de diapositives
13, la section d'affichage 186 affiche ce numéro de maniére clignotante. L'af-
fichage clignotant sur la section d'affichage 186 constitue un signal d'aver-
tissement qu'il faut actionner la touche mémoire 172, la touche de renverse-

ment de marche d'images 176, la touche d'avance continue d'images 177, etc.,
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et qu'il faut avancer 3 1'étape suivante du programme stocké.

Aprés quoi, si 1'on actionne la touche d'aﬁance d'images récupé-
rées 179, la bobine 224 du solénoide 145 est alimentée en courant. Le support
de cadre 36 s'éloigne de la chambre 14 du magasin rotatif 15 et 1'unité cen-
trale 201 du contrdleur 200 compare le numéro du cadre de diapositives 13 en
place et le numéro du cadre de diapositives déterminé pour décider si le ma-
gasin rotatif doit tourner en sens avant ou en sens inverse. Le moteur réver-—
sible 20 est mis en marche pour entrainer en rotation le magasin rotatif 15
selon le sens choisi. Les tours du magasin 15 en rotation sont comptés par le
détecteur de position de rotation 33. Si le compte des impulsions obtenues par
ce détecteur 33 est en accord avec le compte indiquant le numéro déterminé,
1'alimentation du moteur réversible 20 est coupée et le magasin rotatif 15
s'arréte et le détecteur 33 cesse de compter les impulsions. La bobine 223
du solénoide 49 est aliment@e en courant pour que le magasin rotatif 15
s'arréte immédiatement. En outre, la bobine 224 du solénoide 45 est mise sous
tension pour introduire le support de cadre 36 dans la chambre 14 du magasin
rotatif 15 et pour prendre en charge le cadre de diapositive déterminé 13.
Aprds quoi, la diapositive 12 sur le cadre 13 est projetée sur 1'écran 5.

Par suite de 1'actionnement des touches numériques 173, la touche
176 plutdt que la touche 179 est actionnée poutr que le cadre de diapositive
13 portant le numéro déterminé soit extrait et que la diapositive 12 sur ce
cadre 13 soit projetée sur l'écran. Par suite d'un nouvel actionnement de la
touche de renversement de marche 179, la diapositive 12 portant le numéro pré-
cédent moins un est projetde sur 1'écran. Si la touche 177 est actionnée aprés
les touches 173, la diapositive 12 portant le numéro déterminé est extraite
de la méme manidre que par 1'actionnement de la touche 79 et est projetée sur
1'dcran. Aprés quoi, les cadres de diapositives 12 avancent un par un.

Lorsque la touche de récupération d'images 179, la touche de
renversement de marche d'images 176 et la touche d'avance continue d'images
177 sont actionnées respectivement, 1'appareil fonctionne selon 1'organigramme
de la figure 27. Tout d'abord, lors de l'actionnement de la seule touche 179,
la section d'affichage 185 affiche le numéro d'identification du cadre de dia-
positive 13 en position plus un et les diapositives avancent selon 1'opéra-
tion de récupération. Le numéro de la diapositive se trouvant en place 3 ce
moment 13 est visualisé.

Lors de l'actionnement de la touche de renversement de marche

d'images 176, la section d'affichage 185 affiche le numéro du cadre de diapo-
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sitive précédent moins un. Par conséquent, les cadres de diapositives 13 se
déplacent en sens inverse.

Lorsque seule la touche d'avance continue d'images 177 est ac-
tionnée, la diode 8lectroluminescente 231 relative au mode continu s'allume
et 1'affichage visualise le numéro du cadre de diapositive précédent 13 plus
un. L'opération d'avance d'images s'effectue de la méme manidre que sur 1l'or-
ganigramme en ce qui concerne la récupération et l'image du cadre suivant
est projeté. Cette opération dure une certaine période de temps. Lors de
1'actionnement de la touche 177, l'opération d'avance continue des images est
interrompue et la diode électroluminescente 231 s'éteint. La coiffure, lors-—
que 1'appareil est en position de remise 3 zéro, est projetée 3 nouveau.

La figure 28 est un organigramme représentant le fonctionnement
mémoire. Lorsque les touches numériques 173 sont actionnées pour introduire
un numéro donné d'identification de diapositive, la section d'affichage 186
affiche ce numdro. Dans ces conditions, la touche mémoire 177 est actionnée
pour charger ce numéro dans la premiére mémoire. L'é&lément d'affichage 188
de la section d'affichage 189 indique que la premiére mémoire a recgu le nu-
méro d'identification de diapositive. Cette opération est répétée lorsque
1'opération mémoire doit continuer. L'une des mémoires restantes est chargée
et 1'élément d'affichage 188 affiche ce ré@sultat a chaque fois que cette opé-
rétion se répéte. Les opérations mémoires sont effectuges le nombre de fois
désiré sous le contrdle du contrGleur et le nombre de mémoires est affiché sur
1'élément 188.

Pour confirmer les numéros d'identification de diapositives
stocké@s dans les mémoires resﬁectives, 1a touche d'affichage 180 est actionnée
pour que les numéros soient affichés en séquence sur la section d'affichage
186. Lorsque les mémoires doivent &tre effacées, on appuie sur la touche
d'effacement 175 pour effacer toutes les mémoires.

La figure 29 est un organigramme représentant 1'opération comsis—
tant 3 rappeler les numéros d'identification de diapositives stockés dans les
mémoires et # projeter les diapositives assocides sur 1'écran. Lorsqu'on
appuie sur la touche de sélection 175 pour rappeler les mémoires, 1'é1&ment
d'affichage 188a de la section d'affichage 189 indique que les mémoires ont
&té rappelées. Ensuite, on appuie sur la seule touche de récupération d'images
179 pour que le numéro d'identification de diapositives stocké dans la pre-
midre mémoire apparaisse sur la section d'affichage 185 et 1'appareil recher-

che le cadre de diapositive associ& 13. Aprés quoi, le cadre de diapositive 13
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est mis en position de projection pour permettre de projeter la diapositive
12 qu'il porte. Cette opération se répdte pour rappeler toutes les mémoires.

Si 1'on appuie sur la touche de renversement de marche des ima-
ges 176 au lieu de sur la touche de récupération d'images 179, la section
d'affichage 185 affiche le numéro d'identification de diapositive contenu
dans la derni&re mémoire et 1'appareil recherche cette diapositive pour pro-
jeter la coiffure qu'’elle porte. Cette opération se répéte de facon que les
mémoires soient rappelées dans 1'ordre depuis la derniére mémoire jusqu'a la
premi&re. Dans ces conditions, 1'avance des images vers l'avant ou en sens
inverse peut &tre choisi au moment de 1'actionnement de la touche de récupé-
ration d'images 179 ou de la touche de renversement de marche d'images 176.

Bien que, dans le mode de réalisation décrit ci~dessus, le moteur
réversible 20 serve 3 faire tourner le magasin rotatif 15 en sens avant ou en
sens inverse, un embrayage réversible et un engrenage démultiplicateur peuvent
8tre associés au premier moteur 28. En outre, la section d'affichage 186 peut
afficher "F" pour signaler 3 1'opérateur que toutes les mémoires sont chargées.

Un autre mode de réalisation de la présente invention, selon le-
quel un appareil photographique est incorporé dans le synthétiseur et projec—
teur, est représenté sur les figures 30 i 59. Les mémes références servent 3
indiquer des éléments analogues 3 ceux du mode de réalisation précédent.

Comme on le voit plus particuli&rement sur la figure 30, le syn-
thétiseur et projecteur comprend 1'&cran 5 fixé sur le panneau avant 4, un
demi miroir mobile 300, un stroboscope 301 permettant de prendre en photo le
visage d'une cliente, la secéion d'affichage 185 pour afficher les numéros
d'identification de diapositives projetées sur 1'&cran, pour indiquer si le
magasin rotatif 15 est en place et si les cadres de diapositives 15 ont &té
introduits dans le magasin rotatif 15, une section d'affichage du mode synthé-
se 302 comprenant la diode électroluminescente 230, une section d'affichage
303 pour indiquer si le nombre de mémoires est augmenté ou diminué, une sec-
tion d'affichage 304 pour indiquer que le stroboscope 301 est prét i émettre
de la lumiére et un canal de sortie 305 délivrant des photographies prises
avec l'appareil photographique (par exemple, un appareil pour prendre des

instantanées) disposé au-dessous du demi miroir 300.



10

15

20

25

30

35

2478334

38

Le panﬁeau avant 4 comporte en outre une fente 85 destinée &
recevoir le porte-photographie 73,‘une cavité 308 dans laquelle est disposée
une commande i distance 307 de 1'appareil photographique 305, une touche
d'éjection 309 permettant d'éjecter le porte-photographie 73 de la fente 85
et une autre touche d'&jection 310 permettant d'éjecter la commande 3 distan-
ce 307 de la cavité 308. Sur le cadre 3 est monté un couvercle 311 pour pro-
téger le panneau de commande 7 portant les touches et boutons respectifs
161 3 182. Un couvercle 812 permet d'échanger le magasin rotatif 15. Il est
préférable de disposer un filtre transparant teinté@ (par exemple rouge) de-
vant les sections d'achiffage 302, 303 et 304 et un filtre transparant non
teinté 315 devant le stroboscope 301.

Les figures 31 & 33 indiquent que ce mode de réalisation est
sensiblement le méme que le précé&dent & l'exception de la présence ou de
1'absence de l'appareil photographique 305 et d'un zoom 316, ce dernier ser-
vant 3 focaliser 1'image de visage B sur la photographie 71 selon une gran-—
deur prédéterminée.

Un zoom 316 peut &tre actionné par la rotation d'une denture 318
réalisée sur une bague 317 3 1'aide d'un motoréducteur (situé au-dessous de
1'cbjectif mais non repré@senté), supprimant ainsi la nécessité de régler la
mise au point. )

De préférence, 1'appareil photographique 305 est du type instan-
tané ou du type 3 mise au point automatique qui mesure de maniére automatique
la distance par rapport 3 un objet (ou la cliente) et effectue la mise au
point. Un moteur incorporé met automatiquement en place un film et 1'&vacue
par la sortie 306 aprés son exposition et développement. Un ensemble & cellu-
les photo-&lectriques est de préférence prévu pour permettre d'ajuster de ma-
niére automatique le temps d'expostion. -

Un obturateur de 1'appareil photographique 305 est command@ par
une commande & distance 67 relide par un cdble (non représenté). La longueur
du cdble est telle que la mise au point peut @tre effectuée lorsque la clien-
te est assise sur une chaise devant 1'appareil photographique. La quantité@ de
lumidre dégagée par le stroboscope 301 est réglée correctement préalablement.
Ces éléments suppriment la nécessité d'une mise au point manuelle, simplifient
le dispositif d'exposition (par ex.pour faire varier le temps d'exposition, la
vitesse de 1'obturateur ou la quantité de lumidre émise par le stoboscope) et
permettent d'obtenir rapidement et de manire simple des prises de vue.

Le demi miroir 300 est fixé sur un support 309 qui comporte une

-

nervure 322 et une ouverture 321 destinée i recevoir un axe 320. La face
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arriére du demi miroir 300 est recouverte d'un couvercle 325 servant & mas-
quer 1'intérieur de 1'appareil photographique 305 & 1'exception d'une ouver-
ture frontale 324 d'un objectif 323 i travers le demi miroir 300. Des nervu-
res de guidage 328 et 329 sont disposées respectivement sur le couvercle 325
et sur le panneau avant 4 pour guider les photographies 326 vers l'orifice
306 correspondant 3 un orifice de sortie 327 de 1'appareil photographique 305.
Pour que la lumidre incidente arrivant par 1l'orifice de sortie 306 n'éclaire
pas l'intérieur 330 par l'ouverture 324, un obturateur 331 est monté& sur un
goujon 332 sur le panneau avant 4 de fagon i fermer l'orifice de sortie 306.
L'obturateur 331 est doté& d'un arbre rotatif 323 et d'une butée 334, réalisés
par pliage, destinés & empEcher d'abaisser 1'obturateur 331 au-dessous d'un
niveau prédéterminé.

Grice 3 cette disposition, la photographie 326 est envoyée dans
1'orifice de sortie 327 de l'appareil photographique 305 sur les nervures
de guidage 328 et 329 et sort par 1'orifice 306 du panneau avant 4 tout en
abaissant 1'obturateur 331. En outre, une paroi 335 entourant 1'obturateur
331 et 1l'emplacement 330 de 1'appareil photographique ne permet qu'id un mini-
mum de lumidre de pénétrer 3 proximité de 1'emplacement 330 pour que l'arriére
du demi miroir 300 soit caché & 1'exception d'une ouverture nécessaire i la
prise de vue. Cela a pour résultat un accroissement du facteur de transmis-
sion du demi miroir 300 et 1'&limination de la nécessité d'augmenter la quan-—
tité de lumiére émise par le stroboscope.

On va décrire maintenant le fonctionnement de 1'appareil photo-
graphique 305. Un solénoide 337, mont@ par une vis sur un support 338 dans
1'appareil photographie 305, est mis sous tension lorsqu'on appuie sur une
touche d'obturateur 336 situé sur la commande 3 distance 506. Une extrémité
d'un actionneur 340 est relide 3 une tige 339 du solénoide 337 par une vis
341 et une goupille 343 est regue 3 frottement doux dans une fente 342 de
1'actionneur 340, de sorte que celui-ci puisse glisser par rapport au support
de fixation 338. L'autre extrémité d'un actiomneur 340 est relide 3 une ex~
trémité d'un support d'obturateur 345, par ume vis 346, tandis que son autre
extrémité est reliée par une vis 349 & un &lément de pression 348, par exem—
ple en matiére plastique, qui sollicite un bouton d'obturateur 347 d'un appa-
reil photographique 305. Un ressort 350 est interposé entre 1'actionneur 340
et le support de fixation 338 pour ne pas solliciter normalement 1'actionneur
340 dans le sens d'actionnement du bouton d'obturateur 347. Un cliquet 351 est

monté& par rotation sur 1'actionneur 340 par un axe 352. Une butée 355 est dis-—
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pos@e sur l'actionneur 340 pour empécher le cliquet 351 de tourner contre la
force d'abéorption du solénoide 337 (indiqué par la fléche 353 de la figure
35). Pour qu'une extrémité du cliquet 351 premne appui normalement sur la
butée 355, un ressort 356 est interposé entre eux. Un nombre prédéterminé

de roue 3 rochet 358 est associé i une pluralité de cliquets 357 qui coop@re
en séquence avec le cliquet d'avance 351. Chacune des roues i rochet 358
comporte un disque 360 doté d'une ouverture 359 et d'un ressort de rappel
362 destiné 3 rappeler la roue 3 rochet associé vers sa position de départ
dans le sens de la fléche 361. En outre, les roues 3 rochet 358 sont montées
sur le support 338 par 1'intermédiaire d'une pidce de montage 363. Un détec—
teur de photo 367, constitué d'un &lément &metteur de lumilre 365 et d'un
€lément récepteur de lumidre 366, est fix& sur une pidce de montage 363 par
une vis 368 pour détecter le passage des ouvertures 359 des disques 360 des

roues & rochet 358. En outre, un limiteur 371, monté sur la pi&ce de montage

363, sert 3 limiter le mouvement des but@es 369 et 370 lorsqu'elles s'@loi-

_gnent des roues d rochet 358 et A4 limiter par conséquent le mouvement de ro-

tation des roues 3 rochet 358. Lorsque la butée 369 a &té accrochée par le
limiteur 371, les roues & rochet 358 reviennent 3 leur position de départ
pour remettre i z8ro le numéro de film de 1'appareil photographique 305. Par
contre, lorsque la but@e 370 a été accrochée par le limiteur 371, les roues

3 rochet avancent 3 la position d'arr@t o1 dernier numéro de film (10 dans
1'exemple illustrg). Lorsque cela se produit, 1'ouverture 359 est positionnée
dans le détecteur de photo 367 qui émet, 3 son tour, une sortie. Cette sortie

est appliquée sur une lampe 373 (par exemple, une lampe au néon) montée dans

une douille 375 disposée dans un &videment 374 du porte miroir 319, pour

~allumer cette lampe. La douille 375 est montée de fagon qu'un indicateur im-—

primé 376, disposé entre le porte miroir 319 et le demi miroir 300, soit
éclairé par lampe 373. Par conséquent, 1'allumage de la lampe 373 indique 3
1l'opérateur que 1'appareil photographique n'a plus de film. Le support 33
comporte des fentes 378, 379, 380 et 381 destinées 3 recevoir coulissantes
deux goupilles 382 et 383. Un levier de commande 386, associé 3 un bouton 385,
est monté glissant par les goupilles 382 et 383 sur 1'arriére du support 338
pour 1'échange de film. Une extr@mité de la goupille 382 prend appui sur un
second levier 387, monté pivotant sur le support 338 par une goupille 389,
tout en coulissant avec le levier de commande 386 lors de l'actionmement du

bouton 385. Le second levier 387 comporte & une extrémité& un cliquet 389 qui

coopére avec les dents 357 de la roue 3 rochet sous 1l'action d'un ressort 391
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exercant normalement une traction sur 1l'autre extrémité du levier 387. Une
extrémité d'un levier 392, monté pivotant sur le support 338 par une goupille
393, est reliée 3 la goupille 383 coulissant avec le levier d'actionnement
386. Une goupille 394 est fixBe sur 1'autre extrémitd du levier 392 de fagon
d coulisser dans la fente 380 du support 338. A 1'aide de la goupille 394 et
d'une goupille 395 coulissant dans la fente 381 du support 338, un levier
d'ouverture 396 est fixé de manidre & glisser le long de la face arriére du
support 338 pour permettre d'ouvrir 1'enveloppe 384 du paquet de film. Un
ressort 397 est interposé entre la pidce de montage 363 et le levier 392 pour
solliciter normalement le levier 386 vers sa position de départ.

Lors de sa mise sous tension, le solénoide 337 tire la tige 339
dans le sens de la fléche 353 & l'encontre de la force du ressort 350 lors—
qu'on appuie sur la touche d'obturateur 336 de la commande 3 distance 306.
L'actionneur 340 glisse ensuite dans le sens de la fliéche 353 de sorte que
1'é1ément de pression 348 appuie sur le bouton d'obturateur 347. En méme
temps, le cliquet d'avance 351 est mis en contact avec les dents 357 de la
roue d rochet pour faire tourner les roues i rochet 358 d'un angle prédéter—
miné. Si les roues 3 rochet 358 tournent jusqu'd ce que cette opération se
répéte et que les films soient épuisés, l'ouverture 359 du disque 360 se
trouve entre les deux €léments 365 et 366 dans le détecteur de photo 367 de
sorte que celui-ci émet un signal de sortie pour allumer la lampe 373. L'opé-
rateur doit introduire un nouveau paquet de film. Lorsque 1l'opérateur action-
ne le bouton 385 pour faire glisser le levier d'actionmement 346 sur le sup—
port 338 contre la force du ressort 397, le levier d'ouverture 396 solidaire
du levier d'actionmement 386 met le couvercle 384 du paquet de film en posi-
tion ouverte pour lui permettre d'@changer le paquet de film. Le cliquet 387

~

est entrainé 3 nouveau en rotation par le levier 386 de sorte que le cliquet
390 lib&re les dents 357 pour permettre & la roue & rochet 358 de revenir 3
sa position de départ sous 1'action du ressort 362.

En se référant plus particulidrement aux figures 42 3 46, on y
voit un porte-photographie 401 percé d'une ouverture 400 qui est ouverte en
direction d'une source lumineuse pour permettre de transmettre seule 1'image
B du visage de la cliente avec ou sans la coiffure. Un support de guidage de
curseur 406, doté d'unme ouverture 405 de transmission de 1'image de visage B,
est fixé par une vis 407. Un curseur 408 est monté glissant 3 une certaine
distance au-dessus de 1'ouverture 400. Le curseur 408 est de préférence en

une matiére transparante portant des repéres d'alignement 409 et 410 (par

exemple, du niveau des yeux de 1'image B). Le curseur 408 comporte en outre
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une saillie 411 et un doigt 413 pergés d'une ouverture 412 et disposés a
1l'arriére du porte photographie AO{l Une pigce 415 destinée & s'adapter dans
1'ouverture 412 est disposée sur un support souple 413 dent les dimensions
sont légérement supérieures & celles de la pidce 415. Une butée 416 est pré-
vue sur la pié&ce 415 pour empEcher la pi&ce 415 de sortir de 1'ouverture 412.
En outre, une poignée 418, montée sur le support 416, permet de placer le
support 416 sur le porte-photographie 401 ou de 1'enlever sous forme pliée
(comme le montre la ligne continue ou le pointillé sur la'figure 44). Le
porte~photographie 401 est solidaire d'un guide 419 qui est fixé sur un sup-
port 423 comportant une poignée 86 ainsi qu'un mécanisme 420 destiné 3 dépla-
cer le curseur. Ce mécanisme 420 comporte une saillie 425 qui est en contact
avec la saillie 411 du curseur 408 pour aider le curseur 408 i glisser une
certaine distance par rapport 4 1'ouverture 400 (comme on le voit sur la fi-
gure 42) lorsque le support de guidage 423 est inséré dans un orifice d'en-
trée 851. Il est & noter que 1'on peut faire glisser le curseur 408 pour
mettre en accord le niveau des yeux de 1l'image B et les repéres 409 et 410.

Comme on le voit sur la figure 47 3 51, une plaque d'électrode
431 fixe de mani&re amovible sur 1'électrode 430 de la lampe 90 (par exem-
ple une lampe au halogéne) est fix8e sur unme premidre douille 433 par ume
pigce 432, la premi&re douille 433 &tant montée sur une équerre de dépose de
lampe 437 -munie d'une poignée 436. Une plaque d'&lectrode 439, sur laquelle
est fixée de mani&re amovible une &lectrode 438 de la premidre douille 433,
est introduite dans une seconde douille 441. Cette seconde douille 441 est
fix@e par une vis 442 dans un boitier de lampe 443 dans lequel est prévu un
trou 445 prévu pour le passage d'un cordon provenant de la seconde douille
441 avec un miroir réfléchissant 446 pour la lampe 90. Un couvercle 448,
percé d'une ouverture 447, est disposé sur le boitier de lampe 443 et un
guide angulaire 449 est prévu dans le boitier de lampe 443. Le boitier 443
renferme en outre des lentilles condensatrices 92 et 93, une lentille d'ab-
sorption de la radiation thermique 450 et une lentille cylindrique 94, le
tout maintenu par les pi&ces 451 et 452. Pour é&changer la lampe 90, on la
retire du boitier 443 en tenant la poignée 436 et on introduit 1'&querre 437
dans 1'ouverture 447. Aprés quoi, on introduit 1'8lectrode 438 de la premiére
douille 433 dans la plaque d'&lectrode 439 de la seconde douille 441 du boi~
tier 443. '
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Un interrupteur sélecteur de ligne de synthése 455, indiqué sur
la figure 31, est interposé entre la source lumineuse 97 et le porte photo—
graphie 73. Comme on le voit au mieux sur les figures 52 3 54,7un support
d'obturateur 456 monté@ sur la plate forme 191 comporte un support d'axe 457,
une section d'alignement 458, un support de ressort 459 et un support de so-
lénoide 460. Un axe 462, articulé sur un obturateur 461, est monté de fagon
a pouvoir tourner sur le support 457 par 1l'intermédiaire d'une bague 463 de
section en E. L'obturateur 461 pivote par cons@quent sur 1'équerre 456 et une
partie centrale d'un ressort de rappel 466 est montée sur 1l'axe 462. Une ex-
trémité du ressort 466 est fixée sur le support 459, tandis que son autre
extrémité est en contact avec l'obturateur 461. Le ressort de rappel 466 sol-
licite normalement l'obturateur 461 dans le sens de la fl&che A. L'obturateur
461 est maintenu en position par la section d'alignement 458, comme on le voit
sur la figure 54. Sur une extrémité d'une goupille 467, mont&epivotante sur
1'obturateur 461, est fixé un ressort en S 468 dont 1'autre exfrémité est
reliée au plongeur 471 du solénoide 470. Il est 3 noter que le solénoide 470
est monté sur le support 460. Dans le cas od la coiffure comprend une frange
orientée vers le haut, le solénoide 470 reste inopérant malgré 1'introduction
du cadre de diapositive 13, de sorte que 1l'obturateur 461 se trouve incliné
(comme on le voit sur la figure 54) sous l'action du ressort 466 et la lampe
90 éclaire le front du visage de 1'image B. Par contre, lorsque la coiffure
comprend une frange orient@e vers le bas, le solénoide 470 est mis sous ten—
sion en réponse au signal indiquant 1'introduction d'un cadre de diapositive
13 de sorte que 1'obturateur 46] se maintient 3 1l'encontre de la force du
ressort de rappel 466 pour obturer la lumidre émise par la lampe 90. De la
sorte, on peut sélectiommer la ligne de séparation composée de 1'image compo-
s€e résultante en fonction de la coiffure sélectionnée. ’

Un circuit, représenté sur les figures 55 et 56, est constitué
par un micro—ordinateur U GOM 43, r&alisé sur une seule microplaquette., Dans
un circuit de sélection de mode, le signal fourni par le quatriéme microrup~
teur 89 est envoyé i la matrice de touches 209 et les touches sont toujours
balayées pour déterminer si le portesphotographie 73 a &té& mis en position.
Si on retire ce porte~photographie 73 de 1'appareil pendant 1le mode de
synthé&se, le microrupteur 89 s'ouvre. Le balayage des touches détecte immédia-
tement cette situation et le micro-ordinateur 200 réagit pour effacer le mode

-

de synth&se et &tablir i sa place le mode diapositive (c'est-d-dire que seule
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la lampe 61 est mise sous tension et que le solénoide #5 (149) est mis hors
tension). Cela permet d'empéchér'l'apparition sur 1'&cran de 1'image dépour-

vue de la partie visage lorsqu'on retire le porte photographie 73 de 1'appa-

reil, Dans ce cas, pour &tablir le mode synthé&se, on agit sur la touche mode

165.

Un circuit poﬁr assurer 1'avance automatique des images comprend
un filtre actif 3 6 KHz 480, réalisé de mani&re typique par un amplificateur
opérationnel. Des signaux de synchronisation 3 6 KHz ou des signaux d'avance
automatique 481 sont intercal&s entre les programmes enregistré&s sur bande
ou sur d'autres supports pour permettre de faire avancer les diapositives en
synchronisme avec les signaux d'avance 431. Ces signaux de synchromisation
ont de préférence une dur@e supérieure & 0,5 seconde pour pouvoir distinguer
entre les signaux et les bruits.

Une commande d'appareils photographiqués, représentée en 482,
recoit des signaux de remise 3 réro provenant d'un générateur de signaux de
remise 3 z&ro 215. La commande 482 éfablit un état initial de ces composants
tels que des bascules bistables. L'actionnement d'une touche de départ 483
a pour conséquence la mise sous tension d'un affichage 485 (c'est-3-dire une
diode électroluminescente) et un signal de d&clanchement de charge est fourni
3 un circuit stroboscopique 487 par 1'intermédiaire d'un circuit pilote 486.
Un coupleur 3 phototransistors 489 est relié, comme interface, entre un cir-
cuit intégré de pilotage des diodes luminescentes et le circuit stroboscopi-
que 487, ce coupleur ayant pour rdle d'emp@cher l'effet nocif des bruits et
d'une tension élevée (300 - 400 V) au niveau du circuit stroboscopique. Un
signal ayant pour origine 1'actionnement de la touche 483, est envoyé au mi-
cro-ordinateur 200, lequel interrompt le balayage des touches. Une fois que
la touche 483 a étéd actionn@e pour déclancher la charge, une touche de remise
3 zBro 490 est actionnée pour arrfter la charge du circuit stroboscopique.
Dans ces conditions, 1'affichage 485 s'éteint et le balayage des touches
recommence. Si 1'opération de charge se termine, un signal est tramsmis par
le circuit stroboscopique 487 & la commande de 1'appareil photographique 482
par 1l'intermédiaire du circuit de pilotage 486. Aprés quoi, l'actionnement de
1'interrupteur d'obturateur 491 est consid@ré comme étant réalisé pour mettre
sous tension le solénoide 337 pour que le stroboscope puisse &tre activé pour
émettre de la lumidre lors de 1'actionnmement du bouton d'obturateur 347. Le

balayage des touches est pré@t pour l'entrée suivante. Tant que la charge n'est
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pas achevée, la commande 482 de 1'appareil photographique invalide 1'action-
nement du bouton d'obturateur 491, Un détecteur de film 492 est prévu pour
détecter un manque de films dans 1l'appareil 305. La sortie de ce détecteur
active une diode électroluminescente 493 par 1l'intermédiaire de la commande
482 et du circuit de pilotage 486. Un détecteur de coiffure 495 (par exemple
un photodétecteur ré&fléchissant) est prévu et sa sortie s'ajoutant aux sor-—
ties du micro—ordinateur 200 commande le circuit de pilotage 497 pour exciter
la bobine 496 du solénoide 470.

Un circuit de commande 3 distance est réalisé comme représent@
en 498. Un contrSleur 3 distance 307 comprend un interrupteur d'obturateur
491 en plus de 1'interrupteur de mode 275, 1'interrupteur d'avance 276 et
1'interrupteur de renversement de marche 279. Gr3ce & l'action du micro-
ordinateur 200, le premier interrupteur 491 est traité comme &tant sans effet
quand les trois derniers interrupteurs sont en service. Par contre, lorsque
1'interrupteur d'obturateur 491 est en service, les trois autres interrup-
teurs sont considérés comme &tant sans effet. Cette fonction &vite un mauvais
fonctionnement de 1'appareil méme si 1'un ou plusieurs des interrupteurs sont
actionnés malencontreusement. Un circuit de commutation de passage par zéro
regoit, comme entrée de détection du passage par zéro, une sortie de la sour-—
ce d'alimentation en courant alternatif et fournit des signaux de validation
des bobines 221, 222 et 223 des premier, second, et troisiéme relais sous le
contrdle du micro-ordinateur 200. Par conséquent, la commutation des lampes
61 et 90 et des premier & troisiéme relais 321-323 s'effectue au moment du
passage par zéro. Si l'affichage 188 est long, il est piloté de maniére dyna-
mique mais on peut 8galement utiliser un circuit d'affichage statique 500
(par exemple, un registre 3 décalage) pour augmenter la brillance.

Un autre exemple d'un circuit de mise en température, représen—
té sur la figure 58, comprend un multivibrateur monostable 501 regevant,
comme entrée de déclanchement, le signal de passage par zéro 499 et fournis—
sant un signalpulsé d'une durée prédéterminée par un condensateur 502 et
une résistance 503 connectée extérieurement pour un triac. Les figures 59%9a-3
59c représentent des formes d'ondes présentes dans les circuits représentés
sur les figures 56 a 58.

I1 va de soi que de nombreuses modifications peuvent €tre appor-
tées 3 1'appareil décrit et représenté sans pour autant sortir du cadre de

1'invention.
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REVENDICATIONS

1. Appareil de synthétisation et de projection d'images, caractérisé

en ce qu'il comprend :

- un miroir partiel (135) disposé i la jonction de deux axes de
projection de fagon 3 faire un angle d'environ 45° avec ces axes optiques (156,
157) en vue de la projection d'une image composée sur un &cran (5) ; et

- des moyens (149, 150, 151) permettant de faire tourner de manidre
sélective le miroir partiel (135) autour de son axe de rotation (138) pour le
mettre dans la position angulaire précitée et hors de 1'un des domaines de
projection en vue de la projection sur 1l'écran (5) d'images composEes et pré-
composées, respectivement.

2. Appareil selon la revendication 1, caractérisé@ en ce que les
distances entre les points principaux des lentilles respectives (92, 93) et
1'écran (5) sont égales entre ellespour un systéme optique comprenant les
lentilles (92, 93), le miroir (135) et l'écran (5).

3. Appareil selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'il com-
prend une source lumineuse d'&clairage (90) de photographies qui &émet un fai-
sceau lumineux focalisé@ en moyen d'une lentille cylindrique (94).

4. Appareil selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'il com-
prend en outre des moyens (140, 141, 142) pour ajuster la position en hauteur
du miroir partiel (135).

'5. Appareil selon la revendication 1, caract&ris@ en ce qu'il com—
prend en outre un microrupteur (89) destin& 3 détecter 1'insertion d'un porte-
photographie (73) et & mettre sous tension la source d'd8clairage (90) seulement
lorsque le porte-photographie (73) est d&tecté.

6. Appareil selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'il com-—
prend en outre un obturateur (122) disposé sur un trajet optique entre le miroir
(135) et la source lumineuse d'é&clairage (90) pour cacher & la vue une image
indésirable.

7. Appareil selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'il com-
prend un dispositif d'ajustement (81, 82) apte & faire glisser les photographies
dans une direction verticale.

8. Appareil selon la revendication 1, caract@risé en ce qu'il com-
prend un objectif zoom (99) dont 1'axe optique (117) est orienté& de fagon a
passer par le point central (120) entre les yeux d'une personne visée par
1'objectif, pour &liminer toute ligne de séparation entre ceux —ci.

9. Appareil selon la revendication 1, caractérisé@ en ce que des re-
péres indiquant la hauteur des yeux et le centre du visage sont formés au

niveau d'une ouverture en forme de visage découp@ dans le porte-photographie.
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10. Appareil selon la revendication 1, caractérisé@ en ce qu'il com-
prend en outre un appareil photographique monté dans le dispositif de synthése
d'image (6) pour prendre des photographies du visage de l'utilisatrice.

11. Appareil selon la revendication 1, caract&risé en ce que des
lignes d'alignement (X~X' et m) indiquant la largeur du visage et la hauteur
des yeux sont formées sur le viseur (195) et la plaque de verre.

12. Appareil selon la revendication 11, caract@risé en ce que des
repéres indiquant les dimensions du visage sont projetés sur des diapositives
et des pres:riptions concernant la manipulation sont projetées sur 1'écfan,
quand un magasin (15) se trouve dans sa position de départ, immédiatement aprés
la mise sous tension de 1'appareil.

13. Appareil selon la revendication 12, caract@risé en ce que le
miroir de synth&se (135) est &carté de sa position de fonctionnement, et en ce
qu'une lampe d'éclairage est portée 3 sa température de fonctionnement quand
le magasin (15) se trouve dans sa position de départ.

14. Appareil selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'il com-

prend un panneau de commande (7) comportant une ou plusieurs touches numériques (173),

au moyen desquelles un numéro d'identification d'une diépositive_choisié (12)
est introduit,et un r&seau de diodes électroluminescentes (186) pour 1'affichage
de ce numéro. :

15. Appareil selon la revendication 14, caractérisé en ce qu'il com-
prend une mémoire dans laquelle est chargé un numéro introduit par 1'actionne-
ment d'une touche de mémoire (172) du panneau de commande (7).

16. Appareil selon la revendication 15, caractérisé en ce que le
panneau de commande comporte une touche de rappel (179) qui peut &tre actionnde
pour extraire un numéro de la mémoire et le projeter sur 1'écran (5).

17. Appareil selomn la revendication 15, caractdrisé em ce que la
mémoire est adressable et comporte une mémoire vive (206) qui permet de charger
et de rappeler un numéro de manidre al&atoire.

18. Appareil selon la revendication 15, caract@risé en ce que la
mémoire est effacable 3 1'aide d'une touche d'effacement de mémoire (175).

19. Appareil selon la revendication 14, caractérisé@ en ce que le
panneau de commande (7) comporte une touche d'avance de diapositive dont une
extrémité est relid& 3 un oscillateur basse fréquence.

20. Appareil selon la revendication 19, caracté@risé en ce que le
panneau de commande comporte une -touche d'avance automatique (177) qui met
1'oscillateur en fonctionnement et déclenche le d&filement continu des dia-
positives (12).

21. Appareil selon la revendication 20, caractérisé en ce que 1'oscil-
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lateur comporte une résistance variable dont 1'ajustement de la valeur ohmique
régle 1'intervalle entre les diapositives (12) qui d&filent.

'22. Appareil selon la reveﬁdication 20, caractérisé en ce qu'un
circuit intégrateur est connect& 3 une borne de sortie de la touche d'avance
de diapositives (177) pour empécher 1'@mission d'un nouveau signal d'avance

de diapositive avant 1'expiration d'une durée prédéterminée.
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