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(54) Zapojeni pro brzddni a odbrzdéni induk&niho motoru

1

Vyndlez se t¥ké zapojeni pro brzd&ni a odbraddni indukdniho motoru opat¥eného t¥eci
brzdou s akdnim permanentnim megnetem & elektromagnetem pro uvlondni brzdy p¥i chodu mo=-

toru, jeho# vinuti je zapojeno paralelné ke statorovému vimuti motoru.

U dosavadnich’zapojeni pro brzddni a odbrzdéni indukdniho motoru opatiendho t¥eci
brzdou jé zapojeni brzdy veimi jednoduché, tak¥e p¥i zapnuti motoru se soudasnd p¥ipoji
hap§tivi na budici civku elektroﬁagnetu, 8imZ dochdzi k tém8¥ okem¥itému odbrzdéni motoru
& proto Jje rozb&h motoru podobny rozbéhu‘mOtoru,bez Brzdy podle jehb_momentové-charakte-
ristiky. P¥i vyphuti motoru se soudesn& vypne i budici civke elektrOMagnetu, &im% dojde

~ k tém&¥ skokovému pF{trhu brzdy vlivem permanentniho magnetu a brzdéni je tudi% rdzové,

dané charakteristikou brzdy.

Nevyhodou tohoto zapojeni je, Ze rychlymi zmSnami momentd sil nestédvaji dynamické
rdzy, podZkozuji se mechanické &4sti a zhorSuje se pYesnost nastaveni konedné polohy po-
hénéného &lenu. Proto se dasto pouZivaji stejnosmérné ¥izend motdry, které jsou daleko

draif e choulostivdjsi ne# motory indukdni.

Tyto nedostatky jsou odstrendny u zapojeni podle vynélezuttim, Ze v p¥ivodech vinuti

elektromagnetu je zapojen &len pro ¥izenj rozbdh a dobdh brzdy. .

" Parametrem ¥izeni ve &lenu pro #{zeny rozbdh a dobdh bfzdy miZe bft %as, poloha, za-
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ti¥eni a podobnd, p¥ilem# Fizeni mﬁ%e b¥t rozdilné p¥i rozbdhu a pii dob&hu. Regulace
proudu olektromagnetu brzdy mi¥e byt plynuld nebo sﬁupﬁpvité, nezdvisld na dynamickych
zm&ndch nebo zdvisld nae zpétné vazbé,Aodvozované z analogovych nebo éislicovichbéidel

: polohy. Mife byt provddéna zpoé&ovacimi obvody, tepelnd nezdvislymi odpory, Sasovimi spi-
nadi e podobné, Tohoto ayStému pohonu miZe byt s vihodou vyuZito u robotd, mechanickich

ramen & podobné.

P¥iklady provadeni zapojeni pro brzdsni a odbrzdéni indukéniho motoru podle vyné-
lezu jsou zobrazeny he p¥iloZeném vykrese blokovymi schémat&; re. nichZ ne obf. 1 je
zndzornéno zapojeni bez zpétné vazby, ne obr, 2 Je znézorndno zapojeni se zp&tnou vazbou
g ¢idlem umisténym ne inddkénim motoru & ha.obr. 4 je zhdzorndn Elenkpro_iizenj rozbdh

a dobéh brzdy.

Zapojeni podle obr. 1 sestivd z indukdniho motoru g, napdjendho pres Spina6 6 z ne-

pédjeei sit8.7. Indudni motor

2, opatieny t¥eci brzdou 3, Je mechanicky gpojen pomoe{
spojky 4 & pohénénjm.élenem 1, Paralelnd k indukdnimu motoru 2 je zapojen €len 5 pro Pi=
zeny rozbéh a dobdh brzdy 3, s niZ je elektricky spojen.

Zapojeni pracuje tek, Ze pri gepnuti spinade 6 prilo#f se napeti 2z napéjeci sité T
“goudasnd ne v1nuti statoru indukdniho motoru 2 a na-¥len 5 pro Fizeny rozbéh a "dobdh
brzdy 3. Tento reguluje nepéti p#iklddané na bradu 2 podle urdeného programu, takZe
brzda 3 odbrzdi indukdni motor 2 nikoliyv néhle, ale podle.dané charekteristiky. Podobnd
p¥i vypnuti spinade & neptisobi brzda 3 skokem, gle opdt poéle dané charakteristiky.

Ne. obr, 2 & 3 je znézorhéno zapojeni, u n&ho# je &len 5 pro ¥izeny rozbdh & dob&h
brzdy 3 doplnén zpétnou vazbou, p¥idem¥ na obr. 2 je ¥idlo 8 zp&tné vazby umistdno na
.pohénenem 8lenu 1, ne obr., 3 je $idlo 8 umistdno na indukdnim motoru 2. Zde &len 5 pro,
¥izeny rozbeh a dobéh brzdy 3 zasahuje v zdvislosti he. hodnoté sejmuté Sidlem 8, na-

- p¥fklad v zdvislosti na poloze pohaneného 8lenu 1.

Jednoduchd konstrukce &lemi 5 pro ¥{zeny rozb&h a dob&h je znézornéne ne obr. 4.
Privodn1m1 svorkemi 14 Jje élen 5 pro ¥izeny rozb¥h a dobdh p¥ipojen k piivodim induk¥ni-
ho motoru 2. Piivodnl svorky 14 jsou déle pires sériovy odporu 13 spojeny se gt¥idavou -
stranou usm§rnovace 11, JjehoZ steanosmerna ‘strans je vyvedena na vystupni svorky 19,
spojené s budiedl clvkou e;ektromagnetu brzdy 2..Vystupn1 svorky 10 jeou preklenuty

kondenzétorem'g a potenciometrem 12.

8len 5 pro fizeny rozb&h a dob¥h brzdy 3 pﬁsobi v tomto pripadd . Jako zpoidovaci
clen e zcela automaticky. Vv dtisledku nabijeni & vybijend kondenzétoru 9 nedochédzi pii
pripojenl ne, napajeci s 1 k okamZitému odbrzddni a p¥i odpojeni od nepdjeci sftd T
k okamzitému brzdéni, Rézy v éinnosti tohoto gystému pohonu jaou zde tedy odstranény.
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Zapojeni pro brzdéni a odbrzddni induk&niho motoru opat¥eného tieci brzdou s ak&nim
permanenthim magnetem & elektromagnétem pro gvolnéni brzdy p¥i chodu motoxu, jéhoé
vinﬁti Je zaﬁojeno paralelnd ke statorovému vinut{ motoru, vyzn&éujici se tim, Ze

v p¥ivodech vimuti elektromégnetu Jje zapojen &len (5) pro ¥izeny rozbdh a dobsh
brzdy (3). | '

Zapdjeni'podie'bodu 1, vyanadujici se tim,’ég 8len (5) pro‘fizenj rozbéh a dob&h -
brzdy (3) je tvoFen kondenzétorem (9) zapojenym mezi svorky elektromagnetu.
Zapojeni podle bodu 1, vyznadujici me tim, e &len (S) pro ¥izeny rombdh a dob&h

brzdy (3) je doplndn zpdtnovazebnim obvodem,

Zapojeni podle bodu 3, vyznadujici se tim, Ze &idlo (8) zp&tnovazebniho obvodu Je

umisténo ne pohdnéném &lenu (1),

Zapojeni podle bodu 3, vyznaEujici”se tim, Ze &idlo (8) zp&tnovazebniho obvodu je

umistdno ne induk¥nim motoru (2).
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