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(57) Rezumat: Inventia se refer3 la un controler cu
microprocesor pentru echipamentele de inalt3
tensiune pentru electrofiltre. Controlerul cu micro-
procesor (SCM), in scopul realizarii a patru re-
gimuri de functionare, un regim clasic, un regim
monopuls, un regim dublu puls si un regim com-
binat, clasic, cu pulsat, se compune dintr-un bloc
de relee reed (BRR), ce realizeazi comenzile (1a)
neécesare contactoarelor de forta si comanda din
tabloul de comanda de joas3 tensiune (TCJT) al
echipamentului de inalta tensiune pentru electro-
filtre, un bloc de comanda tiristoare (BCT) care
genereaza impulsurile de comanda (3a) necesare
comenzii tiristoarelor, un bloc de prelucrare sem-
nale (PS-I0A) prevazut cu izolare optica analo-
gicd, ce furnizeazd marimi analogice sifsau di-
gitale in scopul obtinerii unei conduceri optimale,
o placa pentru achiziﬁie de date (PAD) care con-
tine convertoare analog/digitale pentru transfor-
marea marimilor analogice de curent si tensiune
din sistem, si convertoare digital/analogice pentru
transmiterea de comenzi, un port de comunicare
QO seriald/retea (CS/R) care asigura transmisia de
e date si comenzi la placa de baza (PB-IBM) a mi-
o0 croprocesorului, respectiv la un calculator ierarhic

superior (CIS), controlerul cu microprocesor
v (SCM) mai cuprinzand si un bloc de afisare de
= date (BAD) pentru afisarea numerica a datelor
solicitate de catre operator, in scopul urmaririi
functionarii sistemului, §i respectiv, dupa caz,
pentru semnalizarea eventualelor avarii, precum

Yoo

s

$i un bloc pentru introducere de date (BID) care
contine taste pentru comunicarea cu operatorul,
prin intermediul c3rora se introduc datele nece-
sare functiondrii in regimul dorit de utilizator, intro-
ducerea si citirea datelor putdndu-se face sidela
calculatorul ierarhic superior (CIS) prin portul de
comunicare serialad/retea (CS/B).
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Inventia se refera la un controler cu microprocesor, pentru echipamente de inalta ten-
siune, pentru electrofiltre.

Este cunoscuta comanda circuitelor pentru electrofiltre alimentate de la o retea de
tensiune electrica, utilizand un microprocesor si diferite elemente de comanda.

Dezavantajele sistemelor cunoscute constau in aceea ¢ nu permit comanda echipa-
mentelor de inalt3 tensiune pentru electrofiltre, pentru mai multe regimuri de functionare.

Controlerul cu microprocesor, conform inventiei, inlaturd dezavantajele din stadiul
tehnicii, prin aceea ¢ permite realizarea a patru regimuri de functionare, un regim clasic,
un regim monopuls, un regim dublu puls si un regim combinat, clasic cu pulsat, se compune
dintr-un bloc de relee reed, ce realizeaza comenzile necesare contactoarelor de forta si co-
mandi din tabloul de comanda de joasa tensiune al echipamentului de inalta tensiune, pen-
tru electrofiltre, un bloc de comanda tiristoare, care genereaza impulsurile de comanda, ne-
cesare comenzii tiristoarelor, un bloc de prelucrare semnale prevazut cu izolare optica ana-
logicé, ce furnizeaza marimi analogice si/sau digitale, in scopul obtinerii unei conduceri opti-
male, o placa pentru achizitie date, care contine convertoare analog/digitale pentru transfor-
marea marimilor analogice de curent si tensiune din sistem si convertoare digital/analogice
pentru transmisia de comenzi, un port de comunicare seriald/retea, care asigura transmisia
de date si comenzi la placa de bazi a microprocesorului, respectiv la un calculator ierarhic
superior, controlerul cu microprocesor mai cuprinzand si un bloc de afigare date pentru afi-
sarea numerica a datelor solicitate de catre operator.

Inventia prezintd urmatoarele avantaje:

- realizeaza patru regimuri de functionare;

- permite modularizarea constructiv, facilitind modul de instalare si intretinere;

- permite utilizarea unor sisteme electronice de calcul nededicate (calculator de
tip PC).

Este prezentat, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei in legaturacu fig.
1...5 care reprezinta:

- fig.1, schema bloc a controlerului, conform inventiei;

- fig.2...5, formele caracteristice de functionare ale controlerului, conform inventiei.

Controlerul cu microprocesor (SCM), conform inventiei, are in alc&tuire un bloc de
relee reed BRR, ce realizeazi comenzile 1 a necesare contactoarelor de forta si comanda
din tabloul de comand3 de joasé tensiune TCJT al echipamentului de inalta tensiune, pentru
electrofiltre, un bloc de comanda tiristoare BCT care genereaza impulsurile de comanda 3
a necesare comenzii tiristoarelor, un bloc de prelucrare semnale PS-I0A prevazut cu izolare
opticd analogica, ce furnizeaza marimi analogice si/sau digitale, in scopul obtinerii unei con-
duceri optimale, o plac3 pentru achizitie date PAD, care contine convertoare analog/digitale
pentru transformarea méarimilor analogice de curent si tensiune din sistem si convertoare
digital/analogice, pentru transmisia de comenzi, un port de comunicare seriala/retea CS/R
care asigura transmisia de date si comenzi la placa de bazd PB-IBM a microprocesorului,
respectiv, la un calculator ierarhic superior CIS, controlerul cu microprocesor SCM mai cu-
prinzand si un bloc de afigare date BAD, pentru afigarea numerica a datelor solicitate de ca-
tre operator, in scopul urmdiririi functionarii sistemului, si respectiv, dupa caz, pentru semnali-
zarea eventualelor avarii, precum si un bloc pentru introducere date BID care contine taste
pentru comunicarea cu operatorul, prin intermediul cérora se introduc datele necesare func-
tionarii in regimul dorit de utilizator, introducerea si citirea datelor putandu-se face si de la
calculatorul ierarhic superior CIS prin portul de comunicare seriald/retea CS/R.
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Controlerul cu microprocesor SCM, conform inventiei, realizeaza patru regimuri de
functionare, un regim clasic, un regim monopuls, un regim dublu puls si un regim combinat,
clasic cu pulsat, preluand toate functiile blocului de comanda din tabloul de comanda de
joasa tensiune, si anume:

1. Comanda corespunzitoare, a tiristoarelor, pentru a se genera patru regimuri obli-
gatorii de functionare a agregatelor de inalta tensiune:

I. regimul clasic: tensiune inalt continu3 (redresata) pe electrofiltru (figura 2);

Il. regimul monopuls: pulsuri de tensiune inalta, care se succed cu perioads reglabila
in trepte de la 40 ms la 200 ms (fig. 3);

HI. regimul dublu puls: pulsuri de tensiune inalta, care se succed cu perioads regla-
bila in trepte de la 40 ms la 200 ms (fig. 4);

IV. regimul combinat, clasic cu pulsat: piedestal de tensiune inalti continui peste
care se suprapun pulsuri de tensiune cu perioada reglabil3 in trepte de la 40 ms la 200 ms
(figura 5).

in cadrul functiei de comanda a tiristoarelor, se prevad posibilitati de reglaj indepen-
dent al piedestalului de tensiune continu si al amplitudinii de varf a tensiunii inalte, aplicate
pe electrofiltru. Reglajele pentru valorile maxime ale piedestalului de tensiune continu3 si ale
pulsurilor de tensiune inalt3 se prevad a se executa numai manual de catre operator. Pan3
la valorile maxime, stabilite manual, se pot introduce diverse valori prin intermediul blocului
de introducere a datelor BID din panoul controlerului cu microprocesor SCM.

Tot in cadrul acestei functii, se prevede ca, in secventa de pomire a agregatului AIT,
sa se respecte doua conditii importante de protectie:

a) tiristoarele sa fie blocate pe o durati de timp T, = 1-2 s (temporizare de alimen-
tare), masurata la momentul cuplérii sursei controlerului cu microprocesor SCM;

b) unghiul de deschidere al tiristoarelor s3 creasca treptat pana la valoarea prestabi-
litd, corespunzatoare tensiunii (curentului) de lucru intr-un timp T,=5-10s.

2. Prelucrarea semnalelor de curent si de tensiune in vederea stabilirii parametrilor
de functionare si a starilor de avarie se face dupa preluarea lor de la traductoarele de m-
sura: transformator de masura de curent, respectiv de tensiune, pentru curentul si tensiunea
din primarul AIT si, respectiv, sunt de curent si divizor de inalta tensiune pentru marimile din
secundar (curent i tensiune pe electrofiltru). Prelucrarea semnalelor de masur este nece-
sara pentru elaborarea comenzilor de crestere a perioadei de repetitie a impulsurilor de co-
manda a tiristoarelor, de reducere a amplitudinii tensiunii inalte, aplicate pe electrofiltru, de-
conectarea temporara sau definitiva a tensiunii. Aceleasi semnale prelucrate si comparate
cu nivelele prestabilite pentru o functionare normal3 se folosesc pentru afisarea starilor de
avarie: descarcari partiale sau in arc (curenti mari), care impun cresterea automata a perioa-
dei de repetitie a pulsurilor de inalt3 tensiune, urmata de o eventuala reducere a unghiului
de deschidere a tiristoarelor (sciderea amplitudinii tensiunii pe electrofiltru) si scurtcircuite
metalice, care impun decuplarea definitivi a alimentsrii agregatului.

Prelucrarea semnalelor de curent si tensiune din primar, respectiv de pe electrofiltru
permite afigarea marimii acestora la blocul de afigare date BAD, in vederea cunoastetii
punctului de functionare al electrofiltrului pe caracteristica V.

3. Afigarea marimilor de interes pentru exploatarea electrofiltrului: curent mediu pri-
mar, tensiune medie in primar, curent mediu pe electrofiltru, tensiune medie si de varf pe e-
lectrofiltru se face cu scalarea corespunzatoare a acestor marimi: trei cifre pentru curent me-
diu primar in amperi si tensiune medie primar in volti, patru cifre pentru curent mediu pe e-
lectrofiltru in miliamperi, trei cifre pentru tensiune medie si de varf pe electrofiltru, in kilovolti.
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4. Trasarea automata a caracteristicii tensiune-curent (curba V/1) a campurilor elec-
trofiltrului permite stabilirea punctului de functionare pentru fiecare camp electric, in parte,
si deci optimizarea alimentarii electrice a electrofiltrului. Trasatrea curbei V/ permite, prin
calcularea tangentei la curb (tga), punerea in evidentd a domeniului, in care se incadreaza
rezistivitatea electrica a mediului bifazic epurat, precum si a fenomenelor adverse create de
corona inversa.

5. Comanda scuturarii electrozilor de depunere (scuturare intermitentd) pe campul
care il alimenteaz3, cu reducerea parametrilor electrici si interblocarea agregatilor din aval.

in fig. 1, este rezentatd schema de principiu a controlerului cu microprocesor SCM
ce se compune dintr-un bloc de relee reed BRR, care realizeaza comenzile 1a pentru con-
tactoarele de fortd si comanda din tabloul de comandé de joasa tensiune TCJT al echipa-
mentului, un bloc de comanda tiristoare BCT, care genereaza impulsurile de comanda 3a
pentru grilele tiristoarelor, un bloc de prelucrare semnale PS-10A, care furnizeaza marimi
analogice si digitale, in scopul obtinerii unei conduceri optimale si care este prevazut cu izo-
lare optica analogica, o placd pentru achizitie date PAD care contine convertoare ana-
log/digitale pentru transformarea marimilor analogice de curent si tensiune din sistem si con-
vertoare digital/analogice pentru transmisia de comenzi, un port de comunicare seriald/retea
CS/R care asigur3 transmisia de date i comenzi la placa de baza PB - IBM PC a micropro-
cesorului, compatibild 1BM PC respectiv la calculatorul ierarhic superior CIS, un bloc de afi-
sare date BAD si un bloc pentru introducere date BID care contine tastele de comunicare
cu operatorul si afisajul numeric pentru afigarea marimilor importante din sistem. Prin inter-
mediul blocului pentru introducere date BID se introduc datele necesare functiondrii in re-
gimul dorit de utilizator. Acesta urméreste functionarea agregatului, prin intermediul blocului
de afisare date BAD, care poate semnaliza eventualele avarii. Introducerea si citirea datelor
se poate face si de la calculatorul ierarhic superior CIS, prin portul de comunicare seri-
ald/retea CS/R.

Placa pentru achizitie date PAD comanda blocul de comanda tiristoare BCT, conform
programului software din placa de baza PB - IBM PC, unghiul de deschidere al tiristoarelor
fiind transmis spre tabloul de comand3 de joasa tensiune TCJT. Programul tine cont de ma-
rimile analogice furnizate de blocul de prelucrare semnale PS - I0A, care realizeaza izolarea
optica, de partea de forté si calcularea méarimilor medii si de varf ale semnalelor 4 a - tensi-
une primar, 5 a - curent primar, 6 a - tensiune pe electrofiltru si 7 a - curent secundar, si cele
digitale 2 a - confirmare executare comenzi si 8 a - stéri ale diverselor componente cum ar
fi: temperatura tiristoare depasitd, presiune ulei in cuva depasita etc., precum si semnalul
9 a - sincronizare cu reteaua de alimentare atiristoarelor, in scopul obtinerii unei comenzi op-
time, astfel incat procesul de epurare si se desfagoare cu randament maxim.

S-a optat pentru aceastd conceptie a schemei de principiu, deoarece existenta unei
largi oferte de componente si plci de baza, ce intré in acest sistem, face posibila optimi-
zarea relativ ugoara a raportului cost/performant; sistemul astfel realizat prezinta elatiscitate
in rezolvarea programelor software ulterioare.

in fig.2, este prezentata forma undei de tensiune aplicata pe electrofiltru in cazul
functiondrii in regim clasic; fig. 3 si 4 prezinté forma de unda a tensiunii aplicate pe electrofil-
tru, in cazul functionarii in regim monopuls, respectiv in regim dublu puls. in figura 5 se pre-
zinta forma de unda a tensiunii aplicate pe electrofiltru in cazul regimului combinat.

Controlerul cu microprocesor SCM se va realiza intr-o carcasa ecranata (grad de
protectie IP 20) care va monta fie pe usa tabloului de comanda de joasa tensiune TCJT
(aceasta modificAndu-se corespunzitor), fie in interiorul lui, in spatele unei usi transparente,
pentru a rimane observabile afigajele, impuse de functionarea curenta. n ambele cazuri,
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butonul de comand3 Local/Central raméne pe usa tabloului de comanda de joas3 tensiune
TCJT, butonul de Start/Stop se va monta pe panoul controlerului cu microprocesor SCM,
dubland butonul existent Pe usa tabloului de comands de joasa tensiune TCJT.

Pe panoul frontal al controlerului cu microprocesor SCM se prevad urmitoarele com-
ponente:

a) un buton de Start/Stop pentru alimentarea controlerului cu microprocesor SCM
$i un buton de Reset care, la actionare, stopeazi rapid impulsurile de comands pe tiristoare
$i da apoi comanda de cuplare contactorului de forta din tabloului de comand3 de joasa ten-
siune TCJT;

b) Potentiometru digital cu blocare pentru stabilirea valorii maxime a tensiunii inalte
continue, pe electrofiltru;

c) Potentiometru digital cu blocare pentru stabilirea valorii maxime a amplitudinii pul-
surilor de tensjune inalta, aplicate pe electrofiltru;

d) Tastatura blocului pentru introducere date BID (cu minimum 16 taste actionate prin
apasare), prin intermediul careia se seteazs urmatoarele valori programabile:

- durata DR de repetitie a pulsurilor de comands pe tiristoare: 40ms, 60ms, 80ms,
100ms, 120ms, 160ms, 180ms, 200ms;

- tensiunea de piedestal U in kV (max. 100kV);

- tensiunea de puls U, in kV (max. 100kV);

- tensiunea de supracurent in primar Isp in A (reglabil intre 30 % $i 110% din valoa-
rea maximaa curentului in primarul AIT);

- nivelul de tensiune minima Um in secundar in kV (reglabil intre 10kV $i 30 kV);

- timpul T, (durata rampei de cregtere lenta a tensiunii pe electrofiltru la pornire ini-
tiald sau la pornire dups o decuplare de avarie) in secunde;

- timpul T,, reglabil intre 5 s $i 10's, care este timpul pe durata ciruia se permite un
Supracurent gi se comanda sciderea frecventei pulsurilor de la durata care a fost progra-
mata la o treapta imediat urmatoare;

- timpul T, reglabil intre 10 s $i 45 s, care este timpul pe durata ciruia se permite un
Supracurent prelungit sau/si o tensiune minims pe electrofiltru si dupa care se di comanda
de decuplare definitivi a AIT:

- temperatura maxima, admisibila, a uleiului din cuva AIT t, si a jonctiunii tiristoarelor
t,, nivelul maxim/minim al presiunii uleiului din cuva AIT PM si Pm;

- afigaj alfa-numeric pentru identificarea starilor de avarie: supracurent, tensiune mi-
nimé, scurtcircuit metalic, depasire temperatura admisibil3 la tiristoare sau in cuva AlT;

- afigaj alfa-numeric pentru afigarea principalilor parametrii de interes din sistem : cu-
rent mediu primar (max. 999A), tensiune medie in primar (max. 400V), curent mediu pe elec-
trofiltru (max.2999A), tensiune medie $i de varf pe electrofiltru (max. 100kV).

Controlerul cu microprocesor SCM cuprinde doua compartimente ecranate intre ele:

- compartimentul 1 format din :

- microprocesorul propriu-zis de tip PCA - 6137 cu datele:
- interfete: 1 paralels, 2 seriale, 2 flopy disk, 2 hard disk:
- CPU: 486SX-25/33;
- 128 kB cache;
- disc Flah/ROM de 1,44 Mb:
- posibilitate de extensie PC/104:
- LED-uri de verificare POST;
- operare cu o singura tensiune: +5V;
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- placa pentru achizitie date PAD de tipul PCL - 818/LS cu datele:
- convertor A/D pe 12 biti, 40 kHz;
- intrari analogice: 16 cu masa comuna / 8 diferentiale;
- convertor D/A pe 12 biti;
- iegiri analogice: 1 canal;
- intrari digitale: 16;
- iesiri digitale: 16;
- interfata de comunicatie, respectiv portul de comunicare seriald/retea CS/R
de tipul PCL- 741 cu port serial izolat optic;
- compartimentul 2 format din:
- blocul de relee reed BRR de tipul PCLD - 785 cu 16 relee si indicare a iegirii
cu LED-uri;
- izolare optica digitala 10D de tipul PCLD - 782 cu 16 intrari digitale izolate
optic pana la 1500V c.c. si indicare a intrarii cu LED-uri;
- blocul pentru afigare date BAD si bloc pentru introducere date BID incluse
in AWS - 822 cu datele:
- rack de 19";
- 27 de taste de intrare + 10 taste functionale + 10 taste pentru
macro-uri;
- monitor color de 14";
- sursa de tensiue de 250W,;
- 8 slot-uri ISA;
- placa grafica SVGA;
- operare 0-50s C.

Fiecare din cele doua compartimente vor fi alimentate de la surse separate cu izolare
galvanica si protectie.

in carcasa controlerului cu microprocesor SCM, din tabloul de comanda de joasa ten-
siune TCJT, vor intra gi vor iesi urméatoarele comenzi, stari gi semnale:

- semnale de intrare: de la traductoarele de temperatura t,, t,, de la traductorul de
presiune minim&/maxima Pm, PM, de la releul de supracurent RSC, semnalele de la sigu-
rantele fuzibile ultrarapide cu percutor, montate pe modulele tiristor SUFP1, SUFP2, semna-
lele de la traductoarele de masura pentru principalele marimi de interes;

- semnale de iesire: pentru comanda tiristoarelor (impulsuri de comanda cu amplitu-
dine de 5V si durati de circa 500ys preluate de la transformatoarele de impuls cu miez de
ferita), semnal de comand& pentru contactorul de forta din tabloul de comanda de joasa ten-
siune TCJT (o tensiune de 24V c.c. sau a.c. prin contacteleunui releu reed ale carui contacte
trebuie sa conduci un curent de lucru de 100 mA si de maximum 1A in momentul initial).

Momentul de lucru al controlerului cu microprocesor poatre fi structurat pe trei sec-
vente de functionare.

SECVENTA 1 : se preselecteaza pe panoul controlerului cu microprocesor SCM
toate marimile prezentate anterior : DR, U,, U,, Isp, Um, T,, T;, T, PM, Pm, t,, .. in aceasta
secventa, se cupleaza de catre operator cheia b, (cheia b, gésindu-se pe pozitia Local) de
pe uga tabloului de comanda de joasa tensiune TCJT si se alimenteaza cu for{a agregatul.
Simultan cu actionarea Iui b, (Pornit) se prevede, in tabloul de comanda de joasa tensiune
TCJT, alimentarea unui releu de tip RI-13 prin contactele caruia se alimenteazé controlerul
cu microprocesor SCM cu 220V. Prin cuplarea tensiunii de 220V in controlerul cu micropro-
cesor SCM, respectiva tensiune va putea fi folosita pentru sincronizare si alimentarea sur-
selor din controlerul cu microprocesor SCM, luédndu-se urmatoarele masuri importante:
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- de la momentul aparitiei tensiunii de alimentare, in controlerul cu microprocesor
SCM, se misoara timpul T, pe durata ciruia se mentin blocate impulsurile de comands ale
tiristoarelor (daci se foloseste circuitul BAA 145 se mentine pinul 6 la +15V pe durata T,,
dupa care se eliberaza pentru a genera impulsuri de comanda pentru tiristoare).

- dup3 scurgerea timpului T,, se genereaza impulsuri de comanda pentru tiristoare,
dar pornind treptat (crestere tip rampad) de la unghiul minim de deschidere Ia cel corespun-
zator tensiunii inalte pe electrofiltru preselectate, durata de crestere fiind de 5 - 10 S, prese-
lectatd. Aceasta crestere tip ramp3 a tensiunii inalte pe electrofiltru se face numai la prima
pornire a agregatului sau dup3 o pormire realizat dupa o avarie, in functionare normals im-
pulsurile de comand3 dandu-se brusc la valoarea de unghi corespunzitoare tensiunii inalte
preselectate (atat pentru piedestal, cat si pentru pulsuri).

In aceasta secventa, se neglijieaz informatia de tensiune minima pe electrofiltru, dar
Se compara mereu valoarea curentului din primar cu valoarea de supracurent preselectata
$i, in cazul cand este depasita, se iau masurile corespunzatoare, adica:

- Se mareste imediat durata de repetitie a impulsurilor de comand3 pe tiristoare;
daca, dupa timpul T, preselectat, curentul din primar se mentine peste valoarea Isp se co-
manda blocarea impulsurilor de comands a tiristoarelor si decuplarea agregatului. Daca din
tabloul de comanda de joasa tensiune TCJT vine un semnal de avarie, de la releul de supra-
curent RSC se da imediat comanda de blocare a impulsurilor de comand3 pe tiristoare side
decuplare a tabloului de comand3 de joasa tensiune TCJT.

In timpul acestei secvente, se incepe afigarea marimilor de interes pentru operator:
curent mediu primar, tensiune medie in primar, curent mediu pe electrofiltru, tensiune medie
si de varf pe electrofiltru precum si eventualele avarii (optional, se poate afisa numarul de
impulsuri de supracurent pe minut, numar cunoscut $i sub denumirea rata de scénteiere).

SECVENTA 2: in aceasts secventd, se ajunge cu tensiunea pe electrofiltru la valoa-
rea maxim admis& de procesul de desprafuire, atat pentru piedestal, cat si pentru cea de
varf. Dupa scurgerea timpului T, de descrestere de ramp3 a tensiunii pe electrofiltru se in-
cepe in paralel cu testarea deja inceputa a nivelului de supracurent si testarea nivelului de
tensiune minima, care daca la un moment dat este sub cel preselectat se masoari timpul
T, si la depasirea acestuia se di o comands rapida de stopare a impulsurilor de comand
a tiristoarelor urmata de comanda de deplasare a alimentarii agregatului.

Totodata, se porneste trasarea caracteristicii VA a campurilor electrofiltrului. Functie
de rezultatele acestor trasari se iau decizii cu privire la punctul optim de functionare al AIT.

SECVENTA 3: in caz de necesitate, operatorul actioneaza butonul de reset de pe
panoul controlerul cu microprocesor SCM, care are ca efect blocarea impulsurilor de co-
manda pe tiristoare, urmati de comanda de decuplare a agregatului.

Revendicari

1. Controler cu microprocesor, pentru echipamentele de inalta tensiune, pentru elec-
trofiltre, caracterizat prin aceea c4, in scopul realizarii a patru regimuri de functionare, un
regim clasic, respectiv de tensiune inaltd continu3 redresata pe electrofiltru, un regim mo-
nopuls si un regim dublu puls, respectiv de pulsuri de inalt3 tensiune, care se succed cu pe-
rioada reglabila in trepte de la 40ms la 200ms, precum si un regim combinat, clasic cu pul-
sat, respectiv piedestal de tensiune inalt3, de c.c., peste care se suprapun pulsuri de tensi-
une cu perioada reglabila in trepte de la 40ms la 200ms, se compune dintr-un bloc de relee
reed (BRR), ce realizeazi comenzile (1 a) necesare contactoarelor de forta si comanda din
tabloul de comanda de joas3 tensiune (TCJT) al echipamentului de inalt tensiune pentru
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electrofiltre, un bloc de comanda tiristoare (BCT) care genereaza impulsurile de comanda
(3 a) necesare comenzii tiristoarelor, un bloc de prelucrare semnale (PS-10A) prevazut cu
izolare optica analogica, ce furnizeaza marimi analogice si/sau digitale in scopul obtinerii
unei conduceri optimale, o placa pentru achizitie date (PAD) care contine convertoare ana-
log/digitale pentru transformarea méarimilor analogice de curent si tensiune din sistem si con-
vertoare digital/analogice pentru transmiterea de comenzi, un port de comunicare seri-
ald/retea (CS/R) care asigura transmisia de date si comenzi la placa de baza (PB-IBM) a
microprocesorului, compatibild IBM PC, respectiv la un calculator ierarhic superior (CIS),
controlerul cu microprocesor (SCM) mai cuprinzand si un bloc de afisare date (BAD) pentru
afisarea numerica a datelor solicitate de catre operator, in scopul urmaririi functionarii siste-
mului, si respectiv, dupa caz, pentru semnalizarea eventualelor avarii, precum si un bloc
pentru introducere date (BID) care contine taste pentru comunicarea cu operatorul, prin
intermediul cirora se introduc datele necesare functionarii in regimul dorit de utilizator, intro-
ducerea si citirea datelor putandu-se face §i de la calculatorul ierarhic superior (CIS) prin
portul de comunicare seriald/retea (CS/R).

2. Controler conform revendicérii 1, caracterizat prin aceea ca, in scopul maririi vite-
zei de transport a particulelor de praf incércate, blocul de comanda tiristoare (BCT), ce ge-
nereaza impulsurile de comanda (3 a) necesare comentzii tiristoarelor, permite generarea
unui piedestal de tensiune continua, reglabil independent de amplitudinea impulsurilor de
nalta tensiune.

3. Controler conform revendicérii 1, caracterizat prin aceea ca, in scopul optimizarii
alimentarii electrice a electrofiltrului, permite alegerea automata a regimului de functionare,
functie de panta caracteristicii curent-tensiune, tga.

4. Controler conform revendicirii 3, caracterizat prin aceea ca, pentru un anumit
regim de functionare, ales, la aparitia unui supracurent mai mare decét o valoare prestabilita
(Isp), supracurent datorat aparitiei unor descarcari in electrofiltru, reduce, intr-o prima etapa,
frecventa pulsurilor generate de blocul de comanda tiristoare (BCT), prin cresterea duratei
de repetitie a impulsurilor de comanda a tiristoarelor, iar intr-o a doua etapa, daca supracu-
rentul se mentine dup3 un timp (T,) preselectat, se comandé scaderea amplitudinii tensiunii
pe puls sau a palierului de tensiune pe o durata (T,), cu o rata prestabilita, iar intr-o a treia
etapa, daci masurile anterioare nu au condus la disparitia descarcérii, se blocheaza impul-
surile de comanda (3 a) necesare comencii tiristoarelor, si apoi se decupleaza tabloul de co-
mand3 de joasa tensiune (TCJT) al echipamentului de inaltd tensiune pentru electrofiltre.

Presedintele comisiei de examinare: ing. Popescu Livia
Examinator: ing. Apostol Cristina
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Fig. 2
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Fig. 4
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Fig. 5
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