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Vynélez se tyké zapojeni pro obnovovéni informace v dyna-

mické polovodidové pam&ti.

Vedle tady prednosti, soudasnych dynamickych polovodi&ovyeh '
pam&tf, jako Jjsou malé rozm&ry a pot¥eba malého p¥fkonu, maji
tyto paméti i jednu podstatnou nevyhodu, kterou je nutnost ob-
novovéni zaznamenané informace v urlitych &asovych intervalech.
U operadnfch pamdti se po dobu obnovovéni informace zastavi &in-
nost procesoru vypodetntho prosttedku. U dosud znémych zapoje-
ni se v3ak pfi tomto zplsobu obnovovéni informace vyskytuje jed-
na ne%éddouef vlastnost. P¥i préci v reZimu primého pristupu do
dynamické polovodilové pamdti, kdy se &asto vyZaduje, aby se
prenos dat mezi operadni pam&ti a jejim okolim uskutenoval syn-
chronné kornstantn{ rychlost{f, nastdva neZédouc{ asynchronismus,
zpisobeny zastavovénim &innosti procesoru po dobu pot¥ebnou pro
obnoveni informace v dynamické polovodidové paméti,

Uvedenou nevyhodu odstranuje zapojeni pro obnovovéani in-
formace v dynamické polovodi&ové paméti podle vyndlezu, jehoi
podstatou je, Ze prvni vstup druhého dvouvstupového soudinové-
ho hradla tvo?{ soulasné prvni vstup zapojeﬁi pro hradlovaci -
signdl, prvni vstup prvnfho dvouvstupo¥ého soudinového hradla
tvor! soufasnd druhy vstup zapojeni pro signél &tenf nebo zépi-
su do paméti, nastavovaci vstup n-bitového posuvného registru
tvoi! soulasn& tret{ vstup zapojeni pro nastavovéct signdl, ho-
dinovy vstup n-bitového posuvného registru tvo¥f soudasn& &tvr-
ty vstup zapojenf{ pro hodinové impulsy, vystup pamé&ti poZadav-
ku obnoveni je p¥ipojen na druhy vstup druhého dvouvstupového
soudinového hradla a na spoudt&ci{ vstup monostabilnfho klopné-
ho obvodu, jehoZ vystup je pfipojen na nulovacf vstup n-bitové-
ho registru, vystup prvniho bitu n-bitového posuvného registru
Je pripojen na druhy vstup prvniho dvouvstupového soudinového
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hradla, JjehoZ vystup Jje pfipojen na nastavovaci vstup pamé&ti
pozedavku obnoveni, vystup n-tého bitu n-bitového posuvného re-
gistru je pripojen na hodinovy vstup pam&ti poZadavku obnoveni,
#jstup druhého dvouvstupového soudinovéhé hradla je p¥ipojen na
spoudtéc{ vstup &asovacich obvodd obnoveni informace, JjejichZ
prvni vystup pro signél obnovent tvo¥{ souasn& vystup zapoje-
n{ a jejich druhy vystup je pFipojen na nulovac{ vstup paméti
pozadavku obnoveni.

Vyhodou zapojeni pro obnovovéni informace v dynamické po-
lovodi¥ové pam&ti, podle vynélezu je, Ze jednoduchym zptisobem
odstranuje neié@ouci asynchronismus a umoZnuje piimy pristup
do dynamické polovodifové paméti.

P¥iklad zapojeni pro obnovovédni informace v dynamické po-
lovodidové pemdti podle vyndlezu Jje znédzorndn na pripoJjenych
vykresech, na nichZ
obr. 1 predstavuje blokové schéma zapo jend,
obr. 2, 3 a 4 8asové diagramy ginnosti zapoJjeni.

Prvni vstup 51 druhého dvouvstupového soulinového hradls
5 tvor{ soudasné prvni vstup 71 zapojeni pro hradlovaci signél,
pro pripojeni na neznézorndny procesor. Prvni vstup 41 prvniho
diouvstupového sou¥inového hradla 4 tvorf soulasn& druhy vsiup
72 zapojeni pro signél &teni nebo zépisu do pem&ti, pro piipo-
jen{ na procesor. Nastavovaci vstup 21 3estibitového posuvného
registru 2 tvori soudasné t¥eti vstup 73 zepojeni pro nastavo-
vaci signdl, pro pripojeni na procesor. Hodinovy vstup 25 8es-
tibitového posuvného registru 2 tvori soudasnd &tvrty vstup 74
zapojen{ pro hodinové impulsy, pro pripojeni na procesor., Jed-
nidkovy vystup 34 pem&ti 3 poZadavku obnoveni Jje pfipojen na
druhy vstup 52 druhého dvouvstupového soudinového hradla 5 a na
spousdtéef vstup 1l monostabilnfho klopného obvodu 1, JjehoZ nulo-
vy vystup 12 {e pripojen na nulovaci vstup 22 Sestibitového po-
suvného reglsfku 2. Vystup 23 prvniho bitu Sestibitového posuv-
ného registru 2 Jje pripojen na druhy vstup 42 prvniho dvecuvstu-
pového soudinového hradla 4, J jehoZ vystup 43 je pripogjen na na-
stavovaci vstup 32 pam&ti 3 poZadavku obnovenf. Vystup 24 Zes-
tého bitu Sestibitového posuvného re5istru 2 Jje ptipojen na ho-
dinovy vstup 31 pam&ti 3 poZadavku obnoveni. Vystup 53 druhého
dvouvstupového soulinového hradla 3 je pPipojen na spoustéci
vstup 61 &ascvacich obvodd 6 obnoveni informace, jejich% prvni
vystup 64 pro signdl obnoveni tvori soulasné vystup 071 zapoje-
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ni pro p¥ipojeni na neznédzorn&nou ¥{dici jednotku dynamické
polovodilové pam&ti a jejich druhy vystup 62 je pfipojen na
nulovac{ vstup 33 pam&ti 3 poZadavku obnovenf. V konkrétnim
ptipade je pouZito Sestibitového posuvného registru. Je viak
moZné pouZit i vicebitového posuvného registru.

V p¥ipad&, %e neni poZadovén p¥imy pristup do dynamické
polovodidové pam&ti s konstantni rychloéti dat, dochézf k .p¥i-
délovéni dynemické polovodiZové pamdti procesoru nshodile po-
dle poéadavku na ¢teni nebo zdpis informace. Monostabilni klop-
ny obvod 1 uréuJe zékladni dobu mezi dvima obnovenimi dynamic-
ké polovodidové pam&ti. Po ukoneni &innosti tohoto obvodu se
zalne plnit Zestibitovy posuvny registr 2y & to synchronng s
gasovym zdrojem procesoru vlivem hodinovych impulsd na hodino-~
vém vstupu 25. Na vgstupu 23 prvnfho bitu Zestibitového posuv-
ného registru 2 se objevi uroven logické Jjedni&ky po dabu deld{,
ne¥ je doba jednoho cyklu synchronniho p¥imého p¥{stupu do dy-
nemické polovodilové pam&ti. Po uplynutf této doby, to znamend
po p¥ichodu Sesti hodinovych impulst na hodinovy vstup 25 Ses-
tibitového posuvného registru 2 se objevi signél logickd jednig-
ka na vystupu 24 Sestého bitu tohoto registru 2. Signdlem na
vystupu 24 Sestého bitu Sestibitového posuvného registru 3cse
nastav{ pam&t 3 poZadavku obnoveni do stavu logické Jedniéky.
Druhé dvouvstupové soudinové hradlo 5 Jje otevPeno a signdlem na
spoudtécim vstupu 61 jsou uvedeny v &innost Sasovac{ obvody 6
obnoveni informace. Soudasné& Jje uveden v &innost monostabilni
klopny obvod 1, ktery nuluje signédlem, prichdzejfcim na nulova-
ci vetup gg 8estibitového posuvného registru 2, tento registr 2
Po nastavenf pasm&ti 3 poZadasvku obnovenit, Jje procesor informo-
vén o tom, Z%e jeho nésledujfc! poZadavek na p¥{stup do dynamic-
ké polovodifové pam&ti nebude uspokojen a% do doby ukoneni &in-
nosti &asovacich obvodd § obnovenf informace. BShem &innosti &a-
sovacich obvodl 6 obnoveni informace je signélem, pfichézejicim
na nulovaci vstup 33, vynulovéna pam$i 3 poZadavku obnovenf. V
pripad&, Ze b&hem nenulového stavu Sestibitového posuvného re-
gistru 2 vyZaduje procesor prid&leni dynamické polovodi&ové pa-
m&ti, je po tuto dobu p#idélenf prvni vstup 41 prvnfho dvouvstu-
pového sou¥inového hradla 4 nastaven do stavu logické jednil&ky
a prvnl vstup 51 druhého dvouvstupového soudinového hredla 5 do
stavu logické nuly. Prvnim dvouvstupovym soutinovym hradlem 4
je pam&t 3 poZadavku obnoveni nastavena do stavu logické jedni&-
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ky. Jednidkovy vystup 34 paméti 3 poZadavku obmoveni je viak
hradlovédn druhym dvouvstupovym soudinovym "hradlem 5 po celou
dobu prid&leni dynamické polovodidové paméti procesoru. Po
iispokojeni procesoru je prvnf vstup 3l druhého dvouvstupového
sou¥inového hradla 5 nastaven do stavu logické Jjedniéky a dru-
hé dvouvstupové sou¥inové hradlo 2 je otevieno. Informace o na-
gtaven{ pamdti 3 poZadavku obnoveni se dostane na spoudtéci
ystup 61 gasovacich obvodd 6 obnoveni informace a signdlem ob-
noven{ na jejich vystupufl se provede obnoveni informace v dy-
namické polovodidové pamé&ti. Béhem pfimého pristupu do dynamic-
ké polovodi&ové paméti synchronnim zpisobem nastévé tento p¥i-
pad vidy, nebo¥ po&et bitd 3estibitového posuvného registru 2
je zvolen tak, %e nastaveni jeho Sestého bitu do stavu logické
ﬂednléky by nastalo za &as deldi neZ doba jedné periody synchron-
piho p¥fstupu do dynamické polovodi¥ové pam&ti. Obnoveni infor-
pace v tomto p¥ipad¥, nastévé vidy po uspokojeni procesoru a pfe-
npos informace mezi dynamickou polovodiZovou pam&t{ a jejim oko-
1im je synchronni. Podet bitl posuvného registru 2 zdvisi na pe-
riodéd slgnélu na hodinovém vstupu 25 a na délce jednoho eyklu
syncﬂmogn@ho p*imého pristupu do dynamické polovodidové pam&ti.
Obecné je tedy nutné zvolit podet bitl posuvného registru 2 tak,
pby se informace logické Jjednidky posunula na vystup jeho po-
sledniho bitu za dobu del3f, ne? je maximéln{ doba jedné perio-
dy synchronnfho p¥{stupu do dynamické polovodilové paméti. din-
nost zapojeni je déle zlejmé z Sasovyds diagramd dle obr. 2, 3 a
4, na nich% jsou uvedeny pribéhy signéld na vybranych vstupech
a vystupech n&kterych blokl zapojeni. Na obr. 2 je zndzornéna
situace, kdy procesor béhem &innosti Sestibitového posuvného re-
gistru.g nevy¥aduje styk s operadni dynamickou polovodidovou pa-
m&ti. V tomto pripadé nastene obnoveni dynamické polovcdidové
pamdti po nastaveni Zestéhd.biéh Sestibitového posuvného regis-
tru 2 do stavu logické jedni¥ky. Tato situace nastane ndhodné
p¥i normélnim styku procesoru s dynamickou polovodidovou pem&ti.
Na obr, 3 a 4 je znézornZna situace, kdy k nastaven{ Sestého bi-
tu posuvného registru 2 do stavu logické Jjednilky nedojde, nebot
dr{ve nastane cyklus dynamické polovodilové paméti vyZédany pro-
cesorem. Obnoveni se provede po ukoneni tohoto styku. Tato si-
tuace nastane v#dy pfi re%imu synchronniho p¥istupu do dynamic~-
ké polovodléove pamdti a nédhodn& pi¥i normélnim styku procesoru
s dynamickou polovodi&ovou pam&ti.
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Zapojeni pro obnovovédni informace v dynamické polovodidové

pam&ti podle vynélez%,lze pouZit u operadni paméti malych vypo-
Setnich prost¥edkd s moZnost{ primého. piistupu do paméti.
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Zapo jen{ pro obnovovéni informace v dynamické polovodi&o~-
vé pamdti, s &asovacimi obvody obnoveni informace, vyznadené
tim, Ze prvni vstup (51) druhého dvouvstupového soudinového
hradla (5) tvoii soudasng prvni vstup (71) zapojeni pro hradlo-
vac{ signdl, prvni vstup (41) prvnfho dvouvstupového soudinové~
‘ho hradla (4) tvo¥{ soufasn& druhy vstup (72) zapojeni pro sig-
nél &teni nebo zépisu do pam&ti, nastavovaci vstup (21) n-bito-
vého posuvného registru (2) tvorf soulasn& t¥eti vstup (73) za-
pojeni pro nastavovaci signdl, hodinovy vstup (25) n-bitového
posuvného registru (2) tvoXf soulasne gtvrty vstup (74) zapoje-
n{ pro hodinové impulsy, vystup (34) paméti (3) poZadavku obno-
veni je pripojen na druhy vstup (52) druhého dvouvstupového
soudinového hradla (5) a na spoudtécf vstup (11) monostabilniho
klopného obvodu (1), Jjeho% vystup (12) Jje piripojen na nulovaci
vstup (22) n-bitového posuvného registru (2), vystup (23) prv-
niho bitu n-bitového posuvného registru (2) Jje pripoJjen na dru-
hy vstup (42) prvniho dvouvstupového souéinového hradla (4),je-
ho# vystup (43) Jje pPipojen na nastavovaci vstup (32) paméti
(3) poZadavku obnoveni, vystup (24) n-tého bitu n-bitového po-
suvného registru (2) je pripojen na hodinovy vstup (31) pemé&ti
(3) poZadavku obnoveni, vystup (53) druhého dvouvstupového sou-
 %inového hradla (5) je pripojen na spoudtéci vstup (61) &asova-
c{ch obvodd (6) obnoveni informace, jejichZ prvni vystup (64).
pro signél obnoveni tvoii sou¥asnd vystup (071) zapojeni a Je-
jichﬂﬁruhy vystup (62) Jje pripojen na nulovaci vstup (33) pa-
m&ti (3) poZadavku obnoveni.
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OPRAVENKA

V popisech vynélezii k autorskym osvédeenim & 224 101-224 150 je tiskova
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