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Udelom vynélezu je vytvorit mechanizo-
vany upinaci stél zvislého sustruha, ktory
zabezpe€i upinanie a odopinanie obrobkov
symetrickych voti pozdlZnej osi poloauto-
maticky a zaistl upinanie a odopinanie ob-
robkov bez néaroku na dalSi pridavny po-
hon alebo upinacie zariadenie.

Uvedeného aéelu sa dosiahne tym, Ze na
ototne uloZenom upinacom kotiéi so Spi-
rélovou drazkou vytvcorenou na hornej plo-
che je otogne uloZend upinacia doska s upi-
nacimi drdZkami, ktorymi vystupujd upina-
cie Celuste, priCom po obvode upinacej dos-
ky je uloZené brzdové zariadenie.
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Vynélez sa tyka mechanického upinacie-
ho stola zvislého sistruha pre nizke otacky
obrdbania, ktory pozostdva z upinacej dos-
ky s drdZkami v radidlnom smere, uloZenej
na upinacom kotuéi, tvaru disku so Spirélo-
vou draZzkou, ktory je spojeny s vretenom,
oto€ne uloZenym mna loZiach mosnej kon-
Strukcie, pritom wv Spirdlovej drdZke upi-
nacieho kotafa si uloZené upinacie Celuste
vystupujice upinacimi draZkami upinacej
dosky.

Doteraj§ie vyhotovenia upinacich stolowv
zvislych stistruhov st konStruované tak, Ze
upinanie obrobkov je zabezpetené pomocou
upiniek, uloZenych v upinacej doske, a to
bud rutnym pohonom, hydraulickym, pneu-
matickym, alebo elektromotorickym zvlast-
nym pohonom.

Ru&né upinanie obrobkov je velmi zdiha-
vé. Hydraulicky a pneumaticky spbscb upi-
nania je vyhodny na upinanie obrobkov s
pribliZne rovnakym rozmerom upinanie, a
to z toho dévodu, Ze zdvih tychto upinacich
zariadeni je pomerne maly. Elektromotoric-
ky systém upinania zvlaStnym pohonom je
konstrukéne nérofny a vyZaduje dal3i sa-
mpostatny pohon.

Dal3im zndmym sposobom upinania je po-
loautomatické upinanie, ktoré je vyhodné u
strojov pracujticich v sériovej vyrobe, pre-
toZe maju maly pracovny upinaci zdvih. Pre
vyrobu, kde sa &asto meni velkost upina-
cich rozmerov, je tento systém upinania ne-
vyhodny pre jeho ¢asté a zdlhavé presta-
vovanie tpiniek.

UUtelom vynédlezu je odstrénit tieto nevy-
hody a vytovrit mechanizovany upinaci stfl,
ktory zabezpe€i upinanie a odopinanie ob-
robkov najméd vd&Sich rozmerov poloauto-
maticky.

Dalgou tlohou vyndlezu ie zabezpetit u-
pinanie a odopinanie obrobkov s vyuZitim
hlavného pohonu, bez ndroku ma dalsi pri-
davny pohon.

Uwvedeného ciela sa dosiahne rieSenim me-
chanizovaného upinacieho- stola zvislého sii-
struhu podla wyndlezu, ktorého podstata
spofiva v tom, Ze na upinacom kotaéi pri-
peviienom k vretenu je otofne uloZend na
viitornom loZisku a obvodovom vedeniu
upinacia doska, pri¢om po jej obvode je u-
loZené brzdové zariadenie, slGZiace na za-
brzdenie upinacej dosky pofas upinania a-
lebo odopinania obrobku.
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Velkou vyhodou rieSenia mechanizované-
ho upinacieho stola podla vynélezu je rych-
lost upinania cbrobkov v urditom rozsahu,
zavislom od velkosti upinacieho stola zvis-
lého ststruha, ¢im odpada nutnost prestave-
nia alebo vymeny tpiniek, vzhladom na vel-
kost upinacieho rozmeru cobrédbanej stciast-
ky. DalSou vyhodou je nendrotnd obsluha
zariadenia.

Priklad vyhotovenia mechanizovaného u-
pinacieho stola zvislého ststruha podla vy-
ndlezu je znazormeny na pripojenom vykre-
se, kde wobr. 1 predstavuje pozdiZny rez
mechanizovaného stola a obr. 2 zndzoriiuje
pddorys mechanizovaného stola podla obr.
1.

Mechanizovany upinaci stél zvislého si-
struha podla vynalezu je tvoreny .z otolne
uloZeného upinacieho kotuca 2, ktory ma
na hornej ploche vytvorend Spirdlovi dréz-
ku 21. Na upinacom kotafi 2 je otofne u-
loZend upinacia doska 1, tvaru disku ale-
bo hrubostenného hrnca, a to na vnitornom
loZisku 3 a obvodovom vedeniu 4.

Upinacia doska 1 mé v radiilnom smere
vytvorené upinacie drdZky 11, cez ktoré
vystupuji upinacie €eluste 5, uloZené v §pi-
rdlovej drazke 21 upinacieho kotdda 2. Spi-
rélova dréaZzka 21 je proti znedisteniu vzni-
kajicemu pri obrdbani chranend krytkami
umiestnenymi v upinacich drdZkach 11 upi-
nacej dosky 1, ktoré zabezpefuji krytie 3pi-
rélovej. drazky 21 v réznej polohe upinacej
¢eluste 5.

Po obvode upinacej dosky 1 je uloZené
brzdové zariadenie 8, sliZiace na zabrzde-
nie upinacej dosky 1 poCas upinania alebo
odopinanie obrobku. Upinanie obrobkov sa
zabezpetuje posuvom. upinacich Celusti 5
po Spirdlovej drézke 21, ktorej uhol stipa-
nia zaistuje samozverné upnutie- obrobku.
K upnutiu obrobku dochéadza vyuZitim trans-
latného pohybu upinacich &elusti 5 vzhla-
dom k zabrzdenej upinacej doske 1. Vel-
kost upinacej sily zdvisi od brzdového Géin-
ku brzdového zariadenia 6 a kritiaceho mo-
mentu hlavného pohonu zvislého siistruha.

Smer  obrdbania obrobku je sdhlasny so
smerom ot&fania upinacieho kotafa 2 pri
upinani. Zmysel otdfania upinacieho koti-
da 2 a tym aj upinacej dosky 1 sa voli o-
viadacimi tla¢itkami na prislusnom ovléada-
com paneli, na ktorom je zéroveil signali-
zovany smer otdania.

PREDMET VYNALEZU

Mechanizovany upinaci stdl zvislého si-
struha pre nizke ota¢ky obrdbania pozo-
stdvajici z upinacej dosky, s drazkami v
radidlnom smere, uloZenej na upinacom ko-
tadi tvaru disku so $pirdlovou draZkou, kto-
ry je spojeny s vretenom, otcdne uloZenym
na loZiach nosnej konstrukcie, pri¢om v Spi-
ralovej drézke upinacieho kottaca st uloZe-

né upinacie Celuste vystupujice upinacimi
drazkami upinacej dosky, vyznadujici sa
tym, Ze upinacia doska (1) je na upinacom
kotiéi (2) otofne uloZend na vnitornom
loZisku (3} a obvodovom vedeniu (4), pri-
tom po obvode upinacej dosky (1] je ulo-
Zené brzdové zariadenie (6).
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