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本发明公开了一种太阳能机器人装置及其

使用方法，其使用一种机器人清洁装置，包括去

污装置、涂抹装置、升降装置、太阳能装置以及平

移装置，所述去污装置包括整体外壳，所述整体

外壳内设有自洁动力腔，所述自洁动力腔右侧设

有去污动力腔，所述去污动力腔下方设有动力转

换腔，所述动力转换腔下方设有模式转换腔，所

述去污动力腔右侧设有第一去污腔，所述第一去

污腔下方设有第二去污腔，所述第一去污腔右侧

设有上去污联动腔，所述第二去污腔右侧设有下

去污联动腔，所述第二去污腔后方连通设有去污

自洁腔，所述自洁动力腔与所述去污动力腔之间

的壳体内转动配合安装第二自洁轴。
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1.根据本发明的实施例的一种太阳能机器人装置及其使用方法，其使用一种机器人清

洁装置，包括去污装置、涂抹装置、升降装置、太阳能装置以及平移装置，其特征在于：所述

去污装置包括整体外壳，所述整体外壳内设有自洁动力腔，所述自洁动力腔右侧设有去污

动力腔，所述去污动力腔下方设有动力转换腔，所述动力转换腔下方设有模式转换腔，所述

去污动力腔右侧设有第一去污腔，所述第一去污腔下方设有第二去污腔，所述第一去污腔

右侧设有上去污联动腔，所述第二去污腔右侧设有下去污联动腔，所述第二去污腔后方连

通设有去污自洁腔，所述自洁动力腔与所述去污动力腔之间的壳体内转动配合安装第二自

洁轴，所述第二自洁轴右侧端面固定安装左第二自洁锥齿轮，所述第二自洁轴左侧端面固

定安装右第二自洁锥齿轮，所述自洁动力腔与所述动力转换腔之间的壳体内转动配合安装

第一自洁轴，所述第一自洁轴顶部端面固定安装上第一自洁锥齿轮，所述上第一自洁锥齿

轮与所述左第二自洁锥齿轮啮合，所述第一自洁轴底部端面固定安装下第一自洁锥齿轮，

所述去污动力腔与所述动力转换腔之间的壳体内转动配合安装去污动力轴，所述去污动力

轴顶部端面固定安装上去污动力锥齿轮，所述去污动力轴底部端面固定安装下去污动力锥

齿轮，所述模式转换腔的左侧端面内固定安装模式转换电机，所述模式转换电机向右的输

出轴的右侧端面固定连接模式转换螺纹轴，所述模式转换螺纹轴向右延伸与所述模式转换

腔右侧内壁壁转动配合，所述模式转换腔内滑动配合安装模式转换块，所述模式转换块内

设有贯穿所述模式转换块左右两侧端面的模式转换螺纹孔，所述模式转换螺纹孔与所述模

式转换螺纹轴螺纹配合，所述模式转换块的上侧内壁内固定安装主要电机，所述主要电机

向上的输出轴顶部端面固定安装主要锥齿轮，所述主要锥齿轮可与所述下去污动力锥齿

轮、下第一自洁锥齿轮啮合，所述去污动力腔与所述第一去污腔之间的壳体内转动配合安

装第一去污轴，所述第一去污轴向右延伸贯穿至所述上去污联动腔内，所述第一去污轴右

侧端面右侧固定安装上去污联动锥齿轮，所述第一去污轴位于所述第一去污腔内部的分轴

上固定安装第一去污筒，所述第一去污筒与所述第一去污腔滑动配合，所述上去污联动腔

与所述下去污联动腔之间的壳体内转动配合安装去污联动轴，所述去污联动轴顶部端面固

定安装上联动锥齿轮，所述上联动锥齿轮与所述上去污联动锥齿轮啮合，所述去污联动轴

底部端面固定安装下联动锥齿轮，所述下去污联动腔与所述第二去污腔之间的壳体内转动

配合安装第二去污轴，所述第二去污轴向左延伸与所述第二去污腔左侧内壁转动配合，所

述第二去污轴位于所述第二去污腔内部分轴上固定安装第二去污筒，所述第二去污筒与所

述第二去污腔滑动配合，所述第二去污轴右侧端面上固定安装第二去污锥齿轮，所述第二

去污锥齿轮与所述下联动锥齿轮啮合，所述去污自洁腔前侧内壁上固定安装去污自洁刷，

所述去污自洁刷与所述第一去污筒和所述第二去污筒滑动配合。

2.根据权利要求1所述的的一种太阳能机器人装置及其使用方法，其特征在于：所述涂

抹装置包括位于下去污联动腔下方的涂抹传动腔，所述涂抹传动腔左侧设有第一涂抹腔，

所述第一涂抹腔下方设有第二涂抹腔，所述第一涂抹腔后方设有清洁剂放置腔，所述涂抹

传动腔与所述第一涂抹腔壳体之间转动配合安装第一涂抹轴，所述第一涂抹轴向左延伸与

所述第一涂抹腔左侧内壁转动配合，所述第一涂抹轴右侧端面固定安装第一涂抹锥齿轮，

所述第一涂抹轴上固定安装第一涂抹轮，所述涂抹传动腔与所述第二涂抹腔之间的壳体内

转动配合安装第二涂抹轴，所述第二涂抹轴向左延伸与所述第二涂抹腔左侧内壁转动配

合，所述第二涂抹轴右侧端面固定安装第二涂抹锥齿轮，所述第二涂抹轴上固定安装第二
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涂抹轮，所述涂抹传动轴顶壁内固定安装涂抹电机，所述涂抹电机向下的输出轴底部端面

固定安装涂抹传动轴，所述涂抹传动轴向下延伸与所述涂抹传动腔底壁转动配合，所述涂

抹传动轴上固定安装第一涂抹传动轮，所述第一涂抹传动轮与所述第一涂抹锥齿轮啮合，

所述第一涂抹传动轮下方固定安装第二涂抹传动轮，所述第二涂抹传动轮与所述第二涂抹

锥齿轮啮合，所述第一涂抹腔与所述第二涂抹腔之间的壳体内设有开口向前的清洁剂发射

孔，所述清洁剂发射孔向后延伸与所述清洁剂放置腔连通，所述清洁剂发射孔上下内壁之

间固定安装防泄露胶口，所述清洁剂放置腔后侧内壁固定安装控制涂抹电机，所述控制涂

抹电机向前的输出轴前侧端面固定连接防腐蚀螺纹杆，所述防腐蚀螺纹杆向前延伸与所述

清洁剂放置腔前侧内壁转动配合，所述清洁剂放置腔前后内壁之间固定安装防腐蚀导杆，

所述清洁剂放置腔上下内壁之间滑动配合安装清洁剂控制板，所述清洁剂控制板上设有贯

穿清洁剂控制板前后两侧端面的控制板螺纹孔清洁剂控制板，所述控制板螺纹孔清洁剂控

制板与所述防腐蚀螺纹杆螺纹配合，所述清洁剂控制板上设有贯穿清洁剂控制板前后两侧

端面的控制板导孔，所述控制板导孔与所述防腐蚀导杆滑动配合。

3.根据权利要求1所述的的一种太阳能机器人装置及其使用方法，其特征在于：所述升

降装置包括左右对称固设在所述整体外壳内的升降腔，所述升降腔顶壁设有开口向上的通

孔绳索通孔，所述升降腔后侧内壁内转动配合安装缠绕轴，所述缠绕轴顶部端面固定安装

缠绕锥齿轮，所述缠绕轴上固定缠绕升降绳索，所述整体外壳内固定安装升降电机，所述升

降电机左右两侧的输出轴分别延伸进入所述升降腔内，左右所述升降轴远离的一侧端面固

定安装升降锥齿轮，所述升降锥齿轮与所述缠绕锥齿轮啮合，所述升降绳索穿过所述绳索

通孔向上延伸。

4.根据权利要求1所述的的一种太阳能机器人装置及其使用方法，其特征在于：所述平

移装置包括平移机外壳，所述平移机外壳底面与所述升降绳索连接，所述平移机外壳内设

有平移蜗杆腔，所述平移蜗杆腔右侧内壁内固定安装平移电机，所述平移电机左侧输出轴

固定连接平移蜗杆轴，所述平移蜗杆轴向左延伸与所述平移蜗杆腔左侧内壁转动配合，所

述平移蜗杆轴上固定安装平移蜗杆，所述平移机外壳内设有贯穿所述平移机外壳左右两侧

端面的基座腔，所述基座腔内设有固定基座，所述固定基座顶部端面固定安装基座齿条，所

述基座齿条与所述平移蜗杆螺纹配合，所述基座腔下方设有左右对称的辅助平移腔，所述

辅助平移腔前后内壁之间固定安装三根间隔相同的辅助平移轴，所述辅助平移轴上转动配

合安装辅助平移轮，所述辅助平移轮与所述固定基座滚动配合。

5.根据权利要求1所述的的一种太阳能机器人装置及其使用方法，其特征在于：所述太

阳能装置包括所述整体外壳左侧端面内固定安装的左太阳能吸收板，所述整体外壳右侧端

面内固定安装右太阳能吸收板。

6.该方法为：使用的时候，启动控制涂抹电机带动防腐蚀螺纹杆转动，防腐蚀螺纹杆通

过螺纹配合推动清洁剂控制板将位于清洁剂放置腔内的清洁剂通过清洁剂发射孔从防泄

露胶口挤出，与此同时涂抹电机启动带动涂抹传动轴上的第二涂抹传动轮和第一涂抹传动

轮,第二涂抹传动轮和第一涂抹传动轮通过啮合带动第二涂抹锥齿轮和第一涂抹锥齿轮，

从而使第二涂抹轴和第一涂抹轴上的第二涂抹轮和第一涂抹轮转动起来，从而把清洁剂涂

抹在玻璃外墙上，进行第一次湿清理，随后升降电机启动，转动升降轴带动升降锥齿轮，升

降锥齿轮控制缠绕锥齿轮转动并放出升降绳索，于是整体外壳整体下降，与此同时模式转
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换电机启动带动模式转换螺纹轴，模式转换螺纹轴通过螺纹配合带动模式转换块往右移

动，主要锥齿轮与下去污动力锥齿轮啮合，启动主要电机带动主要锥齿轮,主要锥齿轮带动

下去污动力锥齿轮转动，然后通过去污动力轴和上去污动力锥齿轮将动力传递到去污锥齿

轮,去污锥齿轮的转动带动了第一去污轴以及第一去污轴上的第一去污筒转动，第一去污

轴通过上去污联动锥齿轮带动上联动锥齿轮,上联动锥齿轮通过去污联动轴和下联动锥齿

轮讲动力传递到上带动了第二去污轴的转动，从而同步带动第二去污筒旋转，第一去污筒

和第二去污筒不停旋转擦除玻璃外墙上的污渍，同时也清理了之前留下的清洁剂，之后启

动模式转换电机逆向旋转，模式转换电机带动模式转换螺纹轴,模式转换螺纹轴通过螺纹

配合带动模式转换块往左侧移动，于是主要锥齿轮与下第一自洁锥齿轮啮合并且带动下第

一自洁锥齿轮转动，下第一自洁锥齿轮通过第一自洁轴和上第一自洁锥齿轮将转动传递到

左第二自洁锥齿轮上，左第二自洁锥齿轮通过第二自洁轴和右第二自洁锥齿轮带动去污锥

齿轮逆向旋转，去污锥齿轮的转动带动了第一去污轴以及第一去污轴上的第一去污筒转

动，第一去污轴通过上去污联动锥齿轮带动上联动锥齿轮,上联动锥齿轮通过去污联动轴

和下联动锥齿轮讲动力传递到上带动了第二去污轴的转动，从而同步带动第二去污筒旋

转，第二去污筒与第一去污筒逆向旋转与去污自洁刷摩擦，通过去污自洁刷边缘的刷子将

一些粘着的垃圾清理到去污自洁腔中，从而保证第一去污筒和第二去污筒的清洁。
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一种太阳能机器人装置及其使用方法

技术领域

[0001] 本发明涉及清洁机器人技术领域，具体为一种太阳能机器人装置及其使用方法。

背景技术

[0002] 目前很多的大楼玻璃幕墙依旧采取高空蜘蛛人进行清洁，简陋的安全装置和长时

间高强度的高空工作令蜘蛛人的生命安全难以得到保障，因此需要提供一种能在高空环境

下持续工作的高空清洁作业机器人。

发明内容

[0003] 本发明的目的在于提供一种太阳能机器人装置及其使用方法，用于克服现有技术

中的上述缺陷。

[0004] 根据本发明的实施例的一种太阳能机器人装置及其使用方法，其使用一种机器人

清洁装置，包括去污装置、涂抹装置、升降装置、太阳能装置以及平移装置，所述去污装置包

括整体外壳，所述整体外壳内设有自洁动力腔，所述自洁动力腔右侧设有去污动力腔，所述

去污动力腔下方设有动力转换腔，所述动力转换腔下方设有模式转换腔，所述去污动力腔

右侧设有第一去污腔，所述第一去污腔下方设有第二去污腔，所述第一去污腔右侧设有上

去污联动腔，所述第二去污腔右侧设有下去污联动腔，所述第二去污腔后方连通设有去污

自洁腔，所述自洁动力腔与所述去污动力腔之间的壳体内转动配合安装第二自洁轴，所述

第二自洁轴右侧端面固定安装左第二自洁锥齿轮，所述第二自洁轴左侧端面固定安装右第

二自洁锥齿轮，所述自洁动力腔与所述动力转换腔之间的壳体内转动配合安装第一自洁

轴，所述第一自洁轴顶部端面固定安装上第一自洁锥齿轮，所述上第一自洁锥齿轮与所述

左第二自洁锥齿轮啮合，所述第一自洁轴底部端面固定安装下第一自洁锥齿轮，所述去污

动力腔与所述动力转换腔之间的壳体内转动配合安装去污动力轴，所述去污动力轴顶部端

面固定安装上去污动力锥齿轮，所述去污动力轴底部端面固定安装下去污动力锥齿轮，所

述模式转换腔的左侧端面内固定安装模式转换电机，所述模式转换电机向右的输出轴的右

侧端面固定连接模式转换螺纹轴，所述模式转换螺纹轴向右延伸与所述模式转换腔右侧内

壁壁转动配合，所述模式转换腔内滑动配合安装模式转换块，所述模式转换块内设有贯穿

所述模式转换块左右两侧端面的模式转换螺纹孔，所述模式转换螺纹孔与所述模式转换螺

纹轴螺纹配合，所述模式转换块的上侧内壁内固定安装主要电机，所述主要电机向上的输

出轴顶部端面固定安装主要锥齿轮，所述主要锥齿轮可与所述下去污动力锥齿轮、下第一

自洁锥齿轮啮合，所述去污动力腔与所述第一去污腔之间的壳体内转动配合安装第一去污

轴，所述第一去污轴向右延伸贯穿至所述上去污联动腔内，所述第一去污轴右侧端面右侧

固定安装上去污联动锥齿轮，所述第一去污轴位于所述第一去污腔内部的分轴上固定安装

第一去污筒，所述第一去污筒与所述第一去污腔滑动配合，所述上去污联动腔与所述下去

污联动腔之间的壳体内转动配合安装去污联动轴，所述去污联动轴顶部端面固定安装上联

动锥齿轮，所述上联动锥齿轮与所述上去污联动锥齿轮啮合，所述去污联动轴底部端面固
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定安装下联动锥齿轮，所述下去污联动腔与所述第二去污腔之间的壳体内转动配合安装第

二去污轴，所述第二去污轴向左延伸与所述第二去污腔左侧内壁转动配合，所述第二去污

轴位于所述第二去污腔内部分轴上固定安装第二去污筒，所述第二去污筒与所述第二去污

腔滑动配合，所述第二去污轴右侧端面上固定安装第二去污锥齿轮，所述第二去污锥齿轮

与所述下联动锥齿轮啮合，所述去污自洁腔前侧内壁上固定安装去污自洁刷，所述去污自

洁刷与所述第一去污筒和所述第二去污筒滑动配合。

[0005] 进一步的技术方案，所述涂抹装置包括位于下去污联动腔下方的涂抹传动腔，所

述涂抹传动腔左侧设有第一涂抹腔，所述第一涂抹腔下方设有第二涂抹腔，所述第一涂抹

腔后方设有清洁剂放置腔，所述涂抹传动腔与所述第一涂抹腔壳体之间转动配合安装第一

涂抹轴，所述第一涂抹轴向左延伸与所述第一涂抹腔左侧内壁转动配合，所述第一涂抹轴

右侧端面固定安装第一涂抹锥齿轮，所述第一涂抹轴上固定安装第一涂抹轮，所述涂抹传

动腔与所述第二涂抹腔之间的壳体内转动配合安装第二涂抹轴，所述第二涂抹轴向左延伸

与所述第二涂抹腔左侧内壁转动配合，所述第二涂抹轴右侧端面固定安装第二涂抹锥齿

轮，所述第二涂抹轴上固定安装第二涂抹轮，所述涂抹传动轴顶壁内固定安装涂抹电机，所

述涂抹电机向下的输出轴底部端面固定安装涂抹传动轴，所述涂抹传动轴向下延伸与所述

涂抹传动腔底壁转动配合，所述涂抹传动轴上固定安装第一涂抹传动轮，所述第一涂抹传

动轮与所述第一涂抹锥齿轮啮合，所述第一涂抹传动轮下方固定安装第二涂抹传动轮，所

述第二涂抹传动轮与所述第二涂抹锥齿轮啮合，所述第一涂抹腔与所述第二涂抹腔之间的

壳体内设有开口向前的清洁剂发射孔，所述清洁剂发射孔向后延伸与所述清洁剂放置腔连

通，所述清洁剂发射孔上下内壁之间固定安装防泄露胶口，所述清洁剂放置腔后侧内壁固

定安装控制涂抹电机，所述控制涂抹电机向前的输出轴前侧端面固定连接防腐蚀螺纹杆，

所述防腐蚀螺纹杆向前延伸与所述清洁剂放置腔前侧内壁转动配合，所述清洁剂放置腔前

后内壁之间固定安装防腐蚀导杆，所述清洁剂放置腔上下内壁之间滑动配合安装清洁剂控

制板，所述清洁剂控制板上设有贯穿清洁剂控制板前后两侧端面的控制板螺纹孔清洁剂控

制板，所述控制板螺纹孔清洁剂控制板与所述防腐蚀螺纹杆螺纹配合，所述清洁剂控制板

上设有贯穿清洁剂控制板前后两侧端面的控制板导孔，所述控制板导孔与所述防腐蚀导杆

滑动配合。

[0006] 进一步的技术方案，所述升降装置包括左右对称固设在所述整体外壳内的升降

腔，所述升降腔顶壁设有开口向上的通孔绳索通孔，所述升降腔后侧内壁内转动配合安装

缠绕轴，所述缠绕轴顶部端面固定安装缠绕锥齿轮，所述缠绕轴上固定缠绕升降绳索，所述

整体外壳内固定安装升降电机，所述升降电机左右两侧的输出轴分别延伸进入所述升降腔

内，左右所述升降轴远离的一侧端面固定安装升降锥齿轮，所述升降锥齿轮与所述缠绕锥

齿轮啮合，所述升降绳索穿过所述绳索通孔向上延伸。

[0007] 进一步的技术方案，所述平移装置包括平移机外壳，所述平移机外壳底面与所述

升降绳索连接，所述平移机外壳内设有平移蜗杆腔，所述平移蜗杆腔右侧内壁内固定安装

平移电机，所述平移电机左侧输出轴固定连接平移蜗杆轴，所述平移蜗杆轴向左延伸与所

述平移蜗杆腔左侧内壁转动配合，所述平移蜗杆轴上固定安装平移蜗杆，所述平移机外壳

内设有贯穿所述平移机外壳左右两侧端面的基座腔，所述基座腔内设有固定基座，所述固

定基座顶部端面固定安装基座齿条，所述基座齿条与所述平移蜗杆螺纹配合，所述基座腔
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下方设有左右对称的辅助平移腔，所述辅助平移腔前后内壁之间固定安装三根间隔相同的

辅助平移轴，所述辅助平移轴上转动配合安装辅助平移轮，所述辅助平移轮与所述固定基

座滚动配合。

[0008] 进一步的技术方案，所述太阳能装置包括所述整体外壳左侧端面内固定安装的左

太阳能吸收板，所述整体外壳右侧端面内固定安装右太阳能吸收板。

[0009] 该方法为：使用的时候，启动控制涂抹电机带动防腐蚀螺纹杆转动，防腐蚀螺纹杆

通过螺纹配合推动清洁剂控制板将位于清洁剂放置腔内的清洁剂通过清洁剂发射孔从防

泄露胶口挤出，与此同时涂抹电机启动带动涂抹传动轴上的第二涂抹传动轮和第一涂抹传

动轮，第二涂抹传动轮和第一涂抹传动轮通过啮合带动第二涂抹锥齿轮和第一涂抹锥齿

轮，从而使第二涂抹轴和第一涂抹轴上的第二涂抹轮和第一涂抹轮转动起来，从而把清洁

剂涂抹在玻璃外墙上，进行第一次湿清理，随后升降电机启动，转动升降轴带动升降锥齿

轮，升降锥齿轮控制缠绕锥齿轮转动并放出升降绳索，于是整体外壳整体下降，与此同时模

式转换电机启动带动模式转换螺纹轴，模式转换螺纹轴通过螺纹配合带动模式转换块往右

移动，主要锥齿轮与下去污动力锥齿轮啮合，启动主要电机带动主要锥齿轮，主要锥齿轮带

动下去污动力锥齿轮转动，然后通过去污动力轴和上去污动力锥齿轮将动力传递到去污锥

齿轮，去污锥齿轮的转动带动了第一去污轴以及第一去污轴上的第一去污筒转动，第一去

污轴通过上去污联动锥齿轮带动上联动锥齿轮，上联动锥齿轮通过去污联动轴和下联动锥

齿轮将动力传递到第二去污锥齿轮上带动了第二去污轴的转动，从而同步带动第二去污筒

旋转，第一去污筒和第二去污筒不停旋转擦除玻璃外墙上的污渍，同时也清理了之前留下

的清洁剂，之后启动模式转换电机逆向旋转，模式转换电机带动模式转换螺纹轴，模式转换

螺纹轴通过螺纹配合带动模式转换块往左侧移动，于是主要锥齿轮与下第一自洁锥齿轮啮

合并且带动下第一自洁锥齿轮转动，下第一自洁锥齿轮通过第一自洁轴和上第一自洁锥齿

轮将转动传递到左第二自洁锥齿轮上，左第二自洁锥齿轮通过第二自洁轴和右第二自洁锥

齿轮带动去污锥齿轮逆向旋转，去污锥齿轮的转动带动了第一去污轴以及第一去污轴上的

第一去污筒转动，第一去污轴通过上去污联动锥齿轮带动上联动锥齿轮，上联动锥齿轮通

过去污联动轴和下联动锥齿轮讲动力传递到第二去污锥齿轮上带动了第二去污轴的转动，

从而同步带动第二去污筒旋转，第二去污筒与第一去污筒逆向旋转与去污自洁刷摩擦，通

过去污自洁刷边缘的刷子将一些粘着的垃圾清理到去污自洁腔中，从而保证第一去污筒和

第二去污筒的清洁，提高工作效率。

附图说明

[0010] 图1是本发明的结构示意图；

图2是图1中A处的放大示意图；

图3是图1中B处的放大示意图；

图4是图3中C处的放大示意图；

图5是图3中D方向的剖视结构示意图。

具体实施方式

[0011] 下面结合图1-5对本发明进行详细说明。
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[0012] 参照图1-5，根据本发明的实施例的一种太阳能机器人装置及其使用方法，其使用

一种机器人清洁装置，包括去污装置、涂抹装置、升降装置、太阳能装置以及平移装置，所述

去污装置包括整体外壳10，所述整体外壳10内设有自洁动力腔71，所述自洁动力腔71右侧

设有去污动力腔68，所述去污动力腔68下方设有动力转换腔69，所述动力转换腔69下方设

有模式转换腔70，所述去污动力腔68右侧设有第一去污腔91，所述第一去污腔91下方设有

第二去污腔92，所述第一去污腔91右侧设有上去污联动腔35，所述第二去污腔92右侧设有

下去污联动腔32，所述第二去污腔92后方连通设有去污自洁腔53，所述自洁动力腔71与所

述去污动力腔68之间的壳体内转动配合安装第二自洁轴86，所述第二自洁轴86右侧端面固

定安装左第二自洁锥齿轮85，所述第二自洁轴86左侧端面固定安装右第二自洁锥齿轮72，

所述自洁动力腔71与所述动力转换腔69之间的壳体内转动配合安装第一自洁轴83，所述第

一自洁轴83顶部端面固定安装上第一自洁锥齿轮84，所述上第一自洁锥齿轮84与所述左第

二自洁锥齿轮85啮合，所述第一自洁轴83底部端面固定安装下第一自洁锥齿轮82，所述去

污动力腔68与所述动力转换腔69之间的壳体内转动配合安装去污动力轴75，所述去污动力

轴75顶部端面固定安装上去污动力锥齿轮74，所述去污动力轴75底部端面固定安装下去污

动力锥齿轮76，所述模式转换腔70的左侧端面内固定安装模式转换电机79，所述模式转换

电机79向右的输出轴的右侧端面固定连接模式转换螺纹轴77，所述模式转换螺纹轴77向右

延伸与所述模式转换腔70右侧内壁壁转动配合，所述模式转换腔70内滑动配合安装模式转

换块78，所述模式转换块78内设有贯穿所述模式转换块78左右两侧端面的模式转换螺纹孔

93，所述模式转换螺纹孔93与所述模式转换螺纹轴77螺纹配合，所述模式转换块78的上侧

内壁内固定安装主要电机80，所述主要电机80向上的输出轴顶部端面固定安装主要锥齿轮

81，所述主要锥齿轮81可与所述下去污动力锥齿轮76、下第一自洁锥齿轮82啮合，所述去污

动力腔68与所述第一去污腔91之间的壳体内转动配合安装第一去污轴64，所述第一去污轴

64向右延伸贯穿至所述上去污联动腔35内，所述第一去污轴64右侧端面右侧固定安装上去

污联动锥齿轮36，所述第一去污轴64位于所述第一去污腔91内部的分轴上固定安装第一去

污筒65，所述第一去污筒65与所述第一去污腔91滑动配合，所述上去污联动腔35与所述下

去污联动腔32之间的壳体内转动配合安装去污联动轴39，所述去污联动轴39顶部端面固定

安装上联动锥齿轮34，所述上联动锥齿轮34与所述上去污联动锥齿轮36啮合，所述去污联

动轴39底部端面固定安装下联动锥齿轮33，所述下去污联动腔32与所述第二去污腔92之间

的壳体内转动配合安装第二去污轴63，所述第二去污轴63向左延伸与所述第二去污腔92左

侧内壁转动配合，所述第二去污轴63位于所述第二去污腔92内部分轴上固定安装第二去污

筒66，所述第二去污筒66与所述第二去污腔92滑动配合，所述第二去污轴63右侧端面上固

定安装第二去污锥齿轮31，所述第二去污锥齿轮31与所述下联动锥齿轮33啮合，所述去污

自洁腔53前侧内壁上固定安装去污自洁刷52，所述去污自洁刷52与所述第一去污筒65和所

述第二去污筒66滑动配合。

[0013] 有益地或示例性地，所述涂抹装置包括位于下去污联动腔32下方的涂抹传动腔

25，所述涂抹传动腔25左侧设有第一涂抹腔19，所述第一涂抹腔19下方设有第二涂抹腔20，

所述第一涂抹腔19后方设有清洁剂放置腔57，所述涂抹传动腔25与所述第一涂抹腔19壳体

之间转动配合安装第一涂抹轴40，所述第一涂抹轴40向左延伸与所述第一涂抹腔19左侧内

壁转动配合，所述第一涂抹轴40右侧端面固定安装第一涂抹锥齿轮28，所述第一涂抹轴40
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上固定安装第一涂抹轮67，所述涂抹传动腔25与所述第二涂抹腔20之间的壳体内转动配合

安装第二涂抹轴22，所述第二涂抹轴22向左延伸与所述第二涂抹腔20左侧内壁转动配合，

所述第二涂抹轴22右侧端面固定安装第二涂抹锥齿轮26，所述第二涂抹轴22上固定安装第

二涂抹轮21，所述涂抹传动轴24顶壁内固定安装涂抹电机30，所述涂抹电机30向下的输出

轴底部端面固定安装涂抹传动轴24，所述涂抹传动轴24向下延伸与所述涂抹传动腔25底壁

转动配合，所述涂抹传动轴24上固定安装第一涂抹传动轮29，所述第一涂抹传动轮29与所

述第一涂抹锥齿轮28啮合，所述第一涂抹传动轮29下方固定安装第二涂抹传动轮27，所述

第二涂抹传动轮27与所述第二涂抹锥齿轮26啮合，所述第一涂抹腔19与所述第二涂抹腔20

之间的壳体内设有开口向前的清洁剂发射孔55，所述清洁剂发射孔55向后延伸与所述清洁

剂放置腔57连通，所述清洁剂发射孔55上下内壁之间固定安装防泄露胶口37，所述清洁剂

放置腔57后侧内壁固定安装控制涂抹电机59，所述控制涂抹电机59向前的输出轴前侧端面

固定连接防腐蚀螺纹杆56，所述防腐蚀螺纹杆56向前延伸与所述清洁剂放置腔57前侧内壁

转动配合，所述清洁剂放置腔57前后内壁之间固定安装防腐蚀导杆60，所述清洁剂放置腔

57上下内壁之间滑动配合安装清洁剂控制板58，所述清洁剂控制板58上设有贯穿清洁剂控

制板58前后两侧端面的控制板螺纹孔清洁剂控制板581，所述控制板螺纹孔清洁剂控制板

581与所述防腐蚀螺纹杆56螺纹配合，所述清洁剂控制板58上设有贯穿清洁剂控制板58前

后两侧端面的控制板导孔582，所述控制板导孔582与所述防腐蚀导杆60滑动配合，从而将

位于所述清洁剂放置腔57内的清洁剂液体通过所述清洁剂发射孔55挤出来，然后通过所述

第一涂抹轮67与所述第二涂抹轮21将清洁液涂到玻璃上，从而防泄露胶口37可以防止清洁

剂因为其他原因漏出。

[0014] 有益地或示例性地，所述升降装置包括左右对称固设在所述整体外壳10内的升降

腔14，所述升降腔14顶壁设有开口向上的通孔绳索通孔17，所述升降腔14后侧内壁内转动

配合安装缠绕轴62，所述缠绕轴62顶部端面固定安装缠绕锥齿轮15，所述缠绕轴62上固定

缠绕升降绳索16，所述整体外壳10内固定安装升降电机11，所述升降电机11左右两侧的输

出轴分别延伸进入所述升降腔14内，左右所述升降轴12远离的一侧端面固定安装升降锥齿

轮13，所述升降锥齿轮13与所述缠绕锥齿轮15啮合，所述升降绳索16穿过所述绳索通孔17

向上延伸，从而通过所述升降电机11控制所述升降锥齿轮13转动，带动所述缠绕锥齿轮15

转动来控制所述升降绳索16收放，来进行升降。

[0015] 有益地或示例性地，所述平移装置包括平移机外壳50，所述平移机外壳50底面与

所述升降绳索16连接，所述平移机外壳50内设有平移蜗杆腔90，所述平移蜗杆腔90右侧内

壁内固定安装平移电机48，所述平移电机48左侧输出轴固定连接平移蜗杆轴49，所述平移

蜗杆轴49向左延伸与所述平移蜗杆腔90左侧内壁转动配合，所述平移蜗杆轴49上固定安装

平移蜗杆51，所述平移机外壳50内设有贯穿所述平移机外壳50左右两侧端面的基座腔47，

所述基座腔47内设有固定基座41，所述固定基座41顶部端面固定安装基座齿条42，所述基

座齿条42与所述平移蜗杆51螺纹配合，所述基座腔47下方设有左右对称的辅助平移腔43，

所述辅助平移腔43前后内壁之间固定安装三根间隔相同的辅助平移轴441，所述辅助平移

轴441上转动配合安装辅助平移轮44，所述辅助平移轮44与所述固定基座41滚动配合，从而

利用所述平移蜗杆51与所述基座齿条42之间的螺纹配合来使所述平移机外壳50在所述固

定基座41上相对平移运动。
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[0016] 有益地或示例性地，所述太阳能装置包括所述整体外壳10左侧端面内固定安装的

左太阳能吸收板18，所述整体外壳10右侧端面内固定安装右太阳能吸收板87，从而通过所

述左太阳能吸收板18和所述右太阳能吸收板87来吸收太阳能转化为电力为机器提供动能。

[0017] 使用的时候，启动控制涂抹电机59带动防腐蚀螺纹杆56转动，防腐蚀螺纹杆56通

过螺纹配合推动清洁剂控制板58将位于清洁剂放置腔57内的清洁剂通过清洁剂发射孔55

从防泄露胶口37挤出，与此同时涂抹电机30启动带动涂抹传动轴24上的第二涂抹传动轮27

和第一涂抹传动轮29，第二涂抹传动轮27和第一涂抹传动轮29通过啮合带动第二涂抹锥齿

轮26和第一涂抹锥齿轮28，从而使第二涂抹轴22和第一涂抹轴40上的第二涂抹轮21和第一

涂抹轮67转动起来，从而把清洁剂涂抹在玻璃外墙上，进行第一次湿清理，随后升降电机11

启动，转动升降轴12带动升降锥齿轮13，升降锥齿轮13控制缠绕锥齿轮15转动并放出升降

绳索16，于是整体外壳10整体下降，与此同时模式转换电机79启动带动模式转换螺纹轴77，

模式转换螺纹轴77通过螺纹配合带动模式转换块78往右移动，主要锥齿轮81与下去污动力

锥齿轮76啮合，启动主要电机80带动主要锥齿轮81，主要锥齿轮81带动下去污动力锥齿轮

76转动，然后通过去污动力轴75和上去污动力锥齿轮74将动力传递到去污锥齿轮73，去污

锥齿轮73的转动带动了第一去污轴64以及第一去污轴64上的第一去污筒65转动，第一去污

轴64通过上去污联动锥齿轮36带动上联动锥齿轮34，上联动锥齿轮34通过去污联动轴39和

下联动锥齿轮33将动力传递到第二去污锥齿轮31上带动了第二去污轴63的转动，从而同步

带动第二去污筒66旋转，第一去污筒65和第二去污筒66不停旋转擦除玻璃外墙上的污渍，

同时也清理了之前留下的清洁剂，之后启动模式转换电机79逆向旋转，模式转换电机79带

动模式转换螺纹轴77，模式转换螺纹轴77通过螺纹配合带动模式转换块78往左侧移动，于

是主要锥齿轮81与下第一自洁锥齿轮82啮合并且带动下第一自洁锥齿轮82转动，下第一自

洁锥齿轮82通过第一自洁轴83和上第一自洁锥齿轮84将转动传递到左第二自洁锥齿轮85

上，左第二自洁锥齿轮85通过第二自洁轴86和右第二自洁锥齿轮72带动去污锥齿轮73逆向

旋转，去污锥齿轮73的转动带动了第一去污轴64以及第一去污轴64上的第一去污筒65转

动，第一去污轴64通过上去污联动锥齿轮36带动上联动锥齿轮34，上联动锥齿轮34通过去

污联动轴39和下联动锥齿轮33讲动力传递到第二去污锥齿轮31上带动了第二去污轴63的

转动，从而同步带动第二去污筒66旋转，第二去污筒66与第一去污筒65逆向旋转与去污自

洁刷52摩擦，通过去污自洁刷52边缘的刷子将一些粘着的垃圾清理到去污自洁腔53中，从

而保证第一去污筒65和第二去污筒66的清洁，提高工作效率。

[0018] 本发明的有益效果是：本发明结构简单，操作方便，使用的时候，启动控制涂抹电

机带动防腐蚀螺纹杆转动，防腐蚀螺纹杆通过螺纹配合推动清洁剂控制板将位于清洁剂放

置腔内的清洁剂通过清洁剂发射孔从防泄露胶口挤出，与此同时涂抹电机启动带动涂抹传

动轴上的第二涂抹传动轮和第一涂抹传动轮，第二涂抹传动轮和第一涂抹传动轮通过啮合

带动第二涂抹锥齿轮和第一涂抹锥齿轮，从而使第二涂抹轴和第一涂抹轴上的第二涂抹轮

和第一涂抹轮转动起来，从而把清洁剂涂抹在玻璃外墙上，进行第一次湿清理，随后升降电

机启动，转动升降轴带动升降锥齿轮，升降锥齿轮控制缠绕锥齿轮转动并放出升降绳索，于

是整体外壳整体下降，与此同时模式转换电机启动带动模式转换螺纹轴，模式转换螺纹轴

通过螺纹配合带动模式转换块往右移动，主要锥齿轮与下去污动力锥齿轮啮合，启动主要

电机带动主要锥齿轮，主要锥齿轮带动下去污动力锥齿轮转动，然后通过去污动力轴和上
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去污动力锥齿轮将动力传递到去污锥齿轮，去污锥齿轮的转动带动了第一去污轴以及第一

去污轴上的第一去污筒转动，第一去污轴通过上去污联动锥齿轮带动上联动锥齿轮，上联

动锥齿轮通过去污联动轴和下联动锥齿轮将动力传递到第二去污锥齿轮上带动了第二去

污轴的转动，从而同步带动第二去污筒旋转，第一去污筒和第二去污筒不停旋转擦除玻璃

外墙上的污渍，同时也清理了之前留下的清洁剂，之后启动模式转换电机逆向旋转，模式转

换电机带动模式转换螺纹轴，模式转换螺纹轴通过螺纹配合带动模式转换块往左侧移动，

于是主要锥齿轮与下第一自洁锥齿轮啮合并且带动下第一自洁锥齿轮转动，下第一自洁锥

齿轮通过第一自洁轴和上第一自洁锥齿轮将转动传递到左第二自洁锥齿轮上，左第二自洁

锥齿轮通过第二自洁轴和右第二自洁锥齿轮带动去污锥齿轮逆向旋转，去污锥齿轮的转动

带动了第一去污轴以及第一去污轴上的第一去污筒转动，第一去污轴通过上去污联动锥齿

轮带动上联动锥齿轮，上联动锥齿轮通过去污联动轴和下联动锥齿轮讲动力传递到第二去

污锥齿轮上带动了第二去污轴的转动，从而同步带动第二去污筒旋转，第二去污筒与第一

去污筒逆向旋转与去污自洁刷摩擦，通过去污自洁刷边缘的刷子将一些粘着的垃圾清理到

去污自洁腔中，从而保证第一去污筒和第二去污筒的清洁，提高工作效率，本发明结构简

单，操作方便，通过升降装置和平移装置确定位置后可以在阳光下长时间的进行清洁工作，

解放了人力而且方便快捷，发明新颖，市场前景好，值得推广。

[0019] 本领域的技术人员可以明确，在不脱离本发明的总体精神以及构思的情形下，可

以做出对于以上实施例的各种变型，其均落入本发明的保护范围之内，本发明的保护方案

以本发明所附的权利要求书为准。
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