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Assemblage pour électrophone.

Un assemblage pour électrophone qui comprend un
moyen de lecture de disques, un moyen de stockage (3)
d’'une pluralité de disques (4) superposés, monté sur un
chassis (1), et, un moyen de transfert de disques pour ef-
fectuer le déplacement des disques entre I'élément de
stockage et I'élément de lecture et vice versa. Ledit moyen
de transfert de disque est constitué d'un coulisseau (15)
disposé sur un plateau (14) mobile qui comporte des pié-
ces de poussage dont 'une permet de dégager la périphé-
rie du disque hors de I'élément de stockage et le pousser
vers le dispositif de lecture, et, dont I'autre permet de re-
pousser le disque dans sa position initiale. La surface su-
périeure du plateau (14) comporte un évidement (23) peu
profond, a fond plat, de grand diamétre, pouvant recevoir
un grand disque, a I'intérieur duquel est ménagé un évide-
ment de forme similaire (24) de plus petit diameétre destiné
a recevoir un plus petit disque.
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La présente invention est relative & un assemblage pour électro-
phones comprenant un élément de stockage d’une pluralité de disques
(ci-aprés appelés disques disponibles), et, un moyen simplifié de trans-
fert des disques permettant de déplacer les disques disponibles entre
I'élément de stockage et le mécanisme de lecture des disques.

Le brevet US 5123001 divulgue un dispositif pour électrophones,
dans lequel un élément de stockage permettant de maintenir une réserve
de plusieurs disques est déplacé verticalement en vue de choisir un
disque et le disque ainsi choisi est transporté par un moyen de transfert
de disques vers un moyen de lecture de disques afin de reproduire les
informations.

Le moyen de transfert de disques utilisé en liaison avec I'appareil
de lecture de disques est constitué de deux paires de galets disposés
horizontalement de fagon & maintenir entre eux un plateau de transfert
des disques en vue de déplacer légérement, par une force de rotation,
ledit plateau de I'élément de stockage de disques vers le mécanisme de
lecture de disques, d’'un moyen pour engager ou dégager le plateau de
transfert des galets, et, d’'un moyen pour entrainer en rotation les galets.

Ce dispositif connu présente I'inconvénient d’impliquer une cons-
truction compliquée du moyen de transfert de disques.

De plus, le dispositif connu ne peut étre utilisé pour un systéme de
lecture de disques dans lequel les disques sont maintenus dans
I’élément de stockage sans plateau de transfert, car le plateau est main-
tenu entre les galets gauche et droit en vue de déplacer ensemble le
disque et le plateau par un mouvement de rotation des galets.

Le brevet Laid-Open JP-A-63-204547 divulgue un assemblage dans
lequel plusieurs disques sont maintenus dans un élément de stockage
de disques individuels. Le moyen de transfert permettant de déplacer un
disque de I'élément de stockage vers le moyen de lecture de disques, se
compose d'un levier de poussage de disque prévu pour chaque élément
de maintien de disque, et, d'une paire de galets entre lesquels le disque
est maintenu verticalement en vue de son transport vers le moyen de
lecture de disques par une force de rotation. Le disque choisi est
d’abord poussé un peu vers le moyen de lecture de disques en utilisant
le levier de poussage. Puis, le disque ainsi sorti est maintenu verticale-
ment entre une paire de galets en vue de son transfert vers le moyen de
lecture de disques.

Ainsi, selon I'art antérieur décrit dans le brevet Laid-Open JP-A-63-
204547, I'on a besoin d’une paire de galets entre lesquels le disque est
maintenu verticalement, et, d’autant de leviers de poussage que de dis-
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ques stockés dans I'élément de stockage. Un moyen complémentaire

pour pousser ceux-ci est nécessaire. Ici encore, le moyen de transfert de

disques présente une construction compliquée.

Par suite, I'un des objets de I'invention est de prévoir un dispositif
de lecture de disques comprenant un élément de stockage d'une plurali-
té de disques et un moyen de lecture de disques proprement dit, dans
lequel ils sont déplacés relativement et verticalement en vue de sélec-
tionner un disque, et, le disque ainsi sélectionné est déplace de
I'élément de stockage vers le moyen de lecture de disques en vue de re-
produire les informations enregistrées sur le disque. Ce systeme de lec-
ture de disques doit non seulement présenter une construction simpli-
fiée du moyen de transfert de disques mais encore pouvoir étre utilise
pour un systéme dans lequel les disques stockés sont maintenus indivi-
duellement, sans plateau, dans I'élément de stockage de disques.

Conformément & I'invention, il est prévu un assemblage pour élec-
trophones qui comprend:

- un moyen de lecture de disques permettant de lire les informations en-
registrées sur le disque,

- un élément de stockage d’une pluralité de disques disposés verticale-
ment les uns au-dessus des autres,

- un mécanisme de sélection des disques pour choisir I'un des disques
stockés dans I'élément de stockage, & I'aide d’'un déplacement vertical
relatif de I'élément de stockage et du moyen de lecture de disques,

- un moyen de transfert de disques pour effectuer le transport du disque
entre I'élément de stockage et I'élément de lecture de disques,

- un moteur pour entrainer le moyen de transfert de disques et

- un moyen de commande du moteur,

caractérisé en ce que:

- le moyen de transfert de disques est pourvu d’'une premiére piéce de
poussage de la périphérie de chaque disque pendant qu’il se déplace
de I'élément de stockage de disques vers le mécanisme de lecture, et,
d’'une seconde piéce de poussage de la périphérie des disques pour
un déplacement en sens inverse,

- le moyen de commande entraine en rotation le moteur pour transférer
un disque, par I'une ou l'autre des deux piéces de poussage, vers la
position finale, puis actionne ledit moteur en sens inverse en vue
d’éloigner un peu ladite piéce de poussage du disque, et, finalement
arréte le moteur.

Pour lire les informations stockées sur le disque choisi, I'élément
de stockage et le moyen de lecture de disques sont d’abord déplacés
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relativement 'un par rapport & I'autre et verticalement pour sélectionner
un disque. Puis, le moyen de transfert de disques est actionné par le
moteur en vue de pousser la périphérie du disque gréce a la premiere
piece de poussage du moyen de lecture de disques pour le transférer
dans sa position finale, c’est-a-dire la position prédéterminée du moyen
de lecture de disques et, ensuite, le moteur est actionné un peu en sens
inverse pour éloigner ladite premiéere piéce de poussage du disque.

En vue de transférer le disque du moyen de lecture vers I'élément
de stockage de disques, le moyen de transfert de disques est actionné
par le moteur afin de pousser la périphérie du disque gréce a la secon-
de piéce de poussage du moyen de lecture de disques de fagon & dé-
placer le disque dans sa position finale, ¢’est-a-dire la position la plus
en arriére de I'élément de stockage de disques. Puis, le moteur tourne
un peu en sens inverse afin d’éloigner un peu ladite piéce de poussage
du disque.

L’invention sera explicitée de fagon purement indicative a I'aide des
dessins annexés 4 titre d’exemple non limitatif.

La figure 1 est une vue en perspective de la structure d'un mode de
réalisation d’un assemblage pour électrophone conforme a l'invention.

La figure 2 est une vue en perspective cavaliére éclatée des parties
principales de I'assemblage conforme au mode de réalisation présenté a
la figure 1.

La figure 3 est une coupe longitudinale d’un élément de stockage
de disques.

La figure 4 est une vue frontale, partiellement en coupe, du méca-
nisme de lecture de disques et des parties environnantes.

La figure 5 est une vue en perspective des parties principales du
mécanisme de lecture de disques.

La figure 6 est une vue en perspective cavaliére éclatée qui illustre
le lien entre le chéassis principal et la piece de protection.

La figure 7 est une vue en perspective qui illustre le lien entre le
chéssis principal, le plateau et le coulisseau.

La figure 8 est une vue en perspective cavaliére éclatée qui illustre
le lien entre le plateau et le coulisseau.

La figure 9 est une vue schématique de dessus du disque qui
commence a4 étre transféré de I'élément de stockage de disques vers la
position de lecture.

La figure 10 est une vue schématique de dessus du disque en po-
sition de lecture.

La figure 11 est une vue schématique de dessus du disque qui
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commence & étre transféré du mécanisme de lecture vers I'élément de
stockage de disques.

La figure 12 est une vue schématique de dessus de I'ensemble des
disques disposés dans I'élément de stockage.

La figure 13 est une vue schématique de dessus du plateau devant
étre tiré.

La figure 14 est une vue de cété du mécanisme d’entrainement du
chéassis du mécanisme de lecture et de I'élément de stockage de dis-
ques.

La figure 15 est une vue de face du mécanisme d’inversion.

La figure 16 est une vue en perspective du levier de basculement et
des parties environnantes.

La figure 17 est une vue en perspective d’'une piéce de montage.

La figure 18 est une vue de cdté montrant comment la piéce de
montage est fixée.

La figure 19 est une vue en perspective montrant une partie du
plateau présenté sens dessus dessous.

La figure 20 est une vue de c6té partiellement en coupe montrant
comment le plateau est empéché de se mouvoir.

La figure 21 est une vue de dessus montrant I'interrupteur de dé-
tection de la position du plateau.

La figure 22 est une vue en perspective du coulisseau sens dessus
dessous.

La figure 23 est une vue de dessus montrant partiellement le lien
entre le plateau et le coulisseau.

La figure 24 est une vue en perspective du mécanisme de com-
mande du coulisseau et du plateaucliquet.

La figure 25 est une vue de cété partiellement en coupe montrant le
fonctionnement de I'élément d’arrét.

La figure 26 est une vue de cdté partiellement en coupe montrant
comment I'élément d’arrét tient debout.

La figure 27 est une coupe longitudinale illustrant le coupleur opti-

que et ses parties environnantes.
La figure 1 est une vue en perspective d’'un mode de realisation

d’un électrophone conforme a I'invention, tel que vu de dessus et la fi-
gure 2 est une vue en perspective cavaliére éclatée de la structure de cet
électrophone.

Comme on peut le voir & la figure 2, un chéssis secondaire (2) qui
est vissé sur le fond du chéssis principal (1), comporte sur sa surface
supérieure un élément de stockage de disques (3) autorisant un dépla-
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cement vertical libre. Comme montré aux figures 1 et 3, I'élément de
stockage de disques (3) contient six disques compacts, d’un diamétre
de 12 cm chacun, qui ne sont pas placés sur des plateaux, qui sont
stockés verticalement I'un au dessus de l'autre avec un écartement
prédéterminé I'un de l'autre.

L’élément de stockage de disques (3), monté sur le chéssis secon-
daire (2) tel que montré a la figure 2, s’étend d’une large ouverture (5)
prévue approximativement dans la moitié arriére du chassis principal (1)
jusqu’a la face supérieure dudit chéassis principal (1). L'on note que
I'ouverture (5) est de taille suffisante pour permetire le déplacement des
disques superposés dans I'élément de stockage (3).

Comme montré aux figures 4 et 5, le chéassis principal (1)
comporte & sa surface inférieure, a peu prés dans sa moitié avant, un
mécanisme de lecture de disques (6). Ledit mécanisme de lecture de
disques (B) et I'élément de stockage de disques (3) sont juxtaposés. Le
mécanisme de lecture de disques (6) comprend un chéssis secondaire
(7) articulé sur 'une de ses extrémités & la surface inférieure du chéssis
principal (1). Une téte optique (8), une table tournante (9), un moteur
d’entrainement (10a) de ladite téte optique et un moteur d’entrainement
(10b) de ladite table tournante, et, d’autres éléments sont assemblés
avec le chissis secondaire (7). La téte optique (8) et la table tournante
(9) qui sont disposées dans une large ouverture (11) (cf figure 6) a peu
prés dans la moitié avant du chéssis principal (1), peuvent étre dépla-
cées vers la surface supérieure du chéssis principal (1).

Un aimant non représenté sur les figures est encastré dans la face
supérieure de la table tournante (9).

Une console (12) qui s’étend au-dessus du dispositif de lecture de
disques (6), est vissé sur la surface supérieure du chassis principal (1).
Un crampon (13) dont une partie est constituée en un matériau magneé-
tique telle une piéce de tole, est disposé & un emplacement opposé ver-
ticalement & Ia table tournante (9) et présente un degré adapté de liberté
de mouvement horizontal et axial (cf figures 1 et 4).

Sur la surface supérieure du chéssis principal (1) est disposé un
plateau (14) sur lequel peuvent étre placés au choix deux disques de
diameétre différent, par exemple de 12 cm et de 8 cm (cf figures 1, 2, 7
et 8). Le plateau (14) est mobile parallélement & la ligne de liaison des
centres respectifs d'un disque (4) contenu dans I'élément de stockage
(3) et d’'un disque maintenu entre la table tournante (9) et le crampon
(13), comme montré par une vue de dessus, et, perpendiculairement a
I'axe central de la table tournante (9).
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Sur la surface supérieure du plateau (14) est prévu un coulisseau
(15) pouvant glisser, qui sert de moyen de transfert des disques de
I’élément de stockage (3) vers le mécanisme de lecture de disques (6) et
vice versa, comme montré aux figures 2, 7 et 8. Le coulisseau (15) glisse
parallélement & la direction de mouvement du plateau (14). Comme
montré, le plateau (14) est pourvu d’une premiére piéce de poussage
(16) pour dégager le périphérie du disque (4) hors de I'élément de
stockage (3) et le pousser vers le dispositif de lecture de disques (6), et,
une seconde piéce de poussage (17) pour repousser la périphérie du
disque (4) dans sa position initiale. Les deux piéces de poussage (16),
(17) sont séparées l'une de l'autre par une distance suffisante pour
éviter que lesdites piéces ne viennent simultanément au contact de la
périphérie du disque (4).

Les deux piéces de poussage (16), (17) sont pourvues d’éléments
d’entrainement (16a), (172a) sensiblement de forme tronconique comme
on peut le voir aux figures 9 et 13. Lorsque les piéces de poussage (16),
(17) viennent au contact de la périphérie d’'un disque (4), les éléments
d’entrainement (16a), (17a) se calent contre la surface inférieure proche
de la périphérie du disque (4) afin de soulever légérement le bord péri-
phérique du disque (4). Les éléments d’entrainement (16a), (17a) com-
portent a leur extrémité des segments sensiblement plats sur lesquels
repose le bord périphérique du disque (4).

Comme le montrent les vues de dessus des figures 9 a 13,
I’élément de stockage de disques (3) posséde une ouverture (18). Les
disques (4) sont saillants sur ladite ouverture (18) en direction du me-
canisme de lecture de disques (6) et de la partie droite du chéssis prin-
cipal (1). L’élément de stockage de disques (3) est constitué d’une
plaque supérieure (19) et d’'une plaque inférieure (20) et de cinq sépara-
tions (21) de forme courbe, prévues sur la partie la plus en arriére de
'espace de stockage de fagon & diviser l'espace en six zones
prédéterminées, superposées verticalement. Le bord de chaque sépara-
tion (21) est assez fin pour permettre une réception aisée des disques

(4).

Une partie du disque (4) est saillante sur I'ouverture (18) ménageée
dans I’élément de stockage de disques (3). Cette disposition n'a pas
seulement pour objet de réduire la taille et le poids de I'élément de
stockage mais également de permettre la lecture du disque par le mé-
canisme de lecture (6) pendant qu'il est en position de superposition par
rapport au disque dans I'’élément de stockage, ce qui réduit considéra-
blement la taille du systéme complet.
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De I'élément de stockage de disques (3) jusqu’au bras gauche (25)
du plateau (14), sont alignés des guides-disques (22), (26) qui viennent
au contact de la périphérie du disque (4) afin de limiter I'orbite de trans-
fert du disque (4) (cf figure 11).

Comme montré aux figures 7 et 8, la surface supérieure du plateau
(14) est pourvue d’un évidement (23) peu profond, a fond plat, de grand
diamétre, destiné a recevoir un grand disque, a l'intérieur duquel est
prévu un évidement de forme similaire (24) de plus petit diamétre, con-
centrique au grand évidement (23) et destiné a recevoir un petit disque.

Pour sélectionner I'un des six disques contenus dans I'élément de
stockage (3) et de reproduire les informations qui y sont enregistrées, le
disque (4) est d’abord monté a la hauteur déterminée par un déplace-
ment vertical de I'élément de stockage de disques (3). Puis, le coulis-
seau (15) est déplacé a partir du coté latéral de I'élément de stockage de
disques (3) vers le mécanisme de lecture (6) de sorte que la premiere
piéce de poussage (16) puisse pousser la périphérie du disque (4),
comme montré a la figure 9, pendant que le bord périphérique du
disque choisi est relevé Iégerement par I'élément d’engagement (16a) et
la périphérie du disque (4) vient au contact des guides-disques (22),
(26). Ainsi, le disque (4) peut étre transporté sur le plateau (14) du me-
canisme de lecture de disques (6). Aprés que le disque (4) a été ainsi
transporté dans la position finale, le coulisseau (15) est Iégérement de-
placé vers l'arriére pour éloigner un peu la premiére piéce de poussage
(16) du disque (4), comme illustré a la figure 10.

En vue de transférer le disque (4) du mécanisme de lecture de dis-
ques (6) dans sa position de départ dans I’élément de stockage de dis-
ques (3), le coulisseau (15) est poussé en arriére depuis la position
montrée & la figure 10. Dans ce cas, pendant que le bord périphérique
du disque (4) est légérement relevé par I'élément d’entrainement (17a) et
que la périphérie du disque (4) est maintenue au contact des guides-
disques (22), (26), comme montré a la figure 11, la seconde piece de
poussage (17) peut pousser la périphérie du disque (4) afin de le de-
placer depuis la surface supérieure du plateau (14) vers I'élément de
stockage de disques (3). Aprés que le disque a été ainsi transféré dans
sa position dans I'élément de stockage (3), le coulisseau (15) glisse en
arriére pour éloigner un peu la seconde piéce de poussage (17) du
disque, comme montré a la figure 12.

Lorsqu’il est envisagé de placer le disque dans I'élément de stoc-
kage de disques (3) ou de remplacer le disque se trouvant sur le plateau
(14) par un autre disque, le plateau (14) est dégagé pour aller dans une
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position extérieure & I'électrophone, dans laquelle le disque est remplacé
par un autre, comme illustré & la figure 13.

Dans la description qui va suivre, la construction des différentes
parties constitutives va étre explicitée en détail.

Comme on peut le voir aux figures 2 et 3, un dispositif de retenue
(27) est introduit par le haut dans la partie la plus en arriére de I'élément
de stockage de disques (3) et y est placé dans une position donnée. Le
dispositif de retenue (27) comprend onze branches élastiques (28) for-
mant un peigne vertical, alignées & partir de dessus, disposées par
paires pour former des moyens de retenue (29), et, dont la branche
élastique la plus basse (28) coopeére avec la plaque inférieure (20) pour
déterminer le moyen de retenue (30) le plus bas.

Comme montré aux figures 2 et 3, I'élément de stockage de dis-
ques (3) est vissé sur une plaque de fond (31) qui est montée par sa
partie extréme inférieure sur la surface supérieure du chéssis se-
condaire (2) a I'aide de mécanismes articulés paralléles (32), dont les
extrémités inférieures sont fixées sur les zones avant et arriere. Afin de
synchroniser le mouvement des deux mécanismes articulés paralleles
(32) prévus sur les zones avant et arrieres de la plaque de fond (31),
cette derniére est en outre pourvue sur son bord droit d’'un arbre rotatif
horizontal (33) comportant & chacune de ses extrémités un pignon (34)
qui coopére par rotation avec une crémaillére (35) prévue sur le chéssis
secondaire (2).

Comme on peut le voir le mieux a la figure 14, la plaque de fond
(31) comporte dans sa zone arriére gauche un écrou (36) fixe dans
lequel est engagé une vis creuse (37) grace a un filetage. Ladite vis
creuse (37) est logée en pouvant tourner dans le chéssis secondaire (2)
par I'intermédiaire d’'un arbre vertical (38) et comporte & son extrémité
inférieure une roue dentée (39) avec laquelle elle forme une piéce
unique.

Comme montré aux figure 14 et 15, I'arbre rotatif d’'un moteur (41)
recoit une roue dentée d’une grande surface périphérique en hauteur
mais de petit diamétre. Prés du moteur est disposé un engrenage em-
brayable (43) déplacable verticalement, composé de roues dentées de
grand et de petit diamétre, la roue dentée de grand diamétre étant dis-
posée sur celle de petit diamétre. Cet engrenage embrayable (43) subit
constamment la force d’un ressort (44) s’exergant vers le bas. Prés dudit
engrenage embrayable (43) sont prévues deux roues dentées doubles
(45), (46) dont chacune comporte une roue dentée de grand et une autre
de petit diamétre.
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En ce qui concerne la roue dentée double (45), la roue a grand
diamétre est disposée sur celle de petit diametre tandis que la roue den-
tée de petit diametre de la roue dentée double (46) est disposée sur
celle de grand diamétre. Lorsque I'engrenage embrayable (43) est en
position basse, sa roue dentée de petit diametre engréne avec la roue
dentée de grand diamétre de la roue dentée double (46), comme on
peut le voir a la figure 14. Si alors I'engrenage embrayable (43) se dé-
place vers le haut a I'encontre de la force du ressort (44), sa roue dentée
de petit diameétre engréne avec la roue dentée de grand diameétre de la
roue dentée double (45).

Le mouvement ascendant de I'engrenage embrayable (43) se pro-
duit grace a un levier basculant (48) attiré par un électro-aimant (47),
plus particuliérement par un mouvement de pivotement (cf figures 15 et
16).

Lorsque [I'électro-aimant (47) est stimulé, le levier basculant (48)
bascule, sous |'effet d’attraction exercée par I'électro-aimant (47) et dé-
place I'engrenage embrayable (43) vers le haut jusqu’a ce que la roue
dentée de petit diametre dudit engrenage engréne avec la roue dentée
de grand diamétre de la roue dentée double (45). Par conséquent, le
mouvement de rotation du moteur (41) est transmis successivement vers
la roue dentée de petit diamétre (42), I'engrenage embrayable (43) et la
roue dentée double (45), puis vers la vis creuse (37) par l'intermédiaire
des roues dentées (49), (50), (51) et la roue dentée (39) mentionnée
plus-haut. Lorsque la vis creuse se met en rotation, I'élément de stoc-
kage de disques (3) se déplace vers le haut ou vers le bas car ladite vis
creuse (37) coopére par I'intermédiaire d’un filetage avec I'écrou (36) qui
est fixé sur la plaque de fond (31) de I'élément de stockage de disques
(3). Ainsi, le mécanisme (40) assurant le déplacement vertical de
I’élément de stockage de disques (3) est composé du moteur (41), de la
roue dentée de petit diameétre (42), de I'’engrenage embrayable (43), de
la roue dentée double (45), des roues dentées intermédiaires (49), (50),
(51), de la vis creuse (37), de la roue dentée (39) et de I'écrou (36).

Comme montré aux figures 7 et 8, le plateau (14) comporte des en-
coches (52), (53) qui, dans certaines positions du plateau (14)
chevauchent les ouvertures (5), (11) dans le chéssis principal (1);
lorsque le plateau se déplace sur le chéssis principal (1) vers la position
la plus en arriére, les deux encoches présentent sensiblement la méme
configuration que les ouvertures (5), (11). L’encoche arriere (52) qui
chevauche P'ouverture (5) présente une forme en arc et une taille suffi-
sante pour permettre le passage des disques logés dans I'élément de
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stockage de disques (3).

L’encoche avant (53) qui chevauche I'ouverture (11) s’étend depuis
I'axe commun au petit et au grand évidement (23), (24) jusqu’au bord
droit du plateau (14) et sa configuration est allongée dans la direction
normale de mouvement du plateau (14). Cette encoche est de taille suffi-
sante pour permettre le passage vertical de la table tournante (9) et de la
téte optique (8) au-dessus du plateau (14) (cf figure 2).

Comme on peut le voir & la figure 8, le cété droit du plateau (14)
qui s'étend vers l'arriére, est parallele au bras (25) et s’arréte a une
crémaillere (54).

Comme montré aux figures 6, 17 et 18, sur les deux cotés de la
surface supérieure du chéssis principal (1) sont fixées des piéces
d’assemblage (55), (56), (57), (58), (59) par ajustement ou par vis. Le
plateau (14) est ainsi disposé en pouvant glisser sur le chéssis principal
(1) afin de pouvoir se déplacer en avant et en arriére en coopérant, par
son bras gauche (25) et ses deux c6tés latéraux pourvus d’'une crémail-
lere (54), avec lesdites pieces d’assemblage.

La figure 17 est une vue de derriére de la piéce d’assemblage (57)
prévue sur I'extrémité avant droite du chéssis principal (1). L'assemblage
du chéssis principal (1) avec ladite piéce (57) est achevé lorsque
I'extrémité d’une piéce élastique (61) vient au contact du bord d’un trou
(62) dans le chéssis principal (1) tandis que trois pattes (60) sont en
contact avec le cété arriére du chéssis principal (1) comme montré a la
figure 18.

Il sera explicitt maintenant comment est limité le mouvement du
plateau (14) par rapport au chéassis principal (1). La figure 19 montre
une vue de dessus d’une partie du plateau (14). Lorsque le plateau (14)
se meut en avant, une griffe d’engagement élastique (63) (cf figure 19)
disposée sur I'extrémité arriere droite du plateau (14) coopére de
derriére avec une détente (64) (cf figure 6) prévue sur le chéassis
principal (1) comme montré a la figure 19, empéchant ainsi le plateau
(14) de se mouvoir davantage, au-dela de la position de retrait montrée a
la figure 14 (cf aussi figure 20). Lorsque la griffe d’engagement
élastique (63) vient au contact de la détente (64), un taquet (65) disposé
prés de la griffe (63) ouvre ou ferme un interrupteur (66) pour la
détection de la position du plateau (14), disposé sur le chéssis principal
(1), comme montré 3 la figure 21.

Lorsque le plateau (14) se déplace vers I'élément de stockage de
disques (3), des taquets d’engagement (67) disposés de part et d’autre
sur I'extrémité avant du bord arriéere du plateau (14) (seul le taquet
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d’engagement droit est montré sur la figure 19), viennent au contact par
devant des extrémités respectives des pieces d’assemblage (55), (57) (cf
figure 6) disposées sur I'extrémité la plus en avant du chéssis principal
(1), empéchant ainsi le plateau (14) de se mouvoir en arriére, au-dela de
la position du mécanisme de lecture de disques (6) montré aux figures 1
et9a12.

Comme montré a la figure 8, le plateau (14) comporte sur son cété
droit un rail de guidage (68) qui s’étend sur toute la longueur depuis
I'extrémité avant jusqu’a I'extrémité arriére de la crémaillére (54), et le
coulisseau (15) est pourvu sur sa face inférieure d’'une rainure (66)
comme on peut le voir sur la figure 22 montrant une vue en perspective
du coulisseau sens dessus dessous. L'engagement du rail de guidage
(68) dans la rainure (69) fait que le coulisseau (15) monté sur le plateau
(14) est déplacable. Le coulisseau (15) comporte sur son cbté latéral
droit une crémaillére (70) comme montré sur la figure 8.

Le plateau (14) comporte sur son cété arriére un élément de bascu-
lement (71) comme montré aux figures 8, 19 et 23. Ledit élément de
basculement (71) est pourvu sur son co6té arriere d'un taquet
d’engagement (72) et sur sa surface supérieure d'un élément d’arrét (73)
et subit dans un sens la force d’un ressort (74). L’élément d’arrét (73)
est saillant sur la surface supérieure du chéssis principal (1) a travers
une étroite fente allongée (75) (cf figure 8) prévue dans ledit chéssis.

Lorsque le plateau (14) se trouve dans la position dégagée montrée
4 la figure 13, un rebord saillant (76) disposé a I'extrémité avant du
coulisseau (15) (cf figure 22), est pris entre le rebord (77) de I'extrémité
avant du plateau (14) (cf figure 8) et le taquet d’arrét (73), empéchant
ainsi le coulisseau (15) de se mouvoir en avant ou en arriére par rapport
au plateau (14).

Lorsque le plateau se trouve dans la position montrée aux figures 1
et 9 4 12, le taquet d’engagement (72) vient au contact d’un taquet ou
saillie (78) (cf figure 6) prolongeant [a piéce d’assemblage (57) sur le
chassis principal (1) de sorte que I'élément de basculement (71) bascule
légérement vers le ressort (74). Ainsi, ’élément d’arrét (73) est position-
né sur la ligne de mouvement d’une encoche (79) ménagée dans le re-
bord (76) de I'extrémité avant du coulisseau (15) de sorte que ledit élé-
ment d’arrét (73) ne puisse plus assurer la fonction de blocage du mou-
vement avant et arriére du coulisseau (15).

Le plateau (14) et le coulisseau (15) sont déplacés en avant et en
arriére grace & un mécanisme d’entrainement (80) comme montré a la
figure 24.
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Plus précisément, le repére (81) de la figure 24 désigne une patte
d’attache du moteur, vissée sur I'extrémité droite de la surface arriére du
chéssis principal (1). Sur la surface arriere de ladite patte d’attache (81)
est fix¢ un moteur (82) dont I'arbre rotatif est saillant sur la surface
supérieure de la patte d’attache (81) et comporte & son extrémité sail-
lante une petite roue dentée (83). Sur la surface supérieure de la patte
d’attache (81) est disposée une paire de roues dentées doubles (84),
(85) dont chacune est constituée d’une petite et d’'une grande roue den-
tée formant un sous-ensemble. En fonctionnement, lesdites roues den-
tées (84), (85) engrenent successivement avec la petite roue dentée (83)
réduisant ainsi la vitesse de rotation du moteur (82) par étapes.

Sur la surface supérieure de la patte d’attache (81) est également
disposée une paire de pignons (86), (87) de méme forme et de méme
taille. Lesdits pignons présentent une surface large en hauteur et com-
portent a leur extrémité inférieure une roue dentée (88), (89) de fagon a
pouvoir tourner a la méme vitesse et dans le méme sens du fait de la
coopération des roues dentées (88), (89) avec une roue dentée interme-
diaire (90). Puis, la petite roue de la roue dentée double (85) qui est dis-
posée sur le cbté en aval, engréne avec la roue dentée inférieure (88) du
pignon (86) ce qui transmet le mouvement de rotation du moteur (82)
vers les deux pignons (86) et (87) de sorte que la vitesse de rotation
puisse diminuer.

Comme on peut le voir le mieux sur les figures 2 et 9 4 13, la paire
de pignons (86), (87) qui est disposée & I'extrémité droite de la surface
supérieure du chéssis principal (1) est légérement saillante vers
I'intérieur du chéssis principal de fagon & coopérer par engagement
avec les crémailleres (54), (70), comme décrit ci-aprés.

Lorsque le plateau (14) se trouve dans la position montrée aux fi-
gures 9 & 12, la crémaillére (54) dudit plateau (14) se trouve derriere le
pignon arriére (86) et n'est donc au contact d’aucun des pignons (86),
(87). Pendant le mouvement de dégagement du plateau (14) de
I'assemblage, la crémaillére (54) coopére d’abord avec le pignon arriére
(86), puis engréne avec le pignon avant (87). Lorsque le plateau (14) est
sorti de I'assemblage et se trouve dans la position montrée & la figure
13, I'extrémité arriére de la crémaillére (54) coopere uniquement avec le
pignon avant (87).

Aprés le déplacement du coulisseau (15) dans la position la plus en
arriére montrée sur la figure 11 et dans la position prédéterminée (cf
figure 12) du coté de I'élément de stockage de disques (3), la crémail-
lére (70) du coulisseau (15) engrene par son extrémité avant uniquement
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avec le pignon arriére (86). Toutefois, lorsque le plateau se trouve dans
la position montrée sur les figures 9 a 12 et que le coulisseau (15) a
avancé par rapport au plateau (14), comme montré aux figures 9 et 10,
la crémaillére (70) engréne avec les deux pignons (86), (87). Lorsque le
coulisseau (15) avance davantage a partir de la position montrée a la
figure 9, il se déplace ensemble avec le plateau (14) et, pendant le mou-
vement, la crémaillére (54) du plateau (14) engréne successivement avec
les pignons (86), (87). De plus, lorsque le coulisseau (15) se trouve a
Pextrémité avant du plateau (14) et que ledit plateau est dégagé dans la
position montrée a la figure 13, la crémaillére (70) du coulisseau (15) est
dégagée des deux pignons (86), (87).

Le mécanisme de lecture de disques (6) est destiné a fonctionner
avec le disque (4) pendant que, vu de dessus, il chevauche le disque (4)
contenu dans I'élément de stockage de disques (3). Pour cette raison, la
partie du plateau (14) qui chevauche le disque (4) dans [l’élément de
stockage (3) a été découpée afin de former une encoche (52) autorisant
ainsi un déplacement vertical sans probleme de I'élément de stockage
de disques (3). Cependant, lorsque le plateau (14) est dégagé et se
trouve dans la position montrée a la figure 13, I'encoche (52) est exposé
a la vue et rend ainsi I'aspect de [I'électrophone peu attrayant. Afin
d'éviter cela, il est prévu un élément de protection (91) de I'’encoche
(52), montré aux figures 6, 13, 25 et 26.

Plus en détail, sur I'extrémité avant de la surface supérieure du
chéssis principal (1) est fixée une plaque (92) sur laquelle est monté
I'élément de protection (91) en pouvant se déplacer en avant et en ar-
riére. Un ressort (93) est disposé en étant comprimé entre la plaque (92)
et I'élément de protection (91) de sorte que ce dernier subit en perma-
nence la force du ressort (93) s’exercant vers l'arriere. L’ampleur du
mouvement vers l'arriére de I'élément de protection est limitée par un
rebord (94) saillant, prévu sur la plaque (92). L’élément de protection
(91) comporte sur sa face latérale gauche une piéce entiérement élas-
tique (95) et le plateau (14) comporte sur sa surface arriére un taquet
(96) comme montré & la figure 13 par une ligne en pointillés.

Pendant le déplacement du plateaut (14) dans la position montrée a
la figure 13, le taquet (96) vient par conséquent au contact de la piéce
élastique (94) alors que I'élément de protection (91) se déplace ensem-
ble avec le plateau (14) a I'encontre de la force du ressort (93). Puis,
lorsque le plateau (14) se trouve dans la position montrée a la figure 13,
I'encoche (52) est recouverte par I'élément de protection (91).

L’extrémité arriére de I'élément de protection (91) est pourvue au
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centre de sa largeur d’une dent creuse (97) dans laquelle est monté en
pouvant pivoter un élément d’arrét (98) sensiblement en forme de L. La
tige pivotante de I'élément d’arrét (98) est disposée horizontalement a
instar du montage du plateau (14) et la partie de la plaque (92)
chevauchant I’élément d’arrét (98) est pourvue d’une fente rectangulaire
(99).

Lorsque le plateau (14) se trouve dans la position montrée aux fi-
gures 9 a 12, le plus long cété de I'élément d’'arrét (98) bascule autour
de son axe horizontal vers l'arriére et vers le bas sous I'effet de son
propre poids, comme on peut le voir & la figure 26, de sorte qu’il ne
déborde pas de la surface du plateau (14) sur lequel est placé le disque.

Cependant, au moment ou le plateau (14) commence le mouvement
de déplacement & partir de sa position de repos pour se dégager de
I'assemblage et ol le taquet (96) bute contre la piéce élastique (95),
I’élément de protection (91) se déplace ensemble avec le plateau (14) et
ainsi I’élément d’arrét (98) se déplace avec eux et traverse la fente rec-
tangulaire (99). Puis, au moment ou I'élément d’arrét (98) se dégage du
bord avant de la fente rectangulaire (99), le cété le plus court de
I'élément d’arrét (98) vient par glissement au contact de la surface
supérieure de la plaque (92), comme montré & la figure 26, de sorte que
I'élément d’arrét (98) puisse tourner de 90° & I'encontre du sens des
aiguilles d’'une montre, ce qui a pour effet que le cété le plus large de
I'élément d’arrét (98) se dresse pour se trouver au-dessus de la position
de I'évidement (23) du plateau (14) sur lequel est placé un disque.

En fonction de la position détectée du plateau (14) et du coulisseau
(15), le moteur (82) montré aux figures 2 et 24 est actionné en vue de
déplacer correctement le plateau (14) et le coulisseau (15).

Lorsque le plateau (14) est tiré, grace au moteur, depuis la position
du mécanisme de lecture (6) pour s’écarter de I'assemblage, une griffe
d’engagement élastique (63) vient au contact de la détente (64) au mo-
ment ol le plateau (14) se déplace dans sa position la plus en avant, et,
simultanément, le taquet (65) sur le plateau (14) change l'interrupteur
(66) pour la détection du plateau, ce qui permet de détecter la position
dudit plateau (14). Puis, le moteur (82) est arrété aprés réception du si-
gnal donné (cf figures 19, 20 et 21).

Réciproquement, pour déplacer le plateau (14) en arriére depuis sa
position dégagée, le rebord d’extrémité avant (77) du plateau (14) vient
au contact de I'extrémité avant des piéces d’assemblage (55), (57) au
moment ol le plateau (14) se déplace de la position de I'élément de lec-
ture de disques (6) comme expliqué plus haut. Simultanément, un taquet
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(100) prévu sur le coté arriére du plateau (14) actionne en sens inverse
I'interrupteur (66) de détection du plateau, comme on peut le voir a la
figure 19, ce qui permet de déterminer la position du plateau (14). Puis,
le moteur (82) est arrété sur réception du signal donné.

Comme montré aux figures 13 et 27, la position du coulisseau est
déterminée par un détecteur de position (101) comprenant un émetteur
de lumiére (101a) et un récepteur de tumiére (101b). Comme montré aux
figures 8 & 13, le coulisseau (15) est pourvu sur son bord droit d'une
paire de fentes (102a), (102b), dont la fente avant (102a) correspond a la
position du coulisseau (15) du c6té de I'élément de stockage de disques
(3) et dont Ia fente arriére (102b) correspond a la position du coulisseau
(15) du cdté du mécanisme de lecture de disques (6).

Plus précisément, pendant que le coulisseau se déplace de
I’élément de stockage de disques (3) vers le mécanisme de lecture de
disques (6), la fente arriére (102b) avance vers sa position derriére le de-
tecteur (101) de la position du coulisseau (15). Puis, lorsque le coulis-
seau atteint la position prédéterminée sur le mécanisme de lecture de
disques (B), le détecteur (101) percoit la fente (102b). Le signal en résul-
tant est transmis vers le circuit de commande (103) comme montré a la
figure (27), et, le moteur (82) est commandé par le circuit de commande
(103) de telle sorte qu’il soit arrété apres rotation complémentaire d’un
chemin prédéterminé dans le méme sens.

Réciproquement, pendant que le coulisseau (15) se déplace du
mécanisme de lecture de disques (6) vers I’élément de stockage de dis-
ques (3), la fente avant (102a) recule vers sa position devant le détecteur
(101) de la position. Puis, le détecteur (101) pergoit la fente (102a) au
moment ol le coulisseau (15) atteint une position prédéterminée sur
I'élément de stockage de disques (3). Le signal en résultant est ici aussi
introduit dans le circuit de commande (103). Le moteur (82) est com-
mandé de telle maniére qu’aprés avoir effectué une rotation complémen-
taire d’'un chemin déterminé dans le méme sens afin de maintenir le
disque (4) par les moyens de retenue (29), (30) dans I’élement de stoc-
kage (3), il effectue un petit mouvement de rotation en sens inverse et
s'arréte.

Le moteur (82) de chargement de disques est actionné en fonction
de la taille du disque placé sur le plateau (14) ce qui va étre explicitée a
la suite.

Comme montré aux figures 2, 7 et 8, le grand et le petit évidement
(23), (24) peu profonds, & fonds plats, ménagés dans le plateau (14)
sont pourvu d’orifices traversants (104), (105) qui sont disposés de telle
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sorte qu’ils passent a travers un point commun en coopération avec le
mouvement du plateau (14). Sur le point commun sur le chéssis
principal (1) est prévu une source de lumiéere (106a) (cf figures 6 et 27)
et sur le point commun sur la console (12) est prévu un récepteur de
lumiére (106b) (cf figures 1 et 27). L’émetteur de Ilumiere (106a) et le
récepteur de lumiére (106b) déterminent ensemble un moyen de
détection de disques (cf figure 27).

Aprés que le plateau (14) a été dégagé de I'assemblage pour rem-
placer le disque, il doit étre repoussé pour retourner dans sa position de
départ. Dans ce cas, les trous traversants (104), (105) passent succes-
sivement par la position du moyen de détection des disques (106).

S'il s’agit d’un grand disque, le chemin optique est coupé par le
disque juste lorsque les deux trous traversants (104), (105) sont posi-
tionnés dans le chemin optique entre I'émetteur de lumiére (106a) et le
récepteur de lumiére (106b). Dans le cas d’un petit disque, le chemin
optique est coupé uniquement lorsque le trou traversant (105) destine au
petit disque est disposé dans le chemin optique. Lorsqu’il n'y a pas de
disque, le chemin optique n’est pas coupé méme lorsque les deux trous
traversants se trouvent dans le chemin optique.

Le détecteur (106) émet des signaux différents dans chacun des
cas évoqués. Il est commandé de telle sorte que le moteur (82) est ac-
tionné uniquement lorsqu’est placé soit un grand disque, soit aucun
disque sur le plateau.

Ainsi, le circuit de commande (103) recoit le signal de détection
depuis le détecteur (101) de la position du coulisseau et le signal de dé-
tection depuis le moyen de détection (106) de disques et accepte
également le signal que l'interrupteur coopérant avec le détecteur de la
position du plateau est allumé ou éteint. Ainsi, le moyen de commande
du moteur (82) est constitué du circuit de commande (103), du détecteur
(101) de la position du coulisseau, du moyen de détection des disques
(106), et, de rl'interrupteur (66) pour la détection de la position du
plateau (14) (cf figure 27).

" Comme montré aux figures 4 et 5, un chéssis secondaire (109) du
mécanisme de lecture de disques (6) - qui est assemblé avec le chéssis
secondaire (7) - est assemblé par I'une de ses surfaces latérales avec
une piéce de montage déformable qui est vissée sur la face intérieure de
la paroi latérale droite du chéssis principal (1) rendant ainsi possible Ia
rotation verticale de I'extrémité libre du chéissis secondaire (109).

Le chéssis secondaire (109) est pourvu sur la face opposée d'un
tenon de came (116). Comme montré aux figures 2, 4 et 14, le chéssis
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secondaire (2) comprend sur sa surface supérieure une came cylin-
drique (118) avec une gorge (117) courant en forme de spirale sur sa
surface périphérique. Ladite came cylindrique (118) comporte dans sa
partie inférieure une roue dentée (119) qui engréne avec la petite roue
de la roue dentée double (46). Le tenon (116) s’engage dans la gorge
(117) de la came (118).

Ainsi, lorsque I'engrenage embrayable (43) est en position basse,
comme montré a la figure 14, le mouvement de rotation du moteur est
transmis de maniére ralentie vers le came cylindrique (118) par
I'intermédiaire de I'engrenage embrayable (43) et la roue dentée double
(46). Du fait de la rotation de la came cylindrique (118), le mécanisme de
lecture de disques (6) tourne verticalement, la base de la piéce
d’assemblage (115) étant étirée ou comprimée.

Comme on peut le voir le mieux sur la figure 4, la surface arriere de
le chissis secondaire (7) comporte a son extrémité gauche le moteur
(10b) pour entrainer la table tournante (9) et I'arbre de rotation saillant
sur la surface supérieure du chéssis secondaire (7) comporte la table
tournante (9). A droite de la table tournante (9) est disposée la téte op-
tique (8) pouvant s’approcher ou s’éloigner de la table tournante (9).
Ladite téte optique (8) est entrainée par le moteur (10a) d’entrainement
du pick-up évoqué plus haut. L’arbre de rotation du moteur (10a) est
saillant sur la surface supérieure du chéssis secondaire (7) et comporte
une petite roue dentée (120), comme montré aux figures 4 et 5.

De l'autre c6té, la téte optique (8) comporte une crémaillére (121).
Une paire de roues dentées doubles (122), (123) dont chacune com-
prend une roue de petit et une roue de grand diamétre, coopérent suc-
cessivement avec la petite roue dentée (120) en vue d’obtenir un méca-
nisme de réduction de la vitesse. La crémaillére (121) coopére en aval
avec la roue a petit diametre de la roue dentée double (123) de sorte
que le sens de mouvement de la téte optique (8) peut étre renversé de
maniére linéaire par le moteur (10a).

Le sens de mouvement de la téte optique (8) est perpendiculaire a
la direction de transfert des disques (4) entre le mécanisme de lecture
(6) et I'élément de stockage de disques (3).

De plus, selon ce mode de réalisation, une piéce d’arrét (125) qui
est disposée & une hauteur correspondant & celle du mécanisme de lec-
ture de disques (6), agit en vue d’empécher que des disques (4) sortent
fortuitement de I'élément de stockage de disques (3) et entravent le dé-
placement vertical dudit élément de stockage (3) (cf figure 1).

Comme on peut le voir aux figures 6, 10 et 13, un élément d’arrét
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(127) est monté en pouvant tourner sur la partie la plus en arriére du
chéssis principal (1). Ledit élément d’arrét (127) est tourné et orienté par
un ressort (128) en vue de coopérer avec le taquet du plateau (14) main-
tenant ainsi le plateau (14) dans sa position de charge compléte. Ledit
plateau (14) est déchargé en tournant I’élément d’arrét (127) a I'encontre
de la force du ressort (128).

Comme montré a la figure 2, la surface arriere de I’élément de
stockage de disques (3) comporte & son extrémité droite une plaque
formant un indicateur de la hauteur (129) de I'élement de stockage de
disques (3). Ladite plaque est pourvue de six fentes prédéterminées, su-
perposées verticalement en accord avec les étages de I'élément de
stockage (3) contenant des disques. Un détecteur (non représenté sur
les figures) en position prédéterminée sur le chéssis principal (1) pergoit
la position de chaque fente indiquant & quel étage un disque est
disponible pour étre dégagé.

L’assemblage conforme au mode de réalisation évoqué, présente le
fonctionnement et les effets suivants.

Les moyens de retenue (29), (30) sont disposés dans la zone la
plus en arriére de I'élément de stockage de disques (3) et destinés a
retenir les bords périphériques des disques sur lesquels aucune infor-
mation n’est enregistrée. Le disque (4) est dégagé par la périphérie au
contact avec les guides-disques (22), (26) tandis qu’une autre partie du
bord périphérique est au contact avec la premiére et la seconde piéce
de poussage (18), (17) du coulisseau (15). Dans ce cas, le disque (4) se
déplace en arriére grace aux piéces de poussage (16), (17) dans la po-
sition finale, puis le coulisseau (15) est légérement repoussé pour
écarter le disque de la premiére et de la seconde pieces de poussage
(16), (17). Ce moyen de transfert de disques est de construction beau-
coup plus simple que celui d’appareils connus.

En outre, comme les disques disponibles sont disposés individuel-
lement dans I'élément de stockage de disques (3) sans nécessiter de
plateau, la force d’entrainement nécessaire pour le transférer peut étre si
réduite que I'élément de stockage de disques (3) peut étre de taille et
poids limités.

La taille de 'assemblage pour électrophone tel que vu en direction
du transfert de disques (en profondeur), peut étre réduite parce que le
mécanisme de lecture de disques (6) coopére avec le disque qui y est
déposé tandis que le disque déborde sur I'élément de stockage (3) et
plus particulierement parce que la direction de mouvement de la téte
optique (8) est perpendiculaire a la direction de transfert des disques.



10

15

20

25

30

35

2702079
19

La raison en est que, bien que la réduction de la taille du pick-up
(8) implique quelque difficultés en direction du mouvement car une ré-
duction en amont du mouvement du pick-up (8) est limitée par la taille
maximum des disques, [a taille du pick-up (8) en direction perpendicu-
laire & cette direction peut étre réduite avec des efforts de conception.

Le plateau (14) comporte une encoche (52) arrondie afin que, pour
un systéme dans lequel 'élément de stockage (3) et le mécanisme de
lecture de disques (6) sont déplacés verticalement en vue de la sélection
des disques, il soit possible d'effectuer la lecture du disque pendant
que celui-ci, placé sur le mécanisme de lecture de disques (6),
chevauche les disques dans I'élément de stockage (3).

Au moment ou le plateau (14) est tiré complétement de fagon a
faire apparaitre I'encoche (52), le plateau est d'apparence peu attractive
rendant ainsi I'assemblage de moindre attrait commercial. Mais comme
'élément de protection (91) est monté pour recouvrir I'encoche (52)
dans le plateau (14), ce dernier peut étre tiré complétement vers
I'extérieur sans réduire 'attractivité de I'apparence de I'appareil.

Comme ['élément d’arrét (98) prévu sur I'élément de protection (91)
travaille en association avec le retrait du plateau (14), il est peut
probable que le disque puisse de fagon autonome glisser vers le
mécanisme de lecture (6).

Les détails de réalisation présentés ci-dessus sont destinés 3 illus-
trer et non a limiter le domaine de I'invention.

Par exemple, I’élément de stockage de disques (3) peut étre concgu
pour recevoir plus ou moins de six disques. Le mode de réalisation
présenté est simplement un mode de réalisation préférentiel de
I'invention,-par exemple en ce qui concerne les dispositifs de retenue
qui ne sont pas nécessaires dans tous les cas. Si un tel dispositif de
retenue (27) est requis, celui-ci peut comprendre également une pluralité
de moyens individuels, séparés de I'élément de stockage de disques (3).
Une pluralité de moyens de retenue peut étre prévue également sur
I'élément de stockage lui-méme.

L’assemblage de lecture de disques prévu ci-dessus non seulement
rend possible une simplification considérable de la construction des
moyens de transfert de disques, mais encore est adaptable facilement &
un systéme dans lequel les disques sont retenus individuellement dans
'élément de stockage.
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REVENDICATIONS

1. Assemblage pour électrophones qui comprend:

- un moyen de lecture de disques permettant de lire les informations en-
registrées sur le disque,

- un élément de stockage d’une pluralité de disques disposés verticale-
ment les uns au-dessus des autres,

- un mécanisme de sélection des disques pour choisir I'un des disques
stockés dans I'élément de stockage, & 'aide d’'un déplacement vertical
relatif de 'élément de stockage et du moyen de lecture de disques,

- un moyen de transfert de disques pour effectuer le transport du disque
entre I’élément de stockage et I'élément de lecture de disques,

- un moteur pour entrainer le moyen de transfert de disques et

- un moyen de commande du moteur,

caractérisé en ce que:

- le moyen de transfert de disques est pourvu d’une premiére piéce de
poussage de la périphérie de chaque disque pendant qu’il se déplace
de I'élément de stockage de disques vers le mécanisme de lecture, et,
d’'une seconde piéce de poussage de la périphérie des disques pour
un déplacement en sens inverse,

- le moyen de commande entraine en rotation le moteur pour transférer
un disque, par 'une ou l'autre des deux piéces de poussage, vers la
position finale, puis actionne ledit moteur en sens inverse en vue
d’éloigner un peu ladite piéce de poussage du disque, et, finalement
arréte le moteur.

2. Assemblage selon la revendication 1 caractérisé en ce quel’élément
de stockage de disques comporte une pluralité de moyens de retenue
pour retenir élastiquement le bord périphérique de chacun des disques
disponibles qui y sont stockés.

3. Assemblage selon la revendication 2 caractérisé en ce que lesdits
moyens de retenue forment une piéce séparée de ['élément de

stockage de disques.



2702079

1/1s

Pl.

L~

7S

\

0L
Gl

€l

72
€2

qo0L

Zl

s

71



2702079

FIG. 2

26 |

25

104

2

N, /0

53 52 17 16




2702079

S/ 1o

PLl.

Z1
o
™

—
8¢ 0¢ 1Z l
/F//////v///—V N\ //\A\// ///////,\ AN NNN N
\ o4 \«, 77 7T T T 77 2222
( ]
\ Jv\wrivb\ \\ /
“ o ,r.\\)q
M\/-“ L //
% pa
L2 P11 T N ﬂJ
\ pu s
N ! === J—4

& O



2702079

z/ 10

Pl.

qaol
’Ql ¥ 60L
9 —~61l1
Gil 71l 2l \
- 8Ll
f €Ll i
) oLt h 4L
AR - ™ zeL Ozl 6
o T T m — - _ == .\\/\\\ N
[ \ 24 ey m | &r/
\ T J
8/ ( |
71 Al €l L

7 bl



YL, 2/ 10

2702079




2702079

16— 15— 102b

FlG. &



rFi. // 10O

2702079

251

96

)
i
o




o/ 10

L.

2702079

FIG. 10




L. 2/ 10
2702079

Il
M
16 1
16a |
1
15
Il
Il
Il
If
I
}l
7 ] 1-102a
/ 19 1Ta—"HT |
3 g6

%/"

A\
T

14



Lie 11U/

2702079

’_‘_‘_?7(102b

RN\ !
\\ II[
16/\* i
— 16a{!
|l
;Erqs
251 :I
{
)
tH
i
l
Il /—IOZa
L7 Ef}/
|
o487
SN 13
‘\ Ji
[ \\;,-—-’/ ]
// |
/ 68/-—
| 9 / T
1




1/ 16

Pl.

2702079

FIG. 13




&) 10

Ele

2702079

9% 1904 VA
_ ) ) ( ,
6L I W —— e 1 e e A _ 7€
RS e o i i d\ = -
B~ b S o7 67])05 15 6f
Z 1 o~
LIV—27 Hh vir 2R A oy [
/ —.F._ J _‘ |
7 £ 9% B
=
LE mm

7L DI



Pl. 13/18

2702079




2702079

FIG. 17
57
60 |
60
61
FIG. 18
,,/57/1
il aln
60 61 62 60




Fl. 12/10
2702079

FIG. 20

14N“&[uummmj,muuw}i_- “TI-_65

o o Z
] 5’ '
1




Pl. 10/10
2702079

68

24

17
23




rl. 1//10

2702079
FIG. 25
% 97
7 ———
Al [ o= SN
( “‘“‘;93”1 96 N
92 91 99 93 j
I
]
FIG. 26
96 98 97
) /
/ 7 )
e —_— 7




2702079

—101b

7
| <J ,z k'ﬁ_p’—\ o1 hor
17a-— sr\/ AANAN NN NNNY ﬁ ~ 2/ .

I
1

n7%
g
%
5
g
11
3

| v.ava
e — — o — e — —
e e e




