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Dwuzylowy uklad polgczen wedlug wyna-
lazku przeznaczony jest do nadzoru przebiegu
ruchu za pomocg wskazan na tablicy S$wietl-
nej, oraz do rejestrowania zajetoSci toréw
i stanowisk sygnalizacyjnych na 11mach kole-
jowych.

W zasadzie, w tego rodzaju ukladach polg-
czefl, nadzorowany obiekt jest wyposazony w
zestyk probierczy, ktérego polozenie zamknie-
cia i otwarcia, nazywane roéwniez polozeniem
»tak”- i ,nie”, jest przenoszone do przekaz-
nika znajdujacego sie¢ w centrali, ktéry uru-
chamia swymi zestykami urzadzenie wskazu-
jace lub rejestrujace. Takie urzadzenia réznig

*) Wlasciciel patentu oéwiadczyl, ze Wwspol-
twércami wynalazku sg inz. Hugo Schefe i inz.
Johann-Geor Postler.

(Niemiecka Republika Demokratyczna).

sie w zasadzie sposobem wspéipracy pomig-
dzy centralag i badanym obiektem.

Znane s3 uklady potaczen, w ktérych za-
rowno w centrali jak i w kazidym zespole
badanych obiektéw umieszczone s wybieraki
skokowe, sterowane synchronicznie .z centrall
za pofrednictwem impulséw indukcyjnych
i precyzyjnych przekaznikéw. Wada tego ro-
dzaju ukladéw jest konieczno$é stosowania
znacznej flosei przekaznikéw o duzej czesto-
tliwosci wlgczania' powodujacej szybsze ich
zuzycie, oraz podatno$¢ na zaklécenia precy-
zyjnych przekaZnikéw, ktére zawodzg i woéw-
czas synchroniczny bieg wybierakéw skoko-
wych ulega zakléceniu, powodujgc wystepo-
wanie falszywych informacji.

Znane sa réwniez uklady polgczen, przy
ktérych stosuje sie w centrali jeden wybierak



skokowy a w. kaadym zespole sgygnalizacyj-
nym jeden laficuchowy uklad przekaZnik6w.
Przy urzadzeniach tego rodzaju, fmpulsy na-
sgawcze i sygnalizacyjne przekazuje sie zwy-
kle torem dalekosieznym w postaci impulséw
pradu stalego lub impulséw indukeyjnych.
Przy zastosowaniu impulséw pradu stalego
nie mozna jednak pokonywaé wystarczajaco
duzych odlegloéci. Zastosowanie precyzyjnych
przekaZnik6w pozwala na osiggnigcie korzyst-
niejszych odleglo$ci przenoszenia, zmniejsza
jednakZze pewno§é przenoszenia na skutek
wiekszej podatnoSci na zaklécenia wystepujace
w przekaZnikach precyzyjnych. Zastosowanie
impulséw indukcyjnych posiada réwniez po-
wazne wady. Ze wzgledu na bardzo kroétki
czas dzialania tych impulséw, urzadzenia tego
rodzaju powoduja zaklécenia w przenoszeniu
nawet przy zastosowaniu przekaznikéw pre-
cyzyjnych. Dochodzg do tego jeszcze zakléce-
nia pochodzace od wplywoéw obcych.

Przy ukladach polaczenn innego rodzaju, kaz-
demu obiektowi przeznaczonemu do nadzoru
jest przeznaczona okreslona czestotliwo$é, ktd-
ra przekazywana jest przy zmianie stanu do
centrali. Chociaz te urzadzenia wskazuja zmia-
ne stanu z bardzo niewielkim o.péinien.iem, to
jednak wymagajg znacznego naktadu Srodkéw
technicznych, gdyz dla kazdej czestotliwosci
konieczny jest odpowiedni filtr oraz odbior-
nik.

Jak wiadomo ze wzgledu na konieczne od-
stepy, na normalnym 1lgczu dalekosieznym mo-
g3 by¢ przenoszone jednocze$nie tylko 24 roz-
ne czestotliwoéci. Oznacza to jednak, ze przy
nadzorze wiecej niz 24 obiektéw nalezy sto-
sowaé urzadzenia 2z czestotliwoécia nosna, co
jeszeze bardziej powigkszyloby naktady $rod-
kéw technicznych. ‘

Zadaniemh urzadzenia wedlug wynalazku
jest osiggniecie mozliwie najwiekszej pewno$-
¢i przenoszenia, oraz wzglednie duzego zasiegu,
przy jednoczesnym mozliwie najmniejszym na-
kladzie na $rodki techniczne.

W ukladzie wedlug wynalazku osigga sie to
nastepujaco, ze generator zewowy umieszczo-
ny w centrali, jest polaczony poprzez prze-
noéniki i tor dalekosiezny z odbiornikiem sy-
gnalu podporzadkowanemu kazdemu zespolo-
wi sygnalizacyjnemu, przy czym odbiornik
wzbudzony okreslona czestotliwoseia zewowa
powoduje obieg w laficuchowym obwodzie
- przekaznikéw, natomiast kazdemu zespolowi
sygnalizacyjnemu jest podporzadkowany ge-
nerator wytwarzajacy trzy réine czestotliwosci,

ktéry polaczony jest poprzez przenosniki do-
taczone do toru dalekosieznego z odbiornikami,
znajdujagcymi sie w centrali 1 nastrojonymi
na trzy rézne czestotliwoéci, a ponadto w cen-
trali, niezaleznie od oceny impulséw nastaw-
czych i sygnalizacyjnych, znajduje sie urzg-
dzenie kontroli impulséw, ktére odlaczaja ca-
ly uklad w wypadku nadejécia falszywych im-
pulséw. 7

Istotna zaleta wynalazku polega na tym, ze
w przeciwienstwie do znanych uktadow, moze
on byé stosowany w wypadku trakcji elek-
trycznej bez potrzeby wprowadzania specjal-
nych zmian. Dalszg zalety wynalazku jest to,
7e impulsy okreslonej czestotliwoéci mogg
byé wybierane tak dilugo, az dadzg w rezulta-
cie wartos¢ wielckrotnie przewyzszajacg czas
dzialania odpowiedniego przekaznika, a tym
samym spowodujg bezwarunkowe jego zadzia-
tanie. Przy proponowanym sposobie nadzoru
impulséw mozna nie tylko zrezygnowaé ze
sposocbéw  przewidujac  potwierdzenie,  ale
utatwione jest réwniez znacznie odigczania
ukladu w wypadku falszywych impulséw, oraz
ckre$lenia miejsca uszkodzenia. Jednakie szcze-
gélnie wazny jest fakt, Ze urzadzenie wedlug
wynalazku pozwala ograniczy¢ liczbe stosowa-
nych czestotliwosci do czterech, przy jedno-
czesnym zachowaniu duzej liczby badanych
obiektow. Uklad wedlug wynalazku wykonany
jest w nastepujacy spos6b. Zestyki wiaczajg
uzwojenie wtorne przeno$nika réwnoclegle do
toru dalekosieznego, w ktérym umieszczone sg
zestyki przekaznika lezacego jako ostatni w
taicuchowym obwodzie przekaznikéw, przy
czym zamkniecie tych zestykéw powoduje, ze
przebieg - wlaczania czestofliwoseci zewowej
przenosi sie do nastepnego zespolu sygnaliza-
cyjnego.

Dzieki tym zabiegom unika sig odbi¢ ‘na
torze dalekosieznym, gdyz jest on odigczany
w kazdym momencie pracy. Ponadto w ukta-
dzie wedlug wynalazku przewidziany  jest
przekaznik w laficuchowym obwadzie przekaZ-
nikéw ostatniego zespolu sygnalizacyjnego,
ktéry pracuje jako przekagnik zwrotny powo-
dujac powrdt ukladu do poloZepia wyjsciowe-
go 1 wlagcza sie tylko przy impulsie ,tak”.

Uklad wedlug wynalazku uwidoczniony jest
na rysunku, ktéry jest przedstawiony w posta-
ci stosowanej na liniach. kelejowych. - -

W uwidocznionym przykladzie wedlug- wy-
nalazku centrala ZS polgczona jest z jednym
tylko zespolem -sygnalizacyjnym MG. Nalezy
zaznaczyé, ze do centrali ZS moze byé dolg-
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czona dowolna ilo§é zespoléw sygnalizacyjnych
MG w ukladzie tancuchowym, za posrednic-
twem toru dalekosieznego FL, przy czym
wszystkie te zespoly wykonane s3 jednakowo.

Centrala skiada sie w zasadzie z generatora
zewowego RG, ktéry wysyla czestotliwo$é ze-
wowa fl, z przeno$nikow U1 i U2 z odbior-
‘nikéw E1, E2 i E3, z wybieraka skokowego S,
z urzadzenia do nadzoru impulséw JU oraz
lamp wskaZnikowych L1.. L wraz z przyna-
leznymi przekaznikami wskaznikowymi PI...
Pn. Zespoly sygnalizacyjne MG umieszczone sg
na przyklad w nastawni i skladajg sie z gal-
wanicznie cddzielonej mufy przylgczeniowej
do toru dalekosieznej, w ktorej sg umieszczone
przenosniki U i U4, oraz oba przekazniki U
i B ze swymi zestykami u;, up, uz, wzglednie
b1, bg z odbiornika sygnalu zewowego RE,
taiicuchowego obwodu przekaznikowego RK,
oraz z generatora FG z przynaleznymi don prze-
kaznikami SI, MT i MII, ktéry stluzy do wy-
twarzania czestotliwo$ci nastawczej f» oraz
obu czestotliwosSci sygnalizacyjnych fg i f4.
Generator zewowy z centrali ZS wysyla w tor
dalekosiezny czestotliwo$é zewowsg f; poprzez
przeno$nik Ul. Czestotliwo$é zewowa f; od-
bierana jest przez odbiornik sygnalu zewowego
RE w pierwszym zespole sygnalizacyjnym MG
poprzez przeno$nik U3 za posrednictwem opo-
ru wysokoomowego. PrzekaZznik A tego odbior-
nika przycigga i swym zestykiem a uruchamia
tancuchowy obwdd przekaznikow RK. Obwéd
przekaznikowy RK uruchamia kolejno, naj-
pierw przekaznik nastaweczy SI, ktéry swymi
zestykami st nastawia generator czestotliwosci
FG na ezestotliwos$é nastawcza f2, a nastegpnie
stosownie do polozenia zestykéw probierczych
Ky..... K, uruchamia albo przekaznik sy-
gnalizacyjny MI albo MII. Przekaznik sygna-
lizacyjny MI przyciaga na przyklad wtedy,
gdy wiasnie kontrolowany zestyk probierczy
jest zamkniety. W tym wypadku zestyk mlI
zostaje zamkniety i generator czestotliwosei
FG wysyla do centrali ZS impuls ,tak” za
poSrednictwem czestotliwoscei sygnalizacyjnej
f3. Gdy omawiany zestyk probierczy jest otwar-
ty, przyciaga wtedy przekasnik sygnalizacyjny
MII a jego zestyk mlIl zostaje zamkniety. Te-
raz generator czestotliwoéci FG wysyla do
centrali odpowiedni sygnal o czestotliwosci Fy,
€0 oznacza impuls ,nie”. .

Wysylane przez generator FG impulsy na-
stawcze fp i impulsy sygnalizacyjne f3 i f, do-
cierajag do céntrali ZS poprzez przenosnik U4,
tor dalekosiezny F1 i przez przeno$nik U2

’y

Wskutek tego, ze w odbiornikach El, E2 1 E3
umieszcone sg filtry dostrojone do odpowied-
nich czestotliwosci, zapewnione jest, Zze impuls
nastawczy fp zostanie odebrany w kazdym wy-
padku przez odbiornik E1. W zalezno$ci od te-
go, przycigga aparatura odbiorcza STE czlonu
nastawczego i swym zestykiem ste zamyka
obwdd pradowy wybieraka skokowego S. Wy-
bierak posuwa sie o jeden skok dalej i przy-
gotowuje obwod prgdowy dla przekaznika
wskaznikowego PI. '

Jezeli impuls sygnalizacyjny, nastepujacy po
impulsie nastawczym f, jest impulsem ,tak”
— f3, to przedostaje sie on do odbiornika E?
i uruchamia tam przekazZnik MDI strony od-
biorczej aparatury sygnalizacyjnej. Zestyk mel,
przckaznika MEI, przelacza wtedy obwéd pra-
dowy przekaznika P1, z minusa na plus i po-
woduje przyciagniecie przekaznika wskazni-
kowego PI1, ktéry podtrzymuje sie wtedy
swym wlasnym zestykiem ply. Zestyk roboczy
ple przekaznika wskaZnikowego Pl lezacy w ob-
wodzie ‘pradowym lampy LI, zamyka sie réw-
niez i przy pomocy lampy LI powoduje za-
Swiecenie symbolu odpowiadajgcego nadzoro-
wanemu obiektowi. Jezeli jednak po impulsie

- nastawczym fs, zamiast impulsu ,tak” — fg,

nadejdzie impuls ,nie” — f,, to zostanie on
odebrany przez odbiornik E3 i spowoduje
przyciggniecie przekaznika MEII strony od-
biorczej aparatury sygnalizacyjnej. Jego ze-
styk Mell zamyka sig i stwarza w ten sposéb
polaczenie od plusa do plusa dla przekaZnika
wskaznikowego P1 tak, ze nie moze on przy-
ciagngé, wzglednie zostaje odrzucony na sku-
tek zwarcia swego uzwojenia, jezeli z poprzed-
niego cyklu badanym znajdowal sie w stanie
przyciggnietym. Wskutek tego nie nastgpuje
roz§wietlanie odpowiedniego symbolu. Nastepnie
przychodzi impuls nastawczy fs, ktéry prze-
stawia wybierak skokowy S o dalszy skok, a
tym samym powoduje opisane juz dzialanie
impulsu sygnalizacyjnego w stosunku do prze-
kaznika wskaZnikowego P2. )
Gdy w zespole sygnalizacyjnym MG nastg-
pil obieg calego lancuchowego obwodu prze-
kaznikowego, to w mufie przylaczajacej do
toru dalekosieznego, dziala przekaznik przela-
czajgcy U, wiaczajac swymi zestykami u; i u»
tor dalekosiezny FL, a tym samym i bez

- przerwy wysylang czestotliwo§é zewowa f;, do

nastepnego zespolu sygnalizacyjnego, ktéry
pracuje wtedy w znany sposéb, Dalszy zestyk
ug przekaznika przelgczajgcego U wlgcza prze-
kaznik odijczajgcy B przyciggajgecy z opdz-
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nieniem, ktéry swymi zestykami b; i by odia-
cza przebadany juz zespél sygnalizacyjny od
toru dalekosiginego. To przylgczanie do na-
stepnego zespolu sygnalizacyjnego, powtarza
sie po ukoniczonym obiegu lancuchowego ob-
wodu przekaznikowego dla kazdego zespolu
sygnalizacyjnego, z wyjatkiem ostatniego ze-
spolu.. Przelaczenie urzagdzenia z ostatniego ze-
spolu sygnalizacyjnego do polozenia wyjécio-
wego nastepuje w ten sposéb, ze po przekaz-
niku podporzadkowanemu ostatniemu badane-
mu obiektowi, znajduje sie podobny przekaznik,
ktérego zestyk K, jest stale zamkniety. Prze-
kaznik ten po wlaczeniu go w znany sposéb
przez obwdd przekaznikowy, wywoluje po im-
pulsie nastawczym f,, impuls ,tak”, ktéry
wlacza wtedy w centralii ZS przekaznik Pn
(powodujacy powr6t ukladu do polozenia wyj-
Sciowego), tak jak to bylo opisame dla przekaz-
nika wskaZnikowego P1. Zestyk p, przeka:-
nika P, odlacza generator zewowy KG tak,
ze- opadajg réwniez wszystkie przekazniki A
w odbiornikach RE sygnalu zewowego poszcze-
golnych zespoléw sygnalizacyjnych, a tym
samym réwniez i lancuchowe obwody przekaz-
nikowe RK. Fo odpadnieciu przekaZnika P,
uklad staje si¢ ponownie gotowy do pracy.
Zadaniem ukladu JU do nadzoru impulséw,
jest kontrolowanie, aby impuls nastawczy
i impuls sygnalizacyjny nastepowaly po so-
bie we wladciwej kolejno$ci. Na obu wejéciach
ukladu JU do nadzoru impulséw umieszczone
sa, w swym ukladzie réwnoleglym, zestyki
robocze step, mel i mell, przekainika STE
strony odbiorczej aparatury nastawczej i prze-
kaznikébw MEI i MEII strony odbiorczej apa-
ratury sygnalizacyjncj, przy czym uklad ich
jest taki, ze zestyk ste jest polozony przed
pierwszym wejSciem, a oba zestyki mel i mell,
réwnolegle do siebie, zndjdujg sie przed dru-
gim wejéciem. Gdy po otrzymaniu impulsu
nastawczego f» przycigganie przekainik STE
strony odbiorczej aparatury nastawczej, zestyk
ste, zostaje zamkniety i uklad JU do nadzoru
impulséw, np. ogé6lnie znany multiwibrator
z dwoma polozeniami réwnowagi, otrzymuje
impuls, a przekaznik Y, ktéry w czasie pracy
jest przyciggniety, pozostaje w tym stanie na-
dal. Nastepny impuls, ktéry teraz nadchodzi,
musi przej§é przez zestyki meLs lub mell,
gdyz przyciaga jeden z dwoéch przekaZnikéw
wMEI lub MEII strony  odbiorczej aparatury
sygnalizacyjnej. Jezeli ten impuls nie nadej-
dzie, a zamiast niego przyjdzie dalszy impuls
nastawezy fp, to zamyka si¢ wprawdzie ze-

styk ste;, jednakze nie przechodzi zaden im-
puls przez uklad nadzoru JU poprzez prze-
kaznik Y, gdyz multiwibrator o dwéch poto-
zeniach réwnowagi nie przeszedl jeszcze w
przeciwne polczenie. Przekaznik Y odpada
i otwiera swodj zestyk y w obwodzie generatora
zewowego. W ten sposéb uniemozliwione jest
dalsze wysylanie czestotliwosci zewowej f; do
zespoléw sygnalizacyjnych MG i uklad pozo-
staje w spoczynku. Zamiast wybieraka sko-
kowego S mozna uzyé¢ réwniez lekkiego urzg-
dzenia do ustalania miejsca uszkodzenia.

Dostosowany do odpowiednich wymagan,
uklad wedlug wynalazku mozna stosowaé sku-
tecznie réwniez do nadzoru zakladéw przemy-
stowych.

Zastrzezenia patentowe

1. Dwuzylowy uklad polgczen do nadzoru prze-
biegu ruchu za pomocg wskazan na tablicy
Swietlnej ,oraz do rejestrowania zajetosci
torow i stanowisk sygnalizacyjnych na li-
niach kolejowych, ktéry posiada w centrali
wybierak skokowy, a w kaidym z pola-
czonych lancuchowo zespoléw sygnalizacyj-
nych wspélpracujacych z tym wybierakiem
za posrednictwem impulséw prgdu stalego
lub impulsow pradu o ckreslonej czegstotli-
wosci, posiada tancuchowy obwodd przekaz-
nikéw, znamienny tym, Zze generator zewo-
wy (RG) znajdujacy sie w centrali (ZS)
polaczony jest poprzez przenos$niki (U1, U3)
dolaczone do toru dalekosigeznego (FL) z od-
biornikiem (RE) sygnalu zewowego podpo-
rzadkowany kazdemu zespolowi sygnaliza-
cyjnemu, ktéry pobudzony odpowiednig cze-
stotliwo$cig zewowsg (f;) powoduje obieg w
tanicuchowym obwodzie przekaZnikéw (RK),
przy czym kazdemu zespolowi sygnalizacyj-
nemu (MG) przyporzadkowany jest genera-
tor (FG) czestotliwo$ci, wytwarzajagcy trzy
rézne czestotliwosci (fy, fs, f4), ktéry po-
laczony jest poprzez przenoéniki (U2, U4)
dolagczone do toru dalekosieznego do znaj-
dujgcych sie w centrali (ZS) odbiornikéw
(E1, E2, E3) nastrojonych na trzy rézine cze-
stotliwosci (fe, f3, f4), a W centrali, nieza- _
leznie od rozrézniania impulséw nastawczych
i sygnalizacyjnych, znajduje sie uklad (JU)
do nadzoru impulséw, ktéry wylgcza caly
ukiad w wypadku nadejécia blednych im-
pulséw.

2. Dwuzylowy uklad polaczen wedlug zastrz. 1,
znamienny tym, ze zestyki (b;, bs) wlaczaja
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uzwojenie wtérne przenosnika (U/y) do toru
dalekosieznego rowmnolegle, a w torze tym
umieszczone sg ponadto zestyki (U;, Us) prze-
kaznika (U) lezacego jako ostatni w lancu-
chowym obwodzie przekaznikowym, przy
czym zestyki te w stanie zamknietym po-
woduja przelgczenie czestotliwosci zewowej
(f1) do nastepnego zespolu sygnalizacyjnego.
. Dwuzylowy uklad polgczen wedlug zastrz.
1 i 2, znamienny tym, ze jeden z przekaz-

nikéw lancuchowego obwodu przekazniko-
wego ostatniego zespolu sygnalizacyjnego,
pracuje jako przekaZnik zwrotny (powoduja-
cy powrét ukladu do polozenia wyjsciowego)
i wlacza sie tylko na impuls ,tak”,
VEB Werk fiir Signal — und
Sicherungstechnik Berlin

Zastepca: mgr Jozef Kaminski
rzecznik patentowy
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