coenes POPIS VYNALEZU 246276

REPUBLIKA (11) (81)

(29) K AUTORSKEMU OSVEDCENI
(51) Int. CL4

—_— H 03 K 17/08

(22) Prihlageno 23 02 84
(21) (PV 1266-84)

(40) Zverejnéno 13 02 86

UKAD PRO VYNALEZY | (45) Vyd4no 15 12 87
A OBJEVY

{75)
Autor vynalezu FIALA KAREL ing., SATORIE MIROSLAV ing., PRAHA

(54) Obved pro bezkontakini spindni pFestavnikii se stejnosmérnym motorem

1 2

Obvod se tykd oboru Zeleznitni zabezpe-
Covaci techniky.

P¥edmé&t obvodu feS$i technicky problém
bezkontaktniho spindni silového obvodu e-
lektromotorického pfestavniku vyhybky se
stejnosmé&rnym motorem.

Podstatou vynalezu je zapojeni obvodu se -
stejnosmérnym sériovym motorem, s pohy- - —
bem v kladném a zdporném smyslu otéace- g w2 € ,f,gF
ni, kde spindni proudu ze stejnosmérného ¢ ~
napéajeciho zdroje se provadi tyristory a — e
vypindni koncovymi polohovymi spina¢i ne-
bo komutaci tyristor&t v obvodu nédhradni w "'”Z#
zatéze. | y i

P¥edmét obvodu je moZno vyuZit pfede- ——e- LT 9
viim u zapojeni elektrickych obvodi pie- ‘ i |
stavniku pro vyhybky Zelezniéniho spédo- |
vi§tniho zabezpedovaciho za¥Fizeni. i
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Vynélez Pe8§i zapojeni stavéciho obvodu
pro elektromotorické prestavniky vymén s
bezkontaktnim spindnim tyristory.

Dosud pouZivand zapojeni stavéciho ob-
vodu vymeénnych prestavnikii pouZivaji jako
spinaci elementy kontakty stykadti, p¥ipad-
né specidlnich relé. Pri ¢etném spinédni znac-
nych stejnosmérnych prouddt a napéti do
indukéni z4téZ%e dochdzi k rychlému me-
chanickému i elektrickému opotFebeni kon-
taktnich prvki.

VySe uvedené nedostatky jsou odstranény
stavécim obvodem s bezkontaktnim spiné-
nim tyristory, jehoZ podstatou je obvod se
stejnosmérnym motorem vyznadeny tim, Ze
kotva elektromotoru s dvéma budicimi vi-
nutimi jsou pFipojeny ve dvou paralelnich
vétvich a jedné spoletné vétvi elektrického
obvodu ke =zdroji stejnosmérného proudu
prost¥ednictvim spinaciho obvodu tvoreného
tyristory.

PouZitim obvodu bezkontakiniho spinani
stejnosmérného motoru pfestavniku se do-
sahuje vy$3i rychlosti reakce na povel, vys-
31 Zivotnosti a spolehlivosti zaFizeni ovldda-
jiciho prestavnik se stejnosmérnym moto-
rem.

Na vykrese je priklad zapojeni obvodu po-
dle tohoto vynélezu.

Kotva stejnosmé&rného elektromotoru M
se sériové zapojenymi prvnim a druhym bu-
dicim vinutim M1 a M2 pro pohyb v Kklad-
ném a zdporném smyslu otdfeni je pFipoje-
na na zdroj stejnosmérného napéti pres spi-
naci tyristory, prvni V81, druhy V82 a tfeti
VS3 v obou pélech zdroje. V sérii s budici-
mi vinutimi a spinacimi tyristory jsou déle
zapojeny kontakty koncovych polohovych
spinadll, prvy S-+ a druhy S— a odd8&lovaci
diody, prvd VD1 a druhd VD2, Mezi anody
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tyristorli, prvého a druhého a katody k nim
sériové zapojenych diod, prvé a druhé, je
zapojen zhdéSeci kondenzator €. Paralelnd
k elektromotoru je zapojena pfed kontakty
koncovych polohovych spinatfi ndhradni za-
téZ tvoFend odpory, prvnim R1 a druhym R2.

Vétev obvodu s prvnim spinacim tyristo-
rem VS1, prvni oddé&lovaci diodou VD1 a
prvnim polohovym koncovym spinafem S-+
napdji prvai budici vinuti M1 a kotvu elek-
tromotoru M ze zdroje stejnosmérného prou-
du pro pohyb v kladném smyslu otdteni. Vé-
tev obvodu s druhym spinacim tyristorem
V82, druhou diodou VD2, druhym poloho-
vym spinafem S— napédji druhé budici vi-
nuti M2 a kotvu elektromotoru M ze zdroje
proudu pro pohyb v zdporném smyslu oté-
deni. Zpétnou vétev spoleCnou pro oba ob-
vody z kotvy elektromotoru M sping tieti
tyristor VS3. Obvod elektromotoru vypinaji
v koncové poloze pohybu koncové polohové
spinate S-+ nebo S—. Je-li tFeba zménit
smér otddeni ovlddaného elektromotoru v
mezipoloze, spind po vybuzeni tyristor vét-
ve pro opatny smér pohybu a pifes komu-
tatni kondenzétor C je vypnut tyristor vét-
ve ohvodu pro plivodni smér pohybu. Je-li
tfeba vypnout elektromotor aniZz doSlo k je-
ho pohybu a sepnuti pfislu§ného kancového
polohového spinale pro opa&ny smér, spinéd
tyristor opatného sméru pohybu pfes odpor
ndhradni zdt87e a komutace tyristori na-
stane pfes kondenzétor C. Vybuzeny tyris-
tor pak vypne samovoln& poklesem proudu
pod hodnotu pfidrZného vratného proudu.

Zapojeni tohoto obvodu urdené predeviim
pro elektromotorické prestavniky vyhybek,
umoZiiuje Feit ovlddaci obvody téchto za-
¥zeni s podstatnd vySsi spolehlivosti neZ pii
pouZiti kontaktnich spinacich prvkil.

_PREDMET VYNALEZU

Obvod pro bezkontakini spindni pfestav-
nikll se stejnosmérnym motorem vyznadeny
tim, Ze prvni jeho sériové budici vinuti pro
pohyb v kladném smyslu otdfeni (M1] je
napédjeno pfes v sérii zapojeny kontakt prv-
niho koncového polohového spinafe motoru
(S-+], prvni oddélovaci diodu (VD1] a prvni
spinaci tyristor (VS1) ze zéporného pdlu
zdroje, druhé budici vinuti pro pohyb v zd-
porném smyslu otdfeni (M2) je napédjeno
plfes v sérii zapojeny druhy kontakt konco-
vého polohového spinate motoru {S—), dru-
hou odd&lovaci diodu (VD2) a druhy spi-

naci tyristor (VS2) ze zdporného pdlu zdro-
je, pfi¢emZ kotva elektromotoru (M) je jed-
nim vyvodem pFipojena k uzlu budicich vi-
nut{ a druhym vyvodem pfes v sérii zapoje-
ny t¥eti spinaci tyristor (VS3) ke kladnému
pblu zdroje, pFitom mezi uzly spojeni katod
oddélovacich diod a anod tyristori je pii-
pojen komutaéni kondenzator (C), k ano-
dédm oddélovacich diod (VD1, VD2} jsou
pfipojeny vZdy jednim vyvodem odpory né-
hradni zédtéZe (R1 a R2), které jsou svym
druhym vyvodem spojeny do uzlu na katodu
t¥etiho tyristoru (VS3).
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