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Skyddsanordning fér valsnyp

Telanipin suojalaite

TimA keksintd koskee telanipin suojalaitetta kahden, laa-
keriohjaukseen laakeroidun telan avulla muodostettua te-
lanippid varten, jossa on kannatin, johon on kiinnitetty
kaksi, telaparin yhteen telaan liittyvdd listaa, jotka
kdytdssd sHdilyttdvit ennalta mddrdtyn maksimaalisen etdi-
syyden kulloiseenkin telapintaan.

Timin tyyppisessd tunnetussa telanipin suojalaitteessa
(DE 38 38 746 Al) suojalaite muuttaa asentoaan kun ndma
kaksi telaa erotetaan toisistaan niin, ettd listat myds
telojen ollessa erotettuina toisistaan aina sdilyttévat
ennalta mddrdtyn etdisyyden telapintoihin. Tdmd on valt-
timitsntd koska esimerkiksi paperikalantereiden kohdalla
telat jatkavat pydrimist&&n myds erottamisen jdlkeen,
jolloin my&s tdssd tilanteessa on olemassa vaara, ettd
kayttshenkild joutuu sormistaan telanippiin ja loukkaan-

tuu.

Paperikalantereiden kohdalla, joihin my&s sisdltyy peh-
meitd teloja on telat ja erityisesti pehmedt telat ajoit-
tain sorvattava pintavaurioiden poistamiseksi. Telojen
halkaisija muuttuu t#11&in pakostakin. Tdten voi uuden
telan halkaisija esimerkiksi olla 825 mm samalla kun pie-
nin mahdollinen sallittu halkaisija on vain 675 mm. Tadssa
tapauksessa on telanipin suojalaite sdddettdvd uudestaan
joka halkaisijamuutoksen jdlkeen. T&md tapahtuu yleensa
karajirjestelmén kautta, joka siirtdd kannatinta. Karat
ovat yleensi sijoitetut suojalaitteen kumpaankin pddhén
niin, ettd tarvitaan kahta asentajaa turvaraon, so. lis-
tojen ja telojen vdlisen raon sddtédmiseksi. Koska on hy-
vin vaikeata varmistua siitd, ettid ndm3 kaksi asentajaa
ty&skentelevdt synkronoidusti on olemassa vaara, ettd
kannatin kiertyy, jolloin listat ainakin osittain voivat
tulla kosketukseen telapintojen kanssa ja vaurioittaa

niitd. Turvaraon siitimisen tdytyy siis tapahtua suurella
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huolella. Tarvittava aikamd&rid turvaraon sddtdmiseksi
telan vaihtamisen vast. sorvatun telan asentamisen j&l-

keen on suuri ja se lisdd huomattavasti kalanterin sei-

sokkiaikaa.

TAm4n keksinndén tehtdvinid on saada aikaan telanipin suo-
jalaite, joka pienelli asennuspanoksella myds vaihtelevi-
en telahalkaisijoiden yhteydessd sdilyttdd sallitun tur-

varakokorkeuden.

Tamd tehtidvid ratkaistaan edelld esitetyn tyyppisen te-
lanipin suojalaitteen kohdalla siten, ettd kannatin on
kiddnnettivisti kiinnitetty ensimmiisen telan laakerioh-
jaukseen piddasiassa yhdensuuntaisesti telanipin kanssa
kulkevan akselin ympdri ja ett#d kdytet#ddn kdyttdlaitetta,
joka sditdi kannattimen kulma-asentoa kdytodssd kahden

laakeriohjauksen vilisestd etdisyydestd riippuen.

Kannatin muodostaa ennalta mddrdtylld telahalkaisijalla
madrdtyn kaltevuuskulman sen tason kanssa, jossa tela-
akselit sijaitsevat. Toisen telan halkaisijan pienentyes-
si on kannatinta kallistettava yhd voimakkaammin toista
telaa pidin jotta toiseen telaan liittyvdn listan turvara-
ko pysyisi sallitun arvon puitteissa. T&td kallistamista
ei endd suoriteta k#dsin asentajien vaan automaattisesti
kdyttdlaitteen avulla. Kidyttdlaitetta ohjaa t&lléin kah-
den laakeriohjauksen vdlinen etdisyys. Tdmd etdisyys on
toisen telan halkaisijan mitta. Kun toisen telan hal-
kaisija pienenee muuttuu myds kahden laakeriohjauksen
vilinen etdisyys automaattisesti. Koska kannatin on yh-
teydessd kahteen laakeriohjaukseen osittain suoraan,
osittain episuorasti kdyttdlaitteen kautta voi se vdlit-
tomdsti kdyttdd etdisyystietoa hyvdksi ja muuttaa se kal-
tevuuskulmaksi. Kerran oikealla tavalla sdddettyjen lis-
tojen kohdalla pysyy turvaraon korkeus pddasiassa muuttu-
mattomana myds siind tapauksessa, ettd toinen tela pois-

tetaan, sorvataan ja jdlleen asennetaan paikalleen ilman
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etti tarvitaan uusia asennustditd.

Kidyttdlaite muodostuu edullisesti kannattimeen sijoitetun
kannatinvasteen ja toisen telan laakeriohjaukseen sijoi-
tetun tukivasteen avulla, jolloin jompikumpi vasteista on
muotoiltu ohjauskdyriksi, jonka kanssa toinen vaste on
kosketuksessa. Nididen vasteiden toisistaan erottamiseksi
kutsutaan niiti "ensimmdiseksi vasteeksi" ja "toiseksi
vasteeksi", jolloin ensimmidinen vaste on joko tuki- tai
kannatinvaste kun taas toinen vaste on joko kannatin- tai
tukivaste. Ohjauskiyrd voi esimerkiksi liittyd kannatti-
meen. Timd on tdl16in rakenteeltaan sellainen, ett&d laa-
keriohjauksien sijaitessa suuremman etdisyyden pddssa
toisistaan myss tukivasteen ja kannattimen vélinen et&i-
syys on suuri. Koska kannatin on kiinnitetty ensimmdiseen
telaan liittyvid#n laakeriohjaukseen on sen asento ja si-
ten ohjauskdyrid miiritetty toisen vasteen suhteen.

T8116in pidetddn sopivimpana, ettd toinen vaste on raken-
teeltaan kdyntirulla. Timén avulla saavutetaan se, ettd
kitka niiden vasteiden vidlilli pysyy mahdollisimman pie-
nend. Ohjauskiyrd liukuu siis toista vastetta pitkin sii-
hen pisteeseen asti, jossa kannatin asetttuu ennalta maa-
réttyyn asentoon eikd pys#hdy sitd ennen kitkan vaikutuk-

sesta.

Ainakin toinen vasteista on sopivimmin rakenteeltaan
siirrettidvd. Vastetta siirtdmdlld voidaan sddtdd turvara-
on korkeutta. Sen jdlkeen kun vastetta on siirretty voi-
daan se kiinnitt#i t&hdn saavutettuun asentoon. Toisen
telan poistaminen ja paikalleen asentaminen on t&ll&in
ongelmitta mahdollinen. Toisen telan jdlleenasentamisen
jdlkeen k#innet#ddn kannatin vastetta vastaan. Koska t&md
td118in on paikoitettu tulee turvaraolla olemaan haluttu

korkeus.

Useissa tapauksissa tulee painovoima riitt&#md&n kannatti-
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men saattamiseksi kosketukseen vasteen kanssa. Tdrindiden
yhteydessd on kuitenkin mahdollista ettd turvarako tahto-
matta suurenee. Tamdn vilttimiseksi kdytetddn puristus-
laitetta, joka kidytdssd vaikuttaa kannattimeen siten,
ettid kannatinvaste on kosketuksessa tukivasteen kanssa.
Timdn rakenteen ansiosta on jopa mahdollista kdantiad kan-

natinta painovoiman vaikutusta wvastaan.

Puristuslaite on sopivimmin rakenteeltaan kahteen suun-
taan vaikuttava moottori, joka k&&ntdd kannattimen ulos
toisen telan poistotasosta toista telaa vaihdettaessa.
Puristuslaitteella on siis kaksi tehtdvdd, eli ensinndkin
kannattimen puristaminen tukivastetta vastaan kidytdssd ja
toiseksi kannattimen uloskddntdminen toisen telan poisto-
tasosta niin, ettd toisen telan poistaminen helpottuu

huomattavasti.

Erdiissi erityisen sopivassa rakennemuodossa on tukivaste
sijoitettu luistiin, joka on siirrettividsti laakeroitu
tukivastetta kannattavaan laakeriohjaukseen ja jota telo-
ja toisistaan erotettaessa siirret#ddn poispdin kannatti-
mesta. Erityisesti kalantereiden kohdalla on vdlttamaton-
td, ettd telat erotetaan toisistaan nopeasti esimerkiksi
gilloin, kun materiaali- tai paperiraina on katkennut.
Tissd tapauksessa pydrivdt telat hitausvoimansa vuoksi
edelleen jonkin aikaa. Koska laakeriohjauksien vdlinen
etdisyys automaattisesti suurenee teloja toisistaan ero-
tettaessa kddntyy kannatin asentoon, jossa silld olisi
oikea turvavdli toista telaa varten, jolla olisi vastaa-
vasti suurempi halkaisija. Tdten syntyvd turvarako on
t4116in mahdollisesti suurempi kuin sallittu korkeus
niin, ettd tdstd voi muodostua vaaraa kdyttohenkildlle.
Turvaraon korkeuden pitadmiseksi salittujen rajojen puit-
teissa myds telojen pikaerottamisen yhteydessd siirretdén
tdl116in tukivastetta pikaerottamisen aiheuttaman laake-
riohjauksien etdisyyden suurentumisen yhteydessd t&mén

suurentumisen tasaamiseksi.
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Eriissi toisessa sopivassa rakennemuodossa, jossa laake-
riohjaukset ovat tuetut kotelossa kddnnettévien vipujen
avulla kdytetddn koteloon kiintedsti sijoitettua kotelo-
vastetta, joka on varustettu toisella ohjauskéyrédlld,
jonka kanssa luisti puristuslaitteen kohdistaman voiman
vaikutuksesta on kosketuksessa. Teloja toisistaan erotet-
taessa vivut kdintyvidt kotelossa. Koska luisti puristus-
laitteen avulla on painettuna toista ohjauskdyrdd vas-
taan, joka on kiinted kotelossa, eikd siis seuraa vivun
kidintymistd, esiintyy suhteellista liikettd toisen oh-
jauskdyrdn ja luistin v&1illd. Koska luisti seuraa oh-
jauskidyrid voidaan luistia tdlld tavalla siirt&a yksin-

kertaisella mutta luotettavalalla tavalla.

Luisti on t#118in sopivimmin varustettu toisella k&dynti-
rullalla, joka on kosketuksessa toisen ohjauskdyrdn kans-
sa. Mysd tédssikin tapauksessa on toivottavaa pienentai
kitkaa luistin ja toisen kdyttdrullan vdlilla.

Eriissi toisessa sopivassa rakennemuodossa, jossa laake-
riohjaukset myds ovat tuetut koteloon kddnnettédvisti si-
joitettujen tukivipujen avulla, on tukivaste kiinnitetty
toisen telan laakeriohjaukseen yhdistetyn ohjausvipuakse-
lin ympidri k#innettdvidin ohjausvipuun ja kdytet&ddn k&dn-
tdlaitetta, joka tukivivun kddntdliikkeen yhteydessd saa
aikaan ohjausvivun kdintdliikkeen. Teloja toisistaan ero-
tettaessa tukivivut ki#ntyvit ulos kdyttdasennostaan.
Timi kHintdliike muutetaan ohjausvivun k#intdliikkeeksi.
Ohjausvipu puolestaan liikuttaa tukivastetta niin, ettd
tukivaste asettuu toiseen asentoon kannatinvasteen suh-
teen. Tdllid tavalla tasataan suurentunut etdisyys kahden
laakeriohjauksen vdlilld. Turvaraon korkeutta voidaan
titen telojen toisistaan erottamisesta huolimatta pitdd

maksimaalisen etdisyyden alapuolella.

T4116in pidetdidn sopivimpana, ettd kddntblaite on varus-
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tettu tapilla, joka on sijoitettu ohjausvipuun muodostet-
tuun ohjausaukkoon ja ensimmiisen telan laakeriohjauksen
kanssa kiintedssi yhteydessd olevaan tartuinlaitteeseen.
TH116in kdytet#dn hyvdksi sitd tosiasiaa, ettd tukivipuja
kiinnettiessd tela-akselit siirtyvdt. Ohjausvipu on va-
rustettu kahdella, kulman verran toistensa suhteen siir-
retyilld haaroilla. Tukivaste on kiinnitetty yhteen haa-
raan. Tappi on sijoitettu toiseen haaraan. Sen vuoksi,
ettd tartuinlaite on kiinte&ssa yhteydessﬁ-ensimméisen
telan laakeriohjauksen kanssa tappi siirtyy akselisiirty-
min verran, jolloin sit# kannattava ohjausvivun haara
kdidntyy vastaavasti. Myds tukivaste kdantyy t41186in saman
kulman verran niin, ettd sen asento muuttuu kannatinvas-

teen suhteen.

Tappi on sopivimmin ohjattu tartuinlaitteessa ja/tai oh-
jausvivussa olevan raon avulla, joka kdyttbdasennossa
ulottuu piiasiassa kohtisuoraan telanippitasoa vastaan.
Timin avulla on k#dntdlaitteen toiminta turvattu myds
telojen akseleiden vdlisten etdisyyksien muuttuessa, so.

telahalkaisijoiden muuttuessa.

Tissi yhteydessid kidytetdin sopivimmin sddtdlaitetta, joka
siitidi tapin etdisyytta ohjausvipuakselista kahden laake-
riohjauksen vilisestd etHdisyydestd riippuen. T&mdn vuoksi
muuttuu ohjausvivun vipuvdlityssuhde telojen halkaisijas-
ta riippuen niin, etti# ohjausvipu samalla akselisiirty-
millid, tapin asennosta riippuen, k##ntyy suuremman tai
pienemmin kulman verran. T&mén ansiosta otetaan huomioon
suojalaitteen, so. kannattimen eri sdadst erilaisten te-
lahalkaisijoiden yhteydess&. Mitd lyhyempi tapin etdisyys
on ohjausvivun akselista sitd suurempi on ohjausvivun
kdintdkulma samalla akselisiirtym&lla.

TH4116in pidetdin sopivana sitd, ettd sddtdlaite on varus-
tettu vipuvarrella, joka ensimmdisestd kiinnityspistees-

tidin on yhdistetty yhteen laakeriohjaukseen ja toisesta
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kiinnityspisteestdin toiseen laakeriohjaukseen, ettd tap-
pi on sijoitettu vipuvarteen ja ettd kiinnityspisteet
ovat yhdessi suunnassa mdiritetyt laakeriohjauksissa koh-
tisuoraan telanippitasoca vastaan. Vipuvarsi on siis kdy-
tinndssi yhdestd pH#istdin kiinnitetty yhteen laakerioh-
jaukseen ja toisesta pddstddn toiseen laakeriohjaukseen.
Sanaa "p#itd" ei t#dssd yhteydessd tule késittdd sananmu-
kaisesti. Vipuvarsi voi tietenkin myds ulottua kiinnitys-
pisteiden ulkopuolelle. Kiinnittémisen avulla kahteen
laakeriohjaukseen asettuu vipuvarsi kaltevaan asentoon
kahden laakeriohjauksen vdlisestd etdisyydestd riippuen.
Koska vipuvarren kiinnityspisteet laakeriohjauksissa ovat
miiritetyt yhdessi suunnassa kohtisuoraan telanippitasoa
vastaan, siis sitd tasoa vastaan, jossa kummankin telan
tangentit yhtyvédt telanipissd, vastaa kukin kahden laake-
riohjauksen etdisyys tarkkaan vipuvarren kaltevuutta.
Timin kaltevuuden ja tapin kiinnityskohdan avulla tukivi-
vussa voidaan siis tapin korkeus mi&rittdd tarkasti kah-
den laakeriohjauksen suhteen. Kuhunkin kahden laakerioh-
jauksen etdisyyteen liittyy siis téten tarkasti tapin
yksi sijaintikohta. Kutakin kahden laakeriohjauksen et&i-
syyttd vastaa siis tarkasti kulma, jonka verran ohjausvi-
pua kdinnetddn teloja toisistaan erotettaessa.

Yksi tai kumpikin kiinnityspiste ja/tai tappi ovat sopi-
vimmin sijoitetut siddettdvidsti vipuvarteen. Tamén avulla
voidaan esimerkiksi asennuksen yhteydessd suorittaa yksi-
kisitteinen sd#td. Turvaraon koko asettuu t&#l1l16in aina

automaattisesti.

Tappi on sopivimmin sijoitettu vipuvarteen kahden kiinni-
tyspisteen vdlille. Vdlityssuhde on t&116in osoittautunut
edullisimmaksi. Tdssd kohdassa vipuvarteen kohdistuvat

mekaaniset rasitukset ovat lisdksi pienia.

Tappi on edullisesti ohjattu rullien avulla tartuinlait-

teessa ja/tai ohjausvivussa. Tdssi yhteydessd ei esiinny
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kdytidnndllisesti katsoen mitddn kitkah&viditd, jotka voi-

sivat estdi tukivasteen liikettd kannatinvasteen suhteen.

Keksintd selitetddn seuraavassa sopivien rakenne-esimerk-

kien pohjalta samalla kun viitataan piirustukseen, jossa:
Kuv. 1 esittdid kaaviomaisesti telanipin suojalaitetta,

Kuv. 2 esittdd telanipin suojalaitetta poiskddnnetyssd

tilassa,

Kuv. 3 esittdi telanipin suojalaitetta toisen telan hal-

kaisijan pienentdmisen jdlkeen,

Kuv. 4 esittdi sopivaa rakennemuotoa pikaerotettavien
telojen kohdalla,

Kuv. 5 esittdd toista sopivaa rakennemuotoa telojen pika-
erottamiseksi toisistaan, jossa telat ovat laakeroidut

vipuihin,

Kuv. 6 esittdd kuvion 5 mukaista rakennemuotoa telojen

ollessa erotettuina toisistaan,
Kuv, 7 esittdd leikkausta kuvion 5 viivaa A-A pitkin,
Kuv. 8 esittdd kolmatta suojalaitteen rakennemuotoa,

Kuv. 9 esittdd kuvion 8 rakennemuotoa, jossa on toinen

tela, jonka halkaisija on pienempi,

Kuv. 10 esittdd kuvion 9 mukaista rakennemuotoa telojen

ollessa erotettuina toisistaan, ja

Kuv. 11 esittdd leikkausta kuvion 8 viivaa A-B pitkin.
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Kuvioissa 1-3 on esitetty suojalaitteen 1 ensimmdinen
rakennemuoto, jonka tehtdvidni on varmistaa kahden telan
2, 3 avulla muodostettu telanippi 4. Suojalaite 1 on va-
rustettu kannattimella 5, joka on onteloprofiilin muotoi-~
nen. Kannattimeen on kiinnitetty kaksi listaa 6, 7. Ndi-
den listojen 6, 7 tulee olla sijoitettuina niin 1l&helle
telojen 2, 3 pintaa, ettd listojen 6, 7 ja telojen 2, 3
pintojen vdliin jd&4 vain turvarako, jonka korkeus on X.

Tela 2 on laakeroitu laakerichjaukseen 8. Tela 3 on laa-
keroitu laakeriohjaukseen 9. Kannatin 1 on kustakin pdés-
tddn varustettu liitoslaatalla 10, jonka avulla se on
kiinnitetty laakeriohjaukseen 8. Kannatin on t&lléin
kd&nnettidvd pddasiassa yhdensuuntaisesti telanipin 4
kanssa kulkevan akselin 11 ympdri.

Kannatin on lisdksi kummaltakin puoleltaan varustettu
pitimelld 12, joka kannattimesta 1 poispdin suunnatulta
sivultaan on varustettu ohjauskdyrdlld 13. Ohjauskdyrd 13
on kosketuksessa kdyntirullan 14 kanssa, jota telanippi-
tason suuntaisesti voidaan siirtii telan 3 laakeriohjauk-
sessa 9. Kdyntirullan sijaintikohta on telan 3 keskipis-
teen suhteen midritetty etdisyyden A avulla pystysuun-
nassa ja etdisyyden B avulla vaakasuunnassa. Etdisyyttd B
voidaan muuttaa siirt&mdlld kdyntirullaa 14 laakerioh-
jauksessa 9. Kannattimen 5 kddntdakselin 11 sijaintikohta
on myos mddritetty telan 2 suhteen. Tdlldéin on etdisyys D
kddntdakselin 11 vaakasuora vdlimatka telan 2 keskipis-
teestd. Etdisyys W-C on etdisyys pystysuunnassa. Esite-
tyssd rakennemuodossa kddntdakselin 11 sijaintikohtaa ei
voida muuttaa. Kuten erityisesti kuvion 1 perusteella
voidaan havaita on turvaraon korkeus X riippuvainen k&yn-
tirullan 14 keskipisteen vaakasuuntaisesta etdisyydestd B
telan 3 keskipisteestd. Kun etdisyyttd B pienennetdin

pienenee myds turvaraon 15, 16 korkeus X automaattisesti.
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Kannatinta 5 painetaan midnti-sylinteri-laitteen 17 avulla
pddasiassa alaspdin. Tdtd tarkoitusta varten kehitetdén
sylinteritilaan 18 ennalta mddrdtty paine. Méntéd-sylinte-
ri-laite 17 k#&ntdd kannatinta 5 kddntdakselin 11 ympdari
kunnes ohjauskdyrid 13 tulee kosketukseen kédyntirullan 14
kanssa. Se piste, jonka kohdalla ohjauskdyrd 13 tulee
kosketukseen kdyntirullan 14 kanssa, mddrdytyy etdisyyden

E1 + C avulla.

Telan 3 poistamiseksi sylinteri-mé@ntéd-laite 17 toimii
toiseen suuntaan, so. paine kehitetdin mdntd-sylinteri-
laitteen 17 toiseen sylinteritilaan 19. Tdmdn vuoksi kan-
natin % kddntyy kdidntbdakselin 11 ympdri toiseen suuntaan.
Kannatin 5. kdéintyy tédmdn ansiosta tdysin pois telan pois-
totasosta 20. Pidin 12 sijaitsee aksiaalisuunnassa telan
ulkopuolella eikd tdstd syystd hdiritse poistamista. Ta-
min jdlkeen tela 3 esimerkiksi sorvataan pintavaurioiden
poistamiseksi. Halkaisija pienenee t&118in arvosta W,
arvoon W, (kuv. 3). Sorvatun telan 3 paikalleen asentami-
sen jdlkeen pienenee kahden laakeriohjauksen 8, 9 védlinen
etdisyys. Kiddntdakselin 11 ja kdyntirullan 14 keskipis-
teen vdlinen etdisyys pienenee vastaavasti. Se on t&lldin
endd vain E, + ¢, jolloin E, on pienempi kuin E,. Manté&-
sylinteri-laite 17 kddntd3 t&118in kannatinta 5 jdlleen
kddntdakselin 11 ymp&ri alaspdin kunnes ohjauskdyrd 13
tulee kosketukseen kdyntirullan 14 kanssa. Koska etdisyys
E, kuitenkin on pienentynyt on se kohta, josta ohjaus-
kdyrd 13 tulee kosketukseen kdyntirullan 14 kKanssa toi-
nen. Kuten kuvioita 1 ja 3 keskenddn vertaamalla ilmenee
on kdyntirullan 14 ja kannattimen 5 vdlinen etdisyys pie-
nentynyt. Kannatinta 5 on siis k#d&nnetty pidemmidlle, siis
suuremman kulman verran kddntédakselin ympéri. Tdmdn vuok-
si on telan 3 pienemmdstd telahalkaisijasta W, huolimatta
mahdollista s&dilyttdd turvaraon 15, 16 korkeus X l&hes

nuuttumattomana.
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Turvaraon 15, 16 korkeus X ei ainoastaan pysy muuttumat-
tomana vaan korkeuden X s&ditdminen tapahtuu telavaihdok-
sen jdlkeen myds automaattisesti kun méntd-sylinteri-lai-
te 17 kdintdi kannattimen 5 kiyttdasentoonsa. Kdsin suo-
ritettava siitiminen, so. kidsin tapahtuva suojalaitteen 1
sopeuttaminen muuttuneen telahalkaisijan mukaan j&& pois.
Suojalaitteen deformoituminen tai kieroutuminen tai telan
3 vaurioituminen suojalaitteen 3 kautta ei endd ole mah-
dollinen koska suojalaite on nidenndisesti pakko-ohjattu.

Kalanterin telat 2, 3 on aika ajoin erotettava toisistaan
esimerkiksi silloin kun kalanterin ldpi viety materiaali-
raina on katkennut. Témin tyyppisen pikaerottamisen yh-
teydessd telat hitausvoimansa vuoksi pydrivat edelleen
jonkin aikaa niin, ettd myds t#nd aikana on oltava ole-
massa suoja jotta kdyttdhenkild ei joutuisi sormistaan
telanippiin. Kun telanipin WX (katso kuv. 4) korkeus on
suurennettu noin 3 mm:iin vastaa t&md kannattimen 5 sda-
t54 telaa 3 varten, jonka halkaisijaa on suurennettu noin
3 mm:n verran. Koska kannatin 5 on akselin 11 kautta
kiinnitetty laakeriohjaukseen 8 pysyy turvaraon 16 kor-
keus muuttumattomana. Turvarako 15 suurenee hieman erot-
tamisen vuoksi. Tém# suurentuminen voidaan tasata etuka-
teen siten, ettid rako siidetiin hieman suuremmaksi kdyn-—

tiinpanemisen yhteydessa.

Kuvioissa 5-7 on esitetty toinen rakennemuoto, jossa ku-
vioita 1-4 vastaaville osille on annettu viitenumerot,
joihin on lis#tty 200. Telat 202, 203 ovat tdssd tapauk-
sessa asennetut vipukalanteriin, so. laakeriohjaukset
208, 209 ovat k#innettivisti laakeroidut koteloon 25.
Kukin laakeriohjaus 208, 209 on tdlléin varustettu omalla
kadintdakselilla 26, 27. Laakeriohjauksien 208, 209 kddn-
tdliikettd on rajoitettu vasteiden 28, 29 avulla. Kdantod-
liikkeiden ohjaamiseksi voidaan kdytt#3d méntd-sylinteri-
yksikkéja 30, 31.
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Kidyntirulla 214 on jédlleen laakeroitu luistiin 221, jota
voidaan siirt#di laakeriohjauksessa 209 (kuv. 7). Luistil-
le 221 on sijoitettu toinen kdyntirulla 222, joka painau-
tuu koteloon kiintedsti sijoitettuun ulokkeeseen 33 kiin-

nitettysd toista ohjauskdyrdd 32 vastaan. Puristusvoima

kehitetidin td118in mintd-sylinteri-laitteen 217 sylinte-

ritilassa 218 vallitsevan paineen avulla. Voima muuttaa
akselin 211 ympidri k##intyvan kannattimen 205 avulla suun-
taansa niin, ettd se voi vaikuttaa luistin 221 liikkumis-
suunnassa. Jos ndmid kaksi telaa 202, 203 t&l11din erote-
taan toisistaan (kuv. 6) kdintyy laakeriohjaus 209 auto-
maattisesti alaspidin. Toinen ohjauskdyrd pysyy sen sijaan
paikallaan koska se on kiinnitetty koteloon kiinteédsti
kiinnitettyyn ulokkeeseen 33. Kédyntirulla 222 ohjautuu
ti118in toista ohjauskdyr&did 32 pitkin, jolloin sylinteri-
tilassa 218 vallitseva paine huolehtii siitd, ettd kdyn-
tirulla 222 aina on kosketuksessa toisen ohjauskdyrdn 32
kanssa. Miti alemmaksi telaa 203 lasketaan sitd pidemmdl-
le luisti 221 siirtyy oikealle. Tdmdn vuoksi voi kannatin
205 kiintyd kddntdakselinsa 211 ympédri niin, ettd turva-
raon 215 korkeus X voi pysyd muuttumattomana. Kun te-
lanippi jdlleen suljetaan, so. laakeriohjaukset 208, 209
kdinnetdidn jilleen kuviossa 5 esitettyyn asentoon, siir-
tyy luisti 221 vasemmalle. Samanaikaisesti pienenee kah-
den laakeriohjauksen vdlinen etdisyys kuitenkin niin,
ettd kannatin 205 jilleen voidaan k&&ntdd oikeaan asen-
toonsa, so. siihen asentoon, jossa turvaraon 215 korkeus
X ei ole suurempi kuin sallittu vdli. Jos tela 203 sorva-
taan, so. sen halkaisija pienennetdan arvosta W1l arvoon
W2, tapahtuu kannattimen 205 sijaintikohdan automaattinen
sopeutuminen kuten kuvioiden 1-4 rakenne-esimerkissa
niin, ettd turvaraon 215 korkeus pysyy kdytédnndllisesti

katsoen muuttumattomana.

Kuvioissa 8-11 on esitetty kolmas rakennemuoto, jota myos
kdytetddn vipukalanterin yhteydessd. Niiden osien vii-

tenumeroihin, jotka vastaavat kuvioissa 1-4 esitettyjd
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osia, on lis&tty 300.

Laakeriohjauksen kdyntirulla 314 on kiinnitetty ohjausvi-
puun 335. Ohjausvipua 335 voidaan k&&éntdd laakeriohjauk-
sessa 309 olevan ohjausvipuakselin 336 ympdri. Ohjausvi-
puakseli ulottuu t#118in pddasiassa yhdensuuntaisesti
tela-akseleiden kanssa. Silloin kun nd@md telat 302, 303
erotetaan toisistaan on kdyntirullaa 314 siirrettdvd oh-
jauskdyrdd 313 pitkin niin, ettd kahden laakeriohjauksen
vilisen suurentuneen etidisyyden vuoksi syntyvd turvaraon
315 suureneminen kompensoituu. Esitetyssd rakenne-esimer-
kissd kddnnetdin kdyntirullaa 314 tdtd tarkoitusta varten
ohjausvivun 335 avulla tietyn matkan verran yl&spdin.
THtH kdiEntdliikettd varten kdytetddn hyviksi akselisiir-
tymdd S, joka syntyy kahta laakerivipua 308, 309 k&dnnet-
tdessid kddntoakseleiden 326, 327 ympdri kotelossa 325.

TdtH tarkoitusta varten kdytetddn kddntdlaitetta 337,
joka laakerivipuja 308, 309 k#dnnettdessd k#&ntdi ohjaus-
vipua 335 (kuv. 10). Ki#ntdlaite 337 on varustettu tapil-
la 338, joka on ohjattu ohjausvivun 335 ohjausaukossa
339. Tappi 338 on lisdksi ohjattu tartuinlaitteen 340
tartuinaukossa 348, joka on kiinnitetty yldtelan 302 laa-
keriohjaukseen 308. Teloja 302, 303 alaslaskettaessa
siirtyy tappi 338 alatelan 303 laakeriohjauksen 309 suh-
teen matkan S, so. akselisiirtymdn verran oikealle. T&mdn
vuoksi ohjausvipu 335 k#dntyy ohjausvipuakselin 336 ympa-
ri. Kiyntirulla 314 siirtyy ohjauskdyr&dd 313 pitkin ylds-
pdin. T&mdn vuoksi voidaan kannatinta 305 kddntdd edel-
leen telaa 303 p#in. Turvaraon 315 korkeus X pysyy ennal-

ta midrdttyd maksimietdisyyttd pienempédnd.

Kdyntirullan 314 kddntomatka ei anoastaan riipu akse-
lisiirtymdstd S vaan my®s kdyntirullan 314 ja ohjaus-
Kdyrdn 313 vidlisen Kosketuspisteen etdisyydestd R ohjaus-
vipuakselista 336 sekd ohjausvipuakselin 336 etdisyydestd
T1, T2 tapista 338. Mitd pienempi etdisyys T1, T2 on, so.
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mitd lihempini tappi 338 on ohjausvipuakselia 336, sité
suurempi on ohjausvivun 335 kddntdmatka ja siis se matka,
jonka kdyntirulla 314 kulkee teloja 302, 303 toisistaan
erotettaessa. Pienemmin telan kohdalla, jolla esimerkiksi
on halkaisija W2, on kdyntirullan 314 kulkema matka pi-
dempi kuin suuremman halkaisijan, esimerkiksi halkaisijan
W1l omaavan telan kohdalla. Etdisyyden T1, T2 sddtéminen
voi tapahtua automaattisesti. Tdtd tarkoitusta varten
kiytetddn vipuvartta 341, joka ensimmdisestd kiinnitys-
pisteest#dsin 342 on kiinnitetty toisen telan 303 laakeri-
ohjaukseen 309 ja toisesta kiinnityspisteestd&dn 343 on
kiinnitetty ensimmiisen telan 302 laakeriohjaukseen 308.
Toinen kiinnityspiste 343 on t#118in sopivimmin sijoitet-
tu tartuinlaitteeseen 340. Kiinnityspisteet 342, 343 voi-
daan tosin yhdessd suunnassa siirti#i yhdensuuntaisesti
telanippitason 304 kanssa mutta ei kuitenkaan t&td vas-
taan kohtisuoraan olevassa suunnassa. Vipuvarren 341 kal-
tevuus on siis riippuvainen kahden laakeriohjauksen 308,
309 vidlisestd etidisyydestd. Tappi 338 on kiinnitetty vi-
puvarteen 341. Se sijaitsee tarkemmin sanottuna kahden
kiinnityspisteen 342, 343 vidlissd. Kiinnityspisteet ovat
tissi yhteydessi esitetyt vipuvarren 341 pdissd sijaitse-
viksi. Vipuvarsi 341 voi kuitenkin my®ds ulottua Kiinni-
tyspisteiden 342, 343 yli. Koska ohjausvipu 335 ja ensim-
miinen kiinnityspiste 342 ovat mddritetyt laakeriohjauk-
seen 309 miiAridytyy tapin 338 asento vipuvarren 341 kalte-
vuuden avulla. Kun nididen kahden laakeriohjauksen 308,
309 vdlinen etdisyys on pieni, so. toinen tela 303 omaa
vain pienen halkaisijan, on tappi 338 l&hempénd ohjausvi-
puakselia 336 kuin sellaisen telan 303 kohdalla, jolla on
suurempi halkaisija W1. Tdmd ilmenee kuvioita 8 ja 9 kes-
kenddn verrattaessa. Kiinnityspisteet 342, 343 kannat-
tavat sopivimmin rullia, jotka ovat ohjatut ohjauksissa
344, 345. Tamd mahdollistaa kiinnityspisteiden 342, 343
siirtédmisen pienelld kitkalla telanippitason suunnassa.

Tappi 338 voi lisdksi yhdestd tai kummastakin pddstdan
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olla varustettu rullalla 346, 347 (kuv. 11), jotka ovat
ohjatut tartuinaukossa 348 vast. ohjausaukossa 339. Tamd
rakennemuoto mahdollistaa liikkeen pienelld kitkalla
niin, ettd kdyntirullan 314 liike ohjauskdyrdd 313 pitkin
ei kohtaa mitd&n mainittavaa k&&dntdlaitteesta 337 johtu-

vaa vastusta.

Tartuinlaite 340 on esitetty tdydellisend vain kuviossa
8. Kuvioissa 9 ja 10 on se havainnollisuuden vuoksi suu-

rimmalta osaltaan jdtetty pois.

On mahdollista poiketa esitetyistd rakenne-esimerkeistd
monella eri tavalla. T&ten voi esimerkiksi kdyntirulla
olla kiinnitetty pitimeen ja ohjauskdyrd olla muodostettu
laakeriohjaukseen. Y1i- ja alatelan jarjestely voi olla
pidinvastainen niin, ett#i k#intdakseli sijaitsee alapuoli-
sessa laakeriohjauksessa ja kdyntirulla vast. ohjauskdyrd
yldpuolisessa laakeriohjauksessa. Mdntéd-sylinteri-yksikkd
voi myds olla sijoitettu kannattimen alapuolelle siind
tapauksessa, ettd yld3tela on vaihdettava useasti.
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LY
Patenttivaatimukset

1. Telanipin suojalaite kahden laakeriohjaukseen laake-
roidun telan avulla muodostettua telanippid varten, jossa
on kannatin, johon on kiinnitetty kaksi, telaparin yhteen
telaan liittyvdd listaa, jotka kdytdssd sdilyttdvdt en-
nalta mifirdtyn maksimaalisen etdisyyden kulloiseenkin
telapintaan, tunnettu siitd, ettd kannatin (5, 205,
305) on kddnnettdvidsti kiinnitetty ensimmdisen telan (2,
202, 302) laakeriohjaukseen (8, 208, 308) pddasiassa te-
lanipin (4, 204, 304) kanssa yhdensuuntaisesti kulkevan
akselin (11, 211, 311) ympdri ja ettd kdytetddn kaytto-
laitetta (13 14; 213, 214; 313, 314), Jjoka s3ditidad kannat-
timen kulma-asentoa kiytdssd kahden laakeriohjauksen (8,
9; 208, 209; 308, 309) vidlisestd etdisyydestd riippuen.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen suojalaite, tunnettu
siitd, ettd kdyttdlaite on muodostettu kannattimeen (5,
205, 305) sijoitetun kannatinvasteen (13, 213, 313) Jja
toisen telan (3, 203, 303) laakeriohjaukseen (9, 209,
309) sijoitetun tukivasteen (14, 214, 314) avulla, jol~
loin jompikumpi kahdesta vasteesta (13, 213, 313) on ra-
kenteeltaan ohjauskdyrd, jonka kanssa toinen vaste (14,
214, 314) on kosketuksessa.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen suojalaite, tunnettu
siitd, ettd toinen vaste (14, 214, 314) on rakenteeltaan

kdyntirulla.

4, Patenttivaatimuksen 2 tai 3 mukainen suojalaite, tun-
nettu siitd, ettd ainakin yksi vaste (13, 14; 213, 214;

313, 314) on rakenteeltaan siirrettdvi.

5. Jonkin patenttivaatimuksen 2-4 mukainen suojalaite,
tunnettu =siitd, ettd kdytetddn puristuslaitetta (17,
217, 317), joka kdytdssd vaikuttaa kannattimeen (5, 205,
305) niin, ettd kannatinvaste (13, 213, 313) on kosketuk-
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sessa tukivasteen (14, 214, 314) kanssa.

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen suojalaite, tunnettu
siitd, ettd puristuslaite (17, 217, 317) on rakenteeltaan
kahteen suuntaan vaikuttava moottori, joka toista telaa
(3, 203, 303) vaihdettaessa kddntaa kannattimen (5, 205,
305) pois toisen telan poistotasosta (20).

7. Jonkin patenttivaatimuksen 2-6 mukainen suojalaite,
tunnettu siitd, ettd tukivaste (214) on sijoitettu luis-
tiin (221), joka on siirrettdvdsti laakeroitu tukivastet-
ta (214) kannattavaan laakeriohjaukseen (209) ja siirtyy
poispdin kannattimesta (205) teloja toisistaan erotet-

taessa.

8. Patenttivaatimuksen 7 mukainen suojalaite, jossa laa-
keriohjaukset (208, 209) ovat tuetut kotelossa (25) ké&an-
nettivien tukivipujen avulla, tunnettu siitd, ettd kay-
tetiin koteloon kiintedsti sijoitettua kotelovastetta
(33), joka on varustettu toisella ohjauskayrdlla (32),
jonka kanssa luisti (221) puristussuunnassa (217) kohdis-

tuvan voiman vaikutuksesta on kosketuksessa.

9. Patenttivaatimuksen 8 mukainen suojalaite, tunnettu
siitd, ettd luisti (221) on varustettu toisella kdynti-
rullalla (222), joka on kosketuksessa toisen ohjauskdyrdn
(32) kanssa.

10. Jonkin patenttivaatimuksen 2-6 mukainen suojalaite,
jossa laakeriohjaukset ovat tuetut kotelossa (325) kaan-
nettdvien tukivipujen avulla, tunnettu siitd, etta tu-
kivaste (314) on kiinnitetty toisen telan (303) laake-
riohjaukseen (309) yhdistetyn ohjausvipuakselin (336)
ympdri kd#nnettidvididn ohjausvipuun (335) ja ettd kidytetddn
kddntdlaitetta (337), joka tukivarren kd@dntdliikkeen yh-
teydessd saa aikaan ohjausvivun (335) kddntodliikkeen.
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11. Patenttivaatimuksen 10 mukainen suojalaite, tunnettu
siitd, ettd kddntdlaite (337) on varustettu tapilla
(338), joka on sijoitettu ohjausvipuun (335) muodostet-
tuun ohjausaukkoon (339) ja ensimmdisen telan (302) laa-
keriohjauksen (308) kanssa kiintedsti yhdistettyyn tar-
tuinlaitteeseen (340).

12. Patenttivaatimuksen 11 mukainen suojalaite, tunnettu
siitd, ettd tappi (338) on ohjattu tartuinlaitteessa
(340) ja/tai ohjausvivussa (335) olevan raon (339, 348)
avulla, joka kdyttdasennossa ulottuu pddasiassa kohti-

suoraan telanippitasoa (304) vastaan.

13. Patenttivaatimuksen 11 tai 12 mukainen suojalaite,
tunnettu siitd, ettd kdytetddn sddtdlaitetta, joka sdd-
td3 tapin (338) etdisyyden ohjausvipuakselista (336) kah-
den laakeriohjauksen (308, 309) vdlisestd etdisyydestd

riippuen.

14. Patenttivaatimuksen 13 mukainen suojalaite, tunnettu
siitd, ettid sHitblaite on varustettu vipuvarrella (341),
joka ensimmiisestid kiinnityspisteest&d&dn (342) on yhdis-
tetty yhteen laakeriohjaukseen (309) ja toisesta kiinni-
tyspisteestddn (343) toiseen laakeriohjaukseen (308),
ettd tappi (338) on yhdistetty vipuvarteen (341) ja ettd
kiinnityspisteet (342, 343) ovat mddritetyt yhdessd suun-
nassa laakeriohjauksissa (308, 309) kohtisuoraan telanip-

pitasoa (304) vastaan.

15. Patenttivaatimuksen 14 mukainen suojalaite, tunnettu
siitd, ettd yksi tai kumpikin kiinnityspiste (342, 343)
ja/tai tappi (338) on siidettidvidsti yhdistetty vipuvar-
teen (341).

16. Patenttivaatimuksen 14 tai 15 mukainen suojalaite,
tunnettu siitd, ettd tappi (338) on yhdistetty vipuvar-
teen (341) kiinnityspisteiden (342, 343) vdlista.
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17. Jonkin patenttivaatimuksen 11-16 mukainen suojalai-
te, tunnettu siit#d, ettd tappi (338) on ohjattu tar-
tuinlaitteessa (340) ja/tai ohjausvivussa (335) olevien

rullien (346, 347) avulla.
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