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(54) Preklapéci zafizeni pro ukladani tycového materialu

Vynélez se tyka preklapéciho zafizeni pro
ukladéni tyéového materidlu a fesi ukladani
tohoto materidlu do hrani.

Tytovy materidl je ukldddn ve vrstvach
a to dvojim zplsobem. V prvém piipadé ma
kaZda vrstva stdlou orientaci vzhledem
k ukladané roviné. V druhém piipadé jedna
vrstva mé orientaci jako v pFedchézejicim
piipadé a druhd vrstva je otofena o 180°
vzhledem k uklddaci roviné. Tim se dosahuje
vzajemné vdzanych hréni.

Doposud jsou pro uklddani pouZivdany me-
chanismy, jenZ jsou kombinaci stiraciho
a preklapéciho zafizeni. Stiraci slouZi k pie-
naseni materidlu z dopravniku pred uklada-
cim stolem na tento ukladaci stiil ve shodné
poloze (pied a po uloZeni). Je to samostatné
zaFizeni vykonavajici zhruba obdélnikovity
pohyb. K uloZeni materidlu o 180° otoceného
proti poloze na dopravniku pak slouZi pfe-
klapéci zafizeni, které je tvoreno nosnymi
ramy, k jejimZ hornim &astem jsou pfipevné-
na oto&né ramena, na kterych jsou upevnény
ploché magnetické upinade.

Nevyhodou tohoto usporddani je, Ze se
jednad o dvé sloZitd zafizeni. Stiraci zarizeni
neumoZiiuje plynulé uklddéani tyfového ma-
teridlu, protoZe pi#i stirdni materidlu nad
uklddacim stolem dochédzi k péadu tohoto
materidlu z uréité vysky, coZ dasto zapFici-
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fiuje zmény jeho orientace. Také jsou zndmé
zafizeni na pfeklapé&ni materidlu jednim pfe-
klapécim zaf¥izenim, které je tvoieno priib&z-
nym hfidelem, na n&mzZ jsou upevnéna pre-
klapéci ramena. Na konci téchto ramen jsou




upevnéna dal8i excentrickd oto¢nd ramena
nesouci magnetické upinace. Pohon se usku-
teCfiuje motoricky pfes spojku na zdkladni
priib&Znou h¥idel. Pohon pro rotaci magne-
tickych upinadd je odvozen od prib&zné h¥i-
dele pres soustavu ozubenych kol. Na druhé
strané priibéZné hiridele je na preklapécich
ramenech uchyceno protizdvaZi, jenZ ¢asteé-
né vyvazZuje cely prekldpéci mechanismus.
Nevyhodou tohoto zafizeni jsou excentricky
uloZena otona ramena s magnetickymi upi-
nali, coZ vyZaduje dv& od sebe vzdalena
mista pro uchyceni materidlu na magnetické
upinace. Diisledkem toho je relativné robust-
ni konstrukce zafizeni a tim i pomé&rné velké
prostorové naroky. Také ozubené pFevody
mezi hlavni pribéZnou h¥ideli a rameny ne-
souci upina¢ nezabezpecuji synchroni chod
vSech upinacl a se zvétSujici se dobou pro-
vozu dochézi ke zvétSovani vili, coZ vede
aZ k znemoZnéni piekldpé&ni. Robustni kon-
strukce zafizeni dopln&na navic pomérné
velkou hmotou protizdvaZzi vyZaduje velké
naroky a energii pri rozb&hu rotaténich hmot
a rovnéZ pri jejich dobrZdovéni, coZ méa za
nésledek pomérné& velkou dobu na uloZeni
jedné vrstvy. Toto uspofddani rovnéZ ne-
umoZiluje presné zastavovadni v  poZadova-
nych polohédch. Také jsou zndmda preklapéci
zafizeni shodné s predchéazejicim s tim roz-
dilem, Ze otofnd ramena s magnetickymi
upinadi jsou symetrickd vzhledem k ose oté-
¢eni. Tato zafizeni jsou nevyvéaZena.

Nevyhodou je soustava ozubenych pfevodi
a narofnost na konstrukci jako v pfedchéze-
jicim p¥ipadé. Tim, Ze zaFizeni je nevyvdZeno
a vzhledem k robhustni konstrukci mé velkad
energetické néroky na rozb&h a brzdéni po-
hybujicich se hmot. To mé za néasledek dlou-
hou dobu pieklapéni s materidlem i bez
materidlu. Jinou nevyhodou je, Ze toto uspo-
Fddani neumoZiiuje rychlé a piresné zastavo-
vani v poZadovanych polohach.

Uvedené nedostatky se odstrani prekldpé-
cim zafizenim pro uklddéani tyCového mate-
ridlu podle vynédlezu, jenZ sestava z pribé&zné
hfidele uloZené v loZiskdch rdmu, spojené
S pohonem a opatfené rameny s upinacimi
elementy na svych koncich. Podstatou vyné-
lezu je, Ze upinaci element je upevnén na
prvnim oto¢ném h¥ideli, jenZ je uloZen ve
dvojici pevnych ramen k jehoZ konclm jsou
pfipevnény péky, které jsou svymi druhymi
konci pevné spojeny s konci druhého otoc-
ného hfidele, uloZeného v dolni ¢asti dvojice
pevnych ramen u priib&Zného hridele. Na
druhém oto¢ném hfideli je p¥ipevnén ozube-
ny pastorek, ktery je v zdb&ru s ozubenym
segmentem, jenZ je t&sné uloZen na priibéZné
hiideli a na némZ je nasunut blokovaci réa-
mek opatfeny zardZkami. V dolni krajni po-
loze jsou zardZky zasunuty v drdZkach ramen
v horni krajni poloze jsou zasunuty v dréz-
kédch pevného ramu, opatieného blokovacim
silovdlcem pro piesouvani blokovaciho ram-

ku do horni krajni polohy, ktery je svou
pistnici opren ve vybrani blokovaciho rdmku,
jenZ je opatfen pruZinami, které jsou opfeny
o zadni ¢ast ozubeného segmentu. S pevnym
ramem je kyvné spojena druhd pistnice vy-
vaZovaciho tandemového silovdlce, jehoZz
prvni pistnice je kyvné& spojena s objimkou
pfipevné&nou na prib&Zném hiideli.

Vyhodou pfekldp&ciho zafizeni je to, Ze
vychédzi rozmérové pomérné malé, coZ umoz-
fiuje jeho instalaci v omezeném prostoru
a podstatné zmen3uje n4roky na energii pro
rozbéh a dobrZdovéani zafizeni. Vyhodou je
také to, Ze zafizeni umoZiluje pomérng
pfesné nastaveni poloh pro uchopeni a ulo-
Zeni pfekldp&ného materidlu prostfednictvim
krajnich poloh ve vyvaZovacich tandemo-
vych vélcich. RovnéZ je vyhodou to, Ze pfe-
nos rotace upinacich elementii pdkami umoz-
fuje shodnou rotaci v8ech téchto elementd
pro riizné dlouhy uklddany materidl a b&hem
provozu nedochazi k rozladé&ni tohoto stavu
jako v pfFipad& opotfebovani €i zv8tSovani
viile ozubenych prevodd. Zatizeni také zkra-
cuje dobu nutnou pro rotaci ramen, at jiZ
s materidlem nebo bez n&ho i v pripadé sni-
Zenych energickych poZadavki.

Na ptiloZenych vykresech je zndzornéno
piikladné provedeni prekldp&ciho zafizeni
podle vynélezu, kde na obr. 1 je jeho narys,
na obr. 2 plidorys a na obr. 3 fez vedeny ro-
vinou A-A z obr. 1, pfiemZ ramena jsou
v poloze podle obr. 8. Na obr. 4 aZ 6 jsou zna-
zornény jednotlivé polohy ramen s upinacim
elementem pfi prvém zplsobu pieklddani
a na obr. 7 aZ 9 jsou znizorn&ny jednotlivé
polohy téchto ramen a upinacich elementl
pfi druhém zphsobu preklddani, kdy se zéa-
roveti s rameny otd¢i i upinaci elementy.

Preklapéci zatfizeni podle vynalezu sestdvéa
z prab&Zného hfidele 1, kterd je spojkou 2
spojena s pohonem 3, ktery tvofi kyvny hyd-
romotor. PribéZny hiidel 1 je uloZen v loZis-
kach pevného rdmu 4 a je na ném pripevné-
na dvojice ramen 5, 5, opati‘enych na svém
volném konci upinacim elementem 6, ktery
tvofi elektromagnet. Upinaci element 6 je
pfipevnén na prvnim otofném hfideli 7,
k jehoZ koncim jsou pFipevnény péky 8, &,
jeZ jsou svymi druhymi konci pevné spojeny
s druhym otodnym hiidelem 8 na kterém je
pevné& prichycen ozubeny pastorek 10. Tento
ozubeny pastorek 10 je v zdbéru s ozubenym
segmentem 11, jeZ je otofné& uloZen na pri-
b&Zném hrideli 1. Oba ototné hridele 7, 9
jsou to¢né uloZeny v ramenech 5, 3. Prvni
oto¢ny hfidel 7 je uloZen ve volnych koncich
ramen 5, 5’ a druhy otoény hiidel 9 je uloZen
v dolni ¢asti ramen 5, 5’ u priibéZného hiide-
le 1. Na ozubeném segmentu 11 je nasunut
blokovaci ramek 12 opatfeny zardzkami 17,
které v dolni krajni poloze jsou zasunuty do
draZek ramen 5, 5 a v horni krajni poloze
jsou zasunuty v drdZkdch pevného ramu 4.
Blokovaci rdmek 12 je rovn&Z opatien pru-



Zinami 14, které jsou rn’eny o zadni st
ozubeného segmentu 1 , &imZ je blokovaci
ramek 12 zatladen do <:lal krajni polohy.
Na pevném rdmu 4 je rovnéZ uspofadan blo-
kovy silovdlec 15 pro pi‘esouvani biokovaciho
rdmku 12 do horni krajni polohy, ktery je
svou pistnici opfen ve vybréni 18 blokovaci-
ho ramku 12. Zaiizeni je déle opatfeno vyva-
Zovacim tandemovym silovdlcem 16 se tfemi
pracovnimi polohami, ktery je svou jednou
pistnici kyvné spojen s objimkou 13 pfipev-
nénou na pribéiné hrideli 1 a druhou pist-
nici s pevnym ramem 4.

V zékladni poloze obr. 4, jsou ramena 5,
5 s upinacim elementem 6 pod dopravnim
systémem, jeZ dopravi uklddany material nad
upinaci element 6. Otd¢enim prib&Zného hii-
dele 1 pohonem 3 a vyvaZovacimi tandemo-
vymi silovélci 16, p¥i zasunutf{ blokovaciho
ramku 12 v horni krajni poloze, ve které je
ozubeny segment 11 pevné spojen s pevnym
rémem 4, je materidl po uchopeni upinacimi
elementy 6 kruhovym pohybem o 180° pie-
naSen na ukladaci misto aZ do okamZiku
presunuti vyvaZovacich tandemovych siloval-
cich 16 do dolni krajni polohy, ve které je
ozubeny segment 11 pevné spojen s rameny
5, 5.

PFi druhém zpisobu uklddani materialu je
vychozi poloha ramen 5, 5 podle obr. 7 to
znamend, Ze ramena 5, 5 jsou oproti prvni-
mu zplisobu poototend o 180°. Blokovaci silo-

vélec 15 presune blokovaci rdmek 12 do hor-
ni krajni polohy, ¢imZ dojde k pevnému
spojeni ozubeného segmentu 11 s pevnym
rdmem 4. Rotaci priibéZného hridele 1 po-
honem 3 a vyvaZovacimi tandemovymi silo-
valci 16 dochdzi k odvalovdni ozubeného
pastorku 10 po ozubeném segmentu 11, coZ
mé za néasledek rotaci pdk 8, 8 a otdceni
prvniho otoéného hiidele 7 s upinacim ele-
mentem 6. Ramena 5, 3 se oto¢i o 130° a upi-
naci element & uchopi zhora ukladany ma-
terial, priCemZ tato poloha je vymezena
stfedni polohou vyvaZovacich tandemovych
silovdlcli 16. Po uchopeni materidlu ramena
5, 5’ konaji zp&tnou rotaci nad ukladaci mis-

- to, kde upinaci elementy 8 spusti preklapény

material.

JestliZe ma dojit k prekldpéni materidlu
podle prvniho zplisobu, bez rotace upinacich
elementdt 6 kolem prvniho oto¢ného hiidele
7 je nutno presunout blokovaci ramek 12
blokovacim silovdlcem 15 do dolni krajni po-
lohy.

Prekldpéni a ukldddni plochého a jiného
tyfového materidlu, ktery nevyZaduje pfi
uklddani jednotlivych vrstev rfizné polohy,
je moZné bud prvnim nebo drubym zplisobem
— periodickym opakovanim. Ukladani mate-
ridlu vyZadujici otd¢eni dvou po sobé ni-
sledujicich vrstev o 180° napf. profilovy
materidl, dosdhneme periodiky opakovanim
a stfidanim prvniho a druhého zpfisobu.

PREDMET VYNALEZU

Prekldpéci zafizeni pro uklddani tyCového
materidlu, sestdva z priibéZné hiidele, uloZe-
né v loZiscich ramu, spojené s pohonem
a opati‘ené rameny s upinacimi elementy na
svych koncich, vyznacené tim, Ze upinaci
element (6) je upevn&n na prvnim oto¢ném
hiideli (7), jenZ je uloZen ve dvojici pevnych
ramen (5, 5') a k jehoZ koncim jsou pfipev-
nény paky (8, 8), které jsou svymi druhymi
konci pevné spojeny s konci druhého otoc-
ného hiidele {9), uloZeného v dolni Césti
dvojice pevnych ramen (5, 5') u priib&zného
hiidele (1), kde na druhém ototném hiideli
(9) je pfipevnén ozubeny pastorek (10), kte-
ry je v zéb&ru s ozubenym segmentem (11],
jenZ je totn& uloZen na pribé&Zném htideli

(1) a na némZ je nasunut blokovaci rdmek
(12) opatfeny zardZkami (17]), které v dolni
krajni poloze jsou zasunuty v drdzkach ra-
men (5, 5) a v horni krajni poloze jsou
zasunuty v drdzkadch pevného rédmu (4]},
opatfeného blokovacim silovdlcem (15) pro
presouvani blokovaciho rdmku (12) do hor-
ni krajni polohy, ktery je svou pistnici opfen
ve vybrdni (18) blokovaciho rdmku (12),
opatifeného pruZinami (14), které jsou opfe-
ny o zadni Cast ozubeného segmentu (11),
pficemZ s pevnym rdmem (4) je kyvné spo-
jena druhd pistnice vyvaZovaciho tandemo-
vého silovdlce (16}, jehoZ prvni pistnice je
kyvné spojena s objimkou (13) pFipevnénou
na pribéZném hiideli (1).

5 vykresi
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