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Predmetom vynélezu je chdpadlovd jed-
notka, najmé pre- automatizovani montdZ a
manipuldciu obrobkami alebo nédstrojmi po-
mocou robota alebo manipulédtora s automa-
tickou wymenou nosifov Selusti napr. zo
zdsobnika.

Pre montédZne a manipula¢né téely pomo-
cou priemyselnych robotov alebo manipulg-
torv sa pouZivaji rozne systémy chépadiel.
Problémom je pritom potreba Sirokého upi-
nacieho rozsahu a velkého poctu rozliénych
tvarov Celusti, ktoré je potrebné pouZivat
v rychlom slede za sebou, ako to vyplyva z
charakteru montdZnych a manipulaénych
préac.

Tento problém sa riegj bud na principe
otofnej viacbokovej revolverovej hlavy, w
ktorej je uloZenych niekolko chépadiel a
jedna dvojica alebo trojica upinacich €elus-
i je vidy v bracovnej polohe. Pri inom rie-
Seni sa vymietia cels chépadlovd jednotka
Z0 z&dsobnika. ’

Pomocou revolverovej hlavy sa sice déa
realizovat rychla vymena &elusti, av&alk pri
vitSom polte Selusti znatne narastie hmot-
nost zariadenia a tym aj ndroky na nosnost
robota. Pri vfmene celej chépadlovej jednot-
ky sd nevghodou vysoké nédklady pri vag-
Som potte potrehnjch jednotiek, pretose
prevodovy a upinaci mechanizmus sa vymie-
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iia 'spolu so zékladnym telesom kaZdej jed-
notky, dalej je to zloZitost spojenia so z4-
péstim robota a velké rozmery a hmotnost
zasobnikov pri vdsSom poéte jednotiek.

Uvedené nedostatky zmieriiuje chépadlovg
jednotka, pozostavajica zo zdkladného te-
lesa s ovlddacimi a odmeriavacimi mecha-
hizmami, v ktorom sa posuvne uloZené za-
kladné &eluste, majice kazdd nosié s upina-
cou Celustou podla vyndlezu, ktorej podsta-
ta spotiva v tom, Ze zakladné teleso je o-
patrené aspoli jednym uvoliiovacim prvkom
upravenym v pohybovej drghe uvoltiovacie-
ho &apu, ktory je uloZeny v pozdiZnom vy-
brani kaZdej zakladnej &eluste, opatrenej
upinacou ¢astou v tvare valcového vystup-
ku, v dutine ktorého je pre nosig upravené
aretatné zariadenie, ktorého odpruZené a
aretatnymi telesami opatrené speviiovacie
teleso je svojou pritlatnou plochou v z&be-
re s dosadacou plochou uvoliiovacieho &a-
pu, pri¢om dalej nosi& ma vo svojom upina-
com otvore pre upinaciu Sast zékladnej Ze-
Iuste vytvorené tvarové zahibenie pre are-
tatné teleso, :

U chépadlovej jednotky podla . vynélezu
je moZné jednoduchym “spdsobom rychle a

- automaticky vymenit nosi¢e Celust{ s po-

trebngmi upinacimi &elustami zo z&sobni-
ka, podla druhu montéZnej préce a rozmeru
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sttiastky. Pre uvolnenie sa pouZiva vlastny
uvolitovaci zdvih chépadlovej jednotky a
nie je potrebné zvla8tne zariadenie pre ten-
to téel. Nosite delusti st vyrobne jednodu-
ché. Podla potreby je moZné upinanie za

vonkaj¥ie alebo vnitorné plochy stgiastky. ‘

Potrebné zésobniky st vyrobne tieZ pomer-
ne jednoduché.

Na pripojenych vykresoch si znézornené
dve prevedenia chépadlovej jednotky podla
vynélezu, kde na obr. 1 je znézorneny &elny
pohlad s ¢€iastofnym rezom zékladnej Ce-
luste s upnutym nositom a aretatnym za-
riadenim na obr. 2 botny pohlad na. cha-
padlovi jednotku, na obr. 3 je zndzorneny
princip €innosti pri uvolitovacom zdvihu, na
obr. 4 tiastony pohlad na zédkladné teleso
s uvoliiovacim prvkom, na obr. 5 hotny po-
hlad na zékladné teleso, na obr. 6 telny
pohlad a &iastofny rez zékladnou telustou,
na obr. 7 botny pohlad a &iastofny rez z4-
kladnou elustou, na obr. 8 je znézorneny
uvoliiovaci &ap, na obr. 9 telny pohlad a
giastony rez nosi€om, ma obr. 10 pohlad
zhora na nosi€, na obr. 11 variantné uspo-
riadanie chépadlovej jednotky podla vynd-
lezu, na obr. 12 zékladnd gelust vysunuté
do krajnej polchy pre vymenu, na obr. 13
nosi&é zasunuty do zésobnika a zaisteny pro-
i uvolneniu a na obr. 14 ‘nosi¢ pripraveny
na zasunutie do zdsobnika.

Chépadlové jednotka podla vynélezu po-
zostava zo zdkladného telesa 100, v ktorom
st uloZené posuvne vedené zékladné &elus-
te 200, 200a a pohybové skrutka 210. Na

spodnej &asti zdkladného telesa 100 v kraj-

nej polohe st vytvorené uvoliiovacie prvky
110. Zakladné ¢eluste 200, 200a maji vy-
gnievajicu valcovi upinaciu dast 203, v
ktorej je dutina 208, do ktorej je vloZené
aretatné zariadenie 500, skladajice sa zo
spevitovacieho telesa 510 s kuZelovou upi-
nacou. plochou 511, 511a, silového prvku
530, 530a, v uvedenom priklade prevedenia
valcovej pruZiny, aretatného telesa 520,
520a, v danom prevedeni gulitky a uzdveru
600, 630a.

Dalej je v pozdlZnom vybrani 205 zdklad-

nej teluste 200, 200a zasunuty uvoliovaci
gap 400. Nosite 300, 300a maji valcovy u-
pinaci otvor 302, 302a, v ktorom je tvarové
zahlbenie 308, 308a, v uvedenom priklade
yniatorny zdpich s polomerom zaoblenia -
mernym -zaoblenim aretatného telesa 520,
520a.
Dalej maji nosite 300, 300a na bodnych
strandch - drazku 304, 304a, rovnobeZnd s
pohybovou 0sou zdkladnych &elusti 200,
200a, na dne ktorej v botnom odstupe je
poistné zahibenie 308, 306a. Zasobnik nosi-
gov 700 je vytvoreny pre uloZenie potreb-
nych dvojic nosicov 300, 300a a ma pre
kazdy nosié 300, 300a wvytvorent dvojicu
protilahlych polohovacich vystupkov 720 a
poistnych: prvkov 710.

Horné ast nosita 300, 300a je vytvorend
ako dorazovd -plocha 303 pre zékladnid €e-
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Tust 200, 200a, pritom kolmo na tato plochu

sii prevedené otvorené polohovacie vybra-
nia 307. Spodnéa &ast nosita 300, 300a je vy-
tvorend ako upinacia (na vykresoch neozna-
gend), a to bud zafrézovanim whodného
tvaru priamo do telesa, alebo ako zvlaStne,
vymenitelné upinacie teleso, prichytené na
nosit 300, 300a, napr. skrutkami.

V priklade prevedenia st v zékladnom te-
lese 100 posuvne uloZené zékladné {eluste
200, 200a pohybované pomocou pohybovej
skrutky -210, ktord je svojim pravym a la-
vym zévitom v zabere so zodpovedajicimi
mati€nymi zévitmi 208 zékladnych &elusti
200, 200a.

V pracovnej polohe si nosie 300, 300a
nasunuté na zdkladné Celuste 200, 200a,
pri¢om zdberove plochy 403 uvoliiovacieho
gapu 400 mnie st v dotyku s uvplilovacou
plochou 112 uvoliiovacieho prvku 110. Pri-
tlaénd plocha 512 speviiovacieho telesa 510
nie je v silovom styku s dosadacou plochou
402 uvoliiovacieho tapu 400 a cely silovy
zdvih silového prvku 530, 53Ca je realizo-
vany cez kuZelovi upinaciu plochu 511 do
aretatného telesa 520, 520a, ktoré sa zatla-
& do tvarového zahibenia 308, 308a nosita
300, ktoré je konStrukéne usporiadané tak,
¥e zlorka upinacej sily pritléa dorazovi
plochu 303 nosita 300 na zékladnd &elust
290, 200a.

Pri vfimene sa vyuziva vlastny pohon ché-
padlovej jednotky, pritom je potrebné vy-
konat uvoliiovaci zdvih, pri¢om krajné po-
lohy uvoliiovacieho a pracovného zdvihu st
kontrolované napr. koncovymi spinadmi.
Potas uvolilovacieho zdvihu sa zéberové
plochy 403 uvoliiovacieho tapu 400 dostani
do zéberu so $ikmo usporiadanou uvoliio-
vacou plochou 112 zékladného telesa 100.

Dizka uvoliiovacieho zdvihu a sklon u-
volitovace] plochy 112 sd konstrukéne zvo-
lené tak, Ze na konci uvoliiovacieho zdvihu
uvolilovaci €ap 400 svojou dosadacou plo-
chou 402 stlati spevilovacie teleso 510 sme-
rom dole o takd hodnotu, Ze aretatné teleso
520, 520a sa moZe vysunit zo zdberu s tva-
rovym zahlbenim 308, 308a nosita 300, kto-
1y sa potom mbze zosunit z valcove] upina-
cej Casti 203 zékladnej eluste 200, 200a.

“Pri uvolitovacom zdvihu sa deje satasne
zastvanie nosita 300 do z4sobnika 700. Pri-
tom sa zasiivajii polohovacie vystupky 720
do draZok 304, 304a nosica 300. Po ukonde-
ni uvoliiovacieho zdvihu st nosite 300 zasu-
nuté do zdsobnika 700 a poistné prvky 710,
v priklade- prevedenia odpruzené gulitky
zasko®ia do poistného zahlbenia 306, 306a
nositov 300.

Sucasne je odlahtené aretainé zariadenie
500 a chépadlova jednotka bez nosi¢ov 300
sa moZe vysunit zo zdsobnika 700, v ktorom
su v uréitych, presne stanovenych . vzostu-

. poch oproti sebe umiestnené daldie dvoijice

nositov 300 potrebné pre dalsie montéazne
operécie.




]
Chéapadlovd jednotka sa moéZe pomocou
manipulaného zariadenia presuntit o tito
vzdialenost a wpnit daldiu dvojicu nositov
300. Kvdli zniZeniu poZiadaviek na presnost
manipulatného zariadenia a ulahdenia na-
sivania sd tak valcovd upinacia Sast 203
zdkladnej Celuste 200, 200a ako aj upinaci
otvor 302 nosita 300 opatrené nabehovou
tastou 204 a ndbehovym kuZelom 301. Tak-
tieZ pre ulah&enie zastivania nositov 300 do
zésobnika 700 st na drdZzkach 304, 304a vy-
tvorené zasuvacie rozSirenia 305.
Zodpovedajice ziZenie moZe byt vytvore-
né aj na polohovacom vystupku 720. Uvol-
Ttovaci Cap 400 plni zdroveil aj funkciu po-
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lohovania nosita 300 v pracovnej polohe,
kedy st jeho valcové z&berové plochy 403
zasynuté do polohovacich vybrani.307 no-
sita 300 a zabraiiujd tym moZnosti pooto-
tenia nositov 300 pri zataZeni napr. pri
mimoosovom upinani stuéiastok. Potrebnd u- -
pinacia sila aretatného zariadenia 500 sa
da nastavit zmenou predpiétia silového prv-
ku 530, 530a pomocou uzdveru 600, 600a.

Dosadacia plocha 402 uvoliiovacieho &a-
pu 400 je wytvorend zafrézovanim, pritom
vznikni dve botné plochy, ktoré tvarove
istia uvoliiovaci ¢ap 400 proti vysunutiu zo
zékladnej Eeluste 200, 200a.

PREDMET VYNALEZU

1. Chépadlovd jednotka, najmi pre auto-
matizovanti montdZ a manipuldciu s obrob-
kami a néstrojmi pomocou priemyselného
robota alebo manipuldtora s automatickou
vymenou &elusti zo zdsobnika, pozostévaji-
ca zo zékladného telesa s ovladacimi a od-
meriavacimi mechanizmami, v ktorom sua
- posuvne uloZené zdkladné ¢eluste, nesice
kazda nosi€¢ s upinacou &elustou, wyznadu-
jica sa tym, Ze zdkladné teleso (100) je o-
patrené aspoil jednym uvolfiovacim prvkom
(110) upravenym v pohybovej drdhe uvol-
fiovacieho Capu (400), ktory je uloZeny v
pozdlZnom vybrani (205) ka¥dej zakladnej
Celuste (200, 200a) opatrenej upinacou &as-
tou (203) v tvare valcového v§stupku, v
dutine (209), ktorého je pre nosi& (300,
300a) upravené aretané zariadenie (500),
ktorého odpruZené a aretanymi telesami
(520, 520a) opatrené speviiovacie teleso
(510, 510a) je svojou pritladnou plochou
(512) v zabere s dosadacou plochou (402)
uvoliiovacieho &apu | 400), prifom nosié
(300, 300a) méa vo svojom upinacom otvore
(302, 302a) pre mpinaciu ¢ast (203) zaklad-

nej. Celuste (200, 200a} vytvorené tvarové
zahlbenie (308, 308a) pre aretadné teleso
(520, 520a).

2. Chapadlové jednotka podla bodu 1, vy-
znatujica sa tym, %e uvoliiovaci prvok (110)
zdkladného telesa (100) je tvoreny uvoliio-
vacou plochou (112), ktord je roznobeZn4
s pohybovou osou zdkladnych &elusti (200,
200a). -

3. Chapadlovad jednotka podla bodu 1, vy-
znaCujica sa tym, Ze nosi (300, 300a) je
na strane svojej dorazovej plochy (303) o-
patreny polohovacim wvybranim (307) pre
uveliiovaci €ap (400) v tvare otvorenej
drazky, ktorej os symetrie je rovnobeZné s
nastivacou osou wpinacieho otvoru (302,
302a) nosita (300, 300a).

4. Chapadlova jednotka podla bodu 1, vy-
znacujica sa tym, Ze nosié (300, 300a) je
opatreny aspofi na jednej z botnych stran
drazkou (304), rovnobeZnou s pohybovou
osou zé&kladnej Celuste (200, 200a), v ktorej
je poistné zahlbenie (306, 306a) pre zodpo-
vedajuci poistny prvok (710) a polohovaci
vystupok (720) zasobnika (700).

3 listy vykresov
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