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Upevhovact zédvésny mechanismus sledova-

ciho méfidla pro aktivni kontrolu na

obrdb&cich strojich

(57)Upevﬁovaci zdy&sny mechanismus sledova-
ciho m&fidla umoZnuje rychlé vyskové pfe-
staveni, zajisténi na pevnou 8dst stroje

piti méfeni, odklopeni méFidla pfi zachavdni
naméfenych hodnot. M&fidlo se posouvéd v od-.
aretovaném stavu po prismu (1) unédSenoc vidli-
covitgm undsetem (4) pEi pohybu vieteniku

(5).

roub s pdkou (6) slouZi k zaaretovéni

télesa zdvésu (3) méridla na prismo (1) pfi
brouSeni. Vidlicovity unédse& (4) zatladuje

pero (7) a neovlivnuje méfen{. T&leso zdvé-
su (3) je opatfeno kloubovym z4vésem (9), ;
ktery umoZnuje oto&eni mé&fidla, podle verti-

kdlni osy (11) do odkléddaci polohy.
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Vyndlez se tykd upevnovaciho z4vésného mechanismu sledovaciho méfidla pro aktivni
kontrolu na obrdbécich strojich, zejména brusksch na plocho rovinnych a rota&nich.

PoZadavek raciondlniho pou?iti sledovacich méfidel v kusové a sériové vyrobé vyZaduje
snadnou a rychlou pfizpdsobivost, sefiditelnost, odklopeni do odklédact polohy a vrédceni
s obnovenym m&fenim.

Dosavadni sledovac{ m&fidla tomutc poZadavku vyhovuj{ omezend. Jejich upevnovaci z&-
vésny mechanismus je pevny, tvofen stabilnimi nosniky trubkovitého tvaru vzdjemnd spojeny-
mi pevnou objimkou stahovanou 3roubem. Vy3kové pfestavent pfi zmé&né polohy vfeteniku je
moZné po povoleni stahovacich Sroubd objimek. Odklopen{i z brusného prostoru pootodenim
je moZné po povoleni dvou 3roubl spojujicich timen objfmky. Vy8kové ptestaven{i je nutno
provést rutng. Nové seffzeni mé&fidel je pracné zejména pfi vyskovém pfestavovdni brusné-
ha vieteniku pfi novém druhu broufeni. V pfipadd, ¥e obsluha stroje nechce méfidlem méPit
nebo méfidlo pfekdzi jinym pracem je odklopeni m3fidla z prostoru m&fen{ do odklédac{ po-
lohy pracné pro robusnost upinacich nosnik a 3roubové spoje. Pfi vrdceni mé&tidla zpét
do prostoru méfeni nen{ zaji3téno, Ze m&Ffidlo zachovéd svoji plvodni polohu nastavent
a naméfené hodnaty.

Uvedené nevyhody v podstatné mife odstranuje upevnovaci z4dvésny mechanismus sledova-
ciho méfidla pro aktivni kontrolu na obréb&cich strojich, zajisfujfcf rychlé vyskové pfe-
staveni m&fidla v z4vislosti na poloze brusného vieteniku a upevnéni métidla na nepohy-
blivou €dst stroje pfi m&feni, podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze s nepohyblivou &4s-
ti stroje Je pevné spojeno prismo, na kterém je suvné uloZeno tileso z4vésu mdfidla 2z obou
stran odpruZené pruZinami va&i ramendm vidlicovitého unddefe, ktery je spojen s posuvnou
tdsti stroje, pfifem? k tiélesu zdvésu je prostfednictvim kloubového z4vésu upevnéno mé-
fidlo.

K télesu zdvEsu je plripojenc Ustroji aretace t&lesa k prismu. PomBrnd jednoduché za-
Fizeni umoZhuje prestaven{ mé&fidla v z4vislosti na poloze brusného vietenfku, pii méfent
umoZnuje zajisténi métidla na nepohyblivou &4st stroje a odklopen{ mé&fidla z brusného
prostoru pfi zachovdni nastavenych hodnot.

Vyndlez bude bliZe objasnén na jednom prikladu provedeni na pfipojeném vykresu zné-
zornujicim upevnovaci zdvésny mechanismus sledovaciho méiidla na frémé& brousiciho stroje.
Prismo 1 je pevné spojeno s nepohyblivou &dsti stroje - rdmem stroje 2, po prismu 1 se
kluzn& posouvd tEleso zdv8su 3 pomoci vidlicovitého un4sece 4 pevn& spojeného s posuvnou
tdsti stroje-vietenikem 5. V t&lese zavésu 3 Je 3roub s pdkou 6, kterym lze zaaretovat t&-
leso zdvésu 3 k prismu 1. Tla&né pruZinky 7, B udriujf t8leso z4vésu 3 ve stfedu vidlico-
vitého undSete 4. V pFipadd, Ze je vietenik pfestavovén do nové brusné polohy, je rameno
sroubu s pékou 6 v odaretované poloze a vidlicovity und3et 4 pevn& spojeny s vietenikem i
pohybuje télesem zdvésu 3. ZataZenim 3roubu s pékou 6 se pevné spoj{ t&leso zévésu 3
s prismem 1 na pevném rdmu stroje 2 a pfi brusném posuvu brusného vieteniku 5 do z&béru
se pohybuje vidlicovity und3e€ 4 a zatladuje nékterou z prutin 7, 8 metidla. Téleso z4&-
vésu 3 je opatfeno kloubovym zdvésem 9, ktery umoinuje otoeni méfidla 10 po odjisteént
zajislovactho Eepu 12 do odklddaci polohy.

PREDMET VYNALEZU

Upevnovaci z4vEésny mechanismus sledovaciho m&fidla pro aktivni kontrolu na obrébs-
cich strojich, zajistujict rychlé vySkové prfestavenf méfidla v zé4vislosti na poloze brus-
neého vieteniku a upevnéni méfidla na nepohyblivou &4st stroje pii méfen{, vyznatujici se
tim, Ze s nepohyblivou &4sti stroje, rdmem stroje (2), je pevné spojeno prismo (1), na
kterém je suvng uloZeno t&leso z4vésu (3) métidla, z obou stran odpruzené tlaénymi pruzi-
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nami (7, 8) vi&i ramendm vidlicovitého unddee (4), ktery je spojen s posuvnou Gésti vie-
tenfku (5), pfigemZ k tidlesu zévésu (3) je prostfednictvim klubového z4&vésu (9) upevnén
drzék méfidla (10) a dstrojf aretace t&lesa zdvésu (3) k prismu (1).
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