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(54} za¥izeni pro urdovéni ekvivalence skupin signdld

za¥izeni pro urlovdni ekvivalence
skupin signidld je urdeno zejména pro konst-
rukei bezpednostnich sysiémi u stroji s
nebezpednym pohybem. Zafizeni je tvoreno
nejméné jednou dvojici fdzovych prevodni=
ki, spojenfch svymi prvnimi vstupy s vys-
tupem generdtoru impulsid. Dald3i vstupy 4
fdzovych pPevodniki jsou spojeny s kont- o 1
rolnimi body sledovaného elektrického 3
_systému tak, Ze kaidy kontrolni bod sle- 3
dovaného elektrického systému %e aspojen 3
vidy s jednim vstupem jednoho fdzového 5
prevodniku, Vystup ka¥dého fézového pre- [%t];

vodnfku je spojen vidy s jednim vsiupem
prvaiho fézového detektoru.
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Vynalez se tyka zafizeni pro uréovani ekvivalence skupin
" signald.

'V soudasné dobé& se v bezpsinostnich elektrickych zarizenich,
zejména u strojd s nebezpednyn pohybem, u nichZ musi byt zaru-
geno spolehlivé vyhodnoceni funkce,porovnavaji stavy signald dvou
kénélﬁ, které musi byt pFi bezchybné funkci ekvivalentni. Nev?-
hodou dosud pouZivanych zafizeni je velka slozitost kontrolnich
obvodt. KaZdému paru kontrolovanych signald je piifazen jeden
kontrolni obvod, ktery musi byt navic spojen tak, aby pfi jeho
poruée byla tato porucha okamzit& vyhodnocena. Dalsi nevyhodou
dosavadniho stavu techniky je vyhodnoceni vlastni poruchy zafi-
zeni a% po zm&n& vstupnich signald, coZ miZe v nékterych pripa-
dech vést k havarii strojniho zafizeni. '

Uvedené nevyhody soudasného stavu do zna&né miry odstranuje
zafizeni pro uréovani ekvivalence skupin signall podle vynalezu,
jehoz podstata spo&ivé v tom, Ze je tvofeno nejméné jednou dvo-
jici fazovych pirevodnikl, spejenych svymi prvnimi vstupy 8 vys-
tupem generétoru impulzé, pridemZ daldi vstupy fézovych pievodnikil
jsou spojeny s kontrolnimi body sledovaného elektrického systému
tak, 28 ka2dy kontrolni bod sledovaného elektrického systému je
spojen vidy s jednim vstupem jednoho fazového pfevodniku. Vystup
kazdého fazového ptevodniku je spojen vidy s jednim vstupem ‘
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Vyhodou zatizeni podle vynalezu je moZnost vyhodnoceni
vlastni poruchy. zatizeni ihned bez nutnosti zmény vstupnich
signall. Dalsi vyhodou je podstatné zjednoduSeni celého systému,
a tim sniZzeni materidlové narolnosti a pracnosti a podstatné '
zvySeni spolehlivosti systému. '

Vynédlez bliZe objasni pfiloZené vykresy, kde na obr. 1
je znazornéno prvni prikladné proVedeni zatizeni, na obr. 2
je znazornéno druhé pitikladné provedeni zafizeni a na obr. 3
je znazorné&no tfeti prfikladné provedeni zaFizeni.

Na obr. 1 je znézorn&no prvni prikladné provedeni za*izeni
podle vynalezu. Zatizeni je tvofeno dvojici fazovych prevodnik®
1, spojenych svymi prvnimi vstupy s vystupem generatoru 2 im-
pulst, priemz daldi vstupy fézovych pfevodnikl 1 jsou spojeny
s kontrolnimi body 3 sledovaného elektrického systému 4 tak, Ze
kazdy kontrolni bod 3 sledovaného elektrického systému 4 je spo~-
jen vZdy s jednim vstupem jednoho z fazovych pievodniki 1. Vys-
tup kaZzdého fazového prfevodniku 1 je pfitom spojen vidy s jed-
nim vstupem fazového detektoru 5.

Na obr. 2 je zndzornéno druhé pifikladné provedeni zatizeni
podle vynalezu. Zatizeni je tvofeno dvéma Fadami fazovych pie-

vodnikl 1, z nichZ prvni fazovy p¥evodnik 1 v kaZdé Fadé je spo-‘

.jen svym prvnim vstupem s vystupem generdtoru 2 impulz@. Vystup
kazdého fazového pFevodniku 1 je spojen Vidy s privnim vstupem
nasledujiciho fazového pFevodniku'l téze fady, pfidemz vystup

posledniho fazového pfevodnlku 1 prvni Fady je spojen s prvnim |

vstupem fazového detektoru 3 a vystup posledniho fazového pFe~5

vodniku 1 druhé ady je spojen s druhym vstupem fazového dete-
ktoru 5. Kaidy kontrolni bod 3 sledovaného elektrlckého systémw
4 je pripojen k Jednomu‘volnému vstupU;Jednoho,z fazovych pfeff
vodnikd 1. o
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Na obr. 3 je zndzornéno tifeti ptikladné provedeni zafizeni
podle vyndlezu. Zafizeni je tvoifeno dvéma dvdjicemi fazovych
prevodnikd 1, kde prvni vstupy obou fazovych pfevodnik@é 1 prvni
dvojice jsou p¥ipojeny k vystupu generatoru g impulzd, vystup
kazdého fazového pfevodniku 1 z prvni dvojice je piipojen vidy
k jednomu ze vstupl fazového detektoru 5 této dvojice a vystup

- fazového detektoru 5 této dvojice je spojen s prvnimi vstupy

fézovych prevodnikd 1 druhé dvojice, jejichg vystupy jsou pfi=-
pojeny kazdy k jednomu vstupu fazového detektoru 5 druhé dvojice.
KaZzdy kontrolni bod 3 sledovaného elektrického systému 4 je pti~-
pojen k jednomu volnému vstupu jednoho fézového pirevodniku 1. Je
zfejmé, Ze polet dvojic fazovych pievodniki 1 miZe byt libovolnég
veliky,ga to v zavislosti na poltu kontrolnich bodi 3 sledova-
ného elektrického systému 4 a na poCtu vstupd fazového pifevod-
niku 1. V p¥ipadé vétS8iho podtu dvojic fazovych pievodnikld 1 jsou
tyto zapojeny tak, Ze vidy vystup fézového detektoru 5 jedné dvo-
Jice je spojen s prvnimi vstupy fazovych p¥evodnikd 1 nasledujici
dvojice, ¢imz lze dosahnout sledovani neomezeného po&tu kontrol-
nich bod& 3 sledovaného elektrického systému 4.

V &innosti prvniho piikladného provedeni zaiizeni genera-
tor 2 impulzd generuje impulzy, které se piivad&ji na prvni
vstupy fazovych prevodnikl 1. Na vystupech fédzovych pfevodnikd
1 se objevi impulzy, jejichz féze jsou zdvislé na stavech signald
kontrolnich bodd 3 sledovandého elektrického systému 4. Féze vystu-
pnich impulzd fézovych pifevodnikd 1 se pak porovndvaji féazovym
detektorem S.

V &innosti druhého pirikladného provedeni zafizeni podle
vynédlezu generédtor 2 impulz@ generuje impulzy. které se ptiva-
d&ji na prvni vstupy prvnich fézovych prevodnik@ 1 kaZdé iady.

Na vystupech prvnich fézovych piFevodnikd i kazdé Fady se objevi
impulzy, jejichZz féze jsou zavislé na stavech signdld kontrol-
nich bodl 3 sledovaného elektrického systému 4. Tyto impulzy

se pifivedou na prvni vstupy nasledujicich fézovych pievodniké

1 vidy téZe tady. Féze vystupnich impulzé kaZdého nasledujiciho
fézového prevodniku 1 v kaidé radé je pak zavislé vidy na stavech
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signéld kontrolnich bodl 3 sledovaného elektrického systému 4,
p¥ipojenych na jeho dal$i vstupy a na fézi vystupnich impulzd
pfedchazejiciho fézového ptrevodniku Q.'Vystupni impulzy posled-
niho fézového pFevodniku 1 jedné Fady jsou pFivedeny na prvni
vstup fazového detektoru 5 a vystupni impulzy fézového pievod-
niku 1 druhé Fady jsou pfivedeny na druhy vstup fézového detek=~
toru 5 a zde se jejich faze vyhodnoti.

.V &innosti tfetiho piikladného provedeni zaiizeni podle
vyndlezu generator 2 impulzl generuje impulzy, které se ptivé=-
déji na prvni vstupy prvni dvojice fédzovych ptevodnikd 1. Na
vystupech fézovych pfevodnikli 1 se objevi impulzy, jejichz féze
jsou zdvislé na stavech signald kontrolﬁich bodl 3 sledovaného
elektrického systému 4. Faze vystupnich impulz@ prvni dvojice
fazovych pFevodnikd 1 se pak porovnévaji fézovym detektorem 5.

V pFipadé, Ze stavy signald kontrolnich bodl 3 sledovaného elek-
trického systému signalizuji bezporuchovy stav, objevi se na '
vystupu fézového detektoru 5 prvni dvejice impulzmi signal,
ktery se ptfivadi na prvni vstupy fédzovych pirevodnikd 1 nésle-
dujici dvojice. Fédze vystupnich impulzd této dvojice fézovych
prevodnikd 1, které jsou zdévislé na vstupnich signélech jak

z fédzového detektoru 5 piredchozi dvejice, tak z daldich kontrol-
nich bod& 3 sledovaného elektrického systému 4 se porovnavaji
fazovym detektorem 5 této dvojice. Impulzni signél postupuje
takto od prvni dvojice fazovych ptevodnikl 1 k posledni dvojici
féazovych prevodnik® 1, jejiz fazovy detektor 5 vyhodnoti, je-li
ve sledovaném elektrickém systému 4 nebo v kontrolnim zafizeni
samotném porucha nebo ne.

Fézovy prevodnik 1 mdZe sestavat z dekodéru tvoiFeného
soustavou obvodld exkluzivniho souétu nebo soustavou obvodl nego-
vaného exkluzivniho soudtu a z fédzového mé&nide.

Vynélez lze vyuZit vSude tam, kde je nutno kontrolbvet
bezchybnou funkci elektrickych systéml, zvlasété bezpe&nostnich
systéml, predevdim u strojd s nebezpeinym pohybem, napiiklad
u tvédecich strojd jako jsou lisy, buchafy. nGZky a podobné stroje.
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Zatizeni pro urdovéni ekvivalence skupin signald,vyzna-
gujici se tim, %e je tvoFeno nejméné jednou dvojici fézovych
prfevodnikd (1), spojenych svymi prvnimi vstupy s vystupem gene-
rétoru (2) impulzG, pridemZ daldi vstupy fédzovych prevodnikd
(1) jsou spojeny s kontrolnimi body (3) sledovaného elektrického
systému (4) tak, Ze kazdy kontrolni bod (3) sledovaného elektric-
kého systému (4) je spojen viZdy s jednim vstupem jednoho fédzo=-
vého pievodniku (1), zatimco vystup kazdého féazového pievod-
niku (1) je spojen vZdy s jednim vstupem prvniho fézového detek-
toru (5).

3 vykresy
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Obr. 1
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