EP 1 527 847 B1

(19)

(12)

(45)

(21)

(22)

Europdisches
Patentamt

European

Patent Office

Office européen
des brevets

(11) EP 1 527 847 B1

EUROPAISCHE PATENTSCHRIFT

Veroffentlichungstag und Bekanntmachung des
Hinweises auf die Patenterteilung:

20.07.2016 Patentblatt 2016/29
Anmeldenummer: 04023295.1

Anmeldetag: 30.09.2004

(51)

Int Cl.:

B25B 5/06 (2006-07) B25B 7/04 (2006.07)

(54)

Klemmen-Handwerkzeug
Clamping tool

Outil de serrage

(84)

(30)

(43)

(73)

(72)

Benannte Vertragsstaaten:
ATBE BG CHCY CZDE DKEE ES FIFR GB GR
HU IE IT LI LU MC NL PL PT RO SE SI SKTR

Prioritat: 27.10.2003 DE 10351224

Veroffentlichungstag der Anmeldung:
04.05.2005 Patentblatt 2005/18

Patentinhaber: BESSEY Tool GmbH & Co. KG
74321 Bietigheim-Bissingen (DE)

Erfinder:

Foshag, Siegfried, Dr.
73765 Neuhausen (DE)
Klopfer, Gerhard

74385 Pleidelsheim (DE)

(74)

(56)

Rosch, Hans
74376 Gemmrigheim (DE)

Vertreter: Hoeger, Stellrecht & Partner
Patentanwalte mbB

Uhlandstrasse 14c

70182 Stuttgart (DE)

Entgegenhaltungen:
WO-A-94/20265
DE-A1- 4 139 260
FR-A- 2 508 833
US-A- 3 241 410
US-A- 4 088 313
US-A- 4 850 254

DE-A1- 4 128 887
FR-A- 872 495

US-A- 2905 038
US-A-3779 108
US-A- 4 834 352
US-A1- 2002 121 165

Anmerkung: Innerhalb von neun Monaten nach Bekanntmachung des Hinweises auf die Erteilung des europaischen

Patents im Europaischen Patentblatt kann jedermann nach MaRgabe der Ausfiihrungsordnung beim Européischen
Patentamt gegen dieses Patent Einspruch einlegen. Der Einspruch gilt erst als eingelegt, wenn die Einspruchsgebuihr
entrichtet worden ist. (Art. 99(1) Europaisches Patentliibereinkommen).

Printed by Jouve, 75001 PARIS (FR)



1 EP 1 527 847 B1 2

Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Klemmen-Handwerk-
zeug, umfassend einen ersten Schenkel mit einem
Maulteil, einen zweiten Schenkel mit einem Maulteil, wo-
bei die beiden Schenkel relativ zueinander schwenkbar
sind und die Maulteile ein Maul mit einstellbarer Off-
nungsweite bilden, und der Maulteil des ersten Schen-
kels und/oder des zweiten Schenkels an dem zugehdri-
gen Schenkel verschieblich ist, und eine Gleitschiene fiir
den verschieblichen Maulteil, wobei der verschiebliche
Maulteil als Gleitbligel ausgebildet ist, welcher an der
Gleitschiene gefiihrt ist und der Gleitbligel Uber eine
Klemmkraft an der Gleitschiene l6sbar fixierbar ist.
[0002] Klemmen-Handwerkzeuge, umfassend einen
ersten Schenkel mit einem Maulteil und einen zweiten
Schenkel mit einem Maulteil, wobei die beiden Schenkel
relativ zueinander schwenkbar sind und die Maulteile ein
Maul mit einstellbarer Offnungsweite bilden, werden ein-
gesetzt, um ein oder mehrere Werkstlicke einzuspannen
und insbesondere in dem Maul klemmend zu halten. Sie
werden auch als Leimzwinge oder Spring Clamp be-
zeichnet. Sie sind insbesondere einhandig bedienbar.
[0003] Aus der US 4,834,352 ist eine Federzwinge
zum Klemmen eines Werkstilicks bekannt, welche einen
unteren Klemmbiigel und einen oberen Klemmbligel um-
fasst. Die Klemmbiigel weisen jeweils einen Hinterbe-
reich auf, welcher jeweils ein Griffelement bildet. Das ent-
sprechende erste Griffelement und zweite Griffelement
sind schwenkbar miteinander verbunden. Der obere
Klemmblgel umfasst eine Gleit-Halte-Einrichtung, wel-
che sich senkrecht zu dem zugeordneten zweiten Griff-
element erstreckt. Ein L-férmiges Bugelelement ist an
der Gleit-Halte-Einrichtung geflhrt.

[0004] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein
Klemmen-Handwerkzeug der eingangs genannten Art
so zu verbessern, dass es auf moglichst universelle Wei-
se einsetzbar ist.

[0005] Diese Aufgabe wird durch ein Klemmen-Hand-
werkzeug gemall dem Anspruch 1 geldst.

[0006] Durch die Verschieblichkeit des oder der
Maulteile an dem bzw. den zugehdrigen Schenkeln ergibt
sich eine weitere Einstellmdglichkeit fir das Klemmen-
Handwerkzeug; die Offnungsweite kann (iber die
Schwenkposition der beiden Schenkel relativ zueinander
und zusatzlich bzw. alternativ Uber die Verschiebungs-
position des oder der Maulteile an dem oder den zuge-
hérigen Schenkeln eingestellt werden.

[0007] Aus dem Stand der Technik bekannte Klem-
men-Handwerkzeuge haben den Nachteil, daR die
Klemmkraft, welche auf ein eingespanntes Werkstiick
wirkt, abhangig von der Offnungsweite des Mauls ist. Ub-
licherweise ist die Klemmkraft bei kleineren Offnungs-
weiten geringer als bei gréReren Offnungsweiten; dies
istdurch die Kraft-Dehnungs-Charakteristik von tiblicher-
weise eingesetzten Federn, die die Klemmkraft verursa-
chen, bedingt. Da bei der erfindungsgemafen Ldsung
sich die Offnungsweite auch iiber die Verschiebungspo-
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sition des oder der Maulteile einstellen [aRt, |alkt sich da-
mit auch die Kraft, die auf ein eingespanntes Werkstlick
ausgeubt wird, einstellen. So |aRt sich beispielsweise bei
vorgegebener Offnungsweite eine bestimmte Kraft, die
auf das Werkstiick wirkt, einstellen. In analoger Weise
1aRt sich eine bestimmte Klemmkraft fiir verschiedene
Offnungsweiten erreichen.

[0008] Durch die erfindungsgemaRe Ldésung ist eine
zuséatzliche Einstellmdglichkeit gegeben, Uber die sich
die Klemmkraft dosieren 1aRt. Diese zusatzliche Einstell-
moglichkeit 1aRt sich auf konstruktiv einfache Weise rea-
lisieren.

[0009] Es IlaRt sich auch unter Beibehaltung der
BaugroRe beziliglich Handgriffteilen - und damit einhan-
diger Bedienbarkeit - durch den mindestens einen ver-
schieblichen Maulteil eine Offnungsweite des Mauls in
einem gréReren Spannweitenbereich einstellen. Insbe-
sondere lassen sich (")ffnungsweiten einstellen, wie sie
nur aus nicht mehr einhandig bedienbaren Klemmen
oder Zwingen bekannt sind.

[0010] Eine Verschieblichkeiteines Maulteils lasst sich
auf einfache Weise realisieren, wenn eine Gleitschiene
fur den verschieblichen Maulteil vorgesehen ist. Eine sol-
che Gleitschiene lasst sich auf einfache Weise herstel-
len, um eine Verschiebungsfiihrung zu realisieren. Wei-
terhin lasst sich die Verschiebung des entsprechenden
Maulteils auf einfache Weise bedienen.

[0011] Der verschiebliche Maulteil ist als Gleitbugel
ausgebildet, welcher an der Gleitschiene gefiihrtist. Da-
durch lasst sich auf einfache Weise eine Verschiebungs-
fuhrung realisieren, wobei eine bestimmte Verschie-
bungsposition insbesondere feststellbar ist.

[0012] Eine Feststellbarkeit lasst sich auf einfache
Weiserealisieren, wenn der Gleitbligel Uber eine Klemm-
kraft an der Gleitschiene I6sbar fixierbar ist. Die Klemm-
kraft halt den Gleitbligel so in einer eingestellten Ver-
schiebungsposition, dass er nur dann verschoben wer-
den kann, wenn die Klemmkraft gelést wird. Zur Lésung
der Klemmkraft ist vorzugsweise eine Kraft erforderlich,
deren Kraftrichtung quer zur Verschiebungsrichtung
liegt.

[0013] Eine Klemmkraft I&sst sich auf einfache Weise
realisieren, wenn ein oder mehrere elastische Elemente
(Federelemente) vorgesehen sind, um den Gleitbligel an
der Gleitschiene zu halten. Uber elastische Elemente
lasst es sich neben der Fixierung in einer Verschiebungs-
position auch erreichen, dass der Gleitbligel aus einer
Ubergangsphase wahrend der Verschiebung in eine Hal-
teposition gedrickt wird, in welcher er im Wesentlichen
spielfrei sitzt.

[0014] Es ist mindestens ein federndes Zungenele-
ment vorgesehen, welches den Gleitbligel an die Gleit-
schiene driickt und damit ein Anlageelement in eine Auf-
nahme driickt. Vorzugsweise Uibt das Zungenelement ei-
ne Normalkraft und eine Kraft langs der Verschiebungs-
richtung auf. Dadurch I&sst sich der Gleitbiigel in eine im
Wesentlichen spielfreie Halteposition driicken und in die-
ser halten.
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[0015] Das mindestens eine Zungenelement ist an
dem Gleitbligel angeordnet und einstiickig am Gleitbligel
gebildet. Wenn der Gleitbligel aus einem Kunststoffma-
terial hergestellt ist, dann I&sst sich ein entsprechendes
Zungenelement auf einfache Weise einstlickig anfor-
men.

[0016] Insbesondere ist der verschiebliche Maulteil
von dem anderen Maulteil weg verschieblich oder ist auf
den anderen Maulteil zu verschieblich. Der Abstand zwi-
schen dem verschieblichen Maulteil und einem Schwen-
klager fir die beiden Schenkel ist einstellbar. Auf diese
Weise ist die Offnungsweite des Mauls {iber Verschie-
bung des oder der Maulteile einstellbar.

[0017] Zusatzlich oder alternativ zur Einstellung der
Offnungsweite (iber eine bestimmte Schwenkposition
der beiden Schenkel ist dann Gber den verschieblichen
Maulteil eine (")ffnungsweite des Mauls einstellbar, wobei
die Klemmkraft, die auf ein eingespanntes Werkstiick
ausgeubt wird, einstellbar ist.

[0018] Bei der erfindungsgemaflen Lésung ist Uber
den verschieblichen Maulteil die Spannkraft auf ein oder
mehrere Werkstiicke, welche in dem Maul eingespannt
sind, einstellbar. Dadurch ist die Kraft, die auf ein oder
mehrere Werkstlicke ausgelbt wird, dosierbar.

[0019] Vorteilhaftist es, wenn der Maulteil an dem zu-
gehdrigen Schenkel feststellbar verschieblich gefihrtist.
Dadurch kénnen definierte Offnungsweiten eingestellt
werden, wobei die Position des Maulteils an dem zuge-
hérigen Schenkel fest eingestellt ist.

[0020] Ginstigerweise liegt eine Verschiebungsrich-
tung des verschieblichen Maulteils quer und insbeson-
dere senkrecht zu einer Schwenkachse fir den ersten
Schenkel und zweiten Schenkel. Auf diese Weise lasst
sich auf einfache Weise Uber eine Verschiebungspositi-
on des oder der verschieblichen Maulteile eine Offnungs-
weite einstellen.

[0021] Aus dem gleichen Grund ist es glinstig, wenn
eine Verschiebungsrichtung des verschieblichen
Maulteils quer und insbesondere senkrecht zu einer
Langsrichtung eines Handgriffteils des zugehérigen
Schenkels ist.

[0022] Ginstigerweise erstreckt sich die Gleitschiene
quer und insbesondere senkrecht zu einem Handgriffteil
des zugeordneten Schenkels. Dadurch lasst sich der
Maulteil in einer Richtung quer und insbesondere senk-
recht zum Handgriffteil verschieben.

[0023] Insbesondereistes vorgesehen, dass die Gleit-
schiene mit einem Handgriffteil des zugeordneten
Schenkels verbunden ist. Die Verbindung kann einsti-
ckig sein oder es kann sich um getrennte Bauteile han-
deln, die nachtraglich miteinander fixiert werden. Uber
den Handgriffteil lasst sich (in Verbindung mit einem
Handgriffteil des anderen Schenkels) eine bestimmte
Schwenkposition der Schenkel zur Einstellung einer Off-
nungsweite des Mauls erreichen. Durch Positionierung
des Maulteils an der Gleitschiene lasst sich diese Off-
nungsweite variieren bzw. es lasst sich bei vorgegebener
Offnungsweite insbesondere in Zusammenwirkung mit
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Anderung der Schwenkposition der Schenkel eine
Klemmkraft einstellen.

[0024] Eine Fixierungsvorrichtung lasst sich auf einfa-
che Weise herstellen, wenn der Gleitbligel ein oder meh-
rere Anlageelemente aufweist und die Gleitschiene an-
gepasste Aufnahmen, wobei eine Verschiebung des
Gleitbligels gesperrt ist, wenn das mindestens eine An-
lageelement in eine Aufnahme eingetaucht ist. Bei Kraft-
auslibung in der Verschiebungsrichtung st63t das Anla-
geelement an eine Wand der Aufnahme und dessen Be-
wegung ist gesperrt. Um das Anlageelement aus einer
Aufnahme herauszufiihren, ist ein Kraftaufwand notwen-
dig, wenn ein Anlageelement in einer zugeordneten Auf-
nahme Uber Klemmkraft in der Art einer Rasterung ge-
halten ist. Die Richtung der erforderlichen Kraft, um ein
Anlageelement aus einer Aufnahme herauszubringen
(und dadurch eine Verschiebung des Gleitbiigels zu er-
moglichen), liegt quer zur Verschiebungsrichtung.
[0025] Insbesondere ist eine Reihe von Aufnahmen
vorgesehen, beispielsweise in der Art einer Wellenstruk-
tur, um langs der Verschiebungsrichtung eine Vielzahl
von Fixierungspositionen bereitstellen zu kénnen und
dabei den Abstand zwischen benachbarten (diskreten)
Fixierungspositionen gering halten zu kénnen.

[0026] Eine Fixierungin einerHalteposition und ein L6-
sen aus einer Halteposition Iasst sich auf einfache Weise
erreichen, wenn die Aufnahmen und eine Flache, auf die
ein kraftausiibendes Element wie ein federndes Zungen-
element wirkt, auf gegeniberliegenden Seiten der Gleit-
schiene angeordnet sind. Dadurch I8sst sich der Gleit-
biigel mit einem Anlageelement in eine Aufnahme dri-
cken und bei Auslibung einer Gegenkraft 133t sich ein
Anlageelement aus einer Aufnahme herausfihren, um
so die Halteposition zu I6sen.

[0027] Gunstig ist es, wenn die Aufnahmen Seitenfla-
chen haben, welche bezlglich der Verschiebungsrich-
tung geneigt sind. Die Seitenflachen missen dabei nicht
eben sein, sondern kénnen auch gekrimmt sein. Bei ge-
neigten Seitenflachen wird durch Ausiibung einer Kraft
mit einer Kraftkomponente parallel zur Verschiebungs-
richtung ein entsprechendes Anlageelement in ein Po-
tentialminimum gedrickt. Es 1aRt sich dadurch eine im
wesentlichen spielfreie Halteposition realisieren. Vor-
zugsweiseistdann eine Aufnahme als eine Art von Mulde
ausgebildet mit geneigten Seitenwanden.

[0028] Es kann vorgesehen sein, daf die Gleitschiene
mit einem MaRstab versehen ist. Dies erleichtert die de-
finierte Einstellung einer Verschiebungsposition des
Gleitbligels an der Gleitschiene oder der Gleitschiene an
dem zugeordneten Schenkel.

[0029] Es kann auch alternativ oder zusatzlich vorge-
sehen sein, dal} die Gleitschiene feststellbar verschieb-
lich am zugeordneten Schenkel angeordnet ist. Die Gleit-
schiene ist Gleitschiene in dem Sinne, daf sie am zuge-
ordneten Schenkel gefiuhrt ist, d. h. am zugeordneten
Schenkel "gleiten" kann. Der entsprechende Maulteil des
Schenkels a3t sich dann dadurch verschieben, daf} die
Gleitschiene mit dem Maulteil verschoben wird. Es erge-
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ben sich dabei die bereits oben beschriebenen Vorteile;
insbesondere ist die Klemmkraft auf ein oder mehrere
Werkstlicke in dem Maul einstellbar.

[0030] Der Maulteil kann dabei fest an der verschieb-
lichen Gleitschiene sitzen, indem er beispielsweise ein-
stlickig an der Gleitschiene angeformt ist oder an dieser
Uber Befestigungsmittel wie Schrauben oder Bolzen fi-
xiert ist. Es istaber auch mdglich, dal3 der Maulteil selber
feststellbar verschieblich an der verschieblichen Gleit-
schiene sitzt. Ein relativer Abstand zwischen dem
Maulteil und dem Schwenklager |46t sich dann tGber zwei
verschiedene Mdglichkeiten einstellen, ndmlich Gber
Einstellung der Position des Maulteils an der Gleitschie-
ne und Uber Einstellung der Position der Gleitschiene am
zugeordneten Schenkel. In diesem Falle ist die Gleitschi-
ene eine Gleitschiene in doppelter Bedeutung, da das
Maulteil, welches insbesondere als Gleitbligel ausgebil-
det ist, an der Schiene feststellbar verschieblich geflihrt
ist, und andererseits die Gleitschiene selber an dem
Schenkel feststellbar verschieblich gefiihrt ist.

[0031] Insbesondere ist es dann vorgesehen, daf} der
zugeordnete Schenkel eine Fihrungsausnehmung fiir
die Gleitschiene aufweist, um so eine relative Verschie-
bung zwischen der Gleitschiene (mit dem Maulteil) und
dem Schenkel zu ermdglichen. Es kdnnen dabei wie
obenbeschrieben elastische Elemente vorgesehen sein,
um flr eine Verklemmung von definierten Haltepositio-
nen der Gleitschiene am Schenkel zu sorgen.

[0032] Um eine Klemme zurealisieren, ist vorzugswei-
se zwischen dem ersten Schenkel und dem zweiten
Schenkel eine Feder, wie beispielsweise eine Drehfeder
oder Schenkelfeder, angeordnet. Die Feder istdann ver-
antwortlich fiir eine Klemmkraft, die ein oder mehrere
Werkstlicke zwischen den Maulteilen des Mauls halt.
[0033] Vorzugsweise ist die Feder so angeordnet und
ausgebildet, da® ein externer Kraftaufwand notwendig
ist, um die Schenkel relativ zueinander unter VergréRe-
rung der Offnungsweite des Mauls zu verschwenken.
Ohne externe Kraftausiibung driickt dann die Feder die
beiden Schenkel auseinander und dadurch die Maulteile
zusammen. Wenn unter externer Kraftausiibung die
Schenkel an ihren Handgriffteilen zusammengedriickt
werden, dann wird die Feder zusammengedriickt und
das Maul 6ffnet sich. Bei Einbringen eines Werkstlicks
in das Maul unter Anlage der Maulteile wirkt dann eine
Klemmkraft auf das Werkstlck.

[0034] Die Feder ist beispielsweise als Schenkelfeder
ausgebildet mit mindestens einem Schenkel. Sie kann
eine Federwicklung mit mehreren Windungen aufwei-
sen. Der mindestens eine Schenkel der Feder kann an
einem Handgriffteil und insbesondere an einer dem
Handgriffteil des anderen Schenkels zugewandten In-
nenseite des Handgriffteils positioniert werden. Dadurch
1aRt sich die Feder auf sichere und einfache Weise po-
sitionieren und fixieren.

[0035] Insbesondere ist eine Federwicklung zwischen
einem ersten Schenkel und einem zweiten Schenkel ge-
bildet.
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[0036] Die Federwicklung kann Uber einem Stiftele-
ment, mittels dem eine Welle oder ein Drehlager fir die
Verschwenkbarkeit der Klemmen-Schenkel gebildet ist,
angeordnet sein.

[0037] Insbesondere ist die Feder so angeordnet und
ausgebildet, da die Schenkel eine Klemmkraft auf ein
oder mehrere Werkstlicke ausliben, welche zwischen
den Maulteilen der beiden Schenkel liegen.

[0038] Ganzbesonders vorteilhaftist es, wenn an dem
Maulteil des ersten Schenkels und/oder des zweiten
Schenkels ein Anlageelement fiir ein Werkstlick beweg-
lich angeordnet ist und insbesondere schwenkbar mit ei-
ner Schwenkachse parallel zur Schwenkachse flir die
Schwenkbewegung der beiden Schenkel angeordnet ist.
Dadurch 1aRt sich eine gute Anlage der Maulteile an ei-
nem Werkstiick unabhangig von der Offnungsweite des
Mauls erreichen.

[0039] Die nachfolgende Beschreibung einer bevor-
zugten Ausfiihrungsform dient im Zusammenhang mit
der Zeichnung der naheren Erlduterung der Erfindung.
Es zeigen:
Figur 1 eine Draufsicht auf ein Ausfiilhrungsbeispiel
eines erfindungsgemalen Klemmen-Hand-
werkzeugs;

eine Ansicht auf das Klemmen-Handwerk-
zeug gemal Figur 1 in der Richtung A;

Figur 2

Figur 3  eine Ansicht des Klemmen-Handwerkzeugs

gemal Figur 1 in der Richtung B;
Figur4 eine Ansicht des Klemmen-Handwerkzeugs
gemal Figur 1 in der Richtung C;
Figur 5 eine Ansicht des Klemmen-Handwerkzeugs
gemal Figur 1 in der Richtung D;

eine Schnittansicht des Klemmen-Handwerk-
zeugs gemaR Figur 1 1&angs der Linie 6-6 (vgl.
Figur 4);

Figur 6

Figur 7  die gleiche Ansicht wie Figur 1 mit einer an-
deren Schwenkstellung von Schenkeln und
einer anderen Verschiebungsstellung eines
Gleitbugels;

Figur 8 eine Draufsicht auf ein zweites Ausfiihrungs-
beispiel eines erfindungsgemafiien Kiemmen-
Handwerkzeugs und

Figur 9  eine Draufsicht auf ein drittes Ausfihrungs-
beispiel eines erfindungsgemafiien Klemmen-
Handwerkzeugs.

[0040] Ein Ausfiihrungsbeispiel eines erfindungsge-
mafRen Klemmen-Handwerkzeugs, welches in den Figu-
ren 1 bis 7 gezeigt und in Figur 1 als Ganzes mit 10
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bezeichnet ist, umfal’t einen ersten Schenkel 12 und ei-
nen zweiten Schenkel 14.

[0041] Die beiden Schenkel 12, 14 sind relativ zuein-
ander schwenkbar. Dazu ist ein Schwenklager 16 vor-
gesehen, welches eine Schwenkwelle 18 umfal3t.
[0042] Beispielsweise sind in dem ersten Schenkel 12
und in dem zweiten Schenkel 14 jeweils Ausnehmungen
20a, 20b gebildet (vgl. Figur 6), wobei diese Ausnehmun-
gen 20a und 20b fluchtend ausgerichtet sind. Die Aus-
nehmung 20a des ersten Schenkels 12 ist in jeweils ge-
genulberliegenden Laschen 22a, 22b gebildet (vgl. Figu-
ren 1 bis 5). Die beiden Laschen 22a und 22b sind be-
abstandet. Zwischen diesen beiden Laschenistderzwei-
te Schenkel 14 mit einem entsprechenden Element 24
angeordnet, in dem die Ausnehmung 20b gebildet ist
(vgl. Figur 6).

[0043] Ein Stiftelement sitzt in den Ausnehmungen
20a, 20b und dient als Schwenkwelle 18. Dieses Stifte-
lement 18 sitzt dabei drehfest an dem ersten Schenkel
12 und insbesondere drehfest an den Laschen 22a, 22b.
Diese umfassen dazu jeweils eine Vertiefung 26, welche
so ausgebildet ist, dal ein entsprechendes Element
drehfest aufgenommen werden kann, welches mit der
Schwenkwelle 18 verbunden ist.

[0044] Der erste Schenkel 12 umfalit ein Handgriffteil
28 und ein einstlckig mit diesem verbundenes Maulteil
30. Der Handgriffteil 28 ist an einer AuRenseite 32 ins-
besondere ergonomisch geformt.

[0045] DerHandgriffteil 28 und der Maulteil 30 des ers-
ten Schenkels 12 sind Uber ein Verbindungsteil 34 ver-
bunden, wobei an dem Verbindungsteil die Laschen 22a,
22b sitzen. Bei dem gezeigten Ausfiihrungsbeispiel er-
streckt sich der Handgriffteil 28 in einer Langsrichtung
36. Der erste Schenkel 12 ist vom Handgriffteil 28 weg
an der AuRenseite 32 bogenférmig ausgestaltet. Eine
der AuBRenseite 32 gegeniliberliegende Innenseite 38 hat
im Bereich des Maulteils 30 eine L-férmige Gestalt.
[0046] Im Bereich eines Endes des Maulteils 30, wel-
ches dem Handgriffteil 28 abgewandt ist, sitzt ein Anla-
geelement 40 mit einer Anlageflache 42 fir ein Werk-
stlick. Dieses Anlageelement 40 ist beweglich und ins-
besondere schwenkbar an dem Maulteil 30 angeordnet.
Als Schwenkwelle 44 dient beispielsweise ein Haltestift.
Die Schwenkachse der Schwenkwelle 44 ist im wesent-
lichen parallel zur Schwenkachse des Schwenklagers 16
ausgerichtet.

[0047] Der zweite Schenkel 14 umfalit ebenfalls ein
Handgriffteil 46, welches dem Handgriffteil 28 des ersten
Schenkels 12 gegeniberliegt. Die Handgriffteile 28 und
46 sind so ausgebildet und so relativ zueinander positi-
oniert, daB ein Bediener die Handgriffteile 28, 46 mit einer
Hand umfassen kann und die Handgriffteile 28, 46 auf-
einanderzu driicken kann.

[0048] Der zweite Schenkel 14 umfallt ebenfalls ein
Maulteil 48 (zweites Maulteil). An einem Ende dieses
Maulteils 48 sitzt wiederum ein Anlageelement 50 mit
einer Anlageflache 52 fiir ein Werkstiick. Dieses Anla-
geelement 50 ist wiederum vorzugsweise schwenkbar
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mit einer Schwenkwelle 54 an dem Maulteil 48 angeord-
net.

[0049] Eine Verbindungslinie der DurchstoRpunkte
der Schwenkwelle 44 an dem ersten Schenkel 12 und
der Schwenkwelle 54 an dem zweiten Schenkel 14 liegt
senkrecht zu der Schwenkachse des Schwenklagers 18
und parallel zu einer Verschiebungsrichtung 56 des
Maulteils 48 beziiglich des zweiten Schenkels 14.
[0050] An dem zweiten Schenkel 14 sitzt verschie-
bungsfest eine Gleitschiene 58, welche quer und insbe-
sondere senkrecht zur Schwenkachse des Schwenkla-
gers 16 orientiert ist und quer und insbesondere senk-
recht zu einer Langsrichtung 60 des Handgriffteils 46 ori-
entiert ist. An dieser Gleitschiene 58 ist der Maulteil 48
des zweiten Schenkels 14 feststellbar verschieblich ge-
fihrt, so da der Abstand des Maulteils 48 in der Ver-
schiebungsrichtung 56 relativ zu dem zweiten Schenkel
14 und damit zum Schwenklager 16 einstellbar ist.
[0051] Der Maulteil 48 des zweiten Schenkels 14 ist
als Gleitbligel ausgebildet, welcher langs der Gleitschi-
ene 58 verschieblich geflhrt ist.

[0052] Die Gleitschiene 58 ist mit dem Handgriffteil 46
fest verbunden. Die Verbindung kann einstiickig sein
oder es kann sich um zwei getrennte Bauteile handeln,
die nachtraglich miteinander fixiert sind.

[0053] Zur Fihrung des Gleitbligels (Maulteil 48) an
der Gleitschiene 58 weist die Gleitschiene 58 ein oder
mehrere leistenférmige FUhrungsprofile auf. Beidem ge-
zeigten Ausflhrungsbeispiel umfalit die Gleitschiene 58
drei beabstandete Fiihrungsleisten 62a, 62b und 62c (Fi-
gur 2), welche langs der Verschiebungsrichtung 56 an-
geordnet sind und zu einem Ende des Maulteils 48 wei-
sen, welches dem Ende, an dem das Anlageelement 50
sitzt, abgewandt ist.

[0054] Der Maulteil 48 weist einen Fihrungsbereich
64 auf, Uber welchen der Maulteil 48 auf der Gleitschiene
58 sitzt. Dieser FUhrungsbereich 64 weist wiederum ent-
sprechende Ausnehmungen 66a, 66b und 66¢ auf, wel-
che die entsprechenden Fihrungsleisten 62a, 62b und
62c aufnehmen.

[0055] Es kannvorgesehen sein, daf} die mittlere Fiih-
rungsleiste 62b eine gréRere Hohe aufweist als die Rand-
Flhrungsleisten 62a und 62c (vgl. Figur 3).

[0056] Uber den Fiihrungsbereich 64 mit den ange-
paBten Fuhrungsleisten 62a, 62b, 62c und Ausnehmun-
gen 66a, 66b, 66c wird einerseits eine gute Flihrung des
Gleitbligels 48 an der Gleitschiene 58 gewahrleistet, wo-
bei andererseits sichergestellt ist, dal} der Maulteil 48
nicht quer zur Verschiebungsrichtung 56 von der Gleit-
schiene 58 abgezogen werden kann.

[0057] An einer AuRenseite 68, welche dem Anlagee-
lement 50 zugewandt ist, weist die Gleitschiene 58 eine
Reihe von Aufnahmen 70 fir ein Anlageelement 72 (vgl.
Figur 6) des Maulteils 48 auf. Die Reihe von Aufnahmen
70istbeispielsweise in einer Art Wellenprofil ausgebildet,
bei dem Vertiefungen an der AuRenseite 68 vorgesehen
sind, welche sich periodisch in der Verschiebungsrich-
tung 56 wiederholen.
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[0058] Das Anlageelement 72 des Maulteils 48 kann
in eine entsprechende Aufnahme 70 eintauchen. Da-
durch 1aRt sich die Verschiebung in der Verschiebungs-
richtung 56 sperren, so dafl das Maulteil 48 in einer be-
stimmten Abstandsposition zu dem Handgriffteil 46 ge-
halten ist. Dieses Halten erfolgt insbesondere im wesent-
lichen spielfrei.

[0059] Zum Halten ist eine Verrastung des Fiihrungs-
bereichs 64 mit der Gleitschiene 58 vorgesehen. Insbe-
sondere wird eine Klemmkraft ausgeubt, die ein in eine
zugeordnete Aufnahme 70 eingetauchtes Anlageele-
ment 72 in eben diese Aufnahme 70 drickt und damit
fur eine Verrastung sorgt.

[0060] Beidem gezeigten Ausfihrungsbeispiel umfafit
dazu der Maulteil 48 des Schenkels 14 ein oder mehrere
elastische Elemente und insbesondere ein oder mehrere
Zungenelemente 74, welche federnd an dem Maulteil 48
angeordnet sind.

[0061] Ein solches Zungenelement 74 (vgl. Figur 6)
wirkt auf die der AuRenseite 68 gegeniiberliegende Seite
76 der Gleitschiene 58 und driickt gegen diese. Dadurch
wiederum wird das Anlageelement 72, welches in der
entsprechenden Aufnahme 70 sitzt, in diese Aufnahme
70 gedrickt, so dal eine Bewegung in der Verschie-
bungsrichtung 56 gesperrtist. Durch Kraftausiibung quer
zur Verschiebungsrichtung 56 kann das Anlageelement
72 aus der Aufnahme 70 geldst werden, um eine Ver-
schiebung des Gleitbligels 48 durchzufiihren.

[0062] Das mindestens eine Zungenelement 74 istins-
besondere integral an dem Maulteil 48 gebildet. Es ist
insbesondere einstlickig mit dem Maulteil 48 verbunden.
Es erstreckt sich beispielsweise von dem Handgriffteil
46 weg und ragt dabei Uber eine Auflenseite 78 des
Maulteils 48 hinaus. Es bt dadurch eine Kraft aus, wel-
che eine Komponente parallel zur Verschiebungsrich-
tung 56 und eine Komponente senkrecht zur Verschie-
bungsrichtung 56 hat, wobei der Kraftangriffspunkt 80
vorzugsweise bezogen auf die Verschiebungsrichtung
56 in einem Abstand zu dem Anlageelement 72 des
Maulteils 48 liegt. Dieser Abstand in der Verschiebungs-
richtung 56 zu dem Schwenklager 16 ist dabei groRRer
als der Abstand des Anlageelements 72 in der Verschie-
bungsrichtung 56 zu dem Schwenklager 16.

[0063] Die Aufnahmen 70 sind korrespondierend mit
dem Anlageelement 72 vorzugsweise so ausgebildet,
dafd durch die Kraftausiibung des mindestens einen Zun-
genelements 74 (mit einer Kraftkomponente parallel zur
Verschiebungsrichtung 56) der Maulteil 48 des Schen-
kels 14 in eine Halteposition gedriickt wird, in der der
Maulteil 48 im wesentlichen spielfrei an der Gleitschiene
58 gehalten ist. Dazu weisen die Aufnahmen 70 vorzugs-
weise bezuglich der Verschiebungsrichtung 56 geneigte
Wande (in Figur 6 durch das Bezugszeichen 82 ange-
deutet) auf, die bewirken, dalR das Anlageelement 72 in
den Tiefpunkt einer durch eine Aufnahme 70 gebildeten
Mulde in der Art eines Potentialminimums gedriickt wird.
[0064] Zwischen denbeiden Schenkeln 12 und 14 sitzt
eine Feder 84 (Figuren 1, 6 und 7), welche so vorge-
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spannt ist, daf sie bestrebt ist, die beiden Schenkel 12,
14 auseinander zu driicken (vgl. Figur 7). Die Schwenk-
bewegung der beiden Schenkel 12, 14 wird dann ohne
externe Kraftausiibung dadurch begrenzt, dal die bei-
den Anlageelemente 40, 50 aneinander liegen (Figur 7)
oderdaR die Anlageelemente 40, 50 an einem Werkstiick
anliegen, welches zwischen den beiden Maulteilen 30,
48 liegt.

[0065] Die beiden Maulteile 30, 48 bilden ein Maul 86,
dessen Offnungsweite durch die relative Schwenkstel-
lung der beiden Schenkel 12, 14 einstellbar ist. Um das
Maul zu 6ffnen, muR eine Kraft ausgelibt werden, indem
die beiden Schenkel 12, 14 aufeinanderzu gedriickt wer-
den. Diese Kraft wird durch einen Bediener ausgelbt.
Wenn dann ein Werkstiick in das gedffnete Maul 86 ein-
gelegt wird und die Kraft so weit nachgelassen wird, daf}
die Anlageelemente 40, 50 an dem Werkstiick anliegen,
dann Ubt die Feder 84 eine entsprechende Kraft aus, die
das Werkstiick in dem Maul 86 mit den Maulteilen 30, 48
verklemmt.

[0066] Ein entsprechendes Klemmen-Handwerkzeug
wird beispielsweise im Zusammenhang mit der Verlei-
mung von Holzteilen eingesetzt und deshalb auch als
Leimzwinge bezeichnet.

[0067] BeiderFeder 84 handelt es sich beispielsweise
um eine Drehfeder oder Schenkelfeder.

[0068] Die Feder 84 umfaldt beispielsweise einen ers-
ten Schenkel oder Biigel 85a und einen zweiten Schen-
kel oder Bligel 85b (Figur 6). Zwischen diesen Schenkeln
85a, 85b ist eine Federwicklung 87 gebildet. Die Feder-
wicklung 87 umgibt das Stiftelement 18, das heif3t das
Stiftelement 18 istdurch einen Innenraum der Federwick-
lung 87 durchgefuhrt.

[0069] Die Feder84istlberihren ersten Schenkel 85a
an dem Handgriffteil 28 des ersten Schenkels 12 gehal-
ten. Dieser weist dazu an einer dem zweiten Schenkel
14 zugewandten, schalenférmig ausgebildeten Innen-
seite beabstandete Stegelemente 89 mit Ausnehmun-
gen auf, in welchen der erste Schenkel 85a der Feder
84 sitzt und insbesondere verspannt sitzt.

[0070] Der zweite Schenkel 85b der Feder 84 ist auf
die gleiche Weise an einer Innenseite des Handgriffteils
46 des zweiten Schenkels 14 positioniert.

[0071] ErfindungsgemaR ist es vorgesehen, dal} die
Offnungsweite des Mauls 86 auch zusétzlich iiber die
Verschiebung des Maulteils 48 an der Gleitschiene 58
einstellbar ist. Dadurch ergibt sich die Mdglichkeit, die
Klemmkraft, mit der ein Werkstiick zwischen den beiden
Anlageelementen 40, 50 eingespannt ist, ebenfalls ein-
zustellen. Wenn beispielsweise ein Werkstlick mit vor-
gegebenen Abmessungen durch das Klemmen-Hand-
werkzeug 10 gehalten werden soll, dann 1aRt sich eine
bestimmte Offnungsweite des Mauls 86 sowohl {iber die
Schwenkstellung der beiden Schenkel 12, 14 als auch
Uber die Verschiebungsstellung des Maulteils 48 errei-
chen. Ublicherweise ist es so, daft bei kleinem Schwenk-
winkel zwischen den beiden Schenkeln 12 und 14 (in
Figur 1 angedeutet) eine relativ grole Kraft ausgetbt
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wird. Ein Bediener kann diese Kraft verkleinern, indem
er einen groReren Winkel zwischen den beiden Schen-
keln 12, 14 zulaBt (d. h. fir eine geringere Verschwen-
kung aus der Ausgangslage sorgt), jedoch den Abstand
des Maulteils 48 in der Verschiebungsrichtung 56 von
dem Schwenklager 16 erhéht.

[0072] Da die beiden Anlageelemente 40 und 50
schwenkbar an ihren jeweiligen Maulteilen 30, 48 ange-
ordnetsind, istfir eine sichere Anlage an dem Werkstiick
unabhangig von der Schwenklage der beiden Schenkel
12, 14 relativ zueinander gesorgt.

[0073] Dadurch lassen sich beispielsweise bei emp-
findlicheren Werkstiickoberflichen geringere Klemm-
krafte auslben.

[0074] Durch das erfindungsgemafe Klemmen-Hand-
werkzeug 10 laRt sich somit bei vorgegebener Offnungs-
weite des Mauls 86 Uber entsprechende Einstellung der
Schwenkstellung der beiden Schenkel 12, 14 und der
Verschiebungsstellung des Maulteils 48 die Kraft einstel-
len, d. h. die Kraft, die auf das Werksttick ausgeubt wird,
14t sich dosieren.

[0075] In analoger Weise laRt sich eine bestimmte
Kraft auf ein Werkstiick, welches klemmend gehalten
werden soll, auch bei unterschiedlichen (")ffnungsweiten
des Mauls 86 erreichen.

[0076] Eskannvorgesehen sein, dal an der Gleitschi-
ene 58 ein MalRstab 88 angeordnet ist (Figur 7), um eine
definierte Verschiebungsstellung des Maulteils 48 an der
Gleitschiene 58 einstellen zu kénnen.

[0077] Ublicherweise weisen Schenkelfedern eine
Kraft-Dehnungs-Charakteristik auf, bei der bei kleinerem
Federweg die Kraft unterproportional kleiner ist als bei
gréRerem Federweg. Dies bedeutet bei aus dem Stand
der Technik bekannten Klemmen-Handwerkzeugen,
daf eine kleine und unter Umstanden nicht ausreichende
Klemmkraft wirkt, wenn das einzuklemmende Werkstlick
geringe Héhenabmessungen aufweist und insbesonde-
re flach ist. Bei der erfindungsgemafRen Lésung 1aRt sich
dieses Problem dadurch beheben, dalk die Feder 84 so
eingebaut wird, daR in einer Ausgangsstellung, bei der
die Federstrecke eine Nullposition hat, das Maulteil 48
in einem Abstand zu dem Handgriffteil 46 positioniert ist.
Es I4Rt sich dann die gleiche Offnungsweite auch errei-
chen, wenn die beiden Schenkel 12, 14 aufeinander zu
bewegt werden und das Maulteil 48 zu dem Schwenkla-
ger 16 hin zubewegt wird. Bei dieser neuen Schwenk-
stellung der beiden Schenkel 12, 14 zueinander ist aber
eine groRere Federdehnung mit einer grofReren Kraft er-
reicht, so daR bei gleicher Offnungsweite des Mauls 86
eine grofRRere Kraft wirkt. Durch die erfindungsgemale
Lésung lassen sich somit konventionelle Federn 84 ver-
wenden, wobei aber auch bei kleinen (")ffnungsweiten
sich eine hohere Klemmkraft erzielen 1aRt, ohne daRk
eben die Feder 84 selber verandert werden muf3.
[0078] Die Schenkel 12, 14 kénnen grundsatzlich aus
einem metallischen Material hergestellt sein. Es ist aber
auch mdglich, die Schenkel 12, 14 aus einem Kunststoff-
material herzustellen.
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[0079] Das Klemmen-Handwerkzeug 10 weist ein ver-
schiebliches Maulteil, namlich das Maulteil 48, auf, wah-
rend das Maulteil 30 fest mit dem ersten Schenkel 12
verbunden ist. Es ist grundsatzlich auch mdglich, daf}
beide Maulteile 30, 48 an dem zugehdrigen Schenkel 12,
14 verschieblich sind.

[0080] Bei einem zweiten Ausfiihrungsbeispiel eines
erfindungsgeméfen Klemmen-Handwerkzeugs, wel-
ches in Figur 8 gezeigt und dort als Ganzes mit 90 be-
zeichnet ist, ist ein erster Schenkel 92 und ein zweiter
Schenkel 94 vorgesehen, welche grundsatzlich so aus-
gebildet sind wie oben beschrieben, wobei sie jeweilige
Maulteile 96 und 98 umfassen. Der Maulteil 98 des zwei-
ten Schenkels 94 sitzt fest, beispielsweise iber eine Bol-
zenverbindung 100, an einer Gleitschiene 102. Diese
Gleitschiene 102 ist in der Verschiebungsrichtung 56 be-
zuiglich der Schenkel 92, 94 verschieblich, so dal} auf
diese Weise der Abstand des Maulteils 98 zu einem
Schwenklager 104 zur Verschwenkung der beiden
Schenkel 92, 94 einstellbar ist.

[0081] Um die Verschieblichkeit der Gleitschiene 102
an den Schenkeln 92, 94 zu ermoglichen, weist der
Schenkel 94 eine Ausnehmung 106 auf, in die die Gleit-
schiene 102 eingetaucht ist. Diese Ausnehmung 106
dient als Fihrungsausnehmung fir die Gleitschiene 102,
um eben die Verschieblichkeit bezliglich des zweiten
Schenkels 94 zu ermdglichen. Der Schenkel 92 kann ei-
ne Ausnehmung 108 aufweisen, welche insbesondere
als Freiraum ausgebildetist, die die Verschieblichkeit der
Gleitschiene 102 gegeniiber dem ersten Schenkel 92
und eine Verschwenkbarkeit der beiden Schenkel 92, 94
ermdglicht.

[0082] Die Gleitschiene 102 ist bezlglich des Schen-
kels 94 feststellbar verschieblich. Die Ausnehmung 108
ist so ausgebildet, dal} bei an dem zweiten Schenkel 94
geflihrter Gleitschiene 102 die Schwenkbarkeit der bei-
den Schenkel 92, 94 relativ zueinander gewahrleistet
bleibt.

[0083] Die Feststellung der Gleitschiene 102 zur Ein-
stellung einer bestimmten Abstandsposition des
Maulteils 98 beziiglich des Schwenklagers 104 kann bei-
spielsweise Uber ein oder mehrere klemmkrafterzeugen-
de Elemente erfolgen, wie sie oben im Zusammenhang
mit dem ersten Ausfiihrungsbeispiel beschrieben wur-
den. Beispielsweise kann der erste Schenkel 94 mit ei-
nem oder mehreren federnden Elementen versehen
sein, die auf die Gleitschiene 102 wirken, um diese in
einer bestimmten Verschiebungsposition weitgehend
spielfrei zu halten, wobei diese Verschiebungspositionen
einstellbar sind.

[0084] Beidem Ausfihrungsbeispiel gemal den Figu-
ren 1 bis 7 wird die relative Verschieblichkeit des
Maulteils 48 gegeniiber dem zugeordneten Schenkel 14
dadurch erreicht, dal der Maulteil 48 an einer fest mit
dem Schenkel 14 verbundenen Gleitschiene 58 ver-
schieblich ist. Bei dem Ausfiihrungsbeispiel gemaf Figur
8 wird die relative Verschieblichkeit des Maulteils 98 ge-
geniber dem zugeordneten Schenkel 94 dadurch er-
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reicht, daf} der fest an der Gleitschiene 102 angeordnete
Maulteil 98 mit der bezlglich des Schenkels 94 ver-
schieblichen Gleitschiene 102 beweglich ist.

[0085] Grundsatzlich ist eine Kombination dieser bei-
den Verschiebungslésungen méglich, namlich daf ein
Maulteil verschieblich an einer Gleitschiene gefiihrt ist
und die Gleitschiene selber wiederum verschieblich an
dem zugeordneten Schenkel verschieblich ist.

[0086] BeieineminFigur9 gezeigtenund dortals Gan-
zes mit 110 bezeichneten dritten Ausfihrungsbeispiel ist
ein erster Schenkel 112 und ein zweiter Schenkel 114
vorgesehen. Diese sind Uber ein Schwenklager 116 re-
lativ zueinander verschwenkbar. Der erste Schenkel 112
umfalt ein Maulteil 118 und der zweite Schenkel 114
umfalt ein Maulteil 120. Dieser Maulteil 120 ist als Gleit-
blgel ahnlich wie der Maulteil 48 gemaR dem ersten Aus-
fuhrungsbeispiel ausgebildet und an einer Gleitschiene
122 feststellbar verschieblich. Die Feststellung kann da-
bei iber klemmkraftausiibende Elemente wie im Zusam-
menhang mit dem ersten Ausfiihrungsbeispiel beschrie-
ben realisiert sein.

[0087] Eskannauch eine zusatzliche FormschluRfest-
stellung 124 vorgesehen sein, um den Maulteil 120 form-
schliissig mit der Gleitschiene 122 zu fixieren, so dal
eine Verschiebung langs der Gleitschiene 122 gesperrt
ist.

[0088] Der zweite Schenkel 114 weist eine Aufnahme
126 auf, in welche die Gleitschiene 122 eingetaucht ist
und in welcher sie feststellbar verschieblich gefiihrt ist.
[0089] Die Gleitschiene 122 ist an dem zweiten Schen-
kel 114 insbesondere iber eine FormschluBverbindung
128 fixierbar.

[0090] Wenn der Maulteil 120 dber die
FormschluRfeststellung 124 an der Gleitschiene 122 fi-
xiert ist und die Gleitschiene 122 an dem Schenkel 114
Uber die FormschluRverbindung 128 fixiert ist, dann kann
die Offnungsweite nur tiber die relative Schwenkstellung
der beiden Schenkel 112, 114 eingestellt werden.
[0091] Wenn die Formschluf¥feststellung 124 geldst
wird, dann kann die relative Position des Maulteils 118
durch Verschiebung langs der Gleitschiene 122 einge-
stellt werden, wobei der Maulteil 118 in bestimmten Ver-
schiebepositionen beispielsweise durch Klemmkraft im
wesentlichen spielfrei gehalten ist.

[0092] Wenn die FormschluRverbindung 128 geldst
ist, dann kann die relative Position des Maulteils 120 zum
Schwenklager 128 durch Verschiebung der Gleitschiene
122 relativzumzweiten Schenkel 114 eingestelltwerden,
wobei die relativen Verschiebungspositionen beispiels-
weise Uber eine Klemmkraft im wesentlichen spielfrei ge-
halten werden.

Patentanspriiche
1. Klemmen-Handwerkzeug, umfassend einen ersten

Schenkel (12; 92; 112) mit einem Maulteil (30; 96;
118), einen zweiten Schenkel (14;94; 114) miteinem
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Maulteil (48; 98; 120), wobei die beiden Schenkel
(12, 14) relativ zueinander schwenkbar sind und die
Maulteile (30, 48; 96, 98; 118, 120) ein Maul (86) mit
einstellbarer (")ffnungsweite bilden, und der Maulteil
(30; 48; 98; 120) des ersten Schenkels (12; 92; 112)
und/oder des zweiten Schenkels (14; 94; 114) an
dem zugehorigen Schenkel (12; 14; 94; 114) ver-
schieblich ist, und eine Gleitschiene (58; 102; 122)
fir den verschieblichen Maulteil (48; 98; 120), wobei
der verschiebliche Maulteil (48) als Gleitbligel aus-
gebildet ist, welcher an der Gleitschiene (58) geflhrt
ist und der Gleitbligel (48) tber eine Klemmkraft an
der Gleitschiene (58) I8sbar fixierbar ist, dadurch
gekennzeichnet, dass mindestens ein federndes
Zungenelement (74) als elastisches Element vorge-
sehen ist, welches den Gleitbligel (48) an die Gleit-
schiene (58) driickt, um den Gleitbugel (48) an der
Gleitschiene (58) zu halten, und dass das mindes-
tens eine Zungenelement (74) einstlickig am Gleit-
bligel (48) gebildet ist.

Klemmen-Handwerkzeug nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass der verschiebliche
Maulteil (48; 98; 120) von dem anderen Maulteil (30;
96; 118) weg verschieblich ist oder auf den anderen
Maulteil (30; 96; 118) zu verschieblich ist.

Klemmen-Handwerkzeug nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dass Uber den ver-
schieblichen Maulteil (48; 98; 120) eine Offnungs-
weite des Mauls (86) einstellbar ist.

Klemmen-Handwerkzeug nach einem der vorange-
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass Uber den verschieblichen Maulteil (48; 98; 120)
die Spannkraft auf ein oder mehrere Werkstlicke,
welche in dem Maul (86) eingespannt sind, einstell-
bar ist.

Klemmen-Handwerkzeug nach einem der vorange-
henden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,
dass der verschiebliche Maulteil (48; 98; 120) an
dem zugehdrigen Schenkel (14; 94; 114) feststellbar
verschieblich gefiihrt ist.

Klemmen-Handwerkzeug nach einem der vorange-
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass eine Verschiebungsrichtung (56) des ver-
schieblichen Maulteils (48; 98; 120) quer zu einer
Schwenkachse firden ersten Schenkel (12; 96; 118)
und zweiten Schenkel (14; 98; 120) liegt.

Klemmen-Handwerkzeug nach einem der vorange-
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass eine Verschiebungsrichtung (56) des ver-
schieblichen Maulteils (48; 98; 120) quer zu einer
Langsrichtung (60) eines Handgriffteils (46) des zu-
geordneten Schenkels (14; 94; 114) ist.
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Klemmen-Handwerkzeug nach einem der vorange-
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass die Gleitschiene (58; 102, 122) sich quer zu
einem Handgriffteil (46) des zugeordneten Schen-
kels (14; 94; 114) erstreckt.

Klemmen-Handwerkzeug nach einem der vorange-
henden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,
dass die Gleitschiene (58; 102; 122) mit einem
Handgriffteil (46) des zugeordneten Schenkels (14;
94; 114) verbunden ist.

Klemmen-Handwerkzeug nach einem der vorange-
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass der Gleitbligel (48) ein oder mehrere Anlage-
elemente (72) aufweist und die Gleitschiene (58) an-
gepasste Aufnahmen (70), wobeieine Verschiebung
des Gleitbligels (48) gesperrt ist, wenn das mindes-
tens eine Anlageelement (72) in eine Aufnahme (70)
eingetaucht ist.

Klemmen-Handwerkzeug nach Anspruch 10, da-
durch gekennzeichnet, dass eine Reihe von Auf-
nahmen (70) langs der Gleitschiene (58) in Verschie-
bungsrichtung (56) vorgesehen ist.

Klemmen-Handwerkzeug nach Anspruch 10 oder
11, dadurch gekennzeichnet, dass die Aufnahmen
(70) und eine Flache (76), auf die ein kraftausiiben-
des Element (74) wirkt, auf gegeniberliegenden Sei-
ten der Gleitschiene (58) angeordnet sind.

Klemmen-Handwerkzeug nach einem der Anspri-
che 10 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dass die
Aufnahmen Seitenflachen (82) haben, welche be-
zuglich der Verschiebungsrichtung (56) geneigt
sind.

Klemmen-Handwerkzeug nach einem der vorange-
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass die Gleitschiene (58) mit einem MafRstab (88)
versehen ist.

Klemmen-Handwerkzeug nach einem der vorange-
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass die Gleitschiene (102; 122) feststellbar ver-
schieblich am zugeordneten Schenkel (94; 114) an-
geordnet ist.

Klemmen-Handwerkzeug nach Anspruch 15, da-
durch gekennzeichnet, dass der Maulteil (98) fest
an der verschieblichen Gleitschiene (102) sitzt.

Klemmen-Handwerkzeug nach Anspruch 15, da-
durch gekennzeichnet, dass der Maulteil (120)
feststellbar verschieblich an der verschieblichen
Gleitschiene (122) sitzt.
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Klemmen-Handwerkzeug nach einem der Anspri-
che 15 bis 17, dadurch gekennzeichnet, dass der
zugeordnete Schenkel (94; 114) eine Fiihrungsaus-
nehmung (106; 126) fur die Gleitschiene (102; 122)
aufweist.

Klemmen-Handwerkzeug nach einem der vorange-
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass zwischen dem ersten Schenkel (12; 92; 112)
und dem zweiten Schenkel (14; 94; 114) eine Feder
(84) angeordnet ist.

Klemmen-Handwerkzeug nach Anspruch 19, da-
durch gekennzeichnet, dass die Feder (84) so an-
geordnetund ausgebildetist, dass eine externe Kraft
aufgewendet werden muss, um die Schenkel (12,
14; 92, 94; 112, 114) relativ zueinander unter Ver-
gréRerung der Offnungsweite des Mauls (86) zu ver-
schwenken.

Klemmen-Handwerkzeug nach Anspruch 19 oder
20, dadurch gekennzeichnet, dass die Feder (84)
so angeordnet und ausgebildet ist, dass die Schen-
kel (12, 14; 92, 94; 112, 114) eine Klemmkraft auf
ein oder mehrere Werkstlicke ausliben, welche zwi-
schen den Maulteilen (30, 48; 96, 98; 118, 120) der
beiden Schenkel (12, 14; 92, 94; 112, 114) liegen.

Klemmen-Handwerkzeug nach einem der vorange-
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass an dem Maulteil (30; 48; 96; 98; 118; 120) des
ersten Schenkels (12;92; 112) und/oder des zweiten
Schenkels (14; 94; 114) ein Anlageelement (40; 50)
fur ein Werkstlick beweglich angeordnet ist.

Claims

A clamp-type hand tool, comprising a first arm (12;
92; 112) incorporating a jaw part (30; 96; 118), a
second arm (14; 94; 114) incorporating a jaw part
(48;98; 120), wherein the two arms (12, 14) are piv-
otal relative to one another and the jaw parts (30,
48; 96, 98; 118, 120) form a jaw (86) having an ad-
justable aperture, and the jaw part (30; 48; 98; 120)
ofthe firstarm (12; 92; 112) and/or that of the second
arm (14; 94; 114) is displaceable on the appertaining
arm (12; 14; 94; 114), and a slide rail (58; 102; 122)
for the displaceable jaw part (48; 98; 120), wherein
the displaceable jaw part (48) is in the form of a slid-
ing clip which is guided on the slide rail (58), and the
sliding clip (48) is fixable on the slide rail (58) in re-
leasable manner by means of a clamping force, char-
acterized that there is provided at least one springy
tongue element (74) as an elastic element, which
presses the sliding clip (48) on to the slide rail (58),
in order to retain the sliding clip (48) on the slide rail
(58), and in that the at least one tongue element (74)
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is formed in one-piece manner with the sliding clip
(48).

A clamp-type hand tool in accordance with Claim 1,
characterized in that the displaceable jaw part (48;
98; 120) is displaceable away from the other jaw part
(30; 96; 118) or is displaceable towards the other
jaw part (30; 96; 118).

A clamp-type hand tool in accordance with Claim 1
or 2, characterised in that a size of a aperture of
the jaw (86) is adjustable by means of the displace-
able jaw part (48; 98; 120).

A clamp-type hand tool in accordance with any of
the preceding Claims, characterised in that the
clamping force effective on one or more work-pieces
that are clamped in the jaw (86) is adjustable by
means of the displaceable jaw part (48; 98; 120).

A clamp-type hand tool in accordance with any of
the preceding Claims, characterised in that the dis-
placeable jaw part (48; 98; 120) is adapted to be
displaced and fixed on the appertaining arm (14; 94;
114).

A clamp-type hand tool in accordance with any of
the preceding Claims, characterised in that the di-
rection of displacement (56) of the displaceable jaw
part (48; 98; 120) is transverse to a pivotal axis for
the first arm (12; 96; 118) and the second arm (14;
98; 120).

A clamp-type hand tool in accordance with any of
the preceding Claims, characterised in that the di-
rection of displacement (56) of the displaceable jaw
part (48; 98; 120) is transverse to a longitudinal di-
rection (60) of a handle part (46) of the associated
arm (14; 94; 114).

A clamp-type hand tool in accordance with any of
the preceding claims, characterized that the slide rail
(58; 102, 122) extends transversely relative to a han-
dle part (46) of the associated arm (14; 94; 114).

A clamp-type hand tool in accordance with any of
the preceding claims, characterised in thatthe slide
rail (58; 102; 122) is connected to a handle part (46)
of the associated arm (14; 94; 114).

A clamp-type hand tool in accordance with any of
the preceding Claims, characterised in thatthe slid-
ing clip (48) comprises one or more latching ele-
ments (72) and the slide rail (58) comprises matching
seatings (70), whereby a displacement of the sliding
clip (48) is blocked if the at least one latching element
(72) has entered into a seating (70).
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A clamp-type hand tool in accordance with Claim 10,
characterised in that a row of seatings (70) is pro-
vided along the slide rail (58) in the direction of dis-
placement (56).

A clamp-type hand tool in accordance with Claim 10
or 11, characterized in that the seatings (70) and
a surface (76), upon which a force-exerting element
(74) is effective, are arranged at opposite sides of
the slide rail (58).

A clamp-type hand tool in accordance with any of
the Claims 10 to 12, characterized in that the seat-
ings have side faces (82) which are inclined with re-
spect to the direction of displacement (56).

A clamp-type hand tool in accordance with any of
the preceding Claims, characterised in that the
sliderail (58) is provided with a graduated scale (88).

A clamp-type hand tool in accordance with any of
the preceding Claims, characterised in that the
slide rail (102; 122) is arranged on the associated
arm (94; 114) in fixable and displaceable manner.

A clamp-type hand tool in accordance with Claim 15,
characterised in that the jaw part (98) is firmly seat-
ed on the displaceable slide rail (102).

A clamp-type hand tool in accordance with Claim 15,
characterised in that the jaw part (120) is seated
on the displaceable slide rail (122) in fixable and dis-
placeable manner.

A clamp-type hand tool in accordance with any of
the Claims 15 to 17, characterised in that the as-
sociated arm (94; 114) comprises a guidance recess
(106; 126) for the slide rail (102; 122).

A clamp-type hand tool in accordance with any of
the preceding Claims, characterised in that a
spring (84) is arranged between the first arm (12; 92;
112) and the second arm (14; 94; 114).

A clamp-type hand tool in accordance with Claim 19,
characterised in that the spring (84) is arranged
and constructed in such a manner that an external
force must be expended in order to pivot the arms
(12,14;92,94; 112 114) relative to one another when
enlarging the aperture of the jaw (86).

A clamp-type hand tool in accordance with Claim 19
or 20, characterised in that the spring (84) is ar-
ranged and constructed in such a manner that the
arms (12, 14; 92, 94; 112, 114) exert a clamping
force on one or more work-pieces which are located
between the jaw parts (30, 48; 96, 98; 118, 120) of
the two arms (12, 14; 92, 94; 112, 114).
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22. A clamp-type hand tool in accordance with any of

the preceding Claims, characterised in that a jaw
piece (40; 50) for a work-piece is arranged, in move-
able manner, on the jaw part (30; 48; 96; 98; 118;
120) of the first arm (12; 92; 112) and/or the second
arm (14; 94; 114).

Revendications

Outil de serrage a main, comprenant une premiére
branche (12 ; 92 ; 112) avec une partie de machoire
(30 ;96 ; 118), une deuxieme branche (14 ;94 ; 114)
avec une partie de machoire (48 ; 98; 120), les deux
branches (12, 14) pouvant pivoter I'une par rapport
a l'autre et les parties de machoire (30, 48 ; 96, 98 ;
118, 120) formant une machoire (86) dont la largeur
d’ouverture est réglable, et la partie de machoire
(30 ; 48 ; 98 ; 120) de la premiére branche (12 ;92 ;
112) et/ou de la deuxiéme branche (14 ; 94 ; 114)
pouvant se déplacer sur la branche (12; 14 ; 94 ;
114) correspondante, et un rail de glissiére (58 ;
102 ; 122) pour la partie de machoire déplagable
(48 ;98 ;120), la partie de machoire déplacable (48)
étant en forme de support coulissant, lequel passe
sur le rail de glissiere (58), et le support coulissant
(48) pouvant étre fixé de maniere détachable sur le
rail de glissiére (58) au moyen d’une force de serra-
ge, caractérisé en ce qu’au moins un élément de
languette élastique (74) est prévu en tantqu’élément
élastique, lequel élémentde languette presse le sup-
port coulissant (48) contre le rail de glissiére (58)
afin de maintenir le support coulissant (48) contre
I'élément de glissiere (58), et en ce qu’au moins un
élément de languette (74) est aménagé d’'un seul
tenant sur le rail de glissiere (48).

Outil de serrage a main selon la revendication 1,
caractérisé en ce que la partie de machoire dépla-
cable (48 ; 98 ; 120) peut étre éloignée de l'autre
partie de méachoire (30 ; 96 ; 118) ou étre rapprochée
de l'autre partie de méachoire (30 ; 96 ; 118).

Outil de serrage a main selon la revendication 1 ou
la revendication 2, caractérisé en ce que la largeur
d’ouverture de la méachoire (86) peut étre réglée au
moyen de la partie de machoire déplacable (48 ;98 ;
120).

Outil de serrage a main selon 'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
la force de serrage exercée sur une ou plusieurs
pieces serrées dans la machoire (86) est réglable
au moyen de la partie de machoire déplagable (48 ;
98 ; 120).

Outil de serrage a main selon 'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
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la partie de méachoire déplagable (48 ; 98 ; 120) peut
étre déplacée et bloquée contre la branche corres-
pondante (14 ; 94 ; 114).

Outil de serrage a main selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce
qu’un sens de déplacement (56) de la partie de ma-
choire déplacable (48 ; 98 ; 120) est perpendiculaire
a un axe de pivotement de la premiére branche (12 ;
96 ; 118) et de la deuxiéme branche (14 ; 98 ; 120).

Outil de serrage a main selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce
qu’un sens de déplacement (56) de la partie de méa-
choire déplacable (48 ; 98 ; 120) est perpendiculaire
a un sens longitudinal (60) d’une partie de poignée
(46) de la branche qui lui est affectée (14 ; 94 ; 114).

Outil de serrage a main selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
lerail de glissiére (58 ; 102 ; 122) est perpendiculaire
a une partie de poignée (46) de la branche qui lui
est affectée (14 ; 94 ; 114).

Outil de serrage a main selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
le rail de glissiére (58 ; 102 ; 122) est relié a une
partie de poignée (46) de la branche qui lui est af-
fectée (14 ;94 ; 114).

Outil de serrage a main selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
le support coulissant (48) présente un ou plusieurs
éléments d’appui (72) et le rail de glissiére (58) des
logements adaptés (70), un déplacement du support
coulissant (48) étant bloqué lorsqu’au moins un élé-
ment d’appui (72) est plongé dans un logement (70).

Outil de serrage a main selon la revendication 10,
caractérisé en ce qu’une série de logements (70)
est prévue le long du rail de glissiére (58) dans le
sens de déplacement (56).

Outil de serrage a main selon la revendication 10 ou
la revendication 11, caractérisé en ce que les lo-
gements (70) et une face (76), sur laquelle agit un
élément qui exerce une force, sont disposés sur des
cbtés opposeés du rail de glissiére (58).

Outil de serrage a main selon I'une quelconque des
revendications 10 a 12, caractérisé en ce que les
logements ont des faces latérales (82) inclinées par
rapport au sens de déplacement (56).

Outil de serrage a main selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
le rail de glissiere (58) est pourvu d'une échelle (88).
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Outil de serrage a main selon 'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
le rail de glissiere (102 ; 122) est disposé contre la
branche (14 ; 114) qui lui est affectée de maniére a
étre déplacé et bloqué.

Outil de serrage a main selon la revendication 15,
caractérisé en ce que la partie de machoire (98)
est fixe sur le rail de glissiere déplagable (102).

Outil de serrage a main selon la revendication 15,
caractérisé en ce que la partie de machoire (120)
se trouve sur le rail de glissiére déplacgable (122) de
maniére a pouvoir étre déplacée et bloquée.

Outil de serrage a main selon 'une quelconque des
revendications 15a 17, caractérisé en ce que bran-
che affectée (94 ; 114) présente un évidement de
guidage (106 ; 126) pour la glissiere (102 ; 122).

Outil de serrage a main selon 'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce
qu’un ressort (84) est disposé entre la premiére
branche (12 ;92 ; 112) et la deuxiéme branche (14 ;
94 ; 114).

Outil de serrage a main selon la revendication 19,
caractérisé en ce que le ressort (84) est disposé et
congu de telle maniére qu’il faut exercer une force
externe pour faire pivoter les branches (12, 14 ; 92,
94 ; 112, 114) l'une par rapport a l'autre tout en
agrandissant la largeur d’ouverture de la machoire
(86).

Outil de serrage a main selon la revendication 19 ou
larevendication 20, caractérisé en ce que le ressort
(84) est disposé et congu de telle maniére que les
branches (12, 14 ; 92, 94 ; 112, 114) exercent une
force de serrage sur une ou plusieurs piéces qui se
trouvent entre les parties de méachoire (30, 48 ; 96,
98 ; 118, 120) des deux branches (12, 14 ; 92, 94 ;
112, 114).

Outil de serrage a main selon 'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce
qu’un élément d’appui (40 ; 50) destiné a une piece
est disposé de maniere déplagable sur la partie de
machoire (30, 48 ; 96, 98 ; 118, 120) de la premiére
branche (12 ;92 ; 112) et/ou deladeuxiéme branche
(14 ;94 ; 114).
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