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{b4) Zatizeni pro automatické zastavovani pojezdu ruéné vedeného vozidla

1

Predm8tem vyndlezu Jje zafizeni pro automatické zastavovéni pojezdu rucné vedeného vib-
raéniho vdlce. ’

Doposud vyréb&né ruénd vedené vibradéni vdlce Jsou ovlé4dény a rizeny obsluhou, ktersd
krdéi{ za nimi a urdéuje smér jizdy zpravidla ruén& natdlenim ¥idiciho podvozku nebo palenim
stroje pomoci ¥»{dici tyde. Rychlost pohybu stroje, reverzace chodu a zapindni vibrace se
provédi ru¥nd pdkemi umistdnymi na Pidici tydi nebo #idieim podvozku. Obsluha tedy musi
krdadet za strojem, nebo pii couvéni stroje pied nim, pridem? &dst jejiho trupu s rukou je
odvrécena a manipuluje na stroji. V okamZiku zastavovdni nebo reverzace chodu stroje nasté-
vé okem¥ik, kdy se musi otodit a krédet zpdt, &imZ vznikd na nerovném terénu, v mist&, kde
pPechdzi hutnénd plocha v nehutndnou, moZnost zakopnuii, pripadng pddu. Nerizeny stroj pak
miZe zpisobit obsluze i smrtelny udraz.

Tento zdvainy nedostatek odstranuje bezpednostni zabizeni pro zastavovéni pojezdu
podle vyndlezu, spodivajici v tom, Ze pruZn& uloZend Pidici pdka Jje opatfena rohatkou se
zépadkou na pruZiné, spojenou lankovym vedenim se sb&ralem impulsd, af uZ je timto sbéralem
mii%, reagujici pPi dotyku s leZ¥ici p¥ekdZkou, nebo pdka ru¥n& vedendho vozidla, nebo medlo
rukojeti ruéné vedendho vozidla, které reaguje pPfi odlehdeni. Impulsem, pPenesenym lankovym
vedenim, je vysunuta zdpadke z rohatky a Tadici pdka nabyvd automaticky neutrélni polohy.

Na pripojenych vykresech jsou zndzornéna pPikladnd provedeni vyndlezu:
obr. 1 je bo¥ni pohled na rudn& vedeny vibradni vélec,

obr. 2 je bodni pohled na #idicf podvozek rudné vedendho vibradniho vélce,
obr. 3 je bo&ni pohled pa madlo rukojeti rudn& vedeného vdlce a
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obr. 4 je bo¥ni pohled na pdku s rohatkou rudnd vedeného vibra&niho vélce.

Na obr. 2 je na podvozku 2 ru¥n¥ vedeného vibradniho védlce 1 umist¥na ovlddaci pdka 3,
na jejim# spodnim konci Je pevn& pfipevn¥na rohatka 4. Osou rohatky 4 pchhézi gep 5, na
kterém je upevndn vratny mechenismus, napfikled pomoci spojovacich pryZovych pruZin §, které
z obou stran tla¥i ovlddaci pdku 3 do neutrdlni polohy. Zvolenou polohu ovlddaci pdky zaji¥-
Tuje zdpedka J, kterd je do jistide polohy (neni zakreslen) tladena krétkou prufinou 8. 2&-~
pedka 7 je opatfena téhlem s okem 3, do kterého Je zav¥Seno lanko 10. Druhy konec lanka 10
Jje zav¥Sen do ochranné miiZe 11, ’

Podle alternativy ne obr. 3 je zdpadka 7 s tdhlem a okem 9 ovlddéna lenkem 10 pomoci
pojistného medla 12. Toto pojistné madlo 12 je pripevn®no na ¥{fdici rukojeti 13 pomoci &epu
14. Pritla¥enim pojistného madla 12 k Pidici rukojeti 13 je zabezpeden pojezd. Uvoln&nim
pojistného madla od rukojeti se 2d4padke 7 vysune a pojezd zastavi. Mezi rameno pojistného.
madla 12 a opérku 16 je vsunuta dlouhé pruZina 17. Lenko miZe byt kryto ochrannym krytem 18.

Dal3i alternativnl provedeni Jje zndzorn&nc na obr. 4, kde je zdépadka 7 pritlalovéna
do rohatky 4 pomoci soustavy pdk. Ridici rukojel 13 smdru pojezdu je obsluhou p¥i provozu
stroje stladovéna dold. Ovlédaci pdka 3 na ¥idicim podvozku 2 je pruZinou nebo spojovaci
pryZovou pruZinou § dotlalovédna do stiedni polohy. Zépedka 7 je pomoci prvni péky 19 a kon-
zoly 20 pfes druhou péku 21 pti za¥izeni #idici rukojeti 13 zatlaéovéna do rohatky 4 a Jjisti
tak nastavenou polohu. P¥i odtiZeni rukojeti 13 vysune se zdpadka 7 z rohatky 4. Ovlddaci
pédka 3 se natofi do neutrdlni nulové polohy.

VyuZiti zafizeni podle vyndlezu zsjisti obsluze rudn& vedenych védlch bezpednou préci,
coZ je pri této ndroéné a fyzicky namdhavé prdci velmi dlleZité.

PREDMET VvVYNALALEZU
1. Zatizeni pro automatické zastavovéni pojezdu rulng vedeného’ vozidla, zejména vib-
radniho vdlce, vyznadujici se tim, Ze sestdvd z Padici pdky na silentbloku (6), kterd je
opat¥ena rohatkou (4) se zdpadkou (7) na krétké pruzin& (8), spojenou lankovym vedenim se

sbérafem impulsd.

2. Zztizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze sb&ralem impulsl Jje ochrannd mifi%
(11), reagujici p#i dotyku s leZici. piekdikou.

3. Zarizeni podle bloku 1, vyzna¥ujfcf se tim, Ze sb&ralem impulsd je ¥F{fdiecf rukojet
(13) rudnd vedeného vozidla, reagujici p¥i odlehdeni,

4. Zar{zeni podle bodu 1, vyznadujic{ se tim, Ze sb&ralem impul;ﬁ je pojistné madlo
(12) *idici rukojeti (13).

4 vykresy
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